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p or  "Un motor de barco"

A nombre de:
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e s t a b l e c i d a  en:

Eaukegan, Astado de I l l i n o i s ,

ESTADOS UNIDOS D3 AMERICA.

El p r e s e n t e  i n v e n t o  se  r e f i e r e  a moto­

r e s  marinos d e l  t i p o  i n t e r i o r  o e x t e r i o r ,  es d e c i r  

c o lo c a d o s  dentro  o f u e r a  d e l  barco y  t i e n e  p o r  ob­

j e t o :  c o n s t i t u i r  una e s t r u c t u r a  p a r a  s o p o r t a r  una

h é l i c e  g i r a t o r i a  y  un á r b o l ,  l a  cu a l  d e s c o n e c t a  au-
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tomáticament e l a  h é l i c e  d e l  motor t a n  p ro n to  como encuen­

t r a  a lgún o b s t á c u l o ,  e v i ta n d o  a s i  l a s  a v e r i a s  d e l  mo­

t o r ;  e v i t a r  l a  marcha d e l  motor cuando g i r a  l a  e s t r u c ­

t u r a  i n f e r i o r ;  h a c e r  e l  s i s te m a  de i g n i c i ó n  o p e r a t i ­

vo e i n o p e r a t i v o ,  según e l  movimiento g i r a t o r i o  de l a  

e s t r u c t u r a  I n f e r i o r ;  montar e s t a  e s t r u c t u r a  i n f e r i o r  

en forma adecuada p ara  l a  d i r e c c i ó n ,  t a l  como p o r  me­

dio  de un mecanismo de t o r n i l l o  s i n  f i n  $r rueda den­

tada;  c o n s t i t u i r  un mecanismo que comprende un em­

b r a g a s  p a r a  e l e v a r  a mano l a  e s t r u c t u r a  i n f e r i o r  y  

p a r a  desem bragarla  cuando e n cu en tre  a lg ú n  o b s tá c u ­

l o ;  p r o t e g e r  c o n tr a  e l  p o l v o  y  e l  agua el  t o r n i ­

l l o  s i n  f i n  y  l a  rueda dentada.; c o n s t i t u i r  una co­

n exión  de embrague g i r a t o r i o  e n t r e  el  motor y  l a  hé­

l i c e ;  o b te n e r  l a  v e n t a j a  de un t i p o  r e g la m e n t a r i o  

pesado y  f i j o  de motor e x t e r i o r  coifc una p a r t e  i n f e ­

r i o r  g i r a t o r i a  y  con e ctad a  p or  un embrague, que de 

o t r o  modo no p o d r í a  s e r  convenientem ente  montada a 

r o t a c i ó n  y  manejada p or  e f e c t o  de su peso;  r e i n t e ­

g r a r  una e s t r u c t u r a  g i r a t o r i a  a l a  p o s i c i ó n  o p e r a t i ­

va; y ,  en g e n e r a l ,  r e a l i z a r  l o s  f i n e s  que se  e x p l i ­

can a c o n t i n u a c i ó n .

tfri l o s  d i b u j o s  a d ju n to s  se  i l u s t r a  una 

forma p r e f e r i d a  de e j e c u c i ó n  de l  o r a e e n t e  i n v e n t o .

La f i g u r a  1 as un c o r t e  a t r a v é s  del

e s p e jo  de popa de un b a rc o  en e l  que se  i l u s t r a  un 

0  motor a p l i c a d o  a l  mismo y  en e l e v a c i ó n  l a t e r a l .

l a  f i g u r a  2 es una v i s t a  s e c c i o n a l  a 

t r a v é s  de una p a r t e  d e l  motor,  an e s c a l a  amollada.

l a  f i g u r a  5 es una v i s t a  aná loga  a l a  

f i g u r a  2, ñ e r o  i l u s t r á n d o s e  l a  p a r t e  i n f e r i o r  de l  

motor en su o s c i l a c i ó n  o o s t e r i o r  y  h a c i a  a r r i b a .

l a  f i g u r a  4 es un c o r t e  o r a c t l c a d o
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p o r  l a  l í n e a  4 - 4  de l a  f i g u r a  2 .

La f í  -ura 5 es una v i s t a  o p r o y e c c i ó n  p l a ­

na d e l  mi antro  de embrague a p r e t a d o  p o r  un m u e l le ,  y

La f i g u r a  6 es un d e t a l l e  s e c c i o n a l  a 

t r a v é s  de una p a r t e  de l a  b a s e  d e l  motor en l a  que 

s e  i l u s t r a  e l  órgano que e s t a b l e c e  y  c i e r r a  e l  c i r ­

c u i to *

don r e f e r e n c i a  más p a r t i c u l a r  a l o s  d i ­

b u j o s ,  un c a s c o  de b a rc o  de forma c o n v e n c io n a l  1 ,  con­

t i e n e  un e s p e jo  de popa 2 p r o v i s t o  de una cavid ad  3 

en e l  fondo p a r a  r e c i b i r  un motor 4  y  de una c u b i e r ­

t a  m óvil  en su p a r t e  s u p e r i o r  p a r a  a n c e r r a r  dicho 

motor.

S i  motor es p r e f e r e n te m e n t e  de l  t i p o  

e x t e r i o r  y  e s t á  p r o v i s t o  de una p a r t e  dé s o p o r t e  5

* f i l a d a  dentro  d e l  e s p e j o  de pona p or  l o s  pern os  6.
%̂

 un á r b o l  motor 7 se  e x t i e n d e  h a c i a  aha­

j o  desde e l  motor que c o n t i e n e  una p l u r a l i d a d  de 

n e rv a d u r as  v e r t i c a l e s  B que forman unos d i e n t e s ,  

l o s  c u a l e s  son r e c i b i d o s  e n t r e  l o s  d i e n t e s  9 y  un 

miembro de embrague 1C que l l e v a  un á r b o l  motor de 

h é l i c e  11  p a r a  h a c e r l e  g i r a r .

una rueda b i s e l a d a  12 s o b r e  e l  á r b o l  

11  engrana con o t r a  rueda a n á lo g a  13 s o b r e  e l  á r b o l  

h o r i z o n t a l  de h é l i c e  14  que s o s t i e n e  una h é l i c e  1 5 * 

Una empaquetadura d e l  s o p o r t e  l 6  va 

montada a r o t a c i ó n  so b re  e l  á r b o l  motor 11  en una 

c a j a  t u b u l a r  17  qae a su v e z  e s t á  montada dentro  

de una p a r t e  t a b u l a r  l 3 de una s e c c i ó n  de c a j a  g i r a ­

t o r i a  19 l a  c u a l  va  s u j e t a  y  r í g id a m e n t e  con e cta d a  

a l a s  s e c c i o n e s  a l i n e a d a s  d e l  á r b o l  2C p o r  medio de 

l o s  pern os  21,  de t a l  manera, que e l  movimiento os-

✓



o l í a n t e  de l a  c a j a  19 h ace  g i r a r  a l  mismo tiempo l a s  

s e c c i o n e s  20.

ISi una cámara de a c e i t e  22 d i s p u e s t a  en el  

extremo p i l o t a d o  de l a  c a j a  19 se  f i j a  un segmento de 

rueda de d i r e c c i ó n  25  p o r  medio de una t u e r c a  24  y  de 

una c l a v i j a  23 a l a  c a j a  t u b u l a r  17  y  en engranaje  

con un t o r n i l l o  s i n  f i n  26 soportado  p o r  e l  á r b o l  27 

que g i r a  so b re  l o s  c o j ' n e t a s  28 de l a s  s e c c i o n e s  de 

á r b o l  20. ?n e l  extremo i n f e r i o r  d e l  á r b o l  27, una 

rueda p a r a  cadena 29 v a  a c on d ic io n a d a  p a r a  r e c i b i r  

e s t a  ú l t i m a ,  l a  c u a l  va a p a r a r  a c u a l q u i e r  mecanis­

mo con v e n cio n a l  de d i r e c c i ó n  a l o j a d o  d e n tro  de l  b ar­

c o ,  g ir a n d o  dicha  rueda en d i r e c c i o n e s  o p u e s ta s  p a r a  

t r a n s m i t i r  a.l segmento 25 y  a l a  c a j a  1 7  un movimien- 

' '•^T di r e c e  i  onal c o r r e s p o n d ie n te .

En e l  extremo s u p e r i o r  de l a  c a j a  17 

se  dispone un n e r v i o  30 p a r a  que s e  i n t r o d u z c a  en 

una ranu ra  de empaquetadura 31 p r a c t i c a d a  en una 

p lan ch a  s u p e r i o r  32, p a r a  c o n s t i t u i r  un c i e r r e  p a r a  

l a  cámara 22, im pidiendo l a s  p é r d i d a s  de a c e i t e  y  

haciendo que e l  segmento 25 y  a l  t o r n i l l o  s i n  f i n  

26 g i r e n  dentro  d e l  mismo. Una j u n t a  impermeable 

que rodea el  á r b o l  motor 7 e s t á  formada p o r  una mues­

ca de empaquetadura 23 en l a  p a r t e  s u p e r i o r  de l a  

p lan ch a  32 y  p or  un n e r v i o  o f i l e t e  a n u la r  34  que se 

p r o y e c t a  desde e l  fondo de l a  b a s e  5«

un manguito d e l  s o p o r t e  35.a  un l a ­

do de l a  b a se  d e l  motor 5, se  dispone un á r b o l  36 

p r o v i s t o  de un t o m i l l o  s i n  f i n  37 de bajo  de una de 

l a s  s e c c i o n e s  2C p a r a  engranar con una rueda dentada 

38 que g i r a  so b re  l a  s e c c i ó n  d e l  á r b o l  2 0 . A un 

la d o  de l a  rueda de t o r n i l l o  s i n  f i n  38 s e  dispone

una p i e z a  de embrague 39 que engrana con un elemen-
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t o  de embrague 4c f i j a d o  en forma d e s l i z a n t e  en 41 a l  

á r b o l  2C. l a s  p a r t e s  d e l  embrague 59 y  40  son apre­

tad as  p or  un m u e l le  de expansión 42  s i t u a d o  sobre  l a  

s e c c i ó n  de á rb o l  20 e i n s e r t a d o  e n t r e  e l  elemento de 

embrague 4 C y  una t u e r c a  42  r o sc a d a  s o b r e  e l  extremo 

e x t e r i o r  del á r b o l  2 0 . La r o t a c i ó n  de l a  manivela  

45  hará  g i r a r  l a  e s t r u c t u r a  i n f e r i o r  que s o p o r t a  l a  

h é l i c e  c o lo c á n d o la  en una p o s i c i ó n  e le v a d a  p ara  pro­

c e d e r  a su l i m p i e z a  o r e o a r a c i o n e s  n b i e n  p a r a  h a c e r ­

l a  v o l v e r  a su p o s i c i ó n  normal da d i r e c c i ó n  y  conexión.

m  sistem a u s u a l  de encendido que con­

t i e n e  l o s  alambres de c i r c u i t o  44  ( f i g u r a  6 ) e s t á  

c o n s t i t u i d o  o a r a  e l  motor 5 u or  un i n t e r r u p t o r  de 

r e s o r t e  de h o j a  45  que t i e n e  l a  t e n d e n c ia  de sepa- 

tyjfc l o s  c o n t a c t o s  4 6 , y  c e r r a r  el  c i r c u i t o  e n tr e  l o s  

a lambres. Un á r b o l  43  v a  montado a d e s l i z a m i e n t o  

so b re  un m a n s i t o  de c o j i n e t e s  47  d e b a jo  d e l  i n t e ­

r r u p t o r  de r e s o r t e  45  y  c o n t i e n e  una c a b e l a  49  con 

una punta  de c o n t a c t o  a i s l a n t e  5C que se  engancha en 

l a  o a r t e  i n f e r i o r  de dicho i n t e r r u p t o r  45  c a r a  man­

t e n e r  ju n t o s  en tre  s i  l o s  c o n t a c t o s  4 6 . 31 e x t r e ­

mo i n f e r i o r  d e l  á r b o l  43  se  e x t i e n d e  de b ajo  d e l  ex­

tremo L n f e r io r  d e l  manguito 47 en l a  t r a y e c t o r i a  

de l  i n t e r r u p t o r  de tope 51 ( f i g u r a  2 ) que l l e v a  d i s ­

p u e s t a  l a  c a j a  r o t a t i v a  1 9 - Cuando e s t a  ú l t i m a  os­

c i l a  h a c i a  a b a jo ,  l a  e s p i g a  de to pe  pl p e r m ite  a l  

á r b o l  48  moverse b a j o  l a  i n f l u e n c i a  d e l  m u e l le  4 5 , 

rompiendo a s i  e l  c i r c u i t o  de encendido en l o s  c o n ta c ­

t o s  46  y  oarando el  motor o l a  máquina 5 a l  mismo 

tiempo aue Impide su marcha. Haciendo v o l v e r  l a  

c a j a  19  a l a  p o s i c i ó n  o p e r a t i v a  p o r  medio de l a  ma­

n i v e l a  4 5 , se  r e s t a b l e c e  e l  c i r c u i t o  por  l o s  con­

t a c t o s  46  y  l a s  p a r t e s  d e l  embrague 7 J 9 de l  á r b o l



motor aen f á c i l m e n t e  con e cta d a s  s i n  p e l i g r o  de que s a l ­

t e n  l o s  d i e n t e s  a l  p a r a r s e  e l  motor una v e z  in t e r r u m p i­

do e l  c i r c u i t o  de encendido.

~C1 s i s t e m a  r e f r i g e r a n t e  d e l  motor debe s e r  

t>raferentemente del  t i p o  en que e l  agua es o b l i g a d a  

p or  l a 8 a l a s  de l a  h é l i c e  a o a s a r  a t r a v é s  de un o r i ­

f i c i o  de admisión de l a  p r o y e c c i ó n  c o l g a n t e  52 de 

l a  c a j a  i n f e r i o r  17 a a una cámara 6 j ,  desde l a  c u a l  

p a s a  e l  agua por  un» a b e r t u r a  $4- a un tubo f l e x i b l e  

o manguera 5 5 * ?n l a  basa  de l  motor 5 . se  dispone 

un o as o  57 con e ctad o  p o r  un extremo 56 a l  extremo 

s u p e r i o r  d e l  tubo f l e x i b l e  5 5 » m ientras  que un t u ­

bo 58  s e  e x t i e n d e  desde e l  mencionado naso  57 h a s t a  

l a  cam isa  de agua d e l  motor 4 . hn tubo 59 d e sca r­

ta w» a l  agua de l a  eamisa de r e f r i g e r a c i ó n  h a c i a  l a
[especial

^ ^ p a r t e  e x t e r i o r  d e l  b a r c o  o en l a  cámara 5. 7*1 t u ­

bo f l e x i b l e  55 p e r m i t e  el  movimiento de l a  c a j a  i n ­

t e r i o r  para  l a  d i r e c c i ó n  y  p a ra  l a  o s c i l a c i ó n  h a c i a  

a r r i b a ,  s i n  n e c e s id a d  de emplear a p a r a t o s  com p lica­

dos.

^8 t a  c o n s t r u c c i ó n  v i e n e  a c r e a r  un mo­

t o r  marino de un t i p o  r e g la m e n t a r i o  p e sa d o ,  en e l  

c u a l  l a  c a j a  i n f e r i o r  se  i n c l i n a  solamente cuando 

t r o p i e z a  con a lg ú n  o b s t á c u l o  en e l  agua o en e l  f o n ­

do de a lg u n a  c o r r i e n t e .  ? s to  e v i t a  avería® de l a  

h é l i c e  y  a l  operador  o a l  b a r c o ,  por  l a  o s c i l a c i ó n  

h a c i a  ad e n tr o  de l a  máquina, como en e l  motor g i r a ­

t o r i o  e x t e r i o r .  La r o t a c i ó n  h a c i a  a r r i b a  de l a  

c a j a  i n f e r i o r ,  t r a n s m i t e  una l i g e r a  r o t a c i ó n  a l  á r ­

bo l  27 a l  -que se  f i j a  l a  rueda de d i r e c c i ó n  p a ra  ca­

dena 2 9 , l a  c u a l  a d v i e r t e  inmediatamente a l  opera­

dor nue se  ha t r o p e z a d o  con a lgún o b s t á c u l o ;  e l  

motor y  l o s  á r b o l e s  de l a  h é l i c e  se  de scon e ctan  en­

t o n c e s  y l a s  p a r t a s  de embrague 35 7 40 perm ite n  un
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movimiento l i b r e  h a c i a  a t r a s  de l a  c a j a  i n t e r i o r  que 

v u e l v e  a s e r  sacada  del  i n t e r i o r  del  b a r c o  p o r  l a  ma­

n i v e l a  4 5 , a b r ié n d o s e  e l  c i r c u i t o  de encendido p o r  e l  

i n t e r r u p t o r  de m u e l le  de h o j a  4 5 . ^1 r e t o r n o  de

l a  c a j a  i n t e r i o r  p o r  medio d e l  mecanismo de manive­

l a  r e s t a b l e c e  l a  conexión d e l  encendido y  d e l  embra­

gue,  de t a l  manera, que e l  motor puede s e r  p u e s to  en 

marcha de nuevo 7  opa.ado en l a  forma u s u a l  7 c o r r i e n ­

t e .

- 0 - 0 - 0 -  N 0 T A -o-o-O'

Los puntos de in v e n c ió n  p r o p i a  7  nueva, 

que se  p r e s e n t a n  p a r a  que sean o b j e t o  de e s t a  P a te n ­

t e  de V^DJTIS ai*os, 3on l o s  s i g u i e n t e s :

l a .  -  ¿Jn motor marino que compreri.de 

una c u l a t a  f i j a  7  una unidad de h é l i a e  montada en 

forma i n c l i n a b l e  o a r a  p o d e rse  o l e g a r  con r e l a c i ó n  

a d ich a  c u l a t a .

2 ° .  -  Un motor marino, según l o  r e i ­

v i n d i c a d o  en e l  ounto I a , que comprende una conexión 

a r t i c u l a d a  e n t r e  l a  c u l a t a  7  l a  u n idad  debajo  de

esas p a r t e s  p a r a  p l e g a r l a s  j u n t a s .

3¡¿. -  Un motor marino, según l o  r e i ­

v i n d i c a d o  en e l  punto I a , que comprende un á r b o l  

motor s e c c i o n a l  que c o n e c t a  e n t r e  s i  l a  c u l a t a  y  l a  

h é l i c e  de l a  unidad de h é l i c e  y  medios p a r a  con e c­

t a r  y  seo a r a r  l a s  s e c c i o n e s  d e l  á r b o l  p a r a  poner e l  

motor en c o n d i c i o n e s  de f u n c i o n a r  o p a r a  p l e g a r l e ,  

raso  ect ivament e.

40. -  Un motor marino según .lo r e i ­

v i n d i c a d o  en a l  punto I a , en e l  c u a l  l a  u nid ad  de 

h é l i c e  es l a  unidad i n f e r i o r ,  i i s p o n i e n d o s e  medios
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p a ra  montar a s t a  ú l t i m a  da manara qae g i r a  e a r a  l a  d i ­

r e c c i ó n  Independí ent ement e de su movimiento de i n c l i ­

n a d  ón.

50. -  Un motor marino, según l o  r e i ­

v i n d i c a d o  en l o s  puntos  1= y  4 a, e l  c u a l  comprende 

medios para  montar l a  unidad sobre  l a  c u l a t a  y  o b t e ­

ner  una i n c l i n a c i ó n  so b re  un e j e  h o r i z o n t a l  y  para

g i r a r  y  c o n d u c ir  a l r e d e d o r  de un e j e  e u s ta n c ia lm e n te  

v e r t i c a l .

Ó2 . - Un motor marino, según l o  r e i ­

v i n d i c a d o  en e l  punto 2a , e l  c u a l  comprende un meca­

nismo de d i r e c c i ó n  que s e  e x t i e n d e  a t r a v é s  de l a

con e xión  a r t i c u l a d a  p erm it ie n d o  l a  r o t a c i ó n  de l a  

unidad de h é l i c e  ind ependientemente  de su p o s i c i ó n

i n c l i n a d a .

7a, -  Un motor marino, según l o  r e i ­

v i n d ic a d o  en e l  ounto 1» ,  e l  c u a l  comprende medios 

dentro  del  b arco  p a r a  r e a l i z a r  a mano l a  i n c l i n a c i ó n  

de l a  unidad de h é l i c e  con r e l a c i ó n  a l e  c u l a t a  d e l

motor.

3 q. -  Un motor marino, según l o  r e i ­

v i n d i c a d o  en l o s  puntoá 2Q y  7 a . ^  ou al  comprende 

un embrague pare  d e s c o n e c t a r  Ion medios manuales de

c n n t r o l  de l a  unidad de h é l i c e .

9a. .  rjn motor marino, según l o  r e i ­

v i n d i c a d o  en l o s  puntos  2» y  3 », en e l  cu a l  e l  embra­

gue v a  d i s p u e s t o  en l a  con e xión  a r t i c u l a d a  debajo  de 

l a  unidad de h é l i c e  o a r a  o s c i l a r  l i b r e m e n t e  con r e ­

l a c i ó n  a l a  c u l a t a  d e l  motor,

1 0 ° .  -  Un motor r.arino, según l o  r e i ­

v i n d ic a d o  en e l  punto I a , en el c u a l  l a  c u l a t a  f i j a  

va montada en e l  b a r c o ,  m ie n tr a s  que l a  unidad de
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h é l i c e  v a  conectada  en forma i n c u n a b l e  a d ich a  c u l a t a  

p o r  l a  p a r t e  e x t e r i o r  d e l  barco.

1 1 a . -  un motor marino, según l o  r e i ­

v i n d ic a d o  en e l  punto 10°, e l  c u a l  comprende una aber­

t u r a  o cav id ad  dentro de l a  cu a l  puede a l o j a r s e  l a  

unidad de h é l i c e  cuando s e  h a l l a  en p o s i c i ó n  opera­

t i v a .

1 2 a . - Un motor marino, según l o  r e i ­

v i n d ic a d o  en l o s  puntos  10a y  1 1 a , e l  cual  comprende 

so b re  l a  c u l a t a  d e l  motor montada en el  b o t e  una base 

que c i e r r a  l a  a b e r t u r a  o ca v id a d  y  que com pleta  el  

c a s c o  de l  b a rco .

iyj . - Un motor marino,  según l o  r e i ­

v i n d ic a d o  en l o s  nuntos 1 0 a a 1 2 a , e l  c u a l  comprende
> . ,

>^ pdios  p a r a  c e r r a r  e l  eytremo s u o e r i o r  de l a  unidad 

de h é l i c e  c e n t r a  l a  e n tra d a  de agua.

1 4 ¿ . -  Un motor marino, según l o  r e i ­

v i n d ic a d o  en e l  ount<- I a , e l  cu a l  es operado por  un 

c i r c u i t o  de encendido quecotaprende un i n t e r r u o t o r  con­

t r o l a d o  por  el  movimiento de l a  unidad de h é l i c e  con 

r e l a c i ó n  a l a  c u l a t a  d e l  motor,  oara  a b r i r  o c e r r a r  

r e s p e c t i v a m e n te  dicho i n t e r r u p t o r .

1 5 a . -  (Jn motor marino según l o  r e i ­

v i n d ic a d o  en e l  punto I a , p r o v i s t o  de un a p a r a to  r e ­

f r i g e r a d o r  por e l  agua, e l  c u a l  comprende medios na- 

ra  con d u cir  e s t e  agua de r e f r i g e r a c i ó n  entr.e l a  u n i ­

dad de h é l i c e  montada en forma o s c i l a n t e  y  e l  meca­

nismo oue forma p a r t e  de l a  c u l a t a  d e l  motor.

Ib* .  -  Un motor marino según l o  r e i ­

v i n d ic a d o  en e i  punto 150, en e l  c u a l  l " s  ¿redios oa­

ra c o n d u c ir  e l  agua de r e f r i g e r a c i ó n  e n t r e  l a  unidad 

de h é l i c e  y  l a  máquina son ind. 90 en di entes  de l a  r e l a ­

c i ó n  de conexión entre  d i c h a  unidad y  l a  mencionada
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c u l a t a  d e l  raot^r.

1 7 °• -  Un motor marino, según l o  r e i v i n ­

dicado  en l o s  ountoo lo  y  1 0 ü, s i  c u a l  comprende una 

■ junta de empaouet adura en tre  l a s  c a r a s  a d y a c e n te s  

de l a  c u l a t a  y  l a  unidad de h é l i c e .

l8=>. - Un motor marino,  según l o  r e i ­

v i n d i c a d o  en e l  punto 2o, e l  cu a l  comprende medios 

p a r a  mantener l a s  o a r t é l  en c u a l q u i e r  p o s i c i é n  r e l a ­

t ivamente  a r t i c u l a d a .

190. - Un motor marino, según l o  r e i ­

v i n d i c a d o  en e l  punto l o ,  e l  c u a l  comprende medios 

p a r a  gradu ar  l a s  p a r t e s  en c u a l q u i e r  p o s i c i ó n  r e l a ­

t i v a  i n c l i n a d a  y  un mecanismo de embrague p a r a  d e s­

c o n e c t a r  dichos  medios de r e f e la je  a l  o c u r r i r  a lgú n  

chooue.

r i a  oue a n teced e ,  rep re sen ta d o  en l o s  d i b u jo s  oue 

se  acorneaban y  con l o s  f i n e s  que s e  han e s p e c i f i ­

cado.

Unta Femoria c o n s ta  de d i e z  h o ja s  es­

c r i t a s  por una s o l a  c a r a .

F a d r i d ,  14  de Setieáabre de 1 9 2 9 *

2C6. Un motor de b a rco

T a l  y  como s e  ha d e s c r i t o  en l a  Fem^-
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