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2l presemte invento se refiere a las
méquinas circulares para la fabricacidén de mallas

dsl tipo en que se emplea una serie de agujas que

no reglizan movimiento de vaiven, pero que tienen
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elementos méviles para el control de los puntos, que
operan entre las agujas y una serie circular de
elementos de guia para el hilo, accionados para mover-
se enrelacidn a las agujas y dejar el hilo en ellas,
) El objeto del presente invento con=
siste en perfeccionar y simplificar la c_onst':ucciénw
y funcionamiento de esa clase de miquinas para asegurar
una formacidn uniforms de los puntos en el tejido
elaborado,

Conforme, pues al presente invento,
se dispone una miquina circular para la fabricac ién
de mallas, con la que se combinan: una serie de"_@gu-‘
jas radialmerte dispuestas y sin movimiento dejvatven;
una serie de gp.ias para el hilo, cqncéntriqas a lgs
agujas ¥y susceptibles de moverse: con relacién a las
misxga,s y de dejar =n ellas eq. hilo; ¥ elemento; ope«
ratives, entre dichas agujas, para desplazar los lazos
de malla a lo largo de las mismas,.

‘Los elememtos que operan entre las
agujas estan provistos de unas partes de gancho, dis«
poniéndose en ellas medios por los cuales dichos
elementos‘_imp;jimen a aquellas partes un movimiento,
tanto en 1a direccidn del eje de la z_néqu.inn, como en
sentido radisl al mismo, lo cual se realiza verta-
josamente montando a rotacién dichos elementos para
darles un movimiento oscilatorio, )

Los movimientos relativos de los
guia~hilos y de los elementos emtre las agujas estén
sinqroni_za,dqs de tal modo que durante el movimiento
de los mismos para frenar o sacar de las agujas

los lazos antiguos, seé mueven verticalmente les




guia~hilos o se separan de mtro modo de dichos ele~
mentos,

. PuRa la meyor claridad y mejor com=
presidn de la naturaleza del presente invento se hace
referencia a los dibujos quéfe acompafian, en los
cuales:

) La figura 1 reprgsehta en corte ver-
tical la posicidn reciproca de los Grganos mas
importantes de la méquina en relacién mutua.

Las figuras 2 a 6 ilustran diferemes
¥y sucesivas posiciones de trabajo de los elementos
que forman el punto durant%x%iclo de labor de 1lg
méquina, )

‘Una serie circular de ggujas 1, va fija-
da a la periferie de un miembro amular 2 que se ator-
nilla o fija de otro modo por su centro al huso-sopor-
te central 3 de la miquina, Las agujas van mon«
tadas sobre el‘ap;llo 2, pero no se mueven con
relacién al mismo, estando radislmente dispusstas
en sent?do hprizqntal o glgo‘ipc;inado; estas agujas
son de preferencia del tipo perfilado con sus aris-
tas hacia arribva,

E1 compresor de las agujas 4 estd cons-
tituido en forma de un disco plano alojado por encima
de las aristes de las agujas y‘SOportado_er;su pro=
minencia central por el manguito 6 que rodea el huso
certral 3 y es suscept ible de reaiizar un movimiento
vertical de vaiven sobre el mismo mediante una o mis
varillas o dispositivos andlogos 6 atornillados por
su extremo inferior az una parte brida@a de di-

cho manguito 5§ ¥ accionada directa o indirectamemnte




por un miembro de leva o dispositivo similar,

Funcionando entre las agujas 1, se dis-
pore una fila o serie circular de elementos de gancho
7, los cugles forman parte in;egrapte de los miem-
bros de art}culacién 8 montados a pivote sobre los
soportes o partes de cojinete 9 que se proyectan
hacia arriba desde le pep;fgr@é de un anillo ulterior
10 alojado en cualquier posicidén conveniente debajo
de las agujas y convenienmemepte soportado por un
cuerpo 11 en forma de volamte, cuya prominencia cen-
tral 12 descamnsa en ferma deslizable sobre =1 huso
central 3.  Unas partes de brazo 13 de los miem-
bros pivotadoe 8 éue_se.extienden hacia adentro estan
formadas por sus extremos por ensanchamientos redon-
deados 14 que se acomodan dentro de uns ranurs anu-
lar 15 en la periferia de otro anillo 16 suscept ible
también de desplazarse verticalmerte alrededor del
eje central 3. La ranura amular para los extremos
ensanchados 14 de los brazos 13 puede constituirse
por una estrscha cavidad practicada en 1la peri-
feria del anillo 16 y cerrada por su parte inferior
por una pieza arular 17 atornillada al mencionado
anillo 16, . ) .

De prefersncia, algunos de los ele=~
mentos V‘en.forma de_gapchos‘estérlfo;madog sobre
un miembro articulado montade a rotacién 8, o bien
pueden los miembros comprender delgadas partes de
t iras qu? soporten cada una un gancho y se inger—
ten dentro de una muesca O ramura €n un miembro de
soporte que se proyecte del anillo 10.

Los miembros arulares 10 y 16 son am=




bos susceptibles de realizer un movimiento vert ical

de vaiven en sentido axial a la maquing, pudiendo
realizarse este movimiernto por la med iacién de las
varillas 18 y 19 respegtivamerme, amgxnilladas en sus
extremos inferiores a Yos anillos y operadas directa
o indirectamente por leves dispuestas de un modo apro-
piado o por otros dispositivos similares,

La rotacidn de 1os anillos 4 10 y 16
se imp;§e por cualquier med io spropisdo, como por
e jemplo, por un dispositivo de llave y rarmura aso~
ciados a las prOminenciaa~del anillo y del huso‘ceptral,
pudiendo comunicarse el movimierto vertical a dichos
anillos mo rotativos porrmedio de up.mecgnismo ade~=
cuado de articulacidén o palanca accionado por discos
de leva montados a rotacién sobre tambores o dispo-
sitivos andlogos instalados en cug}éuigr posicidén
conveniente sobre la mAquina, de peeferencia, en la
parte superior de la misma,

Una serie circulsr de guia-hiles 20 va
diSpuesta_concéntricamente a las agujas 1 y asegurada
a un soporte de anillo 21 dispuesto en }os»extremps
}nferio?es de los brazos 22 y sqspend;do de una
parte bridada 23 sobre un manguito 24, el cual rodea
un segundo manguito 26 susceptible de rotacién alw
rededor del eje de 1la miquina. De preferencis, el
mangudto 25 va soportado por el bastidor de la maqu i-
na 26 por medio de una plancha anular 27 o pieza o
piezas equivalentes, las cuales s&e sujetarédn con
pernos al mencionado bastidor de la miquina 26.

La conexidén ertre los manguitos 28 y

o5 puede realizarse por una o miés llaves o ranuras ver-
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p ticales o por uno o mis miembros de permnos o
husos 28 dispuestos en forma deslizante demtro de
un orificio u orificios convenientes 29 del manguito
24; dicho perno o pernos se fijan al manguito 25 por
un miembro amular o dispositive andlogo 30, sienio
esta disposicién de tal naturaleza que miertras
el manguito 24 es susceptible de realizar un movimien-
to deslizante vertical con respecto al manguito 25, los
dos manguitos giran al unisono alredsdor de lag mi-
quina, | o : .
El»mbvimienfo vertical del manguito ‘
24 y, por consiguiemte también de los guig~hilo s 20,
ﬁuede reai;garge de cgalduier modo conveniente, como
por ejemplo, por medio de una plancha o sopépte ranu~

rado 31 que rodée la periferia de una parte bridada

32 de dicho manguito 24 y tenga conexidn con la misma
por una varilla 33 a la que se comunica un movimiento
vertical de vaiven mediante un disco de leva o disw
positivo anidlogo.,

El movimisnto rotativo de ambos man-
guitos 24 y 25 y por consiguiente también de los
guia-hilos pﬁede llevarse a cabo por medio de un
tornillo sin fin 34 soportado por un eje 35 y en en=
granaje con ung barra dentgda 36 sobre un trozo bri=
dado sobre la parte superior del manguito 25. Los
hdlos‘zv pueden ser alimentados o las guias 20 sobre
los rodillos de guia 38 sdportados por los brazos fi-
jos 39 que se ext ienden radialmepte‘hacia afuerg
desdé'ellanillo 21, siendo suministrado el hilo, si
se desea, por lae bobinas situadas en la parte ine

ferior de 1la miqdina,




Por lo que aniecede se comprenderé que

los guia-hilos son susceptibles de moverse an sentido

ascendente y descendents y que pueden desplazarse
;L_ateralmemg con respecto a l_a,s_s. agujas, tanto en su
posicidn superior como inferior, siendo esta dispo-
sicién de tal naturaleza que dichos guia-hilos son
desplazados a su posicidn mas alts, mientras que les
elementos de gancho 7 lo son radialmeme hacia
afuers para hacer salir los lazos antiguos de las
agujas, o cuyo fin los mencionados guia.ehilos son
desplazados fuera de la tmayectoria de los garchos,

Durante el funcionamiento de 1la mé—t

quina y suponiendo que los diferentes organos de la
misma hayan alcanzado la posicidn representadé en la
figura i, el producto elaborado 40 és extraido por
debajo de las caras desl izantes fxacia afuera que se
ext ierden desde los elementos de gghcho 7. Bn esta
posicidn los ganchos estdn colocados detrds de las

esp igas de las agujas y separados de sus aristas,
mientras que los hilos son conducidos a aquéllas por
lag guiag 20 @ispuestas inmed iatamente debajo

de las agujas, a cuyo fin el compresor 4 va montado
inmediatament_e sobre 1ag expresadas ariétas, Desde
esta posicidn, los ganchos 7 se desplazan hacia las
aristas de las =gujas,” como se _indica en la figura 2,
movimiento que se realizsg nor la oagila.cién de los
miembros 8 que llevan los ganqhos sobre sus pivotes,
imprimiendo un movimiento conveniente a los anillos

IQ y 16. Cuando los ganchos se acercan al compresor
4, éste baja sobre 1las aristas de las agujss y un

movimiento ulterior de los primeros obliga a los
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puntos_formadoé en ﬁl;ipg término a_colocarse sobre
las aristas, como se representa en la figura 3,
Pero antes.de que 1os ganchos 7 pugdan prqseguir su
movimiento, el compresor 4 debe ser primero ripida-
mente levarta#o a la posicién representada en la fie
gura 4, al mismo tiempo que los guia-hilos soen des~-
plazados hacia arriba hasta la parte superior de
las agujas con un movimiento algo mis lento,

El movimiento continuado de los ganchos
7 hace saltar entonces los puntos primeramente forw
madqs de las agujas (yegse 1z fiéura 6) ¥y durante
mas alta en la cual se comdmfaa a difhas agujas
un movimiento lateral para srrastrar una o mis de
las mismas por la rotacidn de los manguitos 24 25,
después de lo cual las diferemtes partes vuelven a la
posicidén representada en la figura 1, y al volver
a ella los ganchos 7 se desplazan hacia atréds a lo
lgrgo_de lag agujas y arrastrgracon ellgs los
ﬁltimos lazos formadog_sobre las mismas, como se
represents en la figura 6, - _

Los guia~hilos 20 son también despla=
zados lateralmente cuando se di8ponen debajo de las

agujas en la posicién indicada en la figura 1, reali-

zéndose este movimiento en el mismo o diferente senti-
do al en que fueren previamerte movidos alrededor de
las agujas.

El invento puede sufrir algunas va~
riaciones y en particular, enlugar de conectarse io=
dos los guia~hilos a un selo anillo de soporte, pue~

de disponerse una pluralidad de tales anillos cada
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uno de los cuales provisto de un mimero comvenien-

te de guis-hiles y estar accionado éstos indepens
dienteme nte por mecapiqgos motores diferentes. Pero
si por ejemplo, se disponen dos de tales anillos
podrén estos girar en sentido contrario.

Ademds, la disposicidn de las diferen~
tes partes apteriq;mentg descritas puede ser inver-
tide, en cuyo caso, el producto elaborado se sa-
card de las agujas en sent ido ascendente, mientras
que las aristas de estas Ultimas y el compresor irédn

alojados en la parte inferior de dichas agujas.

Los puntos de invencién propia y nue«
va que se presenten para que sean objeto de esta Pa=
tente de VEINTE afiosy son los siguientes: »

7 1°, - Una miquina circular para fabri«
car mallss, compdesta de una serie de agujas que
no realizan ningin movimiento de vaiven y provista
de elemecntos controladores de los puntos, opera-
bles entre dichas agujas, y de una serie circular
de guim-hilos y desplazables con relacidn a dichas
agujas, la cual médquina se caracteriza por el hecho
de que las agujas van raéialmante dispuestas y porque
los.elementos controladores de los puntos operan para
desplazar los lazos formados longitudinalmente a di-
chas agujas.

20 = Una miguina circular para la
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fab_ric.ac_:iénge mallas, ‘segdnA]‘.o reivindicado en

el punto 1°,, caracterizada por el hecho de que los dos
elementos 60nt;ol_adoreq_¢q los puntes gque operan entre
las agujas reciben un movimiermo, tamo en direccidn
del eje de la miquina, como en sentido radial al mis-
mo. )

. 3%, = Una méquins circular para la
fabricacién de mallas, segin lo reivindicado en cualw
quiera de los puntos 1°, o 2°,, caracterizado por el
hecho ds que los elementos que operan entre las agu-
Jas que contienen unas partes e n forma de gancho,
van montedos a rotacidn y son susceptibles de reali=
zar simultdneamsnte un movimiento vertical de vaiven,
asi como de oscilar simultdneamemte también en sentido
radial al eje de la miquina,

] 4°, = Una mé.q,uina circular para la
fabricacién de rélallas, segin lo reivindicado en cada
uno de los puntos anteriores, caracterizada por
el hecho de que las agujas que mo rbe.a_,li_zan movimiento
de vaiven son agujas perfiladas que llevan asociado
un compresor verticalmante desplazable.

5°, = Una miquina circular para 1ls
fobricacibén de agujas segin lo reivindicado en cada
uno de los puntos anteriores, caracterizada por el
hecho ds disponerse una alimentacién independiente
del hilo a cada guia~hilos y una serie de éstos dise
puesta concénpricamente a las agujas, las cuales van
dispuestas borizoﬁtalmep@e, moviérdose dichas guias
desde una posicién inferior a otra posicidn superior
a dichas agujas y viceversa y desplazéndose ta{nbién ’

lateralmente mieriras ocupan dichas posiciores, miene
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tras que los elementos montados a rotacién que ope~
Tan entre las agujas les imprimen un movimiento de
vaiven vert ical y otro movimiento oscilatorio pora
hacer que 1las partes en forma de gamcho de dichos
elementos 8@ separen alternativmnente de las agu=
Jja® para depositar nuevos hilos y para frenar o
eéxpulsar los puntos,

6%, = Una miquina circular para la fa-
bricacibn de mallaa, segin lo reivindicado en el
punto anterior, caracterizada por el hecho de ciue
la serie de eélemembos de Rancho montados a _rc_;tacién
son soportados por un ani)_.lo‘alfque se imprime
un movimiento vertical de vaiven,

7%, = Una méquina circular pars la
fabricacidn Qe.méllas, segin lo reivindicado en el
punto anterior, caracterizada por el hecho de
conectarse un segundo anillo con mowimiento vert ical
de vaiven a unas partes salientes lateralmente de los
elementos de garcho pivotados y por que el movimiento
combinado de ambos anillos produce un movimiento ver-
tical y otro ospilatorio de los elementos de gan~
cho ertre las #gujas. v

, 8%, ~ Una miquina circular para ls
fabricacién de_mé,llas, segin 1o reivindicado en cuale
gquiera de los puntos antc?riorgs! .énla cual l1la se-
rie de guia~hilos es soportada por un anillo 21 que
se ;ngprime un mwimientq_ vert ivc.alogie_ vaiven y otro
mow_r‘imiento rotat _ivo Yy porque el mqvimiento de 1las
guias estd sincronizado con relacidn a los ele~
mentos de gancho que operan entre las agujas, de

tal mabera, que dichas guias son desplazadas y se=
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paradas de los ganchos durante el movimiento de‘freu
nado o expulaién._ | )
N ‘ 9°, - Mejoras en las miquinas cir-
culares para fabf;car maXlas, _
Tal y_como se ha descrito en la Me-
moria que amtecede, representado en los dibue
jos que se acompafian, y con los fines que se han
especificado, _ _ _
Esta Memoria consta de doce hojas

escrits® por una sola cara. o .
Madrid, 13 de septiembre de 1929.
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