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El presente invento se re la cion a  con lo s  radio­
transm isores y demás aparatos te le g rá fic o s  s im ila res , y 
tiene por fin a lid a d  p rin cip a l re a liz a r  un transm isor 
te le g r á f ic o  perfeccionado capaz de poder ser empleado 
a ve locida d es muy grandes, y en e l que c ie r ta s  
d e fic ie n c ia s  con que hasta ahora se ha tropezado en lo s  
transm isores de sistemas conocidos, se eliminan, o por 
lo  molos quedan reducidos en grado considerable» Aun 
cuando e l invento no está  lim itado a dicha a p lica c ión , 
puede se r lo  muy especialm ente a lo s  sistem as de te le g ra fía  
radi o-m últip lex  con h i lo s  o sin e llo s  y a sistem as
te le g rá fic o s  sim ilares*

En lo s  sistem as m últiplex y o tros  sistem as 
r a d io -te le g r á fic o s , como lo s  que hoy en día se conocen, se 
acostumbra a efectuar la  manipulación u tiliza n d o  uno so lo  
de lo s  contactos de un r e ía is ,  de un transmisor Wheatstone 
o d is p o s it iv o  manipulador análogo, de manera que la  
"espaciación " se e fectú e  cuando el contacto en cuestión  
esté  cerrado y e l "marcado” cuando esté  ab ierto»

En una d isp os ic ión  semejante, que puede ser 
considerada desde el plinto de v is ta  del presente invento, 
como t íp ic a  de cuantas d isp os ic ion es  se conocen, hay un 
d isp o s it iv o  manipulador con stitu ido  por un r e ía is  que vá 
in terpuesto entre una válvu la  para generar o s c ila c io n e s  
(o  sea e l órgano de mando) en un transm isor y una vá lvu la  
de am p lificación  subsigu ien te. El c ir c u it o  de producción 
o sa lid a  de la  válvu la  que genera la s  o s c ila c io n e s , 
comprende una impedancia de sa lid a , (por lo  general 
v a r ia b le ) , que vá puesta en shunt por la  re s is te n c ia  
usual, entre l a  r e j i l l a  y e l cátodo de la  vá lvu la  
am plificadora» El r e ía is ,  que se da por supuesto que habrá 
de ser del t ip o  de costumbre formado por una lengüeta 
destinada a v ib ra r  o a moverse entre dos con tactos, 
tien e  uno de sus con tactos, (o sea e l contacto de
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transm isión), conectado a l cátodo y su lengüeta conectada 
a la  r e j i l l a  de la  vá lvu la  am plificadora, siendo e l segundo 
contacto del r e ía is  en realidad  un simple "contacto de 
reposo" que no se u t i l i z a  eléctricam ente en a b so lu to . Ahora 
b ien , desde luego se comprenderá que con esta d isp os ic ión  
o cualquier otra  d isp osic ión  sim ilar, l o s  cambios que puedan 
tener lugar en el transm isor, por e fe c to  de manipulación, 
no serán ig u a les , sino que resultarán más o menos 
"sesgados", por ejemplo, en la  d isp os ic ión  d escr ita  habrá 
un sesgo de marcación muy n o to r io , porque si bien  no se 
enviará corr ien te  de espaciación  más que cuando la  
armadura o inducido del r e ía is  se h a lle  en contacto e fe c t iv o  
o rea l con el contacto transm isor, la  corr ien te  marcadora 
será enviada, no tan so lo  mientras que la  armadura del 
r e ía is  se h a lle  en contacto con el contacto de reposo, 
sino también mientras que dicha armadura se esté  arrimando 
y desviando del expresado con ta cto . Este e fe c to  de sesgo 
o b ie s , que se vá haciendo cada vez más pronunciado a 
medida que aumenta la  ve locidad  de transmisión de señales, 
impone la  necesidad de que lo s  r e ía is ,  aparatos Yftieatstone 
u otros d is p o s it iv o s , sean accionados con un sesgo mecánico 
de gran fuerza que con trarreste  el expresado e fe cto  de 
sesgo, no tan so lo  en el transmisor mismo, sino también 
en la  estación  receptora , dando lugar a que lo s  a ju stes  
lleguen a ser d i f í c i l e s  e inseguros, a l paso que cualesquiera 
cambios que pudieran tener lugar son propensos a e je r ce r  
un e fe cto  p e r ju d ic ia l sobre las  señ ales.

La fin a lid a d  p rin cip a l del presente invento es 
re a liz a r  un aparato manipulador que permita co rre g ir  ese 
inconveniente o por lo  menos aminorarlo en grado con siderab le .

Con arreg lo  a l presente invento, un radio-transm i sor 
o su equ ivalente, comprende un manipulador dispuesto de 
manera que a l ser colocado en sus p osic ion es  extremas 
cambie e l transmisor de la  p osición  de marcar a la  de 

espaciar, o v i  ce—versa, según e l caso lo  requiera^ y medios



para mantener dicho transmisor en e l estado en que 
últimamente l e  ha dejado e l d isp o s it iv o  manipulador 
durante la s  mutaciones o tran sicion es de éste  últim o de 
una a otra de sus posicion es extremas»

lo s  medios para mantener e l transm isor en e l estado 
o posic ión  en que últimamente l e  haya dejado el 
manipulador, podrán comprender un condensador dispuesto 
de modo que pueda ser cargado o descargado por el 
manipulador cuando se h a lle  en su p osición  extrema y 
combinado con e l transmisor para e fectuar el mando o 
con tro l de este  ú ltim o.

Preferentemente el transm isor deberá estar 
p rov isto  de medios para suprimir todo golpeteo d e l 
manipulador»

Con arreglo  a una forma de e jecución  del 
invento, en su ap licación  a un radio-transm i sor de la  c la se  
de aquellos que comprenden un generador de o sc ila c io n e s  
o "im pulsor", cuyo c ir c u ito  de sa lid a  o rendimi ento 
comprende una impedancia cuyo v o lt a je  de cruce es 
suministrado a l c ir cu ito  de entrada de tina válvu la  
am plificadora subsiguiente, procederemos ahora a hacer 
su descripción  detallada»

En vez de conectar directam ente la  impedancia 
que hay en el c ir c u ito  de sa lida  del im pulsor, directamente 
entre la  r e j i l l a  y e l cátodo de la  vá lvu la  am plificadora 
subsiguiente, e l acoplamiento entre dichos órganos es 
efectuado por medio de un transformador cuyo enrollam iento 
primario se h a lla  conectado en cruce con dicha impedancia, 
y cuyo secundario vá conectado por uno de sus extremos 
a la  citada  r e j i l l a ,  y por el otro extremo, y por e l 
interm edio de un condensador al citado cátodo» El d isp o s it iv o  
manipulador está con stitu ido  por un r e ía is  (por más que 
desde luego puede emplearse cualquier otro  d isp o s it iv o  
manipulador) cuya lengüeta , vá conectada a aquel de lo s  
lados del condensador junto a l secundario del transformador,
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y uno de cuyos contactos vá conectado a l cátodo de la  
válvu la  am plificadora y a la  bom a p o s it iv a  de una b a ter ía  
de r e j i l l a  en b ie s  cuya borna negativa vá conectada al 
otro contacto» l a  vá lvu la  am plificadora deberá ser un 
fa c to r  de elevada am plificación  y capaz de funcionar de 
una manera perfectamente s a t is fa c to r ia  sin necesidad de 
u t i l iz a r  una corrien te  de placa o de r e j i l l a  que sea 
elevada cuando la  r e j i l l a  esté conectada al extremo 
negativo del filam ento, a l paso que la  b a ter ía  de r e j i l l a  
en b ie s  deberá tener el poten cia l s u fic ie n te  para reducir 
la  corrien te  continua de placa de la  válvula am plificadora 
a cero, y vencer e l v o lt a je  a ltern a tiv o  debido a l impulsor» 

La producción o rendimiento de la  válvu la  
am plificadora es recogida o tomada por medio de un 
transformador en la  forma usual, haciéndolo pasar por e l 
f i l t r o  de armónicas de costumbre, y u t iliz á n d o lo  en una 
forma cualquiera conocida y deseada» Como se ve , pues, 
con arreg lo  a esta d isp os ic ión  e l condensador quedará 
puesto en corto  c ir cu ito  a l estar la  lengüeta del r e ía is  
tocando en aquel de lo s  contactos que esté  conectado a 
la  borna p o s it iv a  de la  b a ter ía  de r e j i l l a  en b ie s , pasando 
corrien te  anódica por e l c ir c u ito  productor de la  válvula 
am plificadora, y entonces, como es consigu iente, el 
transmisor quedará puesto para marcar. Este estado de cosas 
permanecerá in a ltera d o , durante el movimiento de la  lengüeta 
del r e ía is  al otro contacto hasta que el c ir c u ito  quede 
realmente completado o cerrado por dicho contacto y el 
condensador quedará cargado de repente al p oten cia l de la  
b a tería  en b ie s  de la  r e j i l l a ,  la  corrien te  anódica en la  
válvula am plificadora quedará reducida a cero, y e l 
transm isor quedará puesto para la  " espaciación" . Hecho 
esto , la s  cosas volverán a quedar en ta l estado, debido 
a la  retención  de la  carga en e l condensador hasta que 
este últim o vuelve a ser descargado colocándose entonces 
de nuevo la  lengüeta del r e ía is  en su p osición  extrema
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primeramente citada* Da ©ata modo e l marcado sa efectuara 
durante el tiempo que permanece en contacto la  lengüeta 
del r e ía is  con uno de lo s  contactos, y e l tiempo que tarda 
en desplazarse a l otro contacto, mientras que la  espaciación  
tendrá lugar durante e l  tiempo que permanece en contacto  
la  lengüeta del r e ía is  con el otro contacto y e l  tiempo 
que tarda en desplazarse hacia e l primero* Estos dos 
tiempos o periodos podrán ser equiparados con fa c i l id a d  y 
por lo  tanto, se podrán obtener marcación y espaciación  
igu a les  sin necesidad de r e ía is ,  transm isores Wheatstone 
u otros  aparatos que produzcan sesgo mecánico. Ahora bien , 
habrá muchos casos en que la  d isp os ic ión  anteriorm ente 
d escr ita  pueda no ser conveniente, debido a l fu erte  golpeteo 
del manipulador que pudiera producirse por e fe cto  de 
la  brusca subida y descenso de la  corr ien te  anódica en 
e l c ir c u it o  de sa lida  o producción de la  válvula am plificadora . 
En ta le s  casos la  válvula  am plificadora s e n c illa  se reem- 
plazará por dos válvu las sim ilares que funcionen con 
t i r a  y empuje, y conectadas de manera que eviten  tddo 
golpeteo  del manipulador.

En el d ibujo que se acompaña vá representada una 
d isp os ic ión  como la  anteriorm ente d e scr ita .

En dicho dibujo Y1 es una válvu la  o s c i la to r ia  o
impulsor que s irve  para generar o s c ila c io n e s  cuya
frecu encia  dependerá de la s  constantes de un c ir cu ito
o s c i la t o r io  L1 Cl, manteniéndose la s  o s c ila c io n e s  por

contra­
medio del carrete de/acoplam iento usual 12. Se a p lica
p oten cia l anódico en la  borna p o s it iv a  HT, im pidiéndose
que la  corr ien te  a lterna  fluya  en retroceso  a dicha borna
por lo s  carretes de reacción  en sé r ie  CbJL Cla.2, y el
condensador a t ie r r a  C3. El c ir cu ito  de sa lid a  de la
vá lvu la  VI comprende tres  res is ten c ia s  en sé r ie  B1,R2,R3,
y e l enrollam iento primario P1 de un transformador de
acoplam ieito vá conectado en cruce con aquella  parte de la
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impedancia de sa lid a  situada entre la  conexión catód ica  
y un punto de derivación  v a ria b le  en la  re s is te n c ia  R2. 
El secundario SI del transformador de acoplamiento vá 
conectado entre la s  r e j i l la s  de dos válvulas am plificadoras 
V2, V3, dispuestas en forma de t ir a  y empuje. El punto 
interm edio del secundario SI del transformador vá 
conectado a la  conexión catód ica  común de la s  válvu las 
am plificadoras, por el intermedio de un condensador 04 con 
el cual se hallan  combinados un r e ía is  HL u otro 
d isp o s it iv o  manipulador que tenga contactos de marcación 
y espaciación  M y S y adaptados para in te rca la r  en c ir cu ito  

una b a ter ía  Eb como lo  ind ica  e l d ibu jo , y como en la  
d isp os ic ión  últimamente d escr ita , lo s  anodos de la s
válvulas am plificadoras ván conectados entre s í por la s  
dos mitades de un carrete de núcleo de a ire  13 e l cual, 
en unión de un condensador C5, forma un c ir cu ito  sintonizado 
a la  frecu encia  generada por la  válvu la  71. El c ir cu ito  
anódico común se completa desde el punto interm edio del 
citado carrete  13 a la  bom a p o s it iv a  HT. En R4, R5, 
ván indicadas unas re s is te n c ia s  terminales apropiadas 
para el transformador con cuyo secundario están combinadas 
siendo C6, C7, unos condensadores de c ie r r e  u obturación, 
por d e c ir lo  a s í ,  que impiden e l paso de corrien te  continua 
v a r ia b le  al enrollam iento primario P2 de un transformador 
de sa lid a  cuyo secundario vá representado en S2.

Desde luego se comprenderá que para frecu encias 
de golpeteo del manipulador, (de 100 a 200 c ic lo s  por segundo, 
a grandes v e lo c id a d es ), la  inductancia del c ir c u ito  
sintonizado constituye un corto  c ir c u it o , mientras que 
al estar dicho c ir cu ito  sintonizado a la  frecu encia  impulsora 
o de mando, la s  señales durante e l periodo de marcación, no 
son afectadas de modo p ercep tib le . Una ventaja in cid en ta l 
de esta d isp os ic ión  estr ib a  en e l hecho de que a l estar el 
condensador comprendido en e l c ir c u ito  sintonizado constituye 
un corto c ir cu ito  para la s  armónicas de la  frecuencia  de



cuando, se ev ita  la  necesidad de un f i l t r o  independiente 
para elim inar dichas armónicas*

Con arreg lo  a una m odificación  lo s  anodos de la s  
vá lvu las 72, 73, vén conectados entre s í  por el interm edio 
de dos vá lvu las de enrollam iento d ife re n c ia l del primario 
de un transformador de sa lid a , completándose el c ir cu ito  
anódico cómán desde e l punto interm edio de dicho prim ario.

En e l supuesto de que ex ista  sim etría e lé c t r ic a  
lo s  go lp eteos del manipulador, se evitarán por completo 
con esta d isp o s ic ió n , por cuanto que la  subida y descanso 
de la  corr ien te  de p laca  en lo s  c ir cu ito s  anodicos de la s  
válvulas am plificadoras inducirán flu jos de cancelación  
mutua en lo s  sem i-enrollam ientos del transformador de 
sa lid a . Ahora b ien , en la  p rá ctica , la  sim etría e lé c t r ic a  
es d i f í c i l  de obtener y de reten er, debido a la s  variacion es 
entre válvu las y otras consideraciones de orden p rá ctico  
análogas, siendo, por lo  tanto p re fe r ib le  emplear la  
d isp os ic ión  reprasentada en el d ibu jo sirv ién dose  de un 
c ir c u ito  sintonizado a la  frecu en cia  de la  impulsión o 
mando.

IT O T A »

Habiendo ya d escrito  ampliamente la  naturaleza de 
nuestro invento, asi como la  manera de l le v a r lo  a la  
p rá ctica , debemos hacer constar que la s  d isp os ic ion es  
anteriormente d escr ita s  son su scep tib les  de l ig e ra s  
m od ificaciones de d e ta lle , sin  que se a lte re  e l p rin cip io  
fundamental del invento y lo  que constituye su esencia 
y por lo  que so lic itam os patente de invención por v e in te  
años en España es por: "Perfeccionam ientos en transm isores 
ra d io -te le g rá fico s  y aparatos s im ila res" ; caracterizándose 
por lo  s igu ien te :
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1 2 .=  Por un radio-transm isor o aparato análogo 
que comprende un d isp ositivo  manipulador adaptado de manera 

que al moverse o desplazarse a bus posiciones extremas 
cambie el transmisor de la  posición de marcar a la  de 
espaciar o v ice -v ersa , s egún el caso, y medios para 

mantener dicho transmisor en el estado en que últimamente 
l e  haya dejado el d isp ositivo  manipulador durante sus 

transiciones o mutaciones de una a otra posición extrema*
3egún queda d escrito .

2 2 .=  i*a combinación de un generador de oscilacion es, 
un am plificador, un circu ito  de acoplamiento que comprende 
un condensador situado entre el punto de sa lid a  o rendimiento 

del citado generador y el punto de entrada del am plificador, 

un generador de potencial y un d isp ositivo  manipulador 
destinado, al ocupar sus posiciones extremas, a descargar 
dicho condensador o a cargarle del citado generador; según 
queda d escrito .

3 2 .=  Un transmisor como el que se esp ecifica  
en la  reivindicación 1 5 , y en el que lo s  medios para mantener 
el transmisor en el estado en que últimamente se l e  haya 
dejado, comprenden un condensador destinado a ser 

cargado o descargado por el manipulador cuando éste ocupe 
sus posiciones extremas, estando combinado con el citado 
transmisor para efectuar el gobierno o control del mismo.

4 2 . =  Un aparato según se esp ecifica  en la s  
reivindicaciones 15, 25 o 35 , el cual comprende lo s  medios 
para eliminar el golpeteo del manipulador, comprendiendo 
dichos medios un circu ito  de t ir a  y empuje en virtud del cual 
lo s  impulsos debidos a dichos golpeteos se contrarrestan  

y cancelan mútuamente, según queda d escrito .

5 2 .=  Un aparato según se esp ecifica  en la  
reivindicación 45 , en el que lo s  medios para elim inar 
lo s  golpeteos del manipulador comprenden un par de válvulas  
dispuestas en forma de t ir a  y empuje y combinadas con un 

transformador de sa lid a  cuyo enrollamiento primario
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consiste  en dos medios enrollam ientos contrapuestos; según 
queda d e s c r ito .

62 .= Un aparato como el que se e s p e c if ic a  en la  
re iv in d ica ción  4§ el cual comprende lo s  medios para elim inar 
el golpeteo de manipuladores o la s  armónicas, o ambas cosas, 
comprendiendo o consistiendo dichos medios en un par de 
válvulas dispuestas en t ir a  y empuje, y un c ir cu ito  
aceptador sintonizado a la  frecuencia  de régimen y conectado 
en cruzamiento con el c ir cu ito  de rendimiento o sa lid a  
de las expresadas válvu las.

72.= D isposicion es en la  forma que queda substancial­
mente d escr ita  e ilu stra d o  en e l adjunto d ib u jo .

"Perfeccionam ientos en transmisores ra d io - 
te le g rá fic o s  y aparatos s im ila res" ; ta l y como queda 
substancialmente d e scr ito  en la  presente memoria e ilu strad o  
en lo s  d ibu jos que se  acompañan.

Esta memoria consta  de nueve hojas e scr ita s  por 
una sola  cara.

Madrid, 13 de Septiembre de 1929. 
MARCOITI*S WIRELESS TE1EGRAPH COMPAFÍ LTD.
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