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" 41 presente invento se rafierse a las
maquinas idaadar para confeccionar rollos u ovillos
ds cinta o sus simildras sobra un 4rbol seccienal ins-

talado entrz un par de discos giratorios, y se rzfis-



re més particularmente a las méquinaes para cofeccio-’
nar y exrulsar autométicemente rollos de cints alinen-
tados continuamenta por un aparato cardador, manuar u
otra maquina que aliments la fibra textil en forma de
cinta.

Pare mayor claridad se describe deta-
lladamsnte a continuacidn uns miquina acondicionadn
Para opsrar ls cinta procedentz d2 un aparato carda-
dor o manuar,

Solidarios de los discos coaxiales sea-
rarables se dicponan unas esccionas horizontales ds
&rbol a les cuales 25 alimentads la cinta desde los
rodillos usuales y corrientes de entrega dcl aparato
Cardalor o manuar, Acondicionade pars acomodarse an-
tre los dimcos ss dispons un rodillo acanalado y accio-
nado a una velocidad periférica algo mayor que la 4z
los rodillos d2 slimentacidn. Los discos, y con ellos
las secciones a2 &rbol, van soportadoed por unog bra-
zot montados a rotacidn sobre un manguito o dispositi-
vo andlogo el cusl se monta, s Su vex, an forma suelta
0 loca sobre un Arbol horizontzl; los brazos £3 van
elevando a Mmedida que s2 forma el rollo de cinta has-
ta qus alcanza un tamafio pradeterininado o hasta que
haya sido alimentada ura longitud predeterminada de
cints, disponieniose msdios para hacer nscilar loc bra-
zoS hacla un lado y que puadal raalizsr el movimiento
de sepsracidn o de "aspertura" de los discos con las
seccidnss das Arbol, dejendo asi 2n libertail al rollo
ds cinta para ser expuleado. Para romper la cinta
despues de su salida del rodillo, 13 cinta proc2d2nte
del poltc terminado es tomada entr: las seccionas de
4rbol qus se mueven raciprocamant: o se "cisrran' des-

A 0

ues d2 salir Jde dicho rollo, debisndo entsnderse que
Y s
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durante la continus rotacidn de 1las mencinnadac cac-
cicnes de &rbol 1la cinta ssréd empujada en una direc-
cidn que la separe del rodillo concluido, de tal na-
nera que tenge lugar una roturs de la mdsma 2ntre ol
menc ionado rodille concluide y el punto de asimisnto
evtro lag seccionss d3 arbol. Al poni2rse en marcia
un nuevo rolloe, el bordis de cada disco estd en contac-
to con una rueda de friccidn accionada a tal veloci-
dad gque pueda hacer girsr el disco a una vz2locidad su-
perior a la normal psra que las secciones de Srbol
adquieran inmediatamente una v2locidad aproximada a
la 48 la cinta que se estéd alimentando. Al princi-
vio de 1= rotacidn lear seccionzs de 4rtol con manteni-
dag fuera dz contacto con @l rodillo acanalado por me-
dio de los bordes del disco quz penstran en las ruzdas
de fricecidn, hasta que un mimero suficisnte de vuel-
tage 42 cinta s2 haya arrolladc a las seccionas da 4r-
Yol para hacer contacto con el rodillo acaralalo 0orT
mzdio del cuasl dichas secciones son slavadas en unidn
de los discos, de tal manera, gue los bordes del disco
£e scparen de la rueda d: friccidn siendo entonces
puestas en rotacidn dichas seccionse en unidn delos
discos por el rodillo acanalado que opera friccional-
nente sobre lg cintes arrollada.

Cuando el rolle Lia sido complstado y
expulsado, vuelven los discos a su posigidn inicial o
"de cierr2" sisndo su calda =lmohadillada por un dis-
positivo hidréulico de control para qus loe bordes de
los discos vengan a apoyarse suavemente sobr: lac rue-
das de friccidn.

Una mAdquina consiruida conformz »l pre-

sente invento s2 ilustras ¢n lor adjuntos dibujos en



log cualss: 1la figura 1 2s una slevacidn parcial en
corte vertical. La figura 2 pepresenta un plano par-
cial coriado 2n part2s; 1la figura 3 es uns seccidn ho-
rizontal substancislmente por la linea 3-3 de 1la fisu-
ra 1; la2e figuras 4 y 5 son virtas diagraméticas que
ilustran fases sucsesivas de la operscidn de la wéqui-
ra;  la figura 6 es un corts parcial en 2levacidn y
fragmentaric en parte en sl que se rapresenta el mecs-
nismo pars la "apertura y cisrra" 42z log diecos; 1las
figuras 7 y 8 son respectivamente un corte vertical y
una vista de proyeccish plana de un diepositive hidrdu-
Jico de contrel; 1s figura 9 es una vieia fragment a-
ria en detalle en la que se ilustra 21 mecsnismo aso-
ciado al dispositivo hidréulico de control; 1la figu-
Ya 10 es una vista fragmentaria ds un mscanismo expul-
€or a mano; y por Ultimo la figura 11 iluetra en dia-

srama una forma de medios para recibir =21 rollo despuss

de su expulsidn.

La miquina represehbtada comprends un par
de2 discos separados axialmeniz 1 y solidarios de 1las
s@cciones ds érbol 2 que giran sobre cojinetes d= bo-
las 3 montados solre erpigas 4 diespusstas sobre los
extremos libres de un par de brazcs 5 cuyos extremos
opugstios g2 bifurcan y pivotan a un manguito 7 monta-
do loco sobr: un arbol horizental fijo 8 que va sopor-
9’

tado por los bastidores ahorquillados y separados 9

’ y

siendo esta disposicidn ds tal nasturaleza que loe dis-
cos 1 pueder moverse conjuntsm2nte y 2n sentido circu-
tar alrrededor del ejz dol arbol 8, siendo, ademés, los
brazos 5 suscaeptibles dz girer sobra los pivotage 5,por
lo cusl los discos pueden separarse o "gbrirsz" para

permit ir 1a expulsidn de un rolle de cinta. Dispuss-
to entre los discos 1 y d2bajo de ellos se dispone un

rodillo acanalado 10 y fijado 2 un &rkol 11 que girs
- 4 -



en loe bastidoras 9, 9°, el cual lleva dispuesto so-
bre un extrsmo, proyectandose mas alld del bast idor Y,
una rueda de angranaje 12;que engrena con otra rusds
de la misma clase 13 montada a rotacidn esta Gltima
Sobre una espiga 14 que llevas el bast idor 9. La rue-
da de engranaje 13 es solidaria de otra rueda de exngra-
naje 15 que sngraila con una tercera rueda 16 solida~
ria de las ruedas dz trinquets 17, 18 ¥ monteds a ro-
tacidn sobre una espiga 19 que lleva el bast idor 9.
La rueda de tringuete 18 va armada con una cadena(no
represent oda) accionada por cuslquier drbol convenien-
te de rotacidén de la miquina cardadora o manuar. vi-
chs rusda de trinquete 17 va armada por una cadsna 20,
la cual, a su vag, pasa tambien por oitra rusda de trin-
quste 21 fijada = un Arbol 22 que va montado a rota-
cidn en los bastidoraes 9, 9', v que lleva un par de
ruedas de& friccidn 23 axislmente saparsdas sobre el
érbol 22. La anciiura superficisl del rodillo acana~
lado 10 es tal, gue éste puede introducirse en 21 ss-
pacio entre los discos 1 cuando se hellan en su poeie
cion de descenco y cuando las rusdas 23 ocupan tal po-
sicidn sobre el érbol 22 que,cundolosdiscos 1 ocupan
Eu posicidn mas inferior, las periferias de dichas rue-
das 2ntran en contacto con los Tardes 1' de loe discos
1. Los rodillos alimantodores o de entregs 24, 25 so-
tre los discos 1 estén scondicionados nara alimentar
la cinta 28 entre estos Udt imos,

Los medios pars realizar el movimien-
to angulsr de los brazos 5 alredador de sus piveotes 8
comprenden unos miembros marginales 27 axialmente se-
parados (uno de los cuales se repregenta en 1l figura

6 ) montados a rotacidn sobre un perno 28 gque lleva



dispuesto el manguito 7.

Insertadas entre los mismbros margina-
l3s 27 y pivotadas a 2llos =n 20 =2 disponen dos arti-
culacionec curvas 30 cuyos exirsmos alejados de los
pivotss 29 van pivotados :n 31 a uner micmbrés 32, los
cualzs se pivotan, a su vez, en 33 a los brazec 5. 30
indica unses clavijas da tore que van dispuestas en los
miembros 27 y que pueden antrar en contacto con las
articulsciones 30 cuando los disces 1 se hallen an su
posicién"de cierre". Un rodillo 27' soportado por
los miembros 27 pusde euntrar en contacto con un muells
de hoje 27 diespuesto en el manguito 7 con el fin de
colocar los miembros 27 en su poeicidn "central muer-
ta" es decir, en aquelias poeiciones exn las que los
dircos 1 2stén "abiartos" y en =2quells otra 2n la qus
son coaxiales o estan"carrados".

Plvotado 2n 34 a los micmbros 27 se dis-

pAne un mismbro 35 (figuras 1y 5), al cual se pivota,

& Su wez, 2n 36 el extremo superior ds una articulacidn
ajustable longitudinal 37 cuvyoe 2xtramo inferior csta
Pivotado en 30 a un miembro 38’ pivotado en 582 a un
arbol 39 montadc loco sobre un #rbol 41 que se extien-
de entx3 los bastidores 9, 9' en lo® que Ve mortado a
rotacidn, Con @l n°, 42 ee cefialz un brazo qu= for-
ma parte integrante del hrazo 39 y que puede entrer

en contacto con el sxtremo superior de un tope de die-
tribucidr 43 paeando por 1las anillas 44 que formen par-
te integrante de una palanca colgants 45, cuyo extramo
Superior se pivota en 46 a un brazo 47 solidario dsl
manguito 7. Solidario también con dicho tope 43 se

dispone un arrastralor 42 cuya cara inferior 49 puad=a

entrar en contacto con una lava 80 dispussta en al ér-



bol 11. 51 indica unn palancs pivotada en forms ajus-
table en 52 y que entra en contacto con una gagunda le-
Va 53 fijada al dérbol 11. in la palanca 45 s2 disvo-
ne un perno graduable de fijacidn 54 cuya cabeza pue-
de entrar en contacto con una tarcera leva 56 fijada
al 4rbol 11. Uno de los extrsmos de un muelle helicoi-
dal de tensidn 58 d2splaza el extremo inferior de la
palanca 45 hacia el érbol 11 ¥ va conectado en 37 al
e@xtremo infarinr de la palanca 45, mientras qua 1 o~
“ro 2xtrsmo del moncionado muelle 58 va snclado en 59.
dste muelle 58 rirva normalment= para mantener un bor-
de 60 presentado por la palanca 45 en contacto con un
pernc 61 dispussio en la palanca 51, nresentando di-
cho borde 60 una rangua $2 en la que puedas penetrar

el parno 561, como se cesplicaréd mas adelants.

Solidario con 21 manguito 7 de dispons

4 un brezo 63, al cual o pivota en 64 el extremo supe-

rior ds una articulacién 85 cuyo extreme inferior va
conectado operetivaments a un dispositivo hidriulico
de control gue comprende un émtolos6 movible horizon-
talmente dentro de un cilindro 67 asegurado al bagsti-
dor 9'. Una ranura 68 practicada en dicho émbolo 56
¢ inmediata a sus extrsmos sirve para gue €2 introdus-
ca 2n 2lle un taldn 69 dispuesto cobre un brazo 70 de
una plancha srticulsda rotativa en 71. 31 sxtreno
inferior de 2sta articdlacidn 65 vs conactada - pivote
2n 72 al otro brazo 73 de la palanca articulada,. Una
cdmara 76’ en uno de sus extremoe del cilinare 67 pue-
de controlarse por una védlvuls 74 operat ivamente conec~
tada en 75 a un braze de una palanca cruciforme "8 pi-
votada en 77 e impulsada por un muslle helicoidal de

compresidn 78 @n la dirzccidn apropiada para mantener



abiertas la vélvula "4, estando determinada la exten-
s16n de 1a spertura de esta vélvula por la fijacidn de
un tornilleo 79 qus lleve la mencionada palancs cruci-
forms v que entrs normalments en contectn con el eje o
kusillo de vélvula £2. Interestado entrs urns - a.ura
ToecCada 83 practicada sobre =)l extremo superior de la
védlvula 81 y lee tusrcas gradu-bies £2° diepuestas so-
bre el eje 82, ge dispone un muelle heliceidal de com-
presidn 84 el cual sirve rormalmente psra mantener la
ranure 83 en cortacto con un collsr 85 sobre el extre-
mo inferier del eje 82 (figura 9). ©Por encimn~ del ci-

lindro 67 va previsto un depdésito vera el fluido 86 que

[9))

2 . .
cnmunica con las cémarass 86° 65 tejo el control de lag
vdlvilas 74 y 81,

Conectado e pivote 2n 87 a 1z palanca 76,

"'!Eﬁel Sxtremo infericr de una srticulacidn 88 straviess

g Una abertura €9 fijada a2 un &rkol 9C qus se assgura a

gu vez el érhol 41, 92 indics un muelle de compresidn
helicoidal que rodea la articulacidn 88 ¥ gue va inter-
¢alado entre la areriura 89 y las tuercas 93 rescadas
gobre la articulacidn €8 cerca de su extramo guperior.
4l extremo superior del eje de la vélvula 82 cont iene
una conexidn de espiga y rarurs 94 (figura 2) cen une
palarca 95 pivotada en 96 vor uno de sus extremos y des-
pPlazada hacis srribe mediante un ruells tensor 97 por
el otro extramn. Pivotado en 98 solrs la palarca 95
£e dispone una palarnca articulade uno de cuyos brazos
99 entra en contacto con una leva 100 dispuesta sctre

la palanca 95 y cuyo cotro brszo 101 entra, a3 cu vegz,

a

3

contacto por medio d= un tornillo de fijscidn 102

quz 1lleva un soporte 103 fijado a2 la articulaci’3n.és.

[

1 brazo 99 pusde entrar en contacto con una eéspigs 104



qus cortiene un soporte 105 fijado a la palanca 45,
4l krazo 101 presenta un 0j2 o akartura 107 atravesado
POr una varilla 108 entre un collar 109 sobre cuyo extre-
mo inferior y por digho orificio 107 se interpone un mue-
lie de compresidn 110, 41 extremo superior de la va-
rille 108 va pivotado en 111 a una psalancs curvada 113
montads a2 rotacidn en 113, la cual llevs practicads por
Su extremo extorior una ranura 114 que eetd normalmente
en relacidn de cisrre con un miemkro 118 dispuesto sn
unz palence curvada 1168 que va fijade al #rbol 41. Fi-
jedo tamtién al érhol 41 se dispone un soporte que pre-
genta los trazos 117, y 118 provistos de proyecciones
latersles 117', 1LT8', respactivemente, que pusden en-
trar en contacto con el brazo 39 ¥ con 0tro krazo 120
wentedo loco sobre el érbol 41 y provisto de ur tornillo
gradualtle de fijzcidn 110 que =vede rer sccionado por
el brazo 39, dl brazo 120 es norralmsnie movible con
un brazo 121 montadn loco solre el Zrtol 41 y oversti-
mamente conectzdo por medio de uns orticulacidn 122 al
brazo 63 sobre el manguito 7. 41 Yrezzo 121 contiens
un clerrs 123 orsrutivamente conectado 2 la palanca cur-
va 112 por medie de una articulacidén 124 y normslmernte
en relacidn de cierre con el Yrazo 120.

Durante el funcionamiento de 1la méguins,

el comienzo de la formacidn de la cints, los discos 1

[]

stén en posicidn bvaja (como se repressnta on 1las figu-
ras 1 y 4) con sus Tordes 1’ en relacidn de friccidr
con las ruadas de friccidn 23, lae cuales gmprimen ro-
tecidn a loe discos en la direccidn indicads por la fle-

cka A. Cuendo se La verific~do 21 entrensmiento de 1a

ct

cin & por las sectionns rotativas de Adrtol 2. comicr-
Py b

Y]

ta
ze @l arrollamierto de dicha cirta sobra las sxpressdas



saccicvern, 31 7 formaecidn isl rellc, ‘lespués de ha-

terea arrollado algunes 2 leg primsree vu2ltes do cin-

t2  olradsdor 29 gsaes g2ccionss, lg cinta eg cogida ror
3 iy

-

a nariferis acanaleia 121 Tedilleo 10 ques =2 ualla ji-

rando en 1l» dirsccidn indiceds por 1= flscha B, con lo

2

cual log wiccosg son :leveodos y teparacos & las ruasdac
de friccidn £3, mientras que =21 rodillo 10 sigus hacie -
do gir-r las szcciores de &rbol 2 y los discos 1. Al
aumenter el difmetro uel rollo, los discos 1 y conr 2llos
las pelonceg &5 y 4F g2 elewan hasta qus 1 rollo hLaya
alcanzeado un didmetro pradstsrminasdo; y cuandio el tLor-
de 60 <& la palanca 4% se he coltado de lg espiza 61

que lleve 1= palsnca 51, le rangus 62 sobtre la Palanc~
45 et cerrada y puestia en contacto con la 2spiga 21 por
la accidn 421 muelle 58 (como =3 pepresenta en la figu-
ra 5), Cuando ziiora la palarnca £1 es levantada por l»o
leva £3, la palahca 45 y con ellzs los discos 1 sohn 1i-
geramente levantezdoe, de tal manera, qus el rodiilo 10
queda relevado en su csrga. 4n la posicidr de alturs
de lz pelanca 45 el extremo supsrior cel tope ds distri-
bucidn 45 gue lleva dispuesto la primera viene g colo-
carse junto o1 brazo 47, disponisndoss el mismbro 48
gobre dicha varilla taladrada 43 en le trayectoria de

.w2

la2 leve 50, como s2 renresenta =2 la figura E. Tien-
tras log discos 1 s£iguan gdportados por la lave £3, la
lave 50 ergencha la superficie 49 Gel miembro 48 e im-
pulees Yacis arrits 1a varilles 43 haciandol~ 2ntrer en

gontacto con el &rbol 42 gue ve mentadc z rotacidn so-
tre 1la mismn y por medisciin dsl tresn 39-34 heace girar
los miembros 27 en la dirsccidn indicada por la flecha

¢, (figura 6), cern lo cu~l, les articulacionzs 30 son

zccionadas pera separar los bro=rs B y por lo tento loc

...]_O_



discos 1 ¥y las secciones des 4rbol 2. Une vez puesto
281 en libertad el rollo de cinte, baj= 2 ponerss en
centacto con el rodillo 1¢, el cual coopere pares despe-
dir el rollo 8 sobre los rodillos giratorios 128, 126
(figura 11) cyperativamente conectados entrs si TOY una
cadena 127 y accionados s una velocidagd periférica igual
a la del rodilleo expuleado. sl rollo o puede ser le-
Vantaldo s mano de los rodillos 25, 126, o bién este Gl-
timo puede ir inclinado axialmente con relzcidén sl pri-
mero pera oblicuar »gi finalmente 21 rollo S sobre uno
de Los extremos de los rodillos, burante la elavacidn
de los discos 1, el émtolno 66 es desplazado en la direc-
cion irdicade por la flecha D (figura 7) por mediacidn
Gel tren 69,70,73,65,64,63, con lo cusl se crea presidén

5 s = c
del fluido en la cémara 66° pars oponer un movimiento

‘ngﬁgo para hacer mas compacta la primsrs,
3 Durante ests elevzcidn de los discos 1

en 8l extremo inferior del brazo 99 (figura 9) ectéd en
contacto con el borde superior del trazo 100 sokre 1lga

ralarca 95, cor lo cual 2g éete da2primida en oposicién
a la accidn del muelle 97, cerrandose entonces lg-vél-
vule 81 de una maners complete o practicsa. Cuando el
émbolo 66 avanza dentro de la cémeras 66~

, 1 fluido des-

ciends lentemente de la cédmara mancionads, » iraves ds

la vélvula €1 21 dcvdesito 86. be comprenderd fécil-
mente que el gredo de presiin creando dentrn de l= céma-

‘-) ’ = s
ra 66° durante las elsvacidn de¢ los discos 1 y, por con-
siguiente, la deneidad d21 rollo de cinta cstérn deter-
miradas wor la fuerza o tensidn del muslle 84 que puede

graduarsa por el ajuste de las tuercas 82',. La vélvu-

- 11 -



1n 21 accione, por vemsiguientse, cono una vélvula de
retencisn de segurided par- impedir elevaciones anorma-
les de presidn dentro de la cémars 66-. ilentras de
estz creando presidn dentro d2 2sts cémars, el Tluide
corre cesde el deposito 86 2 la cémere 66° a travée de
ung sberturs 74° que presents un ssiento para ha vélvu-
la 74. Cuando laxrangua 62 sokre la palanca 45 ee ce-
rreda en relacidnie contscto con la aspiga 61, al ter-
minarse dz confeccionrr el rolle, lg espigs 104 pone

el arbol 99 (figura 9) fuers de contacto con la lava

10C solre la polancs 95, con lo cusl esta Ultima ew leo-
vantsda por sl muslla 97 para abrir la vélvula 81 y qui-
tar la pr2sidén en la céhara 56%.  Uns vesz sxpulsado

el rollo por la continua rotacidn del artel 12, la le-
va E6 engancha la caba=zp 55 da2l psrho e fijecidn b4 po-

re repaler sl la palarca 48 ¥y desengancher la rangua

62 del parne 61, empezando luego a bajer los discos 1

n

¥y reengsrchando el torde 66 de lz palanca 4F 1lr espiga
61. i1 émbolo 66 g2 musve alors :n la dirsecidn opues-
ta ¥ 1o resistenciz ofrecids pera ello ecirve ds resorte
0 almohodillado para la bajads de los discos, mientreas

*

que el fluido ern la cémara 68" eccapa 21 depdsito 86 a

travdég 22 1~ zlerturs 74’ control=ds por uns valvule.

31 ajuste del tornille de fijacidn 79 psra varisr la
extensién de sbertura de la vélvuls 74 permite la regu-
lacidn ds 1= wvelocidad &3 Tajiad~ de los discosl. guan—

. , P2 I
do el énmrolo 68 evaecua la cémars 66~ el fluido procesdsn-

te Jdel depdsito £6 penetrs en ella a través de la aber-

Cuando ls l2va 5O pone en libartad =l
este Ultimo ¥ con €1 tops 3o ddstiiBucidn

43 tajard = su poeicidn por la fuerzs de grovedad, da-

- 12 -



tiendo entenderse gus cusn-do el mizmiro 48 g liberta-
¢o el Yorde 50 de la palanca 45 esté an contacto con lg
espiga 61.

Se dispone un ligero deecanso entre la
operacidn dis les levas 5C y 56 para permitir la ealida
d3l rolln entse de que ec haya disparado la palanca
45, Aproximadsmente g la mitad de camino durante 1=z
tajada de los discos, a8l ternillo de fijacidn 119 que
llevn el &rbol 120 y el cugl durante dicho descenso £2
hs artade moviende hacin srrita pers erncontrarrce con

el brazo desplagado hrecia alajo 39, 2ntra en contacto

con este Ultimo para porer en rotscién los mismbros =8

ed
(o]
3
@
2]
]
L
bt
)
[ 9]
[
H
o
Hc

culaciones 30 y mover ari los discos
une hecia otro. Cuande se juntan lse secciones de &r-
tol, la cintdeghrrastrads y dividids entre lzs caras con-
tiguas de las ssccionee dz frbol 2 y cuarndo los discons
vuelven o entrsr en contacto con las ruedas de friccisn
23 comienza la formecidn de un nusvo rolln. Se com-
prenderd gue cuando un rolle =5 evacusdo en los rodi-
llos 125, 126, la cinta gqus se extiende desde los redi-
llos du alimentacidn 24, 2& hasta dicho rollo permane-
¢e en un camino tsal que cuando los Aiscos ectén cerrados
eéra cinta puede eger cogide por lss secciones de artol x.
Duante la Ttajada d2 los discos y pracisamente antas de
ertrar 2n contacio con las ruedas 4~ friccidn 23, ol
tornille de fijacidn 102 (figura 9), que s= “weve en u-
nidn de la orticulacidén 65, engancha el #rbol 101 para
deeplazer oFi 21 Yrazo 99 y hacerle entrar en contecto
con la leva 100 y cerrar la vélvula 81, debiendo enten-
derse que en ectas moslcidn d2 loe discos le espiga 104
esté ssparadn~ del brazo 99.

Para realizer la avacuacidn de un rolle



precialmente form-~do &2 hece Teajer le palance 112 wnars

libertar 1= pel

6y

nca 116, arriévdose daspues el cierras
123 421 Trazec 120 gus cas =2n contacto cor le proyeccidn
118’ sobra =21 érbol 1lr. i1 movimisnte ascensional de
la pelanca 112 dstermina, pues, =1 dssenganche de la
l2va 100 por =1 Trazo Y9, despues d: lo cual la valvu-
la 24 rfa pTre tajo la accidn dal muells 97, La palan-
c2 116 que te hnya shors litartailns 2s impulsada hacia
edelante, con lo cusl se o¥liga » 1lr »royeccidn 117
sotras el ktrszo 117 2 engesnchar y deprimir 21 Trazo 39
para realizar 1~ ceperecidn de los discos y permitir
1 sukides Jel rnllc parcialmente formado. Cuando ls
valarca 16 es impulsade hacia adelante, Ta véalvula 74
£3 ciarra por l= madiscidn de 12 articulacidn &8 psers
evitar asi la bsjala d2 loe discos. 56 observaréd que
cuando 21 krazo 120 ésté desénganchpdo dal Trezo 121,
el primero permite la daprazeidn 4zl kragzo 39 por sl bre-
zo 117, Un movimiente inverso e la palanca 116 hace
8@bir el brazo 118, 120y pone al tornillo de fijacidn
119 en contacto con el braze 139 pars hacer girsr écte
vltimo y que puada realizarse el movimiento reciproco
de los diecos 1. Cuando 1ls palancs 112 s3 desplnzas pa-
a cerrar la palenca 116, 31 cierra 123 vuelve a cerrar
el lrezo 120 contra 21 brazo 121. 41 meovimiento inver-
€0 de la pelance 116 vu=zlve, pues, = 2rrir la vAlvula
74, d= tol meners, que los disces 1 smpiezan a bLajar.
Durante este descenco de los discos y precisamente an-
t2s d2 nque entrsn en contacto con las rusdas d2 frriccinn
23, =21 torrnille d= fijacisn 102 enganchne el trazo 101
de la pelance articulada 99,101, p-re poner aci en rote-

cidn dicks palanca y cerrer 1» vélvula 81 en dicpoegi-

cion ds volver o ser pusstz =or funcionemicrnto,

- 14 -
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Los puntos de invencidn propis y nusvs
que £e pregentan pars que se¢an okjeto de esta Paten-

te de VyINis afios, son los siguilentes:

12 - Une miguina ovilladora de cinta qus
comprende discos s23parados axialmente y rotatives so-
tre un e¢je horizontal y acondiclonados prra subir y ha-
jar al unisono; secciones de Aartoles sobre las cuales
se forme el ovillo o rollo, las cusles son solidarise
por dichos discos dezsds loc que se proyectar reciproca-
mente; y medios operztives, sl alcanzar ¢l rollo u ovi-
1lo un didmetro pradeterminado o al haberse ya alimen-
tado una langitud pradetermirada de cinte, vpars hacer

oscilar los discos en les seccisnes de arbel y separar-

)

las entre si pars permitir 1la salida de dicho rollo u
oville, rsintegranlo lu=zgo los discos y lrg seccinmes
de Arbol a su posiciin raspactiva,

22 - Ung mégquina ovilladora de cinte, ge-
gun lo reivindicado en el punto primero,la cual comprsn-
de un rodillo alimentador montadio entre los discos a los
finec especificados,

32 - Uns mdquina ovilladora da cinta sa-
gun lo raivindicado en el punto Py la cual compranda
m2dios para cargar los discos y less saccionas de érbol
durante ls op2racidn &3 la formecidn dal ovillo.

42 - 4n una mfquina confnrme - lo raivin-
dicado 2n el punto 1, la provisidn ie mediss para alno-
hadillar ol movimiento de ratorno da ios difcos y de 1las
reccionzs d3 arbol despuss de la expulsidn de un ovillo
o rollo.

’

52 - In une méquina segun lo reivindica-

- 15 -



o en ol prate 1, la disposicidn de m2dios manualss pa-

[ &]

ra desplazer ¥ saparar a2ntre si los liscos ¥y 1la seccidn
42 Arbol y poder afsctusr la 2xpulsidn de un ovillo
percialmante formado.

6? - Une méquina ovilladora 42 cinta, ss-
gin lo raivindicado e2n 21 punio 1, en la cusl los diecos
21 la saccidn de 10l van soportadas por Lrazes consc-
tados a pivote a unes articulacionec .nontezdas a rota-
cidén sobre puntos diametresim ve3 opusstos &e un mismbro
o niemvros rotativos, disposicidn ds tal naturaleze que
durarte la rotacidn d= diche miembro o miembros, las
arviculaciones se extienizn para separar los brazos,
mientras qus durante la rotacidn de dicho miembro o
miembros en la dirsccidn contraris, se coutracn vara
desolazar los brazoe en =movimiento reciproco.

79 - Una méfquina nvillaiora de cinta que

comprenis las caracisristicas reivindicadas en 1los pun-

108 2y 6 enn 1la cual 21 mismbro ¢ minbros rotativos
hacen asrivar la rotacidn para separar los brazos de una
leva fijada al drbol Jcl rodillo de alimentacidn.

89 - Ura miquina ovilladora de cinta, se-
gun lo reivindicade e¢n ¢l punto 7, 2% la cual ss fiia
al arbol 4el rodille de alim:ntacidn una ssgunda l3va
quz girve, cuande 3l rolle u »ville alcanza un didmetro
pradetarminadn, para desplazar ligaramente los brazos
v establaecer la prssidn a mayor o menor altura ds=l
rollo u ovillo ani3s 42 que dichos Dbrazns se sawnaran,

99 - Una méquina ovilladora d&e cinta s2-
2in 1o reivindicado 2n el vunto &, la cual comprande
una tercera lava fijada a2l #rbol 421 rndillo alimenta-
dor y operable paras psrmitir gue los trazos puasdasn vol-

. P4 4 ’
Var a Bu poticion de¢ puesta eén marcha dasvues de 1a =2x-



pulsisn de un rollo u ovillo.

109 - Una méquina ovilladora d2 cinta,
segin 1o rdivindicaio en los puntos 3 y 4, @n la cual
los medios para cargar los discos y lae secciones 2=
4rbod durante s formacidn 42 la cinta y vara almohad i-
llar su movimiento de retorno comprandewn una cémara de
dontrapeso compussta de un cilindrn en el que se aloja
un émbole operativemerte conectado a unos krazos s0pOY-
tados por unos discos, con vélvulas adantadas a unzs
cémares de control en los extremos de dicho cilindro y
oporativeomante conectadas a un macanismo vara 2l movi-
miento de los brazos.

112 - Una méquina ovillalora de cinta
construida y dispuesta vara funcionar tal y comn queda
substancialmente descrita en la opresente Memoria 4 ilus-
trada @n los dibujos gue se acompatian,

120, ~ ilejor~s en less méquings ovillaicras
= ¢cinta,

T»1l y como s2 » dagcrito 7 la lMemorina

que ariaczie, reprz2:isntado en los dibujos quz se acom-
veflan y con los finis guz “e¢ har sspecificaio,
s8la Lemoria consia de dicz y siete hojes
2zcerit~s vor unc .ola cora.
Vadrid, 10 d septiaubre de 1929,
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