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M O D E L O  
D E

U T I L I D A D

por "DISPOSITIVO PARA EL MANDO LE LOS INDICADORES DE DIREC­
CION CON RETORNO AUTOMATICO", a favo r de l a  firm a i t a l i a n a  
CAVIS -  CAVETTI ISOLATI S ,p .A ., dom iciliada en EELIZZANO 
(A le s s a n d r ia - I ta l ia ) .

MEMORIA DESCRIPTIVA

La p resen te  invención se r e f ie r e  a lo s  d isp o s itiv o s  
p a ta  e l  mando de lo s  ind icado res de d irecc ió n  con re to m o  
autom ático y para  l a  conmutación de la s  lu ce s  en lo s  automó 
v i l e s ,  del t ip o  que comprende una p lu ra l id a d  de con tac tos 

5. f i j o s ,  d ispu esto s sobre dos órganos p o rta -c o n ta c to s  y
cooperantes con una p lu ra lid a d  de co n tac to s m óviles, l le v a ­
dos por dos ro to re s  an u la res , p ro v is to s  de palancas de 
mando, m óviles angularmente y concurren tes p a ra  form ar un
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conjunto apto para  s e r  montado coaxialm ente a l  árbo l del 1
v o la n te . í

El p resen te  invento tie n e  e l  ob je to  de r e a l iz a r  un 1 
d isp o s itiv o  del tip o  c itad o , en e l  cual r e s u l ta  particu larm en­
te  s im p lif ic ad a  l a  co nstrucción  de lo s  ro to re s  p o rta -co n tac to s  
móviles y de l a s  re sp e c tiv a s  palancas de mando.

l a  c a r a c te r í s t i c a  p r in c ip a l del d isp o s itiv o  ob jeto  
del invento  re s id e  en e l  hecho de que lo s  ro to re s  que llev an  j, 
lo s  con tac to s m óviles e s tán  moldeados íntegram ente de m ateria l 
p lá s t ic o  con l a s  palancas de mando y lo s  re sp e c tiv a s  empuña- ¡ 
duras, y lle v a n  incorporadas la s  crem alleras  señ a la -p o sic io n es , : 
cooperantes con bo las a r e s o r te  para  e l posicionado o p e ra t i-  •

i.

vo de cada uno de lo s  ro to re s .  í
U lte r io re s  c a ra c te r í s t ic a s  y v e n ta ja s  de l a  invención i

re su lta rá n  en e l  curso de l a  d escripc ió n  d e ta lla d a  que sigue, ¡
con re fe re n c ia  a lo s  d ibujos anexos, f a c i l i ta d o s  a t í t u lo  de {
ejemplo no l im i ta t iv o .  Í

La f ig u ra  1 es una v i s t a  l a t e r a l  en elevación  de un ft
d isp o s itiv o  para  e l  mando de lo s  in d icad o res  de d irecc ió n  y [4'p a ra  l a  conmutación de l a s  lu ce s  de lo s  autom óviles, según l a  \¡invención; ¡I

l a  f ig u ra  2 es una v i s ta  en p la n ta  de uno de lo s  [
ro to re s  p o rta -c o n ta c to s , p ro v is to  de pa lanca  de mando; J!l a  f ig u ra  3 es una sección a x ia l  re a liz a d a  según 
l a  l ín e a  I I I - I I I  de l a  f ig u ra  2; y l

l a s  f ig u ra s  4 y 5 son dos secciones tra n sv e rsa le s  j
re a liz a d a s  según l a s  l ín e a s  IV-IV y V-V de l a  f ig u ra  2. |

i'

El d isp o s itiv o  p a ra  e l  mando de lo s  ind icado res de f
d irecc ió n  y p a ra  l a  conmutación de l a s  lu ce s  según l a  inven-
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c ián  comprende, además de una en v o ltu ra  1, a p ta  para se r 
montada coaxialm ente a un soporte tu b u la r  2 a p lic a b le  a l 
árbo l 2 del v o lan te , una p lu ra lid a d  de co n tac to s f i j o s  y 
m óviles, d ispu esto s en p a rte  sobre órganos p o rta -co n tac to s  
f i j o s ,  no v is ib le s  en l a  F igura  1, y en p a r te  sobre órganos 
p o rta -c o n ta c to s  móviles angularmente 3 y 4-, en forma de 
ro to re s , p ro v is to s  de palancas de mando 5 y 6.

Según l a  invención, cada uno de lo s  ro to re s  p o r ta -  
-c o n ta c to s  3 y 4 e s tá  moldeado integram ente en m a te ria l 
p lá s t ic o ,  con la s  palancas de mando 5 y 6 y l a s  re sp e c tiv a s  
empuñaduras y l le v a  incorporados todos lo s  órganos necesario s 
p a ra  e l  funcionam iento del d isp o s it iv o .

En l a s  f ig u ra s  2 y s ig u ie n te s  se i l u s t r a  uno de lo s  
ro to re s  (3 ), r e la t iv o  a l  mando de lo s  in d icad o res  de d ire c ­
ción , substancialm ente análogo a l o tro  ro to r  (4) destinado 
a mandar e l  encendido de l a s  lu c e s .

El ro to r  i lu s tr a d o  comprende una pared c i l in d r ic a  
ex te rn a  11, que l le v a  céntricam ente una pared d iam etral 12, 
de lim itada po r un cubo c i l in d r ic o  10 que co n stitu y e  e l  asien to  
para  e l  soporte  c e n tra l  2 s o lid a r io  a l  á rb o l.

El cubo 10 e s tá  interrum pido por una cavidad en l a  
que se a lo ja  una c rem alle ra  13, moldeada íntegram ente con 
e l  cuerpo del ro to r  y que l le v a  una p lu ra lid a d  de cavidades 
14, en la s  que se empeña selectivam ente una bo la a re so r te  
p a ra  de tener e l  ro to r  en la s  d iv ersas  p o sic io n es  o p e ra tiv a s .

En e l  r o to r  3, i lu s tra d o  en l a  F igura 2, e l  cubo 10 
e s tá  además interrum pido por una a b e rtu ra  16, de lim itada  por 
bordes opuestos 17 y 18 , destinados a  cooperar con l a s  
palancas de desenganche para  e l  re to m o  automático del d is ­
p o s itiv o  a l a  p o sic ió n  de reposo.
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En l a  pared, media 12 se h a lla n  p ra c tic a d a s  cavidades 

15, ap tas para  p e rm itir  l a  f i ja c ió n  de losm contactos m óviles. : 
Solidariam ente con cada uno de lo s  ro to re s  (9) e s tá  

d ispuesto  un apéndice r a d ia l  7 que co n stitu y e  l a  pa lanca 
de mando del ro to r .  Tal palanca p re se n ta  una zona re fo rzada  
7a, d isp u esta  a proxim idad del enlace de l a  palanca con e l  
ro to r .  En su extrem idad l ib r e ,  l a  palanca 7 p re sen ta  un ¡
apéndice aplanado 8, que co n stitu y e  una empuñadura ap ta  para  \
fav o recer l a  maniobra del ro to r .  i ¡En l a s  f ig u ra s  4 y 5 se i lu s t r a n  dos secciones d ife ­
re n te s  de l a  palanca 7, re a liz a d a s  respectivam ente a proxim i­
dad de su en lace con e l ro to r  y en e l  punto interm edio de su i 
lo n g itu d .

R esu lta  ev idente de cuanto se ha expuesto que- cada I 
uno de lo s  ro to re s  es de re a l iz a c ió n  s e n c i l la ,  f á c i l  y econó­
mica, siendo moldeado íntegram ente en cuerpo único con l a  j
re sp e c tiv a  palanca de mando, p ro v is ta  de empuñadura y que ¡
l le v a  incorporada l a  c rem alle ra  señ a la -p o sic io n es , é s ta  in c lu -  ?
so de m a te ria l p lá s t ic o .  t

IQuedan, por ta n to , elim inadas l a s  operaciones de í
montaje n e cesa ria s  en lo s  ro to re s  del t ip o  conocido para 
e n la z a r l a s  p a r te s  de m a te ria l p lá s t ic o  con elementos m etá- : 
l i c o s ,  que forman ya sea l a  pa lanca ya sea l a  c rem allera . ?

El ro to r  3 destinado a l  mando de lo s  ind icado res de ¡ 
d irecc ió n  p re sen ta  su pared c i l in d r ic a  11, de diámetro l ig e -  \ 
ramente su p e rio r a l  de l a  co rrespondien te  pared del ro to r  4 |
que manda l a  conmutación de l a s  lu c e s ; es d e c ir , perm ite ¡
i n v e s t i r  coaxialm ente lo s  dos ro to re s , uno sobre e l ,o t r o ,  I)de modo que se obtenga una superposic ión  p a rc ia l  de sus p a re -
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des ex te rn as  para fav o recer e l  co n tra je  y p ro teg e r de i n f i l ­
tra c io n e s  de polvo u o tro  a l a s  s u p e rf ic ie s  de lo s  contactos 
cooperantes.

N O T A

D escrito  e l  ob je to  y u t i l id a d  de l a  invención, se 
5 . d ec la ra  como no divulgadas n i p té c tic a d a s  en Bspaña, com­

prende la s  s ig u ie n te s  re iv in d ic a c io n e s , con p r io r id a d  de l a  
demanda i t a l i a n a  núm. 5615, depositada e l  8 de A bril 1.965.

1. D isp ositivo  para  e l  mando de lo s  ind icado res de 
d irecc ió n  con re to rn o  autom ático, y para  l a  conmutación de 
l a s  lu ce s  en lo s  autom óviles, del tip o  an tes  esp ec ificad o , ca­
ra c te r iz a d o  por e l  hecho de que lo s  ro to re s  (3 y 4 ), qye 
l le v a n  lo s  con tac to s m óviles, se h a lla n  moldeados íntegram en­
te  en m a te ria l p lá s t ic o  con la s  pa lancas de mando (5 y 6) y 
l a s  re sp e c tiv a s  empuñaduras y l le v a n  incorporadas l a s  crema- 
l l e r a s  (13) señ a la -p o s ic io n es , coperan tes con l a s  bo las a 
re s o r te  para  e l  posicionado operativo  de cada uno de lo s  
ro to re s .

2. D isp ositivo  según l a  re iv in d ic a c ió n  1, c a ra c te r i ­
zado por e l  hecho de que l a  pared c i l in d r ic a  ex te rn a  (12) del 
ro to r  (3) destinado a mandar lo s  in d icad o res  de d irecc ió n ,

20 .
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p resen ta  un diámetro su p e rio r  a l  de l a  correspondien te  pared 
del ro to r  (4) que manda l a  conmutación de l a s  lu c e s , permi­
tiendo  l a  superposic ión  p a rc ia l  en e l  montaje de dichos 
ro to re s .

5. 3. D isp ositivo  para  e l  mando de lo s  ind icado res de
d irecc ió n  con re to rn o  autom ático.

Segiin se describe y re iv in d ic a  en l a  p resen te  memoria 
que consta  de s e is  h o ja s , fo l ia d a s  y e s c r i ta s  a máquina por 
una so la  ca ra , acompañadas dedos láminas de d ib u jo s .

10. Madrid, a  0 jy[_ ^965
CAVIS -  OAYETTI ISOIATI, S.p.A .
P *  a * «JAIME ISERN
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