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PATENTE DE INVENCION

a favor de
ADRENA Kaschinenbauges m. b. H. - domiciliada en BERLIN (Alemania)
por
"idquina de imprimir direcciones o miquina de imprimir analoga con
una disposicidn para hacer avanzar automatica y progresivamente

una lista que deba imprimirse”.

Memorria descriptiva.

Esta invencidn se refiere a una maquina de imprimir direc-
ciones o a una miquina de imprimir analoga provista de una disposi
cidén para hacer avenzar automatica y progresivamente una lista que
deba imprimirse. En las maquinas de imprimir de esta clase, hasta
ahora conocidas, es unicamente posible disponer sucesivamente en
la lista todas las impresiones de las matrices de impresidn. Por
el contrario la caracteristica de esta invencidn consiste en que
el mecanismo de sujeccidn para la lista, y vor tanto la misma lis-

ta, despues de cada impresidén de una watriz de impresidn recibe un
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ce de la lista. Con una miquina de imprimir direcciones asi dis-
puesta pueden obtenerse dos impresiones sucesivaes de la matriz de
irpresidén una al lado de la otra, como puede ser conveniente para
muchos objetos. Una méquina de imprimir direcciones construida con-
fornme esta invencidn presenta rreferiblemente una cabeza de impre-
sién a modo de cabeza de revolver montada en el brazo de impresidn
para oscilar hacia adelante y hacia atras, provista de dos almoha-
dillas de impresidn que a2l moverse la cabeza de iumpresidn imprimen
sucesivemente la misma matriz de impresidn retenids en la posicidn
de impresidn, en la forma ya conocida, durante la segunda impresidn
y segln sea la disposicidn de las almohadillas dejan de imprimir de-
terminadas partes del texto contenido en la matriz de impresidn.

En esta clase de miquinas de imprimir direcciones el brazo de impre-
gidn acciona conforme con esta invencidn, tanto el mecanismo para

el movimiento automatico de vaiven de la cabeza de impresidn como

el meconismo para mover en sentido transversal y para hacer avan-—
zar el necanismo sujetador de la lista de maners cue cada dos im-
presiones obtenidas con las dos almohadillas de impresién quedan
impresas en la lista una al lado de la otra. Cuszndo unz méaquina de
imprimir direccicnes conforme con esta invencidn esta provista de

un mecenismo para dejar de imprimir ciertas matrices de impresidn,
acciongdo por las mismas metrices de impresidén , se procura que
cuando la barra de gobierno para el mecanismo impresor toma la po-
sicidn pera dejar de imprimir desewbrague, al moverse hacila abajo

la cabeza de impresidn, un acoplamiento en la transmisidén para el
cambio de la cabeza de impresidn y el movimiento trensversal y lon-
gitudinal del mecanismo de cambio de la lista. Este desembrague pone
fuera de funcionamiento este mecanismo de modo que al dejarse de
imprimir una matriz de impresidn no tiene lugar cambio alguno de la
cabeza de impresidn ni movimiento alguno del mecanismo que hace

avanzay ls lista.



En los planos adjuntos se representa un ejemplo de ejecu-—

cidn de una méguina de imprimir direcciones conforme con esta in-
vencidén suponiendose que la riquina representada esté provista de
una cabeza de impresidn de revolver analoga a la de la méguina de
imprimir direcciones descrita en la patente espafiola n? 103.378.

La figura 1 representa la parte superior de una maquina de
imprimir direcciones conforme con esta invencidn, en vista lateral,
en el momento en cue tiene lugar ls primera impresidn de la matriz
de impresidn que se encuentra en la posicidn de impresidn.

La figura 2 es una vista por encima correspondiente a la
figura 1.

La figura 3% es una seccidn segiin 1la linea ITI-III de la
figura 2.

La figura 4 es una vista lateral correspondiente a la fi-
gura l@espues cue el brazo de impresidn se ha levantado de la po-
sicidn ocupada en la figura 1 y ha alcanzado su posicidén final su-
perior.

La figura 5 representa una vista parcial de la madquina de
impriwir direcciones con las piezas en posicidn correspondiente a
la figura 4.

La figura 6 es una vista lateral de la maquing de imprimir
direcciones con el brazo de impresidplevantado para accionsr el me-
cenismo de dejar de imprimir una matriz de impresidn.

La figura 7, 8, 9 representan detalles siendo la figura 9
una seccidn segln la linea IX-IX de la figura 8.

La figura 10 representa la forma en que queda impresa la
lista mientras gue

La figura 11 representa una matriz de impresidén con la lista
dispuesta encime de ella al tener lugaer la segunda impresidn de la
matriz de impresidn junto & la primera impresidn obtenida de la mis-—
ma meatriz.

En la armazon =-l- de lg méaguina de imprimir direcciones el
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brazo de impresidn -2- estd montado giratorio alredeuor del eje
=%~ y se mueve hacia arriba y hacia abajo en la forma ya conocida.
El extremo anterior del brazo de impresidn tiene la forma de hor-
quilla y en él se monta el eje -4~ sobre el que estd montada la
cabeza de impresidn de revolver —-5-. La cabeza de impresidn —-5-
estd provista de dos almohadillas -6~ y -7- dispuestas en un angu-
lo de unos 90 grados sostenidas por dos porta almohacillas =6’- y
~7*=. Los portaalmohadillas —6’-7’— estan montados en la forma co-
nocida en el brazo de la cabeza de impresidn, deslizables radial-
mente dentro de limites determinados. La posicidn de las almohadi-
llas de impresidn -6-y—=7- con relacidn a la cabeza de impresidn
depende de la posiciodn de giro de los rodillos de regulacidn -8-

¥y =9-, que estén montados en la cabeza de impresién -5~ y contra
los cuales se apoyan los porta almohadillas =6’~-7'-,

Para hacer girar la cabeza de impresion —5- sobre el eje
-4— de modo que la almohadilla =-6- o la almohadilla -7—- se encuen-—
tren bajas es decir en la posicion de impresidn sirve un brazo de
manivela :iO— con el que encaja un tirante -11-, En la figura 1 el
brazo de manivela -10- toma uvna posicidn tal con relacidn al brazo
de impresién que la almohadilla -6- imprime al descender el brazo
de impresidén-o-.

El otro extremo del tirante -11- esta articulado con una
manivela —-12- fija en un arbol -1%- montado giratorio en el extremo
posterior tambien en forma de horquilla del brazo impresor $2-., So-
bre el arbol -1%- esti montada fija una polea -l4- cue presenta dos
entalladuras diesmetralmente opuestas -15,16~ (figura 7). En la po-
sicidn representada en la figura 1, encaja en la entallszdura -15-
el pestillo -17- montado en un brazo =18- fijo a la rueda dentada
-19- montada loca csobre el gr.ol =-1%—,

Con esta rueda dentada -19- engrana una cremallera -20- em—

-pujada continuamente contra la rueda dentada -19- por medio de un

rpdillo -21- y que puede deslizarse verticalmente hacia arribs o
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hacia abajo. En el extremo inferior de la cremallera -20~ encaja el
brazo =22~ de una palanca angular -22,23%— que puede oscilar sobre un
perno —-24~ en la prolongacidén -2’- dirigida hacia abajo del brazo
impresor -2-. El brazo -2% de la palanca angular -22,2%— estd unido
por un tirante -25- con una deslizadera -26— deslizable longitudinal-
mente en una poreidn —=27- de la armazdn -1~ de la maguina aun cuando
normalmente estd retanida por un pestillo =29- accionado por un re-
sorte y que encaja en una entalladura —-3%0- de la deslizadera.

Ademds del brazo de manivela —12- se encuentra fijo en el
arbol —-1%- otro brazo de manivela —-3%1~ unido por un tirante -32- a
una palanca angular -3%3,3%4- montada giratoria en -3%5- sobre una por-
cidn =36~ de la armazdén -1- de la maguina. E1l brazo =3%4- de la palan-
ca angular -3%3,34- estd unido por un tirante -37- con una palanca
-%8- montada para oscilar hacia adelante y hacia atras en =-39’- en
una prolongacidn del extremo inferior -2’- del brazo impresor. En
el brazo =38~ gse fijan dos tirantes —-%9,40~ articulados a los brazos
~-41,-42- montados sobre un arbol -43~. La unidn de los tirantes =39,
40~ con los brazos —41-,-42- esta dispuesta de tal manera que los
puntos de fijacidn de los tirantes -39-,-40- pueden gquedar a dis-
tancias diferentes del arbol -4% de modo que puede regularse varia—
blemente el movimiento de los brazos —-41,42-.

El brazo -41- csta montado loco sobre el arbol —-43~ y cons-
tituye una prolongacidn del sector dentado =44~ mientras que el bra-
z0 —42- estsd fijo en el arbol -4% montado giratorio en la armazdn
del mecanismo de avance de la lista, El sector dentado —44-— sirve
para accionar gradualmente en la forma y manera ya conocidas, en
las maquinas de imprimir direcciones, al mecanismo de avance de la
lista en direccidn de la flecha —=45- es decir en sentido longitudi-
nal de la lista, por medio de una cremallera -46- deslizable hacia
adelante yhacia atras en la armazdén —46’~ del mecanismo de avance
de la lista y que coopera con un pestillo —-47- dispuesto en la pla-
cgfle guia de la lista deslizable longitudinalmente en la armazdn

-467-,
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La placa de guia de la lista, en la miguina de imprimir
direcciones conforme esta invencidn, se compone en forma completa-
mente nueva de tres piezas deslizables una con relacidn a otra,
una placa de fondo =48~ en forma de caballete deslizable unicamen—
te en direccidn de la flecha —-45~ y en direccidn opuesta es decir
unicamente en direccidn longitudinal de la lista y que es acc.ona—
da por el sector dentado -44-, en segundo lugar una placa superior
-49- deslizable transversalmenie sobre dicha placa de fondo y en
tercer términoc una pieza soporte -50- para los pernos de soporte
-51~ del mecanismo -52- de sujeccidn de la lista constituido en la
forma ya conocida. La pieza soporte -50- al contrario de la placa
~49~, es deslizable en sentido longitudinal de la lista es decir
en direccidn de la flecha =45~ y en direccidnéontraria a la misma
y arrastra con ellg dos prolongaciones -53- a lo largo de una guia
-54- montada giratoria por uno de sus extremos —-55- en la placa de
fondo -48- como puede verse en la figura 2 y gque por medio de un
tornillo con tuerca de aketas —-56— puede fijarse en la placa -48-
en posicidn mas o menos inclinada.

Para el movimiento transversal de la placa superior —-496-
en direccidn de la flecha -57- o en direccidn opuesta, en una guia
de la placa =-49-, que encaja en una ranura -58- de la placa de
fondo =48-, se encuentra una crewallera =59- con la gue engrana
una rueda dentada -60- gue estid montada deslizable peré no girato-
ria sobre un arbol -61- gue se extiende en la direccidn de avance
de la lista. wa rueda dentada —-60-~ se encuentra entre dos salien-
tes -62- de la placa de fondo =48-, de maneia gue al deslizarse
la placa -48- en la direccidn del arbol -61- arrastra a dicha rue-
da =60~ a lo largo de dicho arbolwb6l—. En el extrewmo del arbol -61-
dirigido hacia la cabeza de impresidén se encuentra fija una rueda
dentada -63%=~ (figuras 1, 3 y 4) que engrana con el sector dentado
~-64~ gue con su arbol =65~ es giratorio haoié adelante y hacia

atras en la armazon de la maquina y en angulo recto con el sector
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dentado —-44-. Sobre el arbol -65- se encuentra tambien fijo un
brazo de manivela -66- en el cual por medio de un acoplamiento de
doble articulacidén -67-, se articula un brazo -68- cuyo otro extre-
mo estéd fijo en el arbol =-43%- (figura 3). Por consiguiente cuando
el tirante -40- gira hacia adelante y hacia atras sobre el arbol
-4%- gira tambien el brazo -68~ arrastrando al brazo de manivela
-66- y el sector dentado ~64~ haciendo girar la rueda -63- y el
arbol -61-,

Para hacer girar el rodillo de regulaciodn correspondiente
en cada caso al porta-almohadillas que se encuentra en la posicidnm
de impresidn, desde la posicidn de no impresidn representada en la
figura 6 a la posicidn de impresidn representada en las figuras 1 y
4, en la cuol la almohadilla que debe efectuar la impresidn se en-
cuentra mas adelante en la gabezo de impresidén -5- que en la posi-
cion de no impresidn, se encusntran fijas, en la forma ya2 conocida,
en los rodillos de regulacidén -8- y -9~ dos pequefias palancas de
regulacidn ~69~ y ~70- en cuyos extremos se encuentran las espigas
~71,-72-. En el brazo impresor —2- se encuentra monsada giratoria
en =75~ la palanca angular -73%,74- cuyo brazo —-73%— puede presentar
la forma de mango =-76~. En el brazo =73 encaja ademds un tirante
-77- que esta articulado con un brazo -78- de una palanca angulaxr

~-78,79- montada giratoriz en -80~ en el brazo de impresidén -2-. Del

brazo -79- de la palanca angular -73,79- sale un tirante -80’- gue
va a una palanca -81- (figura 9) coaxial con el brazo —84- de una
palanca angular =83%—,-84~ y fija sobre el eje -82- montado girato-
rio en la porcidén —=27- de la armazdén de la méquina.

Spbre el eje —~82~ esta fij~a tambien la palanca angular
-83,84~. El brazo -84~ de la palanca angular -83%,84~ encaja por una
espiga -85- con una entalladura longitudinal -85’- del pestillo -29-
(figuras 8 y 9) mientras que el brazo —-83—- estd unido por un tirante
-86~ con un brazo -89~ montado loco y giratorio sobre el eje =3%—

del bragzo impresor -2-.
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Una rotacidn eventual del rodillo regulador de la almoha-
dilla de impresidén que toma su posicidn de impresidn, es decir,
en una posicidn de la cabeza de impresidn -5- como la representada
en las figuras 1 y 6, el rodillo -8- desde su posicidn de dejar
de imprimir hasta su posicidn de impresion, tiene lugar en la forma
ya conocida al moverse hacila abajo el brazo impresor —-2-, por medio
de un electroiman regulador cuya armadura —-92- se dispone en la trg
yectoria del brazo -~89-, mientras que cuando el brazo impresor —2-
toma su posicidn elevada el rodillo regulador ~8- toma siempre su
posicidn de dejar de imprimir. Si al descender el brazo impresor
-2~ el electroiman no se excita el rodillo de regulacién -8~ toma
siempre su posicidn de dejar de imprimir, por cuanto al moverse
nacia abajo el brazo impresor =2- el tirante -80’~ que conserva su
posicidn con relacidn al brazo impresor y por tanto es estirado ha-
cls arriba, hace girar hacia la izquierda la palanca angular -83-
-84~ sobre su eje =-82-, siendo arrastrado hacia la derecua, por me-
dio del tirante -86-, el brazo -89~ loco sobre el eje -=3=-, En el
movimiento hacia arriba del brazo impresor —2- gue tiene lugar a
continuacidn, el saliente o tope —-2”— del brazo impresor —2- empuja
al brazo -89- otra vez a la posicidn representada en la figura 6
en la cual se apoya contra un tope fijo -91-,

Si al empezar el movimiento hacia abajo del brazo impresor
-2- como antes se ha dicho el tope -92- pasa hacia dentro (figuras
1y 4) este tope —-92- retiene al brazo -89- de modo que el brazo
-80%* de la palanca angular —-8%—,-84~ no puede girar hacia la izgquier
da. Como consecuencia de ello, en el movimiento hacia abajo del
brazo impresor -2- la palan-ca angular —-78,79- oscila con relacidn
al brazo impresor —2- desde la posicidn representada en la figura
4 a la posicidn representada en la figura 1, en direccidn de la
flecha =1~ con lo que el tirante -77- de la palanca angular -73,74~
gira hacia la izquiera con relacidn al brazo impresor -2- y la ga—

rra =94- dispuesta en el extremo del brazo -74- coje la espiga -71l-
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> de la palanca =69- y hace girar al rodillo regulador -8- a su po-
sicidén de impresién (figura 1).

En cada posicidn de giro de la cabeza de impresidn -5~ se
encuentra en la forma ya conocida o bien la espiga -71l- de la palan-
ca =69- 0 bien la espiga =-72- de la palanca -70- en la garra -94-
por cuanto en la rotacidn de la cabeza de impresidén —-5- la espiga
-71- o la =72- pueden penetrar en la garra —-94- por ser deslizables
longitudinalmente contra la accidn de resortes de modo que pueden
pasar por delante de la porcidén llena del brazo -74-~.

Fl funcionamiento de una maquina de imprimir direcciones con-
forme con esta invencidn es el siguiente a partir de la posicidn re-
presentada en las figuras 1 y 2 en la cual tiene lugar la primera
impresidn sobre la lista -9%~ de la metriz de impresidén -93- que ha
llegado a la posicidn de impresidn.

La lista -95- toma la posicidn representada en la figura 2
ya que su mecanismo de sujeccidn -52- toma con referencia a la fi-
gura —-2- su posicidn mas anterior. Antes de la primera impresidn de
la matriz de impresidén -93%- sobre la lista =95~ el tope -92- se en-—
cuentra hacia dentro como antes de ha dicho, lo gue significa que
la palanca anzular -83-84- toma la posicidn representada en las fi-
guras 1y 8 g el resorte =29~ empuja el pestillo -29- en la entalla-
dura =-30- de la deslizadera —-26-.

Despues que ha tenido lugar la primera impresidn de la ma-
triz de impresidn-9%— sobre la lista -95- el brazo impresor —-2- os-
cila hacia arriva en la forma ya conocida y como consecuencia la pa—
lanca angular -22,2%- oscila desde la posicidn de la figura 1 a la
posicidn de 1la figura 4, ya que su perno -96— se encuentra casi fijc
por encontrarse retenida la deslizadera -26- como antes se ha dicho
en su posicidn extremo izquierda por medio de su pestillo de aco-
plamiento -29-.

La rotacidén de la palanca angular -22,23%— desde la posi-
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cién de la figuwra 1 a la posicidén de la figura 4 tiene por conse-
cuencia que la cremallera —-20- sea tirada hacia abajo y la rueda
dentada -19- gire 180 grados en direccidén de la flecha -97-, con
lo que gracias &l mecanismo de pestillo el arbol ~13—= gira tambien
180 grados. Esta rotacidn de 180 grados del arbol -13% en ls po-
sicidén de la figura 4 hace girar de 180 grados tambien a los brazos
de manivela -12- y —-31- y el brazo de manivela —-12- hace girar asi
la cabeza de impresién ~5- & la posicidén de la figura 4, de modo
que en la proxima impresidn entra en funciones la almohadilla ~7-.
Por la rotacidén del brazo de manivela-31- el brazo =38~ gira en di-
reccidén de la flecha -98- y por counsiguiente el sector dentado =44~
oscila en direccidn de la flecha ~45- y el sector dentado -64~, os-
cila, con referencia a la figura 3, en direccidn de las agujas de
un reloj. Por la oscilacidn del sector dentado ~44- la placa de
fondo —-48~ se desliza hacia la izquierda en direccidn de la flecha
-45- mien~tras que al mismo tiempo por la accidn del sector dentado
-64~ sobre la rueda dentada -63% y el arbol -61- la placa —49- es
empujada de la posicidén de la figura 2 a la posicidn de la figura
5 lo que significa que tambien se desliza el mecanismo de sujeccidn
-52- de la lista en sentido transversal a la direccidén de avance de
la lista. Al mismo tiempo que se desliza la placa ~49~ tiene lugar
el deslizamiento de la pieza soporte -50- con relacidn a la placa
~-49=- en direccidn ée la flecha —-100- a la posicidn representada en
la figura 5 y por consiguiente el deslizamiento de la placa de fondo
-48- hacla atras es compensado de nueva hasta cierto punto de mocdo
que la lista =95~ toma la posicidn representada en la figura 5, en
la cual, =21 descender luego el brazo'impresor -2- tiene lugar la im-
presidn de la matriz de impresidn -93— junto a la impresidn de la .
misme matriz =93~ chbtenida antes.

Por la colocacidn mes o menos inclinada de la guia-54- so-

bre la placa de fondo —48~puede conseguirse como se representa en
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la figura 5 gue el movimiento de la pieza -50- cn direccidn de la
flecha -100~ sea mayor que el movimiento de la placa -48- en direcc-
cién de la flecha —-45- lo que significa que cuando, por ejemplo, so-
bre la mitad -101- de la lista ~95- se ha imprimido la primera linea
de la matriz de impresidn -9%~, se imprime sobre la otra mitad -102-
de la lista la tercera linea de la matriz de impresidn a la wmisma
altura que la primera impresidn obtenida, estsndo dispuestas natu—
ralmente las almohadillas de impresidn-6- y -7- de tal manera que
unicamente imprimen en cada caso la primera y la tercera lineas de
las matrices de impresidén (véase fizuras 5, 10 11).

Como es natural las almohadillas 6 y 7 y la regulacidn del
movimiento de avance de la lista pueden estar dispuestas de manera
gue se impriman sobre la lista cada dos lineas de cada matriz de im-
presidén o bien por ejemplo primero dos lineas de la matriz de impre—
sidén gue ha alcanzado la posicidn de impresidn por la almohadills
~6— y luego la almohadilla -7~ imprima la tercera linea de la misma
matriz de impresidn.

La segunda impresidén de la matriz de impresidn -9%- sobre
la mitad =102~ de la lista «95—- tiene lugsr de la manera acostumbra-
da en el segundo movimiento hacia abajo del brazo impresors2-. En
este movimiento hacia abajo del brazo impresor al igual gque en todos
sus movimientos hacia abajo no tiene lugar rotacidén alguna hacia a-
tras del arbol -13- ya que si bien el tirante —-20- es estirado ha-
cia arriba, lgbueda dentada -19- gira loca sobre el arvol -13- sin
arrastrar a la polea ~14-,

En el nwevo movimiento hacia arriba del brazo impresor gue
se verifica a continuacidn y durante el cual llega a la posicidn de
impresidn una nueva matriz de impresidn, sl continuar girando los
brazos de manivela -12~ y -31- desde la posicidn de la figura 4 a
la posicidn de la figura 1 tiene lugar tanto un movimiento de retro-
ceso de la cabeza de impresidn -5~ a la posicidn de la figura 1 como-

un retroceso de la placa superior -49- y la pieza soporte -50- a 1a
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posicidén de las figuras 1 y 2 aun cuando en un nuevo espacio de la
lista hacia atras.

Durante todo el tiempo que las piezas del mecanismo de de-
jar de imprimir conservan la posicidn representada en las figuras
1y 4 las matrices de impresidn que siguen a la matriz de impresidn
-93- son impresas siempre dos vecges sucesivas sobre la lista -95-,
sin embargo tan pronto co-mo llega a la vosicidn de impresidn unsa
matriz que no debe ser impresa, el tope -92- se retira y por consd—
guiente dl moverse hacia abajo el brazo impr:sor por medio del tiran-
te =807~ como antes se ha dicho, la palanca angular =-83%,84~ gira
hacia la izquierda y con ello saca de la deslizadera —26- por nedio
de la espiga -85- y contra la accidn del resorte —-29’~ al pestillo
dghcopkamiento -29-. Por consiguiente en el proximo movimiento hacia
arriba del brazo impresor -2~ al principio del cual el pestillo -29-
conserva todavia su posicidn elevada, la palanca angular —-22,2%
arrastra la deslizadera -206- como puede verse en la figura 6 y con-
serva de esta manera esencialmente su posicidn con relacidn al ex-
tremo ~2’- del brazo impresor. Esto significa que en el movimiento
hacia arriba del brazo impresor, despuegle haber dejado de imprimir
una matriz de impresidn no tiene lugar deslizamiento alguno hacia
abajo de la cremallera —-20—~ y tampoco por tanto ninguna rotacidn del
arbol -1%- =2si como tampoco oscilaciodn algungfe la cabeza de impre-
5idn -5- ni accionamiento del mecanismo de avance de la lista. Como
consecuencia de ello la impresidn sobre la lista de la proxima ma-
triz de impresidn que debe ser impresa se verifica innediatamente
a continuacidn de las impresiones existentes ya en la lista y como
no se verifica movimiento alguno de la cabeza de impresidn 5, desde
la posicidén de la figura 1 a la posicidén de la figura 4, la matriz
de impresidn que debe dejar de imprimirse unicamente debe permanecer
en la posicidn de impresidén durante una oscilacidn hacia abajo del
brazo impresor.

Con sl mecanismo de sujeccidn =52~ esta unido un marco =105-
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que coje a la lista ~95- por uno de sus lados longitudinales y ase-
gura el arrastre lateral de la lista durante el movimiento hacia

adelante ¥ hacia atras del mecanismo de sujeccidn =52-,

N 0 T A

Se reivindica como objeto de esta patente:

1) Méquina de imprimir direcciones o miquina de imprimir
analoga con un mecanismo para el avance automatico y progresivo de
una lista que debe imprimirse caracterizada porque el mecanismo de
sujeccidén para la lista recibe despues de cada impresidén de una ma-
triz de impresi-dén, un movimiento de vaiven en sentido transver—
sal a la direccidn de avance de la lista de wanera que cada dos im-
rresiones sucesivas de una nmetriz de impresidn quedan sobre la lis-—
ta una al lado de otra formando grupo.

2) Miquina de imprimir direcciones segln la reivindicacidn
1 con una cabeza de impresidn de revolver, con dos almohadillas,
montada para oscilar hecia adelente y hacia atras en el brazo impre-
gor ceracterizada porque el mecaonismo para el desplazamiento trans—
versal y longitudinal del mecanismo de sujeccidn de la lista -52-
es accionado de tal maners por el mecanismo para el movimiento au~
tomatico de giro hacia adelante y hacis atras de la cabeza de im—
presién -5- sccionado por el brazo de impresidn (2) cue las impre-
siones obtenidas con ambas almohadillas (6 y 7) sobre la lista (95)
quedan una al lado de otra.

%) MAquina de imprimir direcciones segin las reivindice—
cicnes 1 y 2 con un mecanismo de dejar de imprimir para las matri-
ces de impresidn accionado por las matrices de impresidn caracteri-
zada porque cuando la verilla de regulacidn o mando para el meca-
nismo impresor, toma su posicidn de dejsr de imprimir, &l moverse
hacia abajo el brazo impresor, desembraga un acoplamiento (29) en
el mecanismo pzra el cearbio de la cabeza de impresidn (5) y para el

movimiento transverssl y longitudinel del mecanismo de sujeccidn de
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la lista (52) y cuyo desembrague pone fuera de funcionamiento este
mecanismo de manera que 2l dejsrse de imprimir una matriz de impre-—
sidn no se produce movimiento alguno de cambio en la cabeza de im—
presidn nd del necanismo de avance ¢e la lista.

4) lidguina de imprimir direcciones segln la reivindicacidn
1 con un brazo impresor que se mueve hacia arriba y hacia abajo ca—
racterizada porque el extrem-o (2?) del brazo impresor que sobresa-
le hacia abajo del eje de giro (%) del brazo impresor, hace girar,
a cada movimiento hacia srriba del brazo impresor (2) progresiva-
mente de 180 grados a un arbol (13) montado giratorio sobre el cual
estan montados dos brazos de manivela (12,31) uno de los cuales
(%1) acciona el juego de palancas pera el accionamiento del meca~
nismo de avance de la lista y el otro brazo de menivela (12) accio-
na el Jjuego de palancas pare hacer girar hacia adelante y hacia
atras la cabeza de impresidn.

5) Méquina de imprimir direcciones segﬁn lasreivindica—~
ciones 1 y 4 caracterizada porque pera el accionamiento del arbol
(13) que lleva los brazcs de manivela en la parte pasterior del
brazo impresor sirve una cremmllera (20) gque se mueve hacia arriba
y hacia abajo en direccidn proximamente vertical y que engrana per-
manentementc con una rueda dent-ada (19) montads loca sobre el ar-—
bol de los bragzos de manivela (13) al cual trensmite su movimiento
de rotacidn en una direccidén por medio de un wecanismo de pestillos
(17,18) recibiendo diohaqcremallera su movimiento por medio de una
palanca angular (22,23%) montads giratoria en el extremo inferior
del breazo impresor.

6) MéAquina de imprimir direcciones segln las reivindica-
ciones 1 y % a 5 caracterizada porque un brago (23) de la palanca
engular 4€22,23) de accionamiento de la cremallera (20) esta unido
por medio de un tirante (25) con una deslizedera (26) que en una
de sus posiciones extremas queda retenida por un pestillo (29) de

acoplamiento accicnado por un resorte y que es levantado de su po=-
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» sicidn de retencidn por medio de un juego de palancas (78,79,807)

dispuesto en el brazo impresor (2) cuzndo el brazo impresor (2)
se mueve hacia abajo junto con la almohadills de impresidn (6 & 7)
que se encuentra en la posicidn de dejar de imprimir.

7) Méquina de imprinmir direccilones segﬁn las reivindico~
ciones 1, 4 y 5 caracterizada pcrque por medio de un tirante (32)
y un juego de palancas (33,37) el brazo de nanivela (31) que accio-
na el mecanismo de avance de la lista, hace oscilar hacie adelante
v hacia atras una palanca oscilante (38) con la que estén articula-
doce dos tirantes (39,40) uno de los cuales (39) hace oscilar un
rrimer sector dentado (44) montado loco sobre su eje —(93) para ac-
cionar el movimiento longitudinal de la placa de guia (48~50) de
la lista, mientras que el otro tirante (40) hace girar hacia ade-
lante y hacia atras el eje (43) del primer sector dentado (44) so-
bre el cual esta montado un tirante (68) que poxr intermedic de una
articulacidn cruzada (67) acciona un brazo de manivela (6) nmontado
perpendiculer al primer sector dentado (44) y sobre cuyo eje (65)
estéa montado un segundo sector dentado (64) que por medi¢le una pe-
gquefla rueds dentada (63) que engrana con é1 acciona  un arbol (61)
dispuesto longitudinalmente al mecanismo de avance de la lista y del
cual se deriva el movimiento transverssel del mecanismo de sujeccidn
de la lista (52).

8) Maquina de imprimir direcciones segin la reivindicaciodn
7 ceracterizada porgue la placa de guia de la lista se compone de
una placa de fondo (48) deslizable longitudinalmente en direccidn
del movimiento de la lista y una placa superior (49) deslizable |
transversalmente a la placa de fondo que recibe su movimiento de
vaiven transversal a la direccidn de avance de la lista por medio
de una rueda dentada (60) montada sobre el arbol de movimiento trang
versal (61) y que ce desliza a lo largo de este por la accidn de la
placa de fondo (48) engranando con una cremallera (59) montada en

la placa superior (49) y que se extiende transversalmente al movi-
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\’ miento longitudingl de la lista.

9) Méquina de imprimir direcciones segin la reivindicacidn

8 caracterizada porque el orificio de apoyo que sostiene el perno
. (51) para el mecanicmo de sujeccidn (52) se la lista constituye

una pieza de soporte deslizable longitudinalmente en la direccidn
del movimiento de la lista, sobre la placa superior (49) del gis-
tema de placa de guia (48,49), y que se desliza por una guia (54)
que puede fijarse en diferentes posiciones inclinadas sobre la pla-
ce de fondo (48).

10) MNéiguina de imprimir direcciones o miquina de imprimir
analoga con una disposicidn para hacer avanzar automatica Y progre-

sivamente una lista gue deba imprimirse.

Barcelona 3 de Septiembre de 1929,

k ,/'//
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