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por
"Perfeccionamichtos en los mecanismos para regular el suministro

de materiales”,

Memoria descriptiva.

Esta invencidn se refiere a medios para regular el suminis-
tro de materiales tales como ook, hulla, piedras, arena, minerales
u otros materiales granulados, triturados o pulverulentos asiicomo
materiales tales como virutas de madera tanto si los mismos se des—
lizan facilmente como si se resisten a hacerlo o son pegajusos ¥y
tanto si dichos materiales deben ser suministrados desde cajas o
receptaculos de depdsito como si dichos medios deben servir para
acelerar, retardar o detener la salida del material ya en movimien—
to. Estos materiales pueder caer libremente o estar sostenidos par-
cialmente por una canal, transportador, tamiz o elemento analogo.

Por 1o que se refiere a la salida natural de los materiales
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por la abertura de las cajas de deposito o similares, se compren-
deré que dicha salida variara segin el material sea de mayor o me-
nor tamafio ¢ si estd mezclado y es de tamafios variables y tambien
segin la forma y cualidades de deslizamiento del mismo.

Tor lo que se refiere al movimiento natural y manera de
conducir al material al ser descargado en montones derde un vagon,
pala automatica o analogo en un triturador, otro vagmoanalogo o
bien a un transportador tamiz etc. se comprenderd que la carga del
triturador, transportador o tamiz serd desigual y que el material
se encontrard sujeto a un quebrantamiento o desmenuzamiento al caer
sobre el vagon, triturador, etc y que ademdés el choque del material
sobre dicho triturador o vagon causari averias o desgaste en é1.

En cuanto a los materiales que se encuentran ya en movi-
miento en o sobre una canal de szlida, tamiz o transportador, se
compredde que la velocidad delmaterial estdra sometidas a variacio-
nes segin que los medios de sosten sean asperos o0 lisos, mas o me=-
nos inclinados o desprovistos de toda inclinacién y segin las con-
diciones del material misvio que pueden variar por gran ndmero de
oausas, condiciones atmosferigcas etc,

Una gran velocidad en una cangl puede producir un desgaste
excesivo y el desmenuzamiento indebido del material asi como ave=-
rias en el Srgano que recibe el material, A causa de una velocidad
requefia puede producirse el rebosamiento del materidl. Cuando el ma-
terial cae sobre un taniz, si la velocidad es excesiva el tamitado
puede ser ineficaz, si la velocidad es demasiado pequefia puede acu-
mularse en él una cantidad excesiva de material para obtener un
tamizado eficaz o peda#ios pequefios del material pueden obstruir
los orificios del tamiz y re$rasar la circulacidn impidiendo que
la operacibn sea eficaz. La velocidad relativa de movimiento de
un peda#o de rmaterial y del trunsportador puede producir el desgas-
te del transportador.

Un objeto de esta invencidén consisteén obtener un mecanis=-

mo de regulacidn simple, econdmico y eficaz por medio del cual se

.
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obtiene una regulacidén conveniente de los materizles en las condi-
oiones indicadas o cualesquiera otras que se presenten en la prac—
tioa, provisto al mismo tiempo de medicspara el ajuste necesario e
indicadores que puedan ser necessrios para seguiy convenientemente
los cambios del material o los camblos o variacidnes en el peso
que puedan ser necesarias.

Esta invencidn comprende los diferentes detallesy combina-
cidn de caracteristicas que se describen a continuacidn y que se
reivindican en la nota final.

Le figura 1 es un alzado en seccidén representando una de
las formns de ejecucién del objeto de esta patente.

Las figuwras 2 y 3 son vistas esquematicas representando
formas y disposiciones modificadas del mecanismo de alimentacién o
regulador objeto de esta patente.

La figura 4 es un alzado en seccidn representando una forma
de csnal couforme oon esta invencidn.

La figura 5 es un alzado en secoidn de una porcidn de 1la
cadena emplesda conforme con esta invencién.

Les figuras 6 y 7 son vistns por encimgfepresentando dos
formas de miembro flexible empleado conforme ocon esta invencién.

La figura 8 es un alzado representando una nueva forma de
ejeoucidn.

La figura 9 es un alzado en seocién representando otra for-
ma de ejecucién de la misma.

Las figuras 10 y 11 son respectivamente un alzado lateral
y de frente de otra forma de ejecucidén en la que se erplea un meca-
nismo contsador.

En los planos adjuntos el necenismo se representa como for-—
mado por cadenas —-a- cuyos eslabones engranan con barras =~b~ u o~
tros medios por los cusles las cadenos pueden ser movidas para re-~
gular el movimiento del material.

Se emplean de preferencia cadenas que posean la forma re-

e —
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presentanda en -c-, figura 5, en el punto de contacto de los esla
bones adyacente porque tales cadenas tienen una mayor superficie de
apoyo en su punto de contacto y especialmente por que pueden usarse
cadenas inservibles para el objeto a que estahan primitivemente des-
tinmdas por haberse desgustado y reducido su resistencia y haher
asumentado su paso —-d- por efecto del desgaste tales como cadenas
viejas de ancla de buques, cadenas de amsrre y cadenas de gruas,
Ademés disponiendo varias cadmnas flexibles como se representa en
las figuras 1, 6 y 7 como elemento alimentador este dltimo queda
provisto de una superficie desigual para cojer el uaterial por su
superficie superior o libre condicidn esencial para el funciona—
miento eficaz de este aparato.

En algunos casos es preferible unir entre si a intervalos
los eslabones de las cadenas como se representa en -—e~ (figuras 6
y 7) tambien algunas veces se unen todas las cadenas para formar
una sola cortina flexible como se ve en la figura 6 o tambien pue=-
den unirse unicamente las cadenas centrales y dejarse sueltas las
exteriores como en la figurs 7. Las cadenas se unirén entre si
cuando:

a) Se desee aumentar la fuerza de resistencia de un peso
total determinado de cadena al choque de materisles de gran tamafio
0 al choque de grandes masas de material.

b) Cuando es conveniente evitar que el mgterial pase a la
parte interna de la cadena y se ponga ¢€n contacto con la parte de
la cadena en movimiento de regreso.

¢) Cuando las diferentes cadenas podrian paaetrar o atag-~
carse en las aberturas del tamiz sobre el cual se mueve el material

d) Cuando se desea obtener una mayor etficacia de los nredios
para separar los pedazos de raterisl que pucdan haberse atascado
en las aberturas del tamiz.

e) Cuando sea conveniente aplicar una presién en la parte

superior del material para contribuir a hacerle pasar por las aber=



‘l

-5..
turas del tamig,

Lzs cadenss se uniran entre si formando dos o mas cortinas
cuando una sola cortina resultaris demasiado pesada para manejarla
y ponerla o quitarla de mu posicidén y cuundo se desee accionar se-
paradamente cada cortina a fin de regular las cantidades relativas
de material alimentadas en diferentes puntos de la anchura. Egpre-
ferible que las cadenss estén unidas entre si, unicamente en la por=
cidn central ya que de este modo las cadenas laterales pueden adap-
tarse mas facilmente por si mismas a las fluctuaciones laterales
producidas por el material o por los dngulos y lados de la canal
especialmente cuando las cadenas que cuelgan naturalmente son mas
anchas que los lados de la canal como cuando se emplea una canal
que se va estrechando,.

Las cadenas se unen entre si preferiblemente por soldadura
por ejemplo en los puntos —-e- como 3e representa en las figuras 6
y Te

La cortina de cadenas o las cortinas cuando se usan varias
de ellas, puede ser vueltas con la parte interna hacia fuera a
£in de poner lac superficies internas de la cadena en contactgbon
el material asi como con las barras de los tambores cuando las pri-
mitivas superficies de apoyo estdn desgastadas.

Tara reducir al minimum las posibilidades de que el material
pase a la parte interna de las cadenas el fondo de la canal o del
tamlz pueden tener l@s angulos =f- achaflanados como so ve en la
figura 4 con lo cunl el material se mantiene separado de los lados
-g- de la canal,

Las cadenas que constituyen el elemcinto alimentador del
aparato objeto de esta invencidn pueden scr dc¢ longitudes diferen—
tes, Tsto es conveniente cuando la canal se estrecha mucho en cuyo
caso lzs cadenas se adeptan mss eficazmente a la forma de la ceénal
y ademés porque las cadenas de longitud igual y articuladas todas

ellas de la misma manera tienden a producir una alimentacidn pulsa-



toria del material,

Cuando el material es descargado contra las cadenas, desde
un vagon por medio de un volcador glratorio este puede estar dis-
Buesto formando parte del wecanismo alimentador.

Refiriendonos a la figura 8 en ella se representa un vagon
~h~ cuyos matemiales pueden ser descargades por redio de un volca-
dor giratorio -1i- una de cuyas series de rodillios ~j- esta rontada
en el agbol principal -k~ del aparato cbjeto de esia invencidn.

Cuando ¢l material debe ser recibido por el mecanismo ali-
mentador y suministradoe en mas de un tamafio Ia canal o su fondo -g’-~
puede presentar sherturas -1- o0 blen puede disponerse un fondo de
tela metalica o blen un fo-ndo formado por barras transversales o
arboles de rodillos o bien'arboles de rodillos y discos fijos o ac=-
cionados por el mismo mecanismo 0 por medios independientes. Tstos
medios tamizadores pueden estar provigtos de orificios o aberturas
graduados pudiendo tambien obturgrse, parte de estos orificios de
la canel para variar el orden de los tanalios sepurados.

En ciertos casos puede ser conveniente ajustar o variar la
cantidad o el peso de la cadena que estd en contacto con el material
y una disposicidén conveniente psra ello es la representada en la fie
gura 2 y comp ende un rodillo loco =m- que puede ajustarse en cual=
quier paicidn conveniente para acortar o alarga; la porcidn -n- de
la cadena en contacto con el material.

ELspecilalmente cuando el materisl se mueve en un angulo de
muy poca inclinacién y por una longitud considerable puede ser con-
veniente sostencr la porcidn superior o de regreso de la cadena en
uno o0 mas puntos como se representa en -o—- en las figuras 1 y 3.

A fin de quitar cualguier pedazo de material que pudiera
haber quedado cojido en alguno de los eslsbones de la cadenc puede
ddsponerse un rascador o golpeador o cuulquier otro medio para ac~
tuar sobre la porcidn de cadena que se mueven en regreso,

Fueden suprimirse wno o ambos ladogs de la canal para permi-
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tir que se escape mas facilmente el matoriasl gue pueda aaber pasado
al interior de la cadena.

La figura % representa oira rodificacidédn del objeto de esta
patente en la cual se dispone el tambor loco -p~ en el punto en que
empieza el retroceso de la cadena o elemento alimentador. En esta
forua de construccién lee lados de la canal se representan conkpor~
ciones cortadas -g=. Cuando se emplean canales articuladas como la
representada en la figura 3, para cargar, en vagones, materiales
quebradizos es neccesario poder variar la posioidn del tambor loco
ya que es esencial que la canal en su posicidn mas baja quede junto
alfondo del vagon. En la figura 9 se representa una disposicidn para
este movimiento del tambor loco gue consiste en un sistems de palan=-
cas que comprende las palancas ~r-, —Ss= articuladas en -r’-, =s'’=~
respectivamente y conectadsas entre si por medio de una barra —t-.
Esta disposicidn hace que el taibor loco -u~- se mueva a la posicidn
representada por lineas de puntos al aproximarse al fondo =bb- del
vagon al bajar la canal y se mueva hacia fuera en la posicidn repre=-
sentada por linecas llenas cuando la conal se levanta ejerciendo asi
un mayor arrastre cuando la canal ocstd levantada en dngulo de menor
inclinacidn. La canal puede levantarse o bajarse por medio del torno
-v= 0 cualquier otro mcdio conveniente. ) _

Se observard en la Tigurs 1 que sobre las barras =b- del tam
bor se apoyan unicamente eslabones alternos y un borde solamenté’de
cada eslabon alterna se apoya sobre el waterial y sufre el maximo
desgaste, Como se comprenderé es conveniente gque todos los eslabones
de las cadenas sufran un desgaste igual, Ce consigue este resultado
gultando un eclabdén de las cadenac ( es decir haciendo que cada ca=-
dengbonste de un ndimero iupar de eslabones) con lo que las cadenas
reciben unc semitorsidn y de esta wanera ambos lados de la cadena y
los dos bordes de cada eslabon se pmen en contacto con las barras del
tambor y con el material respectivarente. La torsidn de la cadena

nace que esta gire sobre su eje una semirevolucidén en cada vuelta.
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Una ritad de la revolucidn tiene lugar con la parte inferior —w=- de
la cadena y sirve para remover ¢l waterisl hacia los lsdos al mismo
tiempo que se mueve hacia gbajo. Estz accidn es especialiente ven—
tajosa para remover naterinl pegajoso, para taumizarlo y para sepa-
rar los pedazos pequefios de material de los orificios o aberturas
..1...

Tara registrar la cantidad de material susinistrada por ee-
te mecanisuo (por ejemplo cuando ce enplea para el suministro de cax=
bon a calderas o a locorotorzs) puede coubinarse con un contador
coumo se indica en -z~ figura 10.

El mecanismo contador corprende un disoo -y= o un elemento
analogo montado en el arbol giratorio -k- del mecanismo alimentador
¥y que comunica un movimiento de rotacidn a una rueda -z- cuya velo=
cidad se gradus deslizando el disco a lo large del arbol ~a a—- La
posicién del disco =z~ puede detcrminarse por un ensayo de nodo que
el contador recorre un numero deterrinado de divisiones por cada

revolucién del arbol -k-.

R 0 T A

Se reivindica cowmo objetc de esta patente:

1) liecanismo regulador dol suministro de materiales dis—

' \

puesto para moverse en una trayeotditdka cerrada y adaptarse automa-
ticamente a las condiciones del wmaterial o a las condiciones varia-
bles en las que debe trabajar. |

2) Lecanismo regulador del sumipistro de materiales dis—
puesto para moverse en una trayectoria ci}cular, eliptica, prolon-
gada o cualquier otra trayectoria caérrada, eldstico o movible con 5
relacidn al umaterial y a la abertura por la cuzl el material szle
o debe salir.

3) llecanismo regulador seghn las reivindicaciones 1 o 2,
de naturaleza flexible para que se efectue automaticamente el ajus—

te necessarlo.
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4) liecanismo regulador segln la reivindicacidén 3 formado
por un miemebro flexible sin [in convenientemente montado con rela-
cifn ala abertura de salida o canal.

5) Mecanismo reguludor segun lus reivindicaciones anterie-
regprovisto de una superricio desigucl paora cojer dal material por
su superficile superior o libre.

6) liscanismo regulado: segln lac reivindicaciones 3 § 4 er
el cual el wmiembro flexible estd formado por una serie de cadenas.

7) lecenismo regulador segln la reivindicacidn 6 en el cus
algunzs o todas las cadenas adyacentes estén unidas o sujetas entre
si por varios puntos.

8) Hecanismo regulador segln las reivindicaciones 6 o 7 en
el cual el miembro flexible es accionado por una serie de barras
montadas en uno o mas miexbros glratorios.

9) liecanismo regulador segln la reivindicacién 8 provisto
de medios pera ajustar la posicidn de las bLarras para adaptarla al
paso variable de los elementos del miembro flexibvle.

19 Mecanisuo regulador segﬁn las reivindicaciones 6 o 7
en el cual las diferentes cadenas estan dispuestas para articularse
en momentosdirerentes en sus extrewmosinfuriores.

11) MNecanismo regulador se.in cualquiora de las reivindi-
caclones anteriores provisto de nedlos para ompujar lateralmente la
parte inferior del .iembro flexible y reducir su anchura.

12) liecanisico regulador seyla las reivindicuciones 8 y 9
en el cual el wmiembro flexible puede movorse libremente en sentido
luteral sobre dichas barras.

13) Heocaniswo regulador seyln la reivindicacidn 8 en sl
cual las barras estan dispuestas para girar a fin de presentar al
niembro flexible nuevas superficies de apoyo & de desgaste,

14) Mecanismo reguludor segin cualquiera de las reivindi-
caciones anteriores coubinado con una canal, superficie tamizadora

0 transportadora o un organo analogo en el cual el matorial es com=
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pleta o parcialmente sostonido,

15, l.ecaniswo regulador seyun la reivindicacidn 14 en el
cunl los lados y el fondo de dicuos eleucintos de sosten o unicamen—
te este ﬁltimo, estan dispuestos para evitar que el materiul pase
a la parte interna del miombro flexible sin fin.

16) liecanismo regulador segin las reivindicaciones 14 o 15
en el cual el nibmbro flexible se prolonga mos alla de los medios
de soporte,

17) i.ecanismo regulador segln cuslguiera de las reivindica-
ciones 14 a 16 provisto de wmedios para vuriar la posicidn del nmiem-
bro flexille con relacidn al extremo de descarga de los nmedios de
gsoporte,

18) Lecanismo regulador segun cualquiera de las reivindi-
caciones 14 a 17 provisto de medios para varier la cantidad de ca~
deng que se apoya lilmaumnte sobre el naterial o sobre los medios
de soporte.

19) tLiecanisuio regulador segin la reivindicacidn 14 en el
cual el micuwbro flexible estd dispuesto eldsticamente para empujar
los materiales poquefios a través de las aberturas del tamiz.

20) Lecanisumo regulador se Un las reivindicaciones 14 o 19
en el cuzl el miexmbro flexitle estd dispuesto para empujar o sacar
de las aberturas del tamiz los pedazos de uaterial de mayor tamaiio.

21) Lecanismo regulador segin cualquiera de ias reivindi-

t2

caciones unteriores combinado con un volcador de vagones estando el
miembro flexible dispuesto para recibir elusiticamente el choque del
matericl d escar_ado del volczdor.

22) Dlecanismo regulador seglu le reivindicacidn 21 en el
cual el micmbro flexible es acocionado en su extremo superior por
una serie de barras pontadas giratorias en el volcador. :

2%) Hecanismo regulacor segun cualquiera de las reivindica-
ciones anteriores en el cual el miewbro flexivle esta comstituido

por una o mac cadenas del tipo de cadena de ancla o de grua en las
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cuales las superficies de contacto de los eslabones adyacentes son
mas llanag que de costumbre,

L 24) lecanismo regulador segin la reivindicacidn 23 provis-
é% de medios acclonadores de dichas cadenas dispuestos para adap=
tarse sin que se produman sacudidas a las desigualdades en el paso
de las cadenas desgastadas.

ST 25) Mecanismo regulador segin la reivindicacién 7 en el
cdal lms cadenas estdn soldadas entre si.

26) Ikiecanismo regulador segin cualquiera de las anterio=-
res reivindicaciones en el cual las cqdenas son retorcidas antes
de unir sus extremos para formar la cadena sin fin,

27) Hecanismo regulador segin cu-alquiera de las reivin-
dicaciones anteriores en el cual las cadenas contienen un nimero
impar de esdabones., !

28) Mecanismo regulador segin cualquiera de las reivindi=-
caciones anteriores en el cual las cadenas estén dispuestas para
girar axialmente.

29) iecanisno regulador segﬁn cualguiera de las reivindi-
caciones anteriores combinado con un mecanismo contador para obte-
ner el registro de lus cantidades de material suministradas pori:
dicho mecanisnmo,

30) liecanismo regulador segin la reivindicacidn 29 en el
cugl dicho mecanismo contador esté asomciado al arbol de acciona=-
miento del mecanismo.

31) Mecanismo regulador seglin la reivindicacidn 29 en el
cual dicho mecanismo contador comprende un.disco o elemento analo=-
go montado en el arbol giratorio del mecaniswmo y un segundo disco
en contacto con el primero, estando el conjunto dispuesto de manera
que se comunica a dicho segundo disco un movimiento de rotacidn
producido por el movimiento de giro de dicho arbol,

32) lecanismo regulador segin la reivindicacidn 31 en el
cual se disponen medios para ajustar la posicidn radial del disco

que esté\en contacto con el disco montado sobre dicho arbol para



vy ’, ‘5

yo

40 7 p

-12= -

regular la velocidad del primero de estos discos.

33) Perfeccionamientos en los mecanismos para regular el
suministro de materiales,

Barcelona 27 de Agosto de 1929.

F. A

Srny
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