
por veinte años a favor de la  Sociedad Anglo CQntin§ntaík Export et 

Sindícate Limited con* residencia en; paria ( prance) 14 Rué Jules Dar 

mi en i por " "ün* sistema de acoplamiento hidraAüoo para tmnsmisién 

de fuerza y cambio de sentido de marcha”-. Comprendida en* la clase 

28 del Nomenclátor,

M E M O  R ' í  A D E S C R I  P T ’l  V ’a

ya se conocen: sistemas de acoplamiento h idráu lico,en !los que 

-upo de los arboles de transmisión! es so lidario  de un cárter estan- 

oo que lleva  c ilindros dispuestos radialmente estando e l otro ar— 

bol enganchado a pistcpnes móviles en lo?, dichos c ilindros diame­

tralmente opuestos. Estos Al timos poseen* asi mismo aberturas que 

gobiernan obturadores movedizos de modo que se pueda regular a 

voluntad a través de dichas aberturas ,1a circulación liquido

que contiene el cárter estanco,
Nna de las características esenciales de la  presente inven­

ción* resude» en* que el gobierno de las aberturas de escape que po­

seen! los el Unciros hidraAUcos, se realiza por los desplazamien­

tos angelares gobernados por obturadores ^nj forma de segmentos; 

cuyos obturadores se deslizanj sobre la superfic ie externa de los  

ellindros/que corresponden* La invención concierne igualmente 

a l conjunto de medios que permiten* e l transm itir ios  despiazamien- 

tos angelares a los obturadores desde uní organo de gobierno mó~ 

v i l  angularmente estando situado e l eje de desplazamiento en: un* 

plano paralelo a los que contienen los ejes de desplazamiento ro­

ta tivos  de dichos obturadores»

En.el dibujo adjunto y a t itu lo  de ejemplo.

La p ig , 1 ,es un: corte horizontal de una forma de re a li 

zacién del mecanismo de acoplamiento hidráulico que es objeto de
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’ija p lg , 2 ,es -un; corte transversal correspondiente según; A-A 

el e la pi g , 1,

p l árbol motor 1 que l le v a  e l  a raa zón -fi jo 2 forma va r ia s  

manivelas cada agarradero de m anivela ¿  rec ibe la s  ca zo le tas  4 

cj,\ie forman las  inedias cabezas de dos b ie la s  ¿  diamet raiman te  o— 

puestas.» Estas cazo le tas  están su jetas en tre s í a lrededor d e l aga ­

rradero .por lo s  c o lla re s  fornando fr ic c ió n : , Las b ie la s  ¿  se 

a rticu la n  sobre lo s  e jes  7. de io s  p is ton es . Estos ú ltim os corren : 

en- io s  c ilin d ro s  o. * Estos ú ltim os llevan  exteriorícen te io s  rebor­

des lO que permiten- su f i ja c ió n :  en- las  abertura.. en; la  pared, la te ­

r a l  de u n -cárter ’ 11, E l fondo de cada c ilin d ro  es tá  constitu ido  .por 

un tabique perforado Í2  ; la s  aberturas de paso es tán :con stitu idas   ̂

por una vá lvu la  Í5 . Por debajo de este tabique 12 e l  c ilin d ro  

forma una cámara 14 que c ie r r a  e l  fondo correspondiente 1¿, Esta - 

cáálara 14 está  en re lac ión : con e l  e x te r io r  por la s  aberturas lar- 

te ra le s  16,

Sobre la superficie la te ra l de cada cilindro formando sa­

lien te  cilindrico., van practicadas las aberturas de escape l]_9 

Estas aberturas 17 son-gobernadas por aquellas que llevan un seg­

mento 18 deslizando sobre e l saliente del c ilindro y sofcre un 

an illo  roscado 19 a l qire sostiene en. posición, un: freno. Cada segmen­

to Í 8 está provisto.de dos orejas 20 entre las que se encoje la  

extremidad de la  palanca oscilante de gobierno 21, Los segmentos 

18 están: provistos igualmente de un-sector dentado 22j los seo- 

tores de dos segmentos vecinos _Í8 engranan entre s i  de modo que 

se asegura su gobierno simultaneo,
ir

E l cá r te r  11 , f  ornan do depósito d e l liq u id o  es tá  cerrado 

por dos casquetes 23-24 . Uno ,e l  2¿ lle v a  e l  soporte 25_d e l ár­

b o l motor 1 ,m ientras que e l otro  24 es so lid a r io  d e l sosten de ^
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la transmisi<5;n ; y rodea e l cojinete ihj que lleva  e l armazón-f i** 

jo '2, Este casquete centra por medio del radamiento 26,e l me­

canismo de gobierno de los segmentosJt8 que gobiernan-el m ela ­

do de los  cilindros Este mecanismo está, constituido por una 

tuerca '£]_■ que en i la  parte delantera recibe e l rodamiento de a-  

poyo '¿8 para la extremidad del árbol berbiquí i*  Esta tuerca ¿7 

exteriormente^está, provista de las chapas 2£ ( p ig , 2 ) en las 

que se encajadlas otras ejetnsmidades de las palancas pscilan- 

tes 2i_ que obran- sobre los obturadores 18, Los ejes de articu la­

ción- de estas palancas oscilantes 21 están sostenidos sobre e l 

casquete 24; de’l  cárter y por una oreja JO que sale de las me­

dias lunas J l que soportan- los c ilindros contiguos y que ios 

nervios transversales J2_ reúnen a la  pared del carter( p ig , 2 ),, 

La tuerca 22,que está, inmobilizada lpngitudinalmente por e l ro­

damiento 26 se apoya sobre e l hombro JJ__y sobre e l an illo  ros­

cado JJ^y recibe interiormente un reversib le JJ de fileteado m&L 

tiple.* Este to rn illo  puede rec ib ir  desplazamientos rectiiinegr 

en un sentido o en-el otro por medio de los dedos radiales. 56, 

Estos dedos 36 atraviesan las ranuras longitudinales Jgf■ ,practic 

das en- la  parte tuM lar J8 que prolonga.al armaaón 24, Son so­

lidarios  de un an illo  J£ que corre sobre esta parte tubular J8 

y en la garganta externa del cual penetran ios ganchos de una 

horquilla oscilante 40, El eje de esta horquilla 40 está, soste­

nido por la armazón f i j a  2 y se prolonga por la  palanca de manió 

bra 41, para e l movimiento o marcha adelante o hacia a trás ,e l 

prolongamiento tubular 58 lleva  un piñón de ángulo 42,Este p i-* 

&<5n 42 es loco y tiene -unos agarres 4J, con los que se combina 

e l correspondiente 44 de un baladeur 4J, Este baladeur 4J es 

solidario en rotación del prolongamiento motor J8 ,pero puede 

desplazarse a lo largo de ó.ste á,i timo bajo las acciones anta­

gonistas de un resorte '46 y de una palanca de gobierno 42, El 

otro agarre 48 del baladeur 4J correspondiente a l  de un otro p i-
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Ufo. en ángulo 4£ calado sobre el árbol receptor ¿o, e l cual es­

tá, sostenido por la armadura f i j a  "2 por medio del rodamiento

Los pifiones 42-49 están además reunidos por los sa té lites  ¿2v 

El funcionamiento de este mecanismo es el siguiente;

El árbol _1 cuyas manivelas ¿  están caladas a lOO^arras*» 

tren las bielas ¿  y les comunica los movimientos, alternativos 

en-sus cilindros rotativos , si las ventanas 17 est§¡n- abiertas 

e l liquido aspirado por los pistones 8/a través..de las abertu- 

ras 16 y de las válvulas ’l j  será arrojado libremente a través 

de las ventana»: 17 en- el cárter estanoo, si estas ventanas 17 

se cierran por el gobierno de las palancas 21*la circulación* 

deljÜquido encontrará resistencias crecientes y la presión re­

sultante sobre el fondo de los cilindros determinará, la ro­

tación-del cárter y de los cilindros de que dependen. Cuando 

las ventanas lj? se cierren-del todo fe l liquido no podrá, escapar 

a través de e l l la s ,e l  árbol 1 arratrará a la misma velocidad 

e l cárter I I  y resultará una marcha entorna d irecta.

Con- el mismo aparato se puede-realizar la  marcha atrás 

de la  nanem siguiente; El agarre 4¡2 puede,por acuerdo de la pa­

lanca de gobierno 47 «enganohar sus garras^ oon- las del planeta*» 

rio 4£, e l que está, loco sobre e l árbol receptor. De este modo 

se obtiene la  marcha atrás,

para la marcha adelante ,e l agarre 4¿ engancha sus ga­

rras opuestas con las del otro planetario 42 e l cual g ira  loco 

sobre el árbol receptor,p0r medio del agarre 4¿,e l planetario 

42 es solidario del árbol 2; engrana son- los sa té lites  52 .los 

que gobiernan e l piñón- 49, Este engranaje lle va  e l cono u aco­

plamiento sobre el que se f i j a  por ejemplo e l árbol de la trans­

misión^’

R E I V I N D I C A C I O N E S

1* Un-sistema de acoplamiento hidráulico para transmisión 

de fúerza y cambio de sentido de marcha en el cual uno de los 

arboles forma un berbiqúl sobre el que giran pistones móviles



a los cilindros de bombas .pertenecientes a l otro arboljestos c i­

lindros que son-solidarios de un-cárter lleno de liqu ido ,posee 

aberturas de aspiración y de escape .estando reglada la  sección 

de paso de estas última* a voluntad,caracterizadas en,que;

a) en que la  sección-de paso de las aberturas de escape 

de las bombas está, reglada por segmentos qu e 'formando manguitos 

se aplican sobre la  pared externa de estas últimas,de modo que 

las aberturas que llevan .puedan correrse angularmente con rela­

ción a las correspondientes de estos c ilin d ros ,

b) En que losdesplazamientoB angulares de los segmentos de 

ios obturadores,ye realizan porlos desplazamientos correspon­

dientes- de palancas que se articulan- en e l in te r io r  del cárter 

depósito,alrededor de ejes perpendiculares a los de los c i l in ­

dros; obteniéndose e l desplazamiento de estas palancas a conse­

cuencia de su encaje entre los brazos de horquillas que posee 

una tuerca f i j a  en transí ación-,pero que puede g ira r alrededor 

de un- e je jpara le la  a los de oscilación-de iaspaiancas cuando 

se produce la  translación de su to rn il lo ,  a paso reversib le,so­

metido a la  acción de una palanca de gobierno.,

c) En que los cilindros de bombas van dispuestos parale­

lamente a l in te r io r  del cárter depósito,de manera que los seg­

mentos obturadores correspondientes puedan gobernarse a i mutua­

mente a consecuencia del engrane de dientes que poseen para

e l lo .
d) De que e l árbol tubular que prolonga axialmente e l cár­

te r  depósito .puede arrastrar e l árbol receptor en-marcha hacia

adelante o m- marcha atrás;en- el sistema de agarre en el que *. ✓ *
las translaciones se gobiernan desde e l exterior permitiendo 

con este objeto e l reunir las dos partes, de la  transmisión bien 

directamente.,bien por medio de un retorfao oÓpico,inversor del 

movimiento,
2-  TJn sistema de acoplamiento hidráulico .para transmisión

-  5 -
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dg ;puerSBft y cajiibto de marciia "tal y como s© deacribe y rexvln**

dioa anteriormente y se presenta a t itu lo  de ejemplo en los

planos adjuntos.

Madrid 20 de Agosto de 1929
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