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Case II.

M A MORIA DA&SCRrRIPTIVA

para una patenterde invencibn por veinte afios, por = Disposi-
cibn en herramientas o méquinas movidas por motor de la clase
en que a2 una parte se comunica un movimiento rotatorio, » &

favor de la razbn social Aktiebolaget Nordiska Armaturfabri -

kerne, residente en Stockholm (Suecia) Norrlandsgatén, 15.-
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El presente imvento se refiere a una disposicidn en méqui-
nas o herramientas, movidas por motor, de la clase en que &
una parte se comunica un movimiento rotatorio por medio de un
mecanismo colocado de tal forma entre una fuente de energia y
la parte en cuestidn que a la misma se transmite un momento va-
riable de torsibn., Z1 invento se caracteriza esencialmente por
el hecho de que la disposicibn se realiza y dispone de maners
gque se le permita transmitir alternativamente en una y otra di-

reccibdn a la indicada parte, un momento variable de torsibn de



manera que el médximo. del momento resulte mayor en una direc-
cién que en otra, La Gisposicidn puede efesctuarse en estas cir-
cunstancias de manera, que el valor medio del momento de tor-
sibn en una direccidn sea mayor que en la otra,

Cvendo se trata de la rotacidn de una parte, cuyo movimien-
to rotatorio es contrarrestado por un momento, el momento in-
termitente transmitido a dicha parte en una direccibn debe
ajustarse de tal manera, que sea mayor que ol momento £ontra-
restante que actua sobre dicha parte, mientras que el momento
transmitido a la indicada parte en otra direccibn, debe ser
inferior al movimiento de accibn contraria que actua en esta
direccibn.

Por medio de los momentos que actuan en forma variable la
parte que ha de girar se expondrid a los momentos grandes duran-
te menores instantes de tiempo con instantes intermediarios de
reposo,

Cuando el invento se aplica a la perforacibn, molienda, tri-
turacidn, torneado de tuercas, tornillos o similares, se hace
preferentemente que una parte movida por motor efectue un mo-
mento asimétrico periodicamente variable de torsibn, en el que
la asimetria se ajusta de manera que permita el valor méximo
dsl momento de torsidn, transmitido a la herramienta (por ejem-
plo una barrenm) en una direccibdn (de trabajo) superior al mo-
mento (por sjenplo el momento de la fuerza de empuje) de accidn
contraria a la herramienta, mientras que el valor mAximo del
momento de torsidn transmitido en la otra direccidn se escoja
inferior o cuando mas igual al momento contrario (por ejemplo
un movimiento de friceidn) que actua en esta direccidn sobre
la herramienta,

Por el momento de accién variable de torsibn, el valor medio

del momento del motor y el momento transmitido a la parte en

4 Y .
cuestidn serf igual y gracias a este hecho no se necesttaré

transmitir momentos adicionales por el bastidor o similar, hecho



de gran importancia por ejemplo para herramientas portédtiles,
in conformidad con el presente invento 2l operario que sostie-
ne la herramienta no tiene que recibir ni compensar ningfm mo-
mento de reaccibn con sus manos, como ocurre por ejemplo en
las méquinas perforadoras portétiles usadas hasta ahora, en
las que la barrena gira continuamente por medio de un engra-
naje o similar con un nlmero de revoluciones inferior al del
motor,

Ta aplicacibdn préctica de este invento puede realizarse de
diferentes maneras sirviéndose de una multitud de diferentes
clases de mecanismos que almacenan energia.

2l dibujo adjunto ilustra algunos ejemplos de ejecucidn del
invento.

La fig. 1, presenta una seccidn longitudinal de una perfora-
dora portéhtil construida en conformidad con este invento; la
fig, 2, es una seccidn por la linea II-II de la fig. 1 y las
figs. 9, 4 y 5, son secciones similares por formas de ejecu -
cibn modificadas y la fig., 6 una seccidn por la linea VI-VI de
la fig; 5.

Con relacibn a la fig. 1, se indica por E un bastidor provis-

’
to de un asidero 2, &l bastidor 1 contiene el estator 3 de un
mot or eléctrico, cuyo rotor_g Se une a un véstago § montado para
girar en el bastidor. dste eje 5 se une o se provee de un dis-
co 6 provisto de cierto nfimero de rodillos y pesos 7, los cua-
les montados deslizables por medio de pivotes l@ en canales 3&
se disponen de rmanera que le permite aproximarse o alejarse del

eje rotatorio 5. Los rodillos o pesos 7 estén circundados por
un cuerpo de guia,§ montado rotatorio que esté provisto de un
gorrén‘g para sujetar una harramienta ¥y en cierta porcién, que
coopera con los rodilloslz, dicho cuerpo 8 estd provisto de una
superficie 10 de tal forma que fuerce a los rodillos, en la
rotacibén del eje 5 por la influencia del motor 3, 4, a conuni-

car al cuerpo 8 y as{ el gorrén 9, movimientos rotatorios inter-



mitentes que actuan en una direccidn y cuyo valor médximo es
mayor que el momento del motor,

Como se deduce de la fig. 2, la superficie 10 esté cogforma—
da de manera que cualquier mitad contiene una parte EQE: en la
que la cara en direccidn perifér%ca y con el centro, ausente
del eje 5 y en la otra parte lgf, an la que la cara superior
por tanto con el centro, se aproxima a dicho gorrén, La parte
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puede extenderse a lo largo de una porcién considerabl emen-
te mayor de la circunferencia que la parte lgf y el valor del
momento mAximo transmitido al cuerpo 8 posee cierta relacibn
con la proporcidn de la longitud periférica de las partes lgi
y LoZ,

La forma de ejecucidn segin las figs. 3 y 4 se diferencia de
la ilustrada en las figs. 1 y 2, solo porgque los canales 11
alojados en el disco 6 y que sustentan a los rodillos 7 por
medio de los pivotes 12 son algo curvados en lugar de ser rec-
tos como en la fig. 2. #n todas estas formas de ejecucidn sin
embargo las canaladuras ll estén algo inclinadas con el fin
de reducir o eliminar los choques entre los pivotes lg de los
rodillos 7 y las paredes de los cenales &l, cuando hacen pre-
sibn los rodillos en direccidén hacia el eje 5 al transmitir
los momentos intermitentes al cuerpo 8. in la forma de ejecu-
cién segin las figs, 5 y 6, finalmente, los rodillos 7 estén
sustentados por palancas 13 montadas para girar sobre el eje g
por medio de pasadores l4.

dn el dibujo la transmisidén de los momentos al cuerpo 8
se supone tiene lugar sirviéniose de la fuerza centrifuga, pe-
ro esto no es una caracteristica especial del invento, ya que
los resultados perseguidos por el mismo pueden lograrse sir-
viéndose de otras fuerzas, por ejemplo de muelles o de la gra-
vedad., Solamente es esencial el que el valor méximo del momen-
to intermitente transmitido, es mayor que el momento medio de

la fuente de energia, de manera que se obtiene una rotacidn in-



termitente contra la influencia de un movimientc que es mayor
que el de la fuente de energia es capaz de vencer continuamen-
te,.

Ta disposicidn efectuzda en BonTormidad con el,invehto es
de una especial sencillez, Sb6lo contiene partes ligeramente mé-
viles y no lleva pifiones, trinquetes ni otras partes facilmen-

te destructibles,

Descrito suficientemente el presente invento lo que se de-
clara como de novedad e invencidn propia, son las siguientes
reivindicaciones:

l,~ Una disposicibn en herramientas o méquinas movidas por
motor, de la clase en que se comunica a una parte un movimien-
to rotatorio, por medio de un mecanismo colocado entre la fuen-
te de energia y la parte en cuestibn, de manera que a esta se
transmite un momento variable de torsibn, caracterizada por el
hecho de que la disposicibn se efectus y ordena de manera que
transmite & dicha parte momentos de torsibn que actuen alter-
nativamente de forma que permita ser el momento méximo, mayor
en una direccibdn que en otra,

2.~ Una forma de ejecucidn de la disposicidn reivindicada
en el punto 1, caracterizada porque el valor medio del momento
de borsibn en una direccibn es mayor que en la otra,

3,- Una Torra de ejecucidn de la disposicibn reivindicada
en el punto 1, caracterizada porque se realiza de manera que
en el momento de torsién en una direccién pueda ser igual &
cero.

4.~ Una forma de ejecucibn de la disposicidn reivingicada
en el punto 1, caracterizada porque el momento de torsidn en

una direccién, se ajusta de manera que pued@ ser mayor que el



momento de friccidn que actua sobre la parte, mientras que el
momento de torsidn en la otra direccibdn, sea menor que el in-
dicado momento de friccibdnm.

5.~ Una forma de ejecucidn de la disposicibn reivindicada
en el punto 1, por ejemplo para perforacibn, molienda, tritu-
racibn, torneado de tuercas, tornillos y similares, caracteri-
zada porque una parte movida por motor efectua un momento asi-
métrico y periddicamente variable de torsibdn, en el que la
asimetria se ajusta de manera que en una direccibn el valor
médximo del momento de torsibn, sea superior que al momento de
accidn contraria sobre la parte accionada (por ejemplo una ba-
rrena), mientras que e la otra direccibén el valor méximo del
momento de torsibn sea inferior o igual al momento de accidn
contraria en esta direccibn.

6.- Una disposicibdn en conformidad con lo reivindicado en el
punto 1, caracterizada porque un motor hace girar a wno o va-
rios cuerpos accionados mecénicamente en el lado del eje del
motor y mbviles hacia o lejos del eje, cooperando dichos cuer-
pos con una o varias superficies sobre una parte montada rota-
toria y colocados excentricamente con relacibn al eje rotato-
rio,

7.- Una disposicidn seghn lo reivindicado en el punto 6, ca-
racterizada porque los cuerpos estén constituidos por bolas o
rodilles.

8.~ Una disposiciodn segdn lo reivindicado en el punto 6, ca-
racterizada por el hecho e que 21 cuerpo o cuerpos se dispo-
nen y accionan de manera que la iunerza centrifuga tienda a
oprimirlos contra la superficie o superficies dispuestas en la
parte montada rotatoria,

9,- Una disposicibn segfin lo reivindicado en el punto 6, ca-
racterizada porque el cuerpo o cuerpos se accionan por muelles.

10.~ Una disposicidn segdn lo reivindicado en el punto 6, ca-

racterizada porque el cuerpo o cuerpos sg disponen de manera,



que se les permita ser oprimidos contra las caras de la parte
montada rotatoria gracias a la influencia de la gravedad.

11.- Disposicibn en herramientas o méquinas movidas por mo-
tor de la clase en que & una parte se comunica un movimiento.
rotatorio.~ Segflin se describe y reivindica on la pressnte memo-
ria descriptiva y se ilustra con los dibujcs que a la misma se
acompafian,

Consta esta memoria de siete péginas foliadas y escritas

por una sola cara.,.

Madrid, 30 de agosto de 1929,
Teocadio Tépez y Tbpesz.-
P.P./
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