
MEMORIA DESCRIPTIVA

de una patente de invención por veinte años, para Espña por 

"UN DISPOSITIVO DE TRANS FORMA OI Olí DE MOVIMIENTO", a favor de 
Don Juan Cornet Oliveras, residente en Barcelona,

El d ispositivo  a que se re fiere  la  presente paten­
te tiene por objeto legrar la  transformación de un movimien­
to de rotación continuo en otro lin ea l a lternativo. Son mi­

chas las aplicaciones que pueden darse a este d ispositivo  de 
transformación de movimiento y en e l  dibujo adjunto lo pre­
sentamos aplicado de forma para obtener una rotación a lter ­

nativa del e je  E, a cual eje se comprende irán acoplados, 

más o menos directamente, ya sea por excéntrica, e tc , los  

elementos de movimiento lin ea l a lternativo. Como se ve, pues, 

la  rea lización  de la  presente patente, se lim ita a obtener 
un movimiento de rotación alternativo.

En el dibujo adjunto, se muestra lo  siguiente:
Pig. I es una v ista  de frente del d isp os itiv o .
Pig. II  una v ista  la tera l parcialmente en corte.
Flg» I II  v ista  en planta de una nueva forma que 

permite obtener e l mismo resultado, valiéndose de los mismos 
elementos, algo modificados, y

Pig. IV una sección por A. B. de la figura I I I ,
Suponemos que la  fuerza motriz obrando por in ter­

mediación de la  polea 1 y engranaje cónico 2, transmite un 
movimiento de rotación al eje 3. El eje 3 está provisto en 

su extremo in fe r io r  de un piñón cónico 4; además, e l  citado
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eje 3, tiene un c ie r to  juego pendular, cuyo sentido y ampli­
tud viene determinado por e l cojinete o abertura co lisa  5, 

que le sirve de guía y lím ite de amplitud de osc ila c ión .
El piñón cónico 4, engrana con la rueda 6, que es­

tá provista de v a r illa s  7 que, situadas wonvenientementejac- 

tiian de dientes entre las cuales engrana e l piñón 4, de ma­
nera que e l  engrane puede tener lugar por ambos lados de la 
rueda 6. Esta rueda 6, sostenida sólidamente por un montante, 
tiene oomo e je , a l eje E que debe moverse con rotación  a lte r ­

nativa, y además, no es completa, sino que presenta una enta­
lladura 8 que abarca espacio su ficien te para no obstruir la  

circu lación  del piñón 4, a l pasar de un lado a otro de la 

rueda 6, Fuertemente acoplada a la  rueda 6, va dispuesta la 
pieza 9, que por su forma y situación, sirve de tope y guía 
a l eje 3 para e l  paso del piñón 4, de un lado a otro de la  

rueda 6,
También puede obtenerse e l mismo resultado dando a 

la  rueda 6 la  forma que bajo e l  número 10 viene representada 

en la figura I I I ,  de manera que presenta una canal parcial 
11, cuyos bordes vertica les  están provistos de dientes de en­

grane 12. Centralmente de la  canal 11, va dispuesto e l tabique 
v e rt ica l 13, que sirve de gula a l piñón cónico 4, que como 

se ha dicho, tiene su eje oscilan te .

FUNCIONAMIENTO: SE comprende que siendo de sentido 
único la rotación del piñón 4, su movimiento obligará e l g i­

ro de la rueda 6, pero al llegar e l  piñón a l extremo de la 
entalladura 8, viéndose obligado a g ira r , su eje 3 su frirá  
un desplazamiento a lo  largo de la  abertura 5, calculada con­
venientemente y con ayuda del tope 9, e l  piñón 4 pasará a en­
granar en e l  otro lado de la rueda 6, con lo cual se obtiene 
la rotación  alternativa de la dicha rueda 6, y por lo  tanto, 
del eje E que la sostiene. Lo mismo ocurrirá en e l  caso de la
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figura I II  al enoonatrarse e l piñón con la  curvatura 14 de 

la canal 11.
Se comprende que para variar la  amplitud de la ro­

tación alternativa de la rueda 6 y por lo  tanto del eje E, 
será necesario o bien oambiar e l diámetro de la  rueda 6 o 

bien la longitud de la  entalladura 8.

U 0 T A 
*******************

Se re iv ind ica  como nuevo y de invención propia, lo

siguiente:
lfl#-  El d isp ositivo  de referencia , caracterizado por 

el hecho de que el movimiento motor transmite rotación a un 
eje o v a r illa  que puede osc ila r  entre lím ite» determinados por 

guías o co lisas de dimensiones apropiadas, cual eje lleva  en 
uno de sus extremos un piñón cónico que puede engranar en va­
r i l la s  que actúan de dientes, situadas convenientemente en una 

rueda, de manera que no cubren todo un sector c ircu lar, sino 
que parte de éste presenta una entalladura en donde va situa­
da una pieza de forma particu lar bajo e l ob jeto de que sirva 
de tope y guía a l  e je  que sostiene a l piñón cónioo, de manera 
que éste, en su rotación en un solo sentido, pueda engranar 

por ambos lados de la  rueda que soporta^ las v a r illa s  o dien­
tes, tomando ésta un movimiento de rotación alternativo que 

comunica al eje que la soporta.
2fl.- El d ispositivo  de referen cia  en e l cual e l  p i­

ñón cónico reivindicado en e 1 número anterior y sostenido de 
igual forma puede engranar en dientes practicados en las caras 

la tera les de una hendidura que presenta la cara c ilin d r ica  de 

una rueda, de manera que ésta hendidura, no abarcando toda la 
circunferencía presenta circu lares sus extremos y centralmente



se ha dispuesto una pared de espesor y longitud ta les que, 

sirviendo de guía a l piñón oónieo no prive el paso de éste 
al engranar con lo s  extremos circu lares de la hendidura, re­

sultando para la rueda un movimiento de rotación alternativo 

que es comunicado al e je  que la soporta.

3 a .- UN DISPOSITIVO DE TRANSFORMACION DE MOVIMIENTO.
Y todo cuanto se ha descrito  en la presente memoria 

que consta de ouatro hojas mecanografiadas en una sola  cara.

Barcelona 23 de Agosto de 1929



i i 4

ov-c e/o/?# 23 rfjposto f?2J


	Bibliographic data
	Description
	Claims
	Drawings



