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LIAMPRIA DAiSCRIPTIVA
para solicitar

PAT IXT 3 D 3 INTRODUCCION

en
i 5P ANA
) roer CINCO afios
!ﬁi por " fejoras en los amasadores ne-

" cénicos ",
A nombre de
Toussaint Detrembleur
residente en
409, A Chaussée de Mops, Bruselas,
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1 preconte invenvo tizne nor objato
mejoras sn 2l mordo Y construccidn da amesaloras ns=

ﬁ? cfnicos, vy corcirte, primaremente, 2n 21 atscue Li-

1
W

e

recvo vor motor tléctrico wsl “riol metor principal
de la 7'quina, puwizrcde colocarse 21 zlactromotor
#h ¢l sitie gue m:jor cenvenga; y ademds, in 21 manio

del brazo emasaior por sxcéntrica, cuyo platillo se




~ . -

' Qevzchav 2ta en 31 4rbol motor, y cuyo aro se hace soli-

dario 4= dicho brazo'amasador.

Puede citarse todavia como parte del
ohJato del preselte escrito el empleo de una cubeta
esmplvada o vidrlaaa, etc., por- 2vitar que se forme
moeho én s1 interior,

Para destacar més lo que queda sxpuesto,
se representa en 10@ dibujos . adguntos'

La figura 1, una vista de p“rfil en
elevacidn de un smasador mecdnico atacado directamente
por éngranajes desde un motor eléctrico situado de-
trés ds la armazdu, con mando por excéntrica del brazo
amasador, ' |

La figura 2, ﬁné visﬂa anéloga a la
figura l, en la que el motor elecurlco coWocado de~
trés de la armazdén acciona por tOInlllO)“ln fin ung
ruedsa anchavetada en el srbol,mopor principal,

La;figura 3, una vista de frente en

eleVacién'de-un amasador mecdnico atacado directaments

por ungraﬂaJeb desde un electromotor COLOC&dO a un

lado de 1lg armazon,

~ ‘ .
| La flgura 4, un rerfil dg un amasador
movido por correa, . ‘

4n la flgura 1, el.nﬁmero&l repre-

senta la armezdn, 2 la cubsta enﬂque se mueve el bra-
zo amasaxor_ Una de las caracterlstloas dz2l objeto
uel 1nNVnLo esta en el mando del brazo 21 por la
prolongac1on 15} del aro de wXCG ntrica cuyo pletlllo
se e2nchavs ta 2n el rbol motor principal 3, mientras
¢l extremo se articula er 7 a 172 biela que oscila
en 9 sobre un soporte fijo solidario de la armazin,
Otra caracteristica del invento reside en el ataque

directo del engranaje 10 enchavetado en sl £rbol motor
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5,-por medio de un motor elébtrico 14 fijo a una conso-
ia 15 acozada a la ar@azén, por meiiacidén del pifidn
R0 dél:motbr,-qﬁe arrastra 1axrueQa'19 enchavet ada
“en un 3rbol intefme@io';z que lleva el piﬁéh 11 en
engrane con la. rusda 10. |

_'Lﬁ rofacién de 1la cubeta 2 puede sfectuar-
56 muy.bien pPor una correa l@vdiSpuésta daﬁtrOﬁde la
srmazdn y conducida por la polea i?, enchavetada
.en‘el.érbol motor 3; unos rodillos’tensqrés,‘ie }os
cuaies el 18 1lsva un drgano da»ténsién, sirven para re-
sular la adherencia de la corras }eg' B |

En la figuras 2 se ha representado

un amasador meeénico cuya rueda motriz 10 va calada

@©

n el 4rbol 3 ¥y se mueve per un tornillo sin fin 11
solidario del érbéi transversal 12, sl extremo del
cual &3 dispone un manguito de¢ acoplamiento 13, uné
de cuyos plgmillos s¢ cala en el frbol del slectromo-
ter 14 dispuesto sobre una éonébia‘l5, enn lg cara
postefior de la armazén 1, 7 |

- Le cubeta 2 puedo hacerse girar también

por medio de una correa, como en el caso de la figu- -

!
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variante o wmodalidad coOnstructiva consistente en

En la figura 3 se ha representado una-

aisponer slumotor 3léctrico 14 a un lado, con ¢l arbol
del motor proléngedo por el érbol 12 w2 1llava él
pifidn congue coopera el engrane 10 calado en el &drbol
3, ﬁon@é se¢ halla el platillo que acqidna el aro de
axcéntrica 5 solidario del brazo amasalor 6; el man-~
do de»1§ rotaci6n_pu§d3 hacerse como 2u el caso

de lss figuras 1y 2, o como en 1lg figura 3, por una
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correa situada fuera de la armazén. Como ya se ha

-dicho. las mejoras nroPuestau simplificalmucho

la construc01on del amasador meca nibo ¥ le dan muchsas

ventajas.
La figura 4 representa una vista de

perfil ds un amasador movido por la corres 27 de un
motor eléctrico 22 alojadd eh sl interior ds la ar-
mazdn.

Las ventajas pusden resumirse como

sigue: ‘ - .

1°, - Un minimum de piezas; con la

‘consiguiente facilliad da antretanlmlento‘

20, = Nlngun Srgano o pieza de rotacidp
expue°t0 al contacto de obgetos 0 de nersonas gue
se acerquen al amasador, o CeLe
- 30. - Menor desgaste en el mando de ia
partea esencial de.la.méquina, o s2a =1 brazo'amador!
puesto que la presion requerida por.el.esfuerzoveje¥;»
cido por el brazo amasador , se reparte por la semi-

circunferencia del platille 4 alojado en el aro sxcén-

'trico 5;

- <Eﬁ tbdas las digposiciqnes, figuras'l,
2, 3, el'extye?o.deliérbol 12 puede eventualmente 1lle-
var una gpolea para mo%er_la ﬁéquina'desde el Arbol -
de una tresmisién disponible, . |
Bl csumalte o vidriadé de 1la cubeta 2
présenta.lé gran ventaja ds cvitar la formacidn de

’

moho, siempre perjudicial en las cubetas de este ge-

“iero.,

Es ratural que pueden idearse otros
rormenores o modalidades de sjecucidn sin apartarse

del marco del objeto del invento, cuyos puntos nue-




G;xms ¥y caracteristicos se consignan al final,
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Los puntos de invencidn propia, no
mieva, pero no establecida ni practicads enAESpaﬁa
que £8 preeentan para que sean objeto de ssta Pa~
tente de CINCO afios, son los siguientes:

12 - Un amasador mecénico con un brazo
amasador cuya extremidad describe un movimiento elip-
scidal u otro, y que estira, vuelve, Zlarga y airea
la pasta; caractarizado por =ccionarse directamente
desde un motor eléctrico dispuesto al lade o detras
de la armazdén, o en la parte inferior de ésta, me~
diante engranajes a tornillos sin sin; 0 bien por co-
rroa,

2% - Un amsmdor mecénico conforme
Sé reivindica en el punto 12, caracterizado ademés
porque el arbol del pifidn o el tornillo sin fin
pueden recibir eventualmente uns polea movida por
una'correa que pasa, por 2jemplo, en torno a otra polea
movida por un Arbol de tranemisidn.

3% - Un amasddor mecdnico conforme
8¢ reivirdica e=n el punto 19 ¥y en el 29, caracte-~
rizado porque el movimiento del extremo del brazo ama-
Sador proceda de un aro de excéntrica cuyo platillo
S€ enchaveta en el 3rbol motor movido por el foco
exterior de energia, uniéndose 21 extremo del brazo

de excémtrica a una biels cuyo extremo se articula




o oimto fije 12 l2 srmezdn, 2n teavto guz la ports

I4

mgdiia 18 oicho Trazo (s 2xcéririca snporta ¢l hrazo

40, - Un am€SQﬁor mzcdnico conforme so
rsivindica =i losg puntos preceusntss, con cubstas
gemnlt =dee nor dontro, o vidriadae, stc,

5o, = Un amaseior mecsrico conforme
§2 reivindica =2n los puntos anteriores, a=ccionado
por atagud dirscto madiante un motor eléetrico,
con sl Drazo amasa.or sccionalo por excéntrica, y la
cubsta cemeltaua o vidriade,

69 = Mejoras en los amasadorss meci-
nicos,

Tel y como se ha descrito en la le-

moria que antecede, repressrtado en los dibujos que

£e acompafian y con los fines que se han especifi~
cado,
Bsta Llemoria consta de seie hojas

escritas por una sola cara,

HMedrid, 15 de Julie de 1926,

®, 4,
Alberto de Eizahyyy
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