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El presente invento t ien e  ñor o b je to
mejoras en el mando y construcción 

o< ni eos, y consirte, primeramente, 

recto oor motor eléctrico uel 'r lnl  

de la m* quina., puui *ndo colocarse o

de amas adores me- 

en el ataque ;'.i- 

motor p r in c ip a l  

1 e lectrom otor
vín e l  s i t i o  que mejor convenga; y 
d e l  brazo em.asaipr por e x cén tr ica ,

además, en e l  mando 
cuyo p l a t i l l o  se

1



0  enchaveta en s i  á rbo l motor, y cuyo aro se hace s o l i ­

dario  de dicho brazo amasador.

, Puede c ita rse  to d a v ía  como parte del

o b je to  de l presente e s c r i t o  e l  empleo de una cubeta 

esmaltada o v id r iad a , e t c , ,  p^r- « v i t a r  • que se forme 

mueho en su in t e r io r .

Para destacar  más l o  que queda expuesto 
se represen ta  en lo s  d ib u jos  adjuntos:'

La f ig u r a  1, una v i s t a  de p e r f i l  en 

e le v a c ió n  de un amasador mecánico atacado directamente 

por engranajes desde un motor e l é c t r i c o  situado de­

trá s  de la  armazón, . con mando por e x c é n tr ica  de l brazo 
amasador.

La f ig u r a  2, una v i s t a  análoga a l a

f ig u r a  1, en la  que e l  motor e l é c t r i c o  co locado áe-

treS  de la  ammazon acciona  por t o r n i l l o  s in  f i n  una

rueda enchavetada en e l  árbol motor pr in cipa l..

L a .f ig u r a  3, una v i s t a  de fren te  en

e le v a c ió n  de un amasador mecánico atacado directamente

por engranajes desde un e lectrom otor  co locado a un

lado de .la armazón. '
■\ .

La f ig u ra  4, un p e r f i l  da un amansador 
movido por correa ,

f ig u r a  1, a l número ;1 repre­

sen ta  l a  armazón, 2 l a  cubeta en que se mueve e l  bra­

zo amasauor, una de la s  c a r a c t e r ís t i c a s  del o b je to

u el invento e s tá  sn e l  mando d e l brazo 21 por l a  

p ro lon g a c ión  5 d e l a.ro de e x cé n tr ica  cuyo p l a t i l l o  

se enchaveta en e l  árbol motor p r in c ip a l  3,, mientras 

e l  extremo se a r t i c u la  en 7 a una b i e l a  que o s c i l a  

en 9 sobre un soporte f i j o  s o l id a r io  de l a  armazón.
Otra c a r a c t e r í s t i c a  d e l invento re s id e  en e l  ataque 

d i r e c t o  d e l  engranaje 10 enchavetado en e l  árbol motor
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” 3, por medio de un motor e l é c t r i c o  14 f i j o  a una conso­

l a  15 adosada a l a  armazón, por mediación d e l piñón 

20 d e l  motor, que a rra stra  l a  rueda 19 enchavetada ' 

en un árbo l intermedio 12 que l l e v a  e l  piñón 11 en 

engrane co n 'la -ru e d a  10*

• Lo r o ta c ió n  de la, cubeta 2 puede e fe c tu a r ­

se muy b ien  por una co rrea  16 d ispuesta  dentro, de la  

armazón y conducida por l a  polea. 17, enchavetada 

en e l  árbo l motor 3; unos r o d i l lo s ,  ten sores , de lo s  

cuales  e l  18 l l e v a  un órgano de ten sión , s irv en  para r e ­

gu lar l a  adherencia de. .la correa  16,
Bn l a  f ig u r a  2 se ha representado 

un amasador msoá-nico cuya rueda m otriz  10 va calada 

en a l .á r b o l  3 y  se mueve por un t o r n i l l o  s in  f i n  11 

s o l id a r io  d e l  árbo l tra n sv ersa l 12, a.l extremo del 

cual se dispone un manguito ' de acoplamiento 13, uno 

de cuyos p l a t i l l o s  se c a la  en e l  árbo l d e l  electrom o­

t o r  14 d ispuesto  sobre una con so la  15, en l a  cara 

p o s t e r i o r  de la  armazón 1*

La cubeta 2 puede hacerse g irar  también 

por medio de una. correa , como en e l  caso ds l a  f  i  gu­

rami .

En la  f i g u r a  3 ss ha representado una 

variante o modalidad co n s tru c t iv a  con s isten te  en 

d isponer  e l  motor $ 4 é c t r ic o  14 a un lado , con e l  árbo l 

d e l motor prolongado por e l  árbo l 12 qu3- l l e v a  e l  

p iñón conque coopera e l  engrane 10 calado en e l  árbo l 

3, donde se h a l la  e.l p l a t i l l o  que acc ion a  e l  aro de 

excéntrica , 5 s o l id a r io  d e l  brazo amasador'6 ; e l  man­

do de la  .r o ta c ió n  puede hacerse como en e l  caso 

de las f igu ras  1 y 2, o como en la  f ig u r a  3, por una
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co rre a  s ituada  fu era  de la  armazón. Como y®, se ha 

-d icho, la s  mejoras propuestas sim plifica im uch o 

l a  con stru cc ión  d e l amasador mecánico y le. dan muchas 
v en ta ja s .

La f i g u r a  4 represen ta  una v i s t a  de 

p e r f i l  de un amasador movido por l a  co rrea  27 de un 

. motor e l é c t r i c o  22 a lo ja d o  eh e l  in t e r io r  da la. ar­
mazón.

Lo.s ventajad pueden resumirse como
s ig u e •

I o , -  Un mínimum de. p ie za s ;  con la  

consigu iente  f a c i l id a d  de entreten im ien to .

2o , -  Ningún órgano o p ie z a  d e .r o t a c ió p  

expuesto al contacto  de o b je to s  o de personas que 

se acerqúen al amasador,

~ ' 3o - - Menor, desgaste  en e l  mando.de la

parte e s e n c ia l  de l a  máquina, o sea  e l  brazo amador, 

puesto que la. p re s ió n  requerida  por e l  e s fu erzo  e j e r ­

c ido por e l  brazo amasador , se reparte  por la -s e m i­

c ir cu n fe re n c ia ,  d e l  . .p la t i l l o  4 a lo ja d o  en e.1 aro excén­
t r i c o  5.

En todas la s  d is p o s ic io n e s ,  f ig u ra s  1, 

2., _ 3, e l  extremo del á rbo l 12 puede eventualmente l l e ­

var una p o le a  para, mover l a  maquina desde e l  á rb o l  -. 

de una tra sm is ión  d isp on ib le .,

El esmalte o v id r ia d o  de la  cubeta 2 ' 

presenta, lá  gran ven ta ja  de av itar, l a  form ación de 

moho, siempre p e r ju d i c ia l  en la s  cubetas de e s te  gé­
nero.

Es natural que pueden idearse  o tros  

pormenores o modalidades de e je c u c ió n  s in  apartarse 
ds.l marco d e l o b je to  de l invengo, cuyos puntos nue-
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ig VQS y  c a r a c t e r í s t i c o s  se consignan a l f i n a l .

- o -  N O T A  - o -

Los puntos de in ven ción  propia , no 

nueva, pero no e s ta b le c id a  ni p ra c t ica d a  en España 

que se presentan para que sean o b je to  de e s ta  Pa­

ten te  de CINCO años, son l o s  s ig u ie n te s :

1? -  Un anasador mecánico con un brazo 

amasador cuya extremidad d escr ib e  un movimiento e l i p ­

s o id a l  u o tro ,  y que e s t i r a ,  vuelve, sCíarga y a irea  

l a  pasta ; ca ra cter iza d o  por accionarse directamente 

desde un motor e l é c t r i c o  d isp u esto  al lado o detrás 

de l a  armazón, o en l a parte i n f e r i o r  de é s ta ,  me­

d iante  engranajes a t o r n i l l o s  s in  sin , o b ie n  por co ­
rre a.

W JU»U£tril

se r e iv in d ic a  en e l  punto 1?, ca ra cte r iza d o  además 

porque e l  árbol d o l p iñón  o e l  t o r n i l l o  s in  f i n  

pueden r e c i b i r  eventualmente una p o le a  movida por 

una co rre a  que pasa, por ejemplo, en torno a o t r a  p o lea  
movida por un árbol de tran sm isión ,

39 -  Un amaaAdor mecánico conforme 
se r e iv in d ic a  en e l  punto 19 y ep e l  29, ca ra c te ­

r izado porque e l  movimiento d e l  extremo d e l  brazo ama­

sador proceda de un aro de e x c é n t r i c a  cuyo p l a t i l l o  

se enchaveta en e l  á rbo l motor movido por e l  fo c o  

e x t e r i o r  de energía , uniéndose e l  extremo de l brazo 

da e x c é n t r ic a  a una M a la  cuyo extremo se a r t i c u la
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v.r punto f i j o  le  1?, armasen, en tanto que la  p=>rt3 

media de dicho ‘brazo le  e x cé n tr ica  soporta  e l  "brazo 

amasador.

4 o » -  Un amasador meeártico conforma sa 

r e iv in d ic a  au lo s  puntos procedentes, con culatas 

esmalta áse por dentro, o v idriadas, ate,

5o , -  Un amasador mecánico conforma

so re iv in d ica , en lo s  puntos a n ter iora s , accionado 

por ataque d ire c to  mediante un motor e l é c t r i c o ,  

con e l  orazo amasador accionado por e x cé n tr ica ,  y la  

cubeta esmaltada o v id r ia d a .
6? «  Mejoras en lo s  amasadores mecá­

n ico s ,

Tal y como se ha d e s c r i t o  en l a  Me­

moria que antecede, representado en l o s  d ib u jos  que 

se acompañan y con l o s  f in e s  que se han e s p e c i f i ­

cado,

Beta Memoria consta  de se is  hojas 

e s c r i t a s  por una s o la  cara»

Jtadrid, 15 de J u lio  de 1929,

K
Alberto de jClza'bgfg 
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