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MdMORIA DESCRIPTIVA 

para s o l i c i t a r

P A T E N T JÜ S E  I N V E N C I O N

en

‘E S P A Ñ A  
por VEINTE años

por " Eejoras en lo s  aparatos de l l e -

" nar, cerrar  y obturar r e c ip ie n -
n te s  " ,

A nombre de

Angel I nt ernat iona l  Corporation
e s ta b le c id a  en

230 Park Atenúe, Nuera. York,

ESTADOS UNIDOS DE AMERICA

El invento se r e f i e r e  a aparatos para, 

l l e n a r  y_ cerrar  r e c ip ie n te s  de material  p legab le ,  co- 

?no PaPe l í con l a boca en e l  extremo más pequeño, que

83 r¿2coge Para c e r r a r la  y se s u je ta  con una p ieza  a 
modo da grapa obturadora,.
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31 o b je to  del  invento es proporcionar 

un. .aparato per fecc ionado  par,a l l e v a r  r e c ip ie n te s  

l l en os  desde lo s  órganos de carga a un transporta ­

dor móvil ,  que se dispone en r e la c i ó n  cor.- órganos para 

recoger  o rep legar  e l  r e c ip ie n te  y a p l ica r  l a  grapa 

obturadora al mismo.

La p ieza  de c i e r r e  consta  da una 

t i r a  metálica ,  y es también ob je to  de l  invento pro­

porc ionar  medios nuevos para adelantar y dar forma 

r Ir. t i r a ,  cortar  ur t ro z o  ele 1? misma para /hacer  e l  

obturador,  y c o lo ca r  éstfe en su s i t i o  con r e la c i ó n
l M

a.l extremo/ recogido  del  r e c ip ie n te ,  as í  como habi­

l i t a r  un obturador más -e f icaz.

Otro o b je t o  se r e f i e r e  a. medios para, 

recoger  o replegar  e l  extremo del  r e c ip ie n te ,  a l a  

a p l i c a c ió n  del  obturador al r e c ip ie n te  replegado, y 

a l a  obtenc ión  da un c i e r r e  más seguro y e f i c a z .

Otros o b je tos  y ventajas  del. invento 

se deducirán más ada1a n te .

3n los  d ibu jos  indican;

La f i g u r a  1, uno e le v a c ió n  f r o n t a l  de 

un aparato de l l e n a r ,  cerrar  y topar i n c i p i e n t e s , con­

forme a un ejemplo de e j e c u c ió n  del  invento.

La f i g u r a  2, una planta de parte de un 

transportador  a a r e c ip ie n te s  y de órganos a.:-, guía pára­

los  mismos, combinados.

La f i g u r a  3, una v i s t a  por l a  l ín e a  
3-3 de Ip. f i g u r a  2.

La f i g u r a  4, una e leva c ión  l a t e r a l  mi­

rando por l a  derecha de la, f i g u ra  1, con partes  su­
primidas para exponer l o s  órganos de raardo uel trans­

portador y los  que s irven  para r e t i r a r  de éste  los  

r e c ip ie n te s  cerrados,
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La f i g u r a  5, un,9 v i s t a  por l a  derecha

-e  l a  f i g u r a  4,

La f i g u r a  6, una. p lanta,  parte en secc ión ,  

d e l  mecanismo de avance y formación de l a  t i r a  de t a ­

ponamiento, en r e la c i ó n  con lo s  órganos que rep l iegan  

e l  r e c ip ie n te  y ap l ican  al mismo e l  obturador.

La f i g u r a  7, una s e c c i ó n  por e l  fondo 

o basa de l a  figura. 6. •

La f i g u r a  8, una p e rsp e c t iv a  da los  

órganos da formación y a,vanea de la  t i r a .

que l l e v a n  los  r e c ip ie n te s  ¿ e l  transportador  a lo s  

mismos.

La f ig u ra  10, una perspect iva ,  parte 

en s ecc ión ,  de una. parte a justable  de levas para

La figura. 13, una s e c c ió n  -por l a  l í ­
nea 13-13 de l a  f i g u r a  6.

La. f i g u ra  14, una v i s t a  por l a  base 
u? l a  f i g u r a  13, con partes  suprimidas.

La. f igura  15, una p e rsp e c t iv a  de un 

carro  * qu a l l e v a  l o s  órganos de con tra cc ión  v a p l i c a ­
c ión  de .tapas.

La f i g u r a  16, una perspect iva ,  parte 
en secc ión ,  por la  base de l a  f i g u r a  15.

La f i g u r a  17, uns v i s t a  ue l  mecanismo

l o s  órganos
La f i g u r a  9, una e le v a c ió n  f r o n t a l  de 

rep l iegue  y taponamiento, con lo s

La. f igura  11, una s e cc ió n  transversa l  

por  la  línea. 11-11 de l a  f i g u r a  6.

La f i g u r a  12, una p ersp ec t iv a  ue medios 

para accionar l o s  órganos ae al imentación ue l a  t i r a .
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i -  a p l i c a c ió n  del  obtarador,  desmopta.do,

La. figure. 18, ur.a v i s t a  d e l  mecanismo 

au contra cc ión  de r e c ip ie n te s , ,  desmontado.

Le figura. 19, una. s e c c ió n  transversa l  

cial carro da l a  f i g u r a  15, par3. mostrar e l  montaje 

de los -órga nos  da con tra cc ión  ..-.e los  r e c i p i e n t e s .

La figura. 80, una e le v a c ió n  f r o n t a l  de 

l o s  órganos u.e guia y soporte  de la. t i r a  de tapas y 

a e l  mecanismo de corte  para, l a  misma,.

Las f iguras  21 y 22, v i s t a s  tomadas por 

las l íneas  21-21 y 22-22 de l a  f i g u r a  20 ,

La f i g u r a  23, una v i s t a  del. mecanismo 

ue corte  y los  órganos ae guía y soporte as l a  t i ­

ra, desarmados.

La. f i g u ra  24, una perspectiva, de una 
p i e z a  áe taponamiento u obturador.

La f i g u ra  25, una p e rsp e c t iv a  de t r o ­
queles para hacer l a grapa obturadora.

Le f i g u i a  26, una, v i s t a  por l a  l í n e a  26 — 26
de l a  f i g u r a  6 ,

La figura, 27, una v i s t a  de la  parte 

p o s t e r i o r  d e l  t roq ue l  i n f e r i o r  expuesto en l a f i g u ­
ra  25,

L° f igura  28, una p e rsp e c t iv a  de l o s  

rganos para dar forma d e f i n i t i v a  a la  grapa obtu­

rador  a, y de lo s  que conducen a lo s  mismos l a  t i r a  
a me dio  f  o rms.r.

* -T,a f i g u r a  29, una p e rsp e c t iv a  de l a  t i ­
ra a medio hacer»

Eia f i g u r a  30, una e le v a c i ó n  l a t e r a l
!-c 1 modo ue £0£t ■,rer v 1 .y o-a-u.ai — oDtura.^or aplicado
a l  r e c ip ie n te  c o n t ra íd o .

La f i g u r a  31, una v i s t a  análoga a l a

an ter io r ,  pero con al r e c i p ie n te  recog ido  en p o s i c i ó n
- 4 -
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* T conveniente para s u je ta r  "1 mismo l a  grapa otvturado­

ra .

La f i g u r a  32, una v i s t a  análoga a la. 

a n ter io r ,  "con l a  grapa obturadora su je ta  al extremo 

recog ido  d e l  r e c i p i e n te .

La f i g u r a  33, una, v i s t a  d e l  obturador

ap l icado  a un r e c i p i e n t e .

La f i g u r a  34, una v i s t a  ae órganos para 

l l e v a r  r e c ip ie n te s  l l e n o s  d e l  mecanismo de carga al 

transportador .

La. figura. 35, una e le v a c i ó n  frontal :  

de las  piezas representadas an l a  f i g u r a  34,

La f i g u r a  36, una elevación frontaL- 

de lo s  órganos da mando del  transportador  de r e c ip ie n -  

/ tes  expuesto en la  f i g u r a  34,

La f i g u r a  37, una v i s t a  de órganos 

de acoplamientos entre e l  mecanismo transportador  de 

r e c ip ie n te s  y sus órganos ae mando, desarmados^/"

Los órganos de mando van montados en una

mesa T sostenida, por  montantes S, y en uno de cuyos 

extremos se montan órganos, de carga ¿e  r e c i p i e n t e s ,

Un transportador  continuo de r e c ip ie n te s ,  pao compren­

de cadenas 38, descansa, en ruedas de cadena 39, 39* , 

montad,as f i j a s  en árboles  40, 40 ’ , para moverse con e l  

tramo superior  p a ra le lo  a l a  mesa* Unos soportes 

para re c ip ie n te s ,  en. forma de placas 41 f i j a s  a las 

cadenas, t i e n e n  servios agujeros centra les  con apén­

d ices  41a en los  bordes lo n g itu d in a les ,  entra los  

extremos, co locados  u\ lacios diametraimante opuestos 

de l o s  agujeros da la.s p la ca s .  Le los  apéndices 
41a. sa len  hac ia  arr iba  unas uñas e lá s t i c a s  41b para 
los  r e c i p i e n te s .

d i  mecanismo de carga pa,ra, l o s  r e c i -
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puentes comprende un dep ós i to  R que contiene e l  l í ­

quido, por ejemplo, leche ,  para v e r te r lo  en los  r e ­

c ip i e n te s ,  y esté  unido por e l  tubo 42 o una p r o v i ­

s ió n  de abasto, 31 d ep ós i to  ueecansa sobre la  

meso, mediante postes  - s - ,  y t ie n e  una s e r i e  de tazas 

4 3 que a.rrancan aa l a  base y l l eva n  tobaras ua descar ­

ga 44, con tubos 45 en las  tazas que comunican con las  

toberas y sobresalen  de l  n ive l  ae l íq u id o  en  e l  de­

p ó s i t o ,  por los  cuales se suministra l í q u id o  meaian­

te  cazos (no representados) montados con movimiento 

conveniente para entrar en las  tazas y s a l i r  de 

e l l a s ,  trasladando e l  l íq u id o  r l o  a l to  de lo s  tubos;  

lo s  cazos estén  acopíanos a un ba lancín  46, que l o s  

mueve, y que a su vez r e c ib e  su movimiento o s c i l a t o r i o  

de tu* árbol  47, mediante una v a r i l l a  48 conectada 

excéntricamente al disco 49 d e l  árbol  48, y con e l

brazo 50 f i j o  a l  árbol  46»

Lo s r e c ip ie n te s  p que han de l lenarse  

sa co locan  en l a  mesa co inc id iendo  con las  bocas 44 da 

las  toberas,  va liéndose  ae l a  armadura da graduación 

51 ( f ig u ra s  1, 34 y 35),  que t ie n e  huecos arqueados 

51* para, meter lo s  r e c i p i e n t e s ;  es tos  huecos, en l a  

p o s i c i ó n  normal de l a  «rmauura, co inc id en  con las  t a ­

zas -43. Ley armadura s irve  también par?, tras ladar  

r e c ip ie n te s  de l a  mesa ad, t ra nsporta dor , montándolos 

en forma co rr e d iza  en c l a v i j a s  52 f i j e s  en l a  mesa 

y accionadas por  e l  árbo l  47 mediante palancas 53 a r t i ­

culadas en 54 a los  co lgantes  de l  árbo l  47, y que pa­

san por  unas ranuras de l a  mesa, uniéndose con va­

r i l l a s  55 art icu ladas  ©obre tecos  55* f i j o s  en las  e s ­
quinas p o s te r io re s  de l a  armadura; las  palancas e s ­
tén  accionadas por r o d i l l o s  56 montados en o l las  y que

ó
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cooperar. cor  unas ranuras de l e r a  ab iertas  en d is co s  
57 f i j o s  en e l  árbo l  47,

Para recoger  e l  goteo de las  toberas 

y e v i ta r  q.isre se manche l a  mesa s irve  una bandeja 58 

que resb a la  sobre plasas 59 su jetas  a l o s  postes  ,,.

La, bandeja se col&ca debajo  para recoger  las gotas 

que caen ús las  toberas ,  cuan,lo la, armadura 51 t r a s ­

lada lo s  r e c ip ie n te s  ele l a mesa, y se aparta de las 

to b e ra s , cuando l a  armadura Ocupa la  p o s i c i ó n  en que 

los  r e c ip ie n te s  c o inc id en  con estas últimas, por me- 

>.„io de pal a pe,as 60 art icu ladas  en 61 a lo s  postes - s — 

uniéndose un brazo ¿e palanca, mediante v a r i l l a s  62, 

a la bandeja, con r e so r te s  63 para, empujar los  r o d i l l o  

64 u.e l o s  o tros  brazos ue palanca contra unos c a r r i ­

les  65 que salen por detrás  de l a armadura y l l a -  

va.n s u p e r f i c i e s  de leva  66 por  las que cabalgan en 

descenso los, r o d i l l o s ,  apartando l a  bandeja de las 

toberas  ci- descarga curnuo retrocede la  armadura., y 

por las  que suben los  r o d i l l o s  al avanzar l a  armadu­

ra, para, co lo ca r  ne nuevo la banueja debajo  u ¿ las 
t o b e r a s ,

Para cerrar  e l  r e c ip ie n te ,  e l  extremo 

a b ier to  se contrae o r e p l ie g a ,  y se tapa cor. una p i e ­

za aplicada por encima y su je ta  a l  extremo de l  r e c i ­

p iente  asi r e cog id o .  >£1 transportador  funciona 

con in term itencias ,  para c o l o c a r  sucesivamente los  

r e c ip ie n te s  re lac ionados  con e l  mecanismo que lo s  r e - '  

p l i e g a  y a p l i c a  la tana; l o s  órganos que tras ladan 

lo s  r e c ip ie n te s  d e l  m-canismo^ue^carga a l  transporta ­

dor f u n d o  ..an a caca, s e is  movimientos suces ivos  Ao 

e s t e ,  segúy  s i  número ~e r e c ip ie n te s  l l e n o s  a l a vez, 

el t ransportador  re c ib e  su movimiento ue l  - 'rbol motor
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67., montado en c o j in e t e s  68 ( f ig u ra s  3., 4 y 5 ) ,  me­

diante una rueda de tr inquete  69 f i j a  en e l  árbol  40 

y un tr inquete  70 dispuesto  en e l  brazo 71 de l  man­

g u ito  71’ , montado sue l to  en e l  árbol  40, que o s c i l a  

por  obra de l a  .leva 72 d e l  árbol  67, mediante la  va­

r i l l a  73 unida a o tro  brazo 74 d e l  manguito 71’ , 

y una palanca. 75 montada sobre' un soporte  f i j o  en l a  

armadura, en 76; l a  palanca l l e v a  un r o d i l l o  que rueda 

sobre l a  leva  72, Al moverse e l  brazo 71 en un

sent ido ,  e l  tr inquete  s a l t a  sobre la 'ru eda ,  y cuando 

se mueve en d i r e c c i ó n  opuesta, hace avanzar l a  rueda 

y con e l l a  e l  t ransportador .  Con e l  f i n  de que no 

se pasen los  órganos de movimiento del- transportador ,  

y de c o lo ca r  é s te  en l a  p o s i c i ó n  debida con r e l a ­

c i ó n  al mecanismo ’ de con tra cc ión  y a p l i c a c i ó n  de 

tapas, se f i j a  al árbo l  40 un u isco  77 con. muescas 

equ id istantes  en torno a su p e r i f e r i a ,  para enganchar 

una c l a v i j a  de re té n  78, que resb a la  en ur. soporte 79 

s u je to  en e l  extremo de la  mesa; este f i a d o r  t iene  

una conexión  de esp iga  y ranura 80, con brazo 81 

montado suelto  en e l  árbol  82 que g i ra  en e l  sopor­

te 83 f i j o  sobre l a  mesa, y un resor te  84 empuja 

la  e sp ig a  hacia  e l  d isco  77. Sste se c o l o c a  en e l  

árbo l  40 de modo que una de sus muescas, a l  f i n a l  

de un movimiento de avance de l  transportador  por 

obra de la  rueda de t r inquete  60, quede en p o s i c i ó n  

apropiada para enganchar s i  f i a d o r  78. Al imprimir 

l a  leva. 72 a l  brazo 78 un movimiento de re tro ce so ,  ©1 

f i a d o r  es extra ído  de &a muesca de l  d i s co  por una es ­

p ig a  85 que se engancha por debajo del  brazo 81; d i ­
cha esp iga  se destaca  la te  raímente as un brazo 86 f i j o

8
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en e l  árbol  82, y e l  t ra zo  se mueve para levantar  

e l  f i a d o r  y hacer lo  s a l i r  de l a  muesca de l  d is co ,  

por medio de un t ra zo  87 que sa le  por  un lado del  

manguito 71* conectado al á r t o l  82 por e l  e s la tón  

88, unido a un trazo 89 f i j o  en e l  á r t o l  82. La 
espig j^/78 d e l  f ia d o r ,  ál s a l i r  de l a  muesca de l  dise­
co, recorre  una p orc ión  plana 90 entre las  muescas»

Otro medio de e v i t a r  que se pase l a  

rueda de t r inquete ,  c o n s is te  en un trazo  91 f i j o  al ár ­

t o l  82, con una p a le ta  que engancha lo s  dientes  de l a  

rueda 69, d ispuestos  enfrente  de lo s  dientes  en que se 

engancha e l  t r inqu ete  70 cuando l a  rueda 69 termina su 

movimiento de avance de l  transportador ,  desprendiéndo­

se de l o s  d ientes  al re tro ce d e r  e l  t ra zo  74.

B1 transportador  se para con e l  sopor­

te  41 de r e c ip ie n te s  en c o in c id e n c ia  con órganos 

para atravesar l a  a ter tu ra  del  mismo y levantar  un 
r e c ip ie n te  de su soporte ,  acercándolo al mecanismo 

de c o n tra cc ió n  y a p l i c a c i ó n  de tapas, que comprende 

un cateza l  92 su je to  a un chupón 93 de dos d i ­
fe rentes  diámetros, c o rre d izo  en un ta ladro  c o r r e s ­

pondiente d e l  manguito 94, que r é s t a l a  en e l  soporte  

95 que sa le  de l a  mesa por deta jo  d e l  tramo superior  

de l  transportador  ( f ig u ra s  1, 9 y l l ) ,  em chupón 

puede desplazarse del  manguito, hasta  donde l o  con­

s ien te  l a  ca ida  de l a  esp ig a  96 en una ranura de l  mis­

mo ( f i g u r a  l l ) ,  y un re so r te  97 empuja e l  chupón 

h a c ia  afuera. El manguito 94 se acc iona  p o s i t i ­

vamente por medio de l  t ra zo  98 montado en e l  t a la n c ín  

99, que g i r a  en un trazo  de l  soporte  95; es te  t ra z o  

entra  en una t i f u r c a c i ó n  de l  manguito, y se a r t i c u ­

l a  al mismo en 100, y e l  á r t o l  99 t a s c u la  por o t ra  

del  t ra zo  101, que l l e v a  un r o d i l l o  destinado a coope-

9
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rar  cov: una ranura aa laya  ual d isco  102 f i j o  en e l  

árbo l  102’,

Los r e c ip ie n te s  se conducen entre ca­

r r i l e s '  103, 103* ( f i g u r a  2) ,  montados en soportes 104,

104* , estos  últimos su je tos  o. vigas 104’ ’ ( f i g u r a  3 ) ,

Un c a r r i l  de guía, 103 descansa en soportes  105’ , 

por  el extremo, y pasan por encima d e l  "borde in t e r i o r  

de l  t ransportador ,  ^

üíl mecanismo ue con tra cc ión  ua re ­

c ip ie n te s  y a p l i c a c ió n  le tapas comprende dos pares\
de carros 106 y 107, respectivamente ( f i g u r a s  13 a 19), 

l o s  primeros montados en una p o r c ió n  108 ue% montante 

P que sube de l  transportador,.  Los carros  avanzan,

y re troceden  en l a  d i r e c c i ó n  de movimiento d e l  t ra n s ­

portador .  Unos cabezales 109 f i j o s  en lo s  carros 

106 l l e v a n  mandíbulas 110, 110’ para su je tar  l a  tapa 

a.1 extremo replegado del r e c ip ie n te  ( f ig u ra s  15, 16,

17 ) ,  Las mandíbulas 110, 110* contraen e l  r e c i ­

p iente ,  y v=>n montadas or. los  carros 106 para tener 

independencia de movimientos con r e l a c i ó n  a lo s  ca­

rros  107, de forma, da T ( f i  sur a 12), que entran en 

la  corredera, .111 e los  carros 106, donde se r e t i e ­

nen por medio de placas  112 ( f i g u r a  19),  Los cabe­

zales  de los  carros  107 se empujan elásticamente para 

que sobresalgan por delante de lo s  carros. 106, --n r e l a ­

c ión  determinada con las mandíbulas de és tos  ( f i g u r a  13),  

mediante r esor tes  113, encerrados en huecos 114 do los  

carros  106, por un extremo 115, mientras e l  o tro  ex­

tremo se apoya en tacos  116 f i j o s  en lo s  carros  107, 

y que resbalan en huecos 114; unas c l a v i j a s  f i j a s  en 

dichos tacos  entran en lo s  r e s o r t e s .  Al cabezal

10
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de los  carros  107 se s u je ta  una p la ca  117, para coger 

y contraer  lo s  r e c ip ie n te s  y para, o t ro  o b je to  que se 

e x p l i c a r á  mas adelante,

Los carros  se accionan mediante levas 

118 f i j a s  en e l  árbol  67, en forma de ranuras c i r ­

cu lares  ab iertas  en tambores conectados al mismo 

mediante palancas 119 que descansan en 120 sobre bra­

zos de l  montante p ( f ig u r a s  1, 6, 7, 9, 11 y 13 ) .

Las palancas constan debrazos p a ra le lo s  119a, 119b, 

unidos por un extremo ( f i g u r a  15), carros 106 unidos 

a lo s  brazos 119a por  entrar  en l a  b i fu r c a c i ó n  106’ 

y una esp iga  121 f i j a  en l o s  brazos de la ^ b i fu r ca -  

c i ó n  y que pasa por un o r i f i c i o  122 de l o s  brazos 119a, 

Los brazos 119b son mas largos  que lo s  brazos 119a, y 

s^ conectan con levas 118 pormedio de r o d i l l o s  123 que 

cooperan con las  ranuras incl inadas  l i s ,  por r o ta c i ó n  
de la s  levas y contacto  de los  r o d i l l o s  123 con las  

ranuras inc l inadas ,  se imprime un movimiento de os ­

c i l a c i ó n  a la s  palancas 119, que setransmite a l o s  ca­

rros  en forma de movimiento a l te rn a t iv o  o de vaivén. 

Para s u je ta r  una tapa u obturador 

al r e c i p i e n te  contra ido  por un extremo, se suspende 

en 126 de modo g i r a t o r i o  un r o l l o  124 de t e l a  metá­

l i c a  W entre l o s  brazos 125 f i j o s  en l a  m esa(f igu-  

ras 6 y 7 ) ,  La t e l a  m etá l ica  se conduce dando 

vu e lta  al r o d i l l o  depestaña 127, e l  cual g ira  sobre 

l o s  brazos 128 de l a  armadura 129 ( f ig u ra s  6, 7 y 25), 

que se f i j a n  en ledos opuestos de un ta co  de correde ­

ra 130, de l  cual sobresa len .  La cera  sunerior  del  

taco  t ie n e  una moldura 131 en f i g u r a  de V in v e r t id a  

c rec ie n te  en progres ión  desde e l  extremo e x t e r i o r  

al de dentro ( f i g u r a  25 ) .  Unamatriz complementaria 

132, de f i g u r a  adaptada a l a  moldura 131, se monta 

para g i ra r  en 133 sobre e l  taco  de corredera 130, y

11
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en e l  extremo l l e v a  un? garrp. 134. La p laca  132 

titíiie i c e s  135 para guiar l a  t i r a  filtre las

matrices 132, 130, y estás  se mantienen o-r. r e la c i ó n

fu r.c i  o nal me „  i ant 3 pasa-or  13S montad: « -1 18/ w W

piga 137, que entra en una cavidad del  taco  I 30 y que 

e l  r e so r te  138 introduce en un hueco 135 de la. p laca

132 ( f ig u ra s  25 y 26 ) .  La t e l a  m etá l ica  re c ibe  

primero l a  forma expuesta cu l a  figura, 4, in troducién ­

do la  entre las  matrices,  mediante r o d i l l o s  de in t r o -  

uuccion 139, 140, que le  dar. la  forma d e f in i t iv a *

Él  r o d i l l o  140 está f i j o  ,r. a  -árbol 141, que g ira  

'•iR l a  p ie za  129 de l a  armadura, con un extremo pre­

parado prora a p l ica r  una, l la v e  in g lesa  (f igura.  6) 

a. f i n  de dar vuelta  a. l o s  r o d i l l o s  ¿3 al imentación 

para, hacer pasar l a  t i r a  entre los  mismos. 21 

r o d i l l o  139 g ira  en lp„s piezas 129 de l a  a.rmadura 

y puede ajustarse  ju d i s ta n c ia  con r e l a c i ó n  al  r o d i ­

l l o  140, f i j á n d o l o  cu e l  árbol 1 4 2 /que gira, en tacos  

143' c orred izos  en las  p iezas  de la. armadura y se 

a.justa mediante t o r n i l l o s  ue p re s ió n  144 metidos a 

rosca  en l a  p laca  145. Las p e r i f e r i a s  de lo s  r o ­

d i l l o s  139, 140 son de s e cc ió n  tra.nsbersal en V, y 

l a  de l  r o d i l l o  I 40 t iene  unas recortaduras t ra n s ­

versa les  146 ( f i g u r a  28),  que forman pareja cor. otras 

de l  fondo ue la  ranura p e r i f é r i c a  del  r o d i l l o  139, 

para s e r v i r  de trabazón y asegurar e l  avance de l a  

t i r a, d o t a d o ! a  de e s t r ía s  trar .svers -1 es 147 v r e -  

fo rzá n d o la  por e l  doblez  ( f ig u ra s  28 y 33 ) .  La t i ­

ra, al e a ü r  ua las  matrices 130, 132 para pasar a lo s

r o d i l l o s  139, 140, se conduce por ls.s s u p e r f i c i e s  c ó ­

nicas opuestas de r o d i l l a s  148 ( f i g u r a  8 ) .  De los  

r o d i l l o s  va a una pieza (¿a guía 149 ue forma apropiada

12



a l a  t i r a  d e f i n i t i v a ,  que l a  l l e v a  a un mecanismo 

cortador  que separa ds ella, ur: t rozo  adecuado, d e s t i ­

lado ? s e r v i r  -̂ e o H u r í » ^ r  o tapa - c -  ( f ig u ra  2 4 ) .

d i  mecanismo cortador  ( f iguras  11, 20 

a 23) consto, de una c u c h i l l a  f i j a  y otra, da vaivén 

en sentido  t ra nsversa l  a l a  t i r a .  La c u c h i l l a  

f i j a  comprende tacos  150, 151, elprimero con una mol­

dura 152 en f i g u r a  de V reta jada  en 153, const i tuyen ­

do e l  extremo izquierdo  ( f ig u ra s  11, 22 y 23) un f i l o  

o c o r t e .  ¿51 taco  151 se superpone al 150, y ambos 

t ie n e n  o r i f i c i o s  co inc iuentes  153’ ; en algunos de los 

o r i f i c i o s  del  taco  151 entran t o r n i l l o s  que se in t r o ­

ducen ?; r osca  en e l  o tro  taco  para su je tar  unidos am­

bos, mientras en lo s  o t ros  o r i f i c i o s  entran unas c l a ­

v i j a s  154 de a juste ,  que penetran en los  otros  aguje­

ros (f igura,  21 ) ,  J¡1 ta co  151 t ien e  una cavidad 155

que se adapta a l a  moldura 152, aunque es ^Igo ma­

yor, para de jar  una holgura  entre emboe©lamentos, 

de anchura algo mayor que e l  espesor  del  metal 

de l a  t i r a ,  y en es te  espacio  1® introduc.eí:n ■ lo s  

r o d i l l o s  da al imentación, que te apoya en los  enca­

jes  153. Los tacos  ue c u c h i l l a  se f i j a n  sobre e l  

poste  p mediante t o r n i l l o s  1 5 6 ,^ / -

J»1 elemento cortador  de vaivén compren­

de tacos  157, 157’ , iguales  ¡n longitud a la  t i r a  

que ha de cortarse  ( f i g u r a  24), y e l  taco  157 t iene  

también una. moldura de forma de V i - v e r t i d a ,  rebajada 

en 159 para sostener  la  t i r a  por  e l  borde.  d i  taco  

de c u c h i l la  157’ es de igual  long itud  que e l  ta„eo

157, y se s u je ta  al  mismo con t o r n i l l o s .  e l  taco  
157’ t ien e  un encaje 161 de forma adaptada a 1?. mol-

13
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¿ura 158, y algo máa amplio, para de jar  una holgu-  

ra Mitre 5l hueco y 1P. moldura igual al espesor  d i  

l a  t i r a .  111 extremo izquierdo de l  taco  ( f ig u r a s  11, 

22 y  23 ) const i tuye  un f i l o  que coopera con los  

tacos  150, 151 Para cortar  la. t ira , .  .81 «lamento 

cortador  157, 157’ se monta en e l  cabezal 152, in t r o ­

duciendo la  c u c h i l l a  157’ «n e l  encaje 163 del cabezal 

meuianoe t o r n i l l o s  164. 81 cabezal 162 descansa

'■n v a r i l l a s  165 que entran, en u«a corredera de una por­

c ió n  v e r t i c a l  166 de l a  p ie za  167 f i j a  al poste  P, y 

que cubre la  cuchil la ,  f i j a ,  ..onde se re t iene  ma­

ulante p lacas 168 ( f i g u r a  21) .

Las v a r i l l a s  165 se conectan por medio 

¿e  l a  palanca 16 9, montada en 170 sobre l a  armadu­

ra 1*9, unos resor tes  171 empujan l a  palanca y e l  

cabezal contra  un t o r n i l l o  de a juste  172 que se mete 

a rosCa !©- p laca  173 par? a justar  y a l inear  l a  

t i r a  que entra, en canales de lo s  elementos cortadores .  

La palanca 169 se acc iona  para dar a l a  cuchil la, mó­

v i l  e l  impulso ue corte ,  por medio de una leva  174 

f i j a  en e l  árbol  67 y que coopera con un r o d i l l o  175 
monta uo en l a  p abane a,.

Los r o d i l l o s  139, 140 son impulsados 

per l a  ruev*a dentada. 176 ( f iguras  1 y  9 ) -que engranan 

con l a  .rueda dentada 177 (mercada en l íneas  da pun­

cos, f i g u r a  9) ,  f i j a  en e l  árbol  141 movido por la  

ruada ae t r inquete  178 de l  mismo y  por un t r in q u é is  

coi responuient e 179 montar o 3n la palanca 180, que 

va sue l ta  en al árbol, 141; l a  palanca 180 es accionada

por la  pa.la.nca ^Sl,j en forma de p la ca  tr ia ngu la r  ( f i ­
guras 9, 11 y 12), articulada, al soporta 182 madian-
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t e  muñones 182 que salen da l a  palanca 181, con e l  

ó rbo l  102’ pasado a t ravés  del  agujero 184 de 1 -> -oa- 

lanca. l g l ,  y .con l a  palanca 180 por e l  eslabón 185 ;

l a  palanca. 180 osci la ,  cuando e l  r o d i l l o  186 entra 

en una ranura de leva  d e l  d isco  187 f i j o  er. l a  p l a ­

ca 181, frente  al muñón 183. j¡1 t r inquete  se engan­

cha e.n dientes  de l a  rueda 178, mediante un tope de 

r esor te  179’ , que resb a la  on v.r hueco d¿ l a  palanca, 

pa.ra mantener e l  tr inquete  separado de su rueda 178 

e impedir e l  funcionamiento ue lo s  órganos de a l i ­

mentación, .1 r o d i l l o  189, recortado ?r. plano,  g i ­

ra  en e l  brazo de palanca, y co locado con l a  parte 

plana frente  al t r inqu ete ,  este  queda, en condiciones 

de cooperar con su rueda; cuando una parte c i r c u la r  

de dicho r o d i l l o  toca  s i  tr inquete ,  éste  se aparta 

de su rueda., ajustándose e l  r o d i l l o  189 mediante 

l a  v a r i l l a  189’ f i j a  en e l  r o d i l l o .

Durante l a  marcha, cuando e l  t ra ns ­

portador  se para, e l  e l e v a io r  de r e c ip ie n te s  92 se 

maniobra de modo que coloque e l  extremo ab ierto  del 

r e c ip ie n te  entre l o s  carros  107, y estos  carros  se 

accionan con los  carros  106 de modo que las  p lacas 107 

agarren e l  r e c ip ie n te  y  aprieten  una contra o t r a  las 

paredes opuestas de l  extremo a b ie r to ,  en 30, como 

indican las  lineaos de trazos  y puntos B* de l a  f i ­

gura 11* Luego se pone en .movimiento e l  mecanismo 

W ue al imentación y formación, y e l  avance de l a  t i ­

ra  proporc iona  un t ro z o  ue t i r a  ya formada y previamen­

t e  cortado ( f i g u r a  24), que desde las  matrices 157,

157’ pasa por -ncima d e l  r e c ip ie n te  y entre la s  p la ­

cas 117 y un taco de graduación 190 ( f ig u ra s  11, 13,

14, 15 y 30 a 32) f i j o  en l a  parte 108 de l  poste  P.

-  15



Luego se mueve e l  e levador  92 para co lo ca r  e l  r e ­

c ip ie n te  como muestra l a  f ig u ra  3l„ y l o s  carros  106 

se maniobran para que l^s^mándíbulas 110, 110’ a p l i ­

can l a  tapa contra e l  r e c i p i e n t e ,  Á1 mismo tiempo, 

e l  s u jetador l l e v a  una moldura longitudinal- 191 

( f i g u r a s  32 y 33) para trabar e l  material  del  r e c i ­

p iente  e impedir que se gepare l a  tapa de l  mismo, 

reforzando y endureciendo a l a  vez l a  tapa* data  

moldura 191 se e fe c t ú a  .mediante l a  p e r i l l a  192, que 

sobresa le  longitudinalmente de la, mandíbula 110, y 

l a  mandíbula 110’ t i e n e  un encaje  correspondiente 

193. A l a  ves que se su je ta  l a  tapa al r e c i p i e n t e ,  

se embuten sn 195 ( f i g u r a  22) unas porc iones  da l a  

misma en e l  cuerpo de l  r e c ip ie n te ,  para impedir 

que se desplace  a lo  largo  de l  mismo, mediante pun­

zones 194 de l a  mandíbula 110’ ( f ig u ra s  30 y 31),, 

Mientras se vuelve a c o lo c a r  e l  r e c ip ie n te  ya tapado 

en e l  transportador ,  y se r e t i ra n  lo s  carros ,  fun­

c iona  e l  mecanismo de c u c h i l la ,  que corta  una tapa 

de l a  t i r a  formada,, l a  cual se su je ta  entre l o s  t a ­

cos ae c u c h i l l a  157, 157’ para a p l i c a r l a  sobre e l  

extremo recogido  de l  s ig u ie n te  rec ip ien te*

Para compensar las  variaciones  de mo­

vimiento de lo s  carros 106, una pared de las  ranuras

de lev a  118 t iene  una p o r c ió n  a justab le  que compren­

de tacos  196 ( f ig u ra s  9 y 10) que resbalan ©,n l a  pe­

r i f e r i a  de las  levas para poderáe a justar  axilmente, 

y se sujetan mediante t o r n i l l o s  197, y unos t o r n i ­

l l o s  a justab les  de tope 198 para, l o s  tacos  se meten 

a rosca  on l a  pared de los  huecos de leva .
Se ut i l i z a n  ineuios para, acoplar  e l  ár ­

b o l  67 al  árbol  47, y e s ta  conexió-h puede interrumpir­

se cuando se aplique una r e s i s t e n c i a  mayor que l a  pré-
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V ' ' .v i s t a  a l a  r o ta c ió n  de l  árbol  47, por  ejemplo, a cau­

sa de agarrotarse el_ mecanismo de t r a s l a c i ó n  al l l e ­

var, r e c ip ie n te s  al transportador ,  2¡sta conexión 

comprende una rueda dentada 199 f i j a  en e l  árbo l  67, 

que engrana con l a  rueda 200, - l a  cual engrana a su vez 

con l a  rueda 201 f i j a  en e l  árbol  102* para impulsar 

é s te ,  y un piñón 202 engrana con l a  ruCda^203 mon- 

• tada s u e l ta  en e l  á rbo l  47. La rueda 203 se acopla  

a l  árbo l  47 mediante e l  cabezal 204 f i j o  en dicho 

árbol y acoplado a l a  rueda por una esp iga  205 de ma­

t e r i a l  de f á c i l  corte ,  como .latón, metido en un f o ­

rro 206 de material  endurecido, como acero, montado 

| en e l  cabezal  y en un f o r r o  20? análogo de l  d isco  

¡ 208, sue lto  en e l  á rb o l .  Los fo r ro s  se co locan

excé n tr i co s  con r e l a c i ó n  al cabezal y al d i s c o ,  y e s -  ■ 

cd t e  últ imo se conecta  de modo p o s i t i v o  a l a  rueda 203 

mediante apéndices 209 que salen  d e l  d isco  y entran 

en una ranura, t ra n sv ersa l  210 de l  cubo de l a  rueda, 

dentada. Como l a  e sp ig a  200 es de material  blando, 

y los  f o r r o s  de materia l  endurecido, éstos  s e r v i ­

rán ae cortadores  para, cortar  l a  espiga  en e l  caso 

de "su rg ir  una r e s i s t e n c i a  moyor ae l a  prevista, a, í a  

r o ta c ió n  de l  árbol  4 7,

Pana t ra s la d a r  r e c ip ie n te s  tapados 

desde e l  transportador ,  se monta una barra, de impul­

s ión  211 ( f ig u ra s  1, 2, 4 y 5) en la. mesa, con mo­

vimiento t ransversa l  a l  transportador ,  -con cabeza 

212,. La barra  impulsora está  a. un lado de l  trans­

portador, y al pararse é s te  queda, un r e c ip ie n te  

co locado eon r e l a c i ó n  a l a  barra ( f i g u r a  2) ,  que se 

acc iona  entonces para expulsar e l  r e c ip ie n te  de l  t ra n s -
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porraaor .  Para acc ionar  Ir  barra impulsora, so

conecta  m *tiante o í  es labón 213 ° l a  palanca 214, 

que g i r a  en e l  soporte 215; la  palanca t iene un r o d i ­

l l o  que coopera, cor. una ranura ue leva  ciel d i s co  217 

montado :¡n e l  a r l o !  6 7,

d i  aparato r e c i t e  movimiento uül mo- 

-or e l é c t r i c o  IT, conectado con e l  árbol  57 por la  

cadena 218 que da, vue lta  a la, ruede del  árbo l  ¿ e l  

motor y a, la  rueca 219 f i j a  en un árbol  cue g i ra  

sobre un e je  t ra nsversa l  al árbol  67, q l  que se co­

necta mediante un t o r n i l l o  s in  f i n  y una rueda h e l i c o i ­
dal 220-,

Para pon«r &n l í n e a  e l  r e c ip ie n te  con- 

t r a i c o  ce,, las  mandíbulas de los  carros 106, en B’ 

( f i g u r a  l l ) ,  se mete a r osca  un t o r n i l l o  de a juste  

221 por delante de l  poste  p, y una T>ieza. de gradua­

c ión  222 análoga se c o l o c a  frente  ai e s c a n t i l l ó n  221 

mediante una p laca  223 rae pende de unos apéndices 

224 s a le d iz o s  de la  parte levantada 108 r o l  poste  P;

- i c h a  p laca  t ie n e  una abertura para de jar  ver e l  fun­

cionamiento ~e_ las mandíbulas 110, 110’ ,

- o  - 3 0  I  A

Los puntos ;¿3 invención  prop ia  y nue­

va que se presentan para que sean ob je to  de es ta  Pa­

tente e ;  VdlM'di años, son lo s  s ig u ie n te s ;

I o , -  dn aparatos para contraer  la  ex­
tremidad a b ie r ta  da un re c ip ie n te  y abrazar cor  una 
tapa e l  r e c ip ie n te  *s í  contra ído ,  un par de carros
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que se acercan y a le ja n  a l te r n a t iv a  y recíprocamente, 

o t ro  par de carros que p a r t i c ip a n  d e l  movimiento 

de l o s  primeros, con movimiento r e la t iv o  entre lo s  

carros ;  un árbol  de mando, y conexiones entre e l  

árbo l  y lo s  carros mencionados*
90 -  Un aparato conforme se r e i v i n ­

d i c a  en e l  punto I o », en que l o s  carros se co­

nectan al árbol  que lo s  mueve mediante palancas de 

contrapeso con un par. de brazos p a ra le lo s ,  uno de 

e l l o s  con una conexión de espiga  y ranura a l o s  p r i ­

meros carros ,  y l o s  o t ros  con r o d i l l o s  que coope-
.1

ran con levas del  árbol  para accionar las  palancas,

. 3o , -  3n aparatos conforme s e , r e i v i n ­

d i c a  en e l  punto I o », un soporte ae movimientosrerti- 

•cal-para los  r e c i p i e n t e s ,  cuyo extremo ab ierto  co­

loca, entre lo s  carros ,  que funcionan a compás con 

e l  soporte ,  mientras lo s  otros  cararos recogen o, 

contraen e l  extreme d e l  r e c ip ie n te  y sost ienen una 

p ie za  obturadora ap l icada  sobre e l  r e c ip ie n te  con­

t ra íd o  y su je ta  luego por lo s  primeros carros a l  ex­

tremo eontríado d e l  r e c ip ie n te »  ’

4 o . -  Un aparato conforme se r e i v i n d i ­

ca en e l  punto 3o . ,  en que lo s  primeros carros  se 

disponen con un cabezal que s u je ta  lay^tapa. al r e c i ­

p iente  y l a  p l iegan  para t ra b a r la  con el  material  

del  r e c ip ie n te  contra ído ,  re fo rzá nd o lo ,

5 ° .  -  Un .aparato conforme se r e i v i n d i ­

ca en e l  punto 4 o ,, con punzones en uno de lo s  ca­

beza les  para embutir e l  materia l  de l a  tapa en e l  r e ­

c ip i e n t e ,  a f i n  de s u je ta r lo  contra todo desplazamien­

to  lo n g itu d in a l  sobre s i  mismo, .

6 ° .  -  Un aparato conforme ae r e iv in -
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d.ica en e l  punto 3o ., en que l o s  segundos carros t ie n e  

forma da 1 y resbalan  sobre l o s  primeros, siendo 

impulsados e lásticamente a. su s i t i o ,  con e l  cabezal 

de T entre los  primeros carros .

7o . -  Un aparato cor forme se r e i v i n d i ­

ca en e l  punto 6 ° . ,  en que los  segundos ca r ro s  se em­

pujan a. su s i t i o  para c o lo c a r  los  cabezales do T más 

a l l á  v¿.e lo s  primer es carros ,  loriante re so r te s  ~n- 

c-.rrn.*os entro tacos  f i j o s  a los  segundos carras., 

a lo jados  en forma corro r i z a  -n hu-cos ..a l o s  p r i ­

maros carros ,  l i m i t a  ios por l a  pared f i n a l  -le d ichos  

huecos,

8o . - üln aparatos conforme se r e i v i n d i ­

íd ÍOS par a adelant ar

rálica■ y darle la f  o rma

dVdrs al cortar  uvi

sobra lo s carros que

:c ina del extremo con-

'an co r 1 a t i r a  ya f o r -

ir ro s suj et a d ores „

o co nforme se r e iv in d i -

5rg« nos que cort an la.

s con e l mecanismo

ca en e l  punto 8 o ., en  que lo s  5rganos 

t i r a  formada funcionan a cor 

-;.e al imentación u.e l a  t i r a ,  v comprenden un par 

de tacos  ue c u c h i l l a  f i j o s  y conectados, con un es­

pacio  int-rm-.' . io c.e forma, s .nejante a la  t i r a ,  a la. 

que s irve  de guia, y| un par ...* tacos  «.copiad o a cue se 

mueven a l te r n a t iv a  y traneversalmente a 3.a cuchil la ,  

xija. y t on u¿ longitud igual, a. la. de l  t ro z o  ^cortado 

“ 3 1" t i r a ,  con un espacio  intermedio semejante en f o r ­

ma a l a  t i r a ,  ue '.ton„e pasa, es ta  a la. c u c h i l l a  f i j a ,  

para ser  co locada  .obre  e l  extremo contraído nal r e e i -

2G



p iante ,

10°, -  Un aparato conforma sa re i v i  ni 

c i c a  ¿n los  puntos 8 o . y 9o .,  en que los  óiganos 

us al imentación y formación ue l a  t i r a  comprenden 

unas matrices complementarias entre las  cuales se 

hace pasar l a  t i r a  para darle l a  forma de V, y un 

par de ruedas dentadas con la, p e r i fe r ia ,  en forma 

da Y complementaria, para, pasar la  t i r a  entre los  

v- íscoí y l l e v a r l a  al mecanismo cortador .

11°. -  Un aparato conforme se r e i v i n ­

dica en e l  punto 10o », en que e l  fondo del hueco de 

una rueda y al áp ice  de l a  p e r i f e r i a  da l a  o t ra  s i r ­

ven para uar a l a  t i r a  unas e s t r ía s  t ransversa les  
en e l  doblez.

12o » -  Un aparato conforme se r e iv in -  

a i c a  en e l  punto 10° . ,  en que lo s  órganos para hacer 

g i ra r  las  rueuas de al imentación de l a  t i r a  com­

prenden una rué .i a .¡.e tr inquete  que g ira  con una de 

dichas ruedas, una palanca que o s c i l a  sobre e l  e j e  

de l a  rueda do t r inquete ,  un tr inquete  en d icha pa­

lanca, en cooperac ión con l a  c itada  rueda, y órga­

nos accionados por levas para maniobrar la  palanca*

13°. -  j n  aparatos conforme se r e i v i n ­

d i c a  en lo s  puntos I o . a 12o », con un transportador  

continuo de movimiento intermitente dispuesto en re ­

l a c i ó n  con r.oportes para, l o s  r e c i p ie n te s ,  lo s  ó r ­

ganos que contraen s i  extremo ab ierto  di ur r e c i ­

piente  y l levan ,  forman y ap l ican  la  tapa a l  e x tre ­

mo contra ído ,  situados por encima de l  t ransportador ;  

funcionando e l  mecanismo que levanta un r e c ip ie n te  

-.e un soporte  de l  transportador  mientras és te  se 
halla, ueteniao,  y después ;.e co lo car  ..>1 re c ip ie n te
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V

con su tapa, abrazando e l  extremo contráádo en los  

f a r r o s  que han de a p l i c a r la ,  vuelve a. funcionar,  r e s ­

t ituyendo e l  r e c i p ie n te  tapado del  asiento  del  t rans ­

portador ;  con órganos para accionar éste  a compás^ 

con lo s  mecanismos de al imentación y formación de 

tapas y con lo s  carros  que contraen e l  r e c ip ie n te  
y su je tan  la.s tapas al  mismo,

14°. -  Un aparato conforme se r e i ­

v in d i c a  en e l  punto 13°.,  en que e l  transportador  

comprende cadenas da ruada con lo s  soportes  de 

r e c ip ie n te s  f i j o s  en sus eslabones, y medios que fun­

cionan aloernanao con e l  transportador  para conducir 

a l  mismo a l  r e c ip ie n te  tapado,

15°. -  ¿n  aparatos conforme se r e i ­

v in d ic a  en e l  punto 13 ° . ,  un impulsor transversa l  

a l  transportador ,  que extrae de é s t i i r e c i p i e n t e  tapado,
■ i -

.■y?inficiona mientras e l  transportador  e s tá  parado*

16? “ En un aparato conforme se re i­

vindica en el punto 13?, un árbol de mando, con le*  

vas para accionar los carros que contraen e l reci­

piente y los que aplican la  tapa, así como los órganos 

de mando del transportador; un árfeol auxiliar movido 

por el árbol de mando, con levas para mover los órga­

nos que levantan e l recipiente del transportador y 

lo llevan a los carros, y lo devuelven al traneporta- 

aor* accionando también los órganos de avance de la  
t ir a  obturadora.

179 * En aparatos conforme se reivin­

dica en el punto 13?, un árbol de mando, y lodórga- 

nos da accionamiento del transportador provistos de 

un mecanismo de trinquete y rueda asociado con un so­

porte para el transportador, movido por una leva del

-  22 *-



árbol de mando*

18? -  iün aparatos conforme se reivin­

dica en a l punto 13?, un árbol de mando, con los ór­

ganos de movimiento del transportador compuestos de 

una rueda, de trinquete que gira con un soporte del^--^  

transportador, un brazo que o sc ila  sobre el aje de 

dicha rueda, con un trinquete elástico que hace gi­

rar la  ruada al moverse e l brazo; una palanca con un 

rodillo  que coopera con una leva del árbol de mando, 

para hacar oscilar la  palanca de trinquete,

19? -  Un aparato conforme se reivindi­

ca en el punto 13?, en que e l mecanismo de movimien- 
>1 . ,j to del transportador comprende un mecanismo de rueda 

í y trinquete en combinación con un soporte para, el 

transportador; un fiador o retén que entra en una 

ranura periférica del disco que gira con dicho sopor­

te , para que no avance demasiado el trinquete, soltán­

dose de dicho disco al retroceder el mecanismo de tr in ­
quete.

20? -  Un aparato conforme se reivindi­

ca en el punto 13?, en que el mecanismo de movimiento 

del transportador comprende un árbol que llev a  f i jo  

un soporte para e l transportador, una rueda de tr in ­

quete f i j a  en e l árbol, un brazo suelto en e l árbol 

y ad que se articula un trinquete elástico  que coope­

ra con la  rueda para hacerla girar; una palanca ac­

cionada por leva, conectada positivamente al brazo 

del trinquete para hacerlo oscilar, y medios para 

que no avance demasiado el árfeol @n que se dispone 

la  rueda de trinquete,

21? -  Un aparato conforme se reivin ­

dica en el punto 20?, en que los órganos que impi-



dar. el avance excesivo del árbol de la  rueda de tr in ­

quete comprenden un disco con ranura en su periferia , 

f i jo  en dicho árbol; un árbol oscilante acoplado al 

"brazo da trinquete, para oscilar a compás de dicho 

brazo; un brazo de retén suelto en el árbol oscilan­

te y empujado en dirección conveniente para engan­

char el fiador en una ranura del disco a f in  de pa­

rar e l árbol, y un brazo f i jo  en el árbol oscilante, 

con una espiga que se engancha debajo del brazo de 

retén y funciona durante e l retroceso del brazo de 

trinquete, para retirar e l brazo de reté: e l re-

dica en los puntos 1? a 13?, en que los órganos de 

alimentación y formación de- la  t ir a  metálica en form­

ina de y en sección transversal comprenden un par 

de matrices complementarias entre las cuales se ha­

ce pasarela t ir a  para darla forma de v, y un par 

de ruedas con sus periferias en forma de Y comple­

mentaria, parahacer pasar la  t ir a  entre las matri­

ces y darle de V d efin itiva , con un mecanismo cor­

tador al que pasa, la  t ir a  por obra de dichas ruedas, 

a f in  de cortar un trozo de lamisma,
I

23? -  3n aparatos conforme se reivin­

dica en los puntos 19 a 14? y 22?, la  combinación 

de órganos para llenar e l recipiente, otros para l l e ­

var los de los anteriores al transportador; un árbol 

de mando, medios para accionar e l transportador y los 

mecanismos de contraer el recipiente y de aplicar las  

tapas, acoplados al mencionado árbol; un árbol impul­

sado, con órganos movidos por e l mismo para accio-

térs mismo de la  ranura del disco,

22? -  Un aparato conforme se reivin*

24
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V nar los elementos que trasladan los recipientes de 

los árganos de cargaal transportador; y órganos de 

acoplamiento entre los árboles de mando e impulsado, 

dispuestos de modo que interrumpan dicha conexión 

cuando se oponga sjla rotación del árbol impulsado 

una resistencia superior a la  prevista,

24? ~ Un aparato conforme se reivin­

dica en el punto 23?, en que los órganos de acopla­

miento deíjlos áárboles¡impulsor e impulsado comprenden 

una rueda dentada suelta en el árbol impulsado, un 

cabezal f i jo  en el mismo, una espiga que se mete en 

o rific io s  excéntricos de dicho cabezal, y un cubo 

de la  rueda susceptible de ser cortado por una fuer­

za calculada de antemano,

25? -  Un aparato conforme se reivin­

dica en los puntos 8? y 99, en que los órganos de 

alimentación y formación de la  tapa obturadora com­

prenden un taco alargado con una de sus caras en 

forma. de/V progresivamente creciente en sección 

transversal, de un extremo a. otro del taco ;.u n  pla­

ca adaptada a dicha superficie del taco, .montada 

en forma desmontable enfrente del mismo, y un par *

de ruedas para pa.sar l a  t ir a  entre el taco  y l a
\

placapara darle la  forma fin al y llev a rla  al mecanis­

mo cortador,

26? -  Mejoras en los aparatos de l l e ­

nar, cerrar y obturar recipientes.

Tal y como se ha descrito en la  Me­

moria que antecede, representado en los dibujos que 

se acompañan y con los fines que se han esp ecifi­
cado.

Esta Memoria

25 -
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consta da veintiséis hojas escritas por una sola  

o ara*

Liaári d, 10 de jialio de 1929.
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