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PATENTE DE INVENCION
por 20 afios
POR LOS MECANISMOS SFRIE DE PIANDS ACTIVOS DE DIRECCION VARTIABILE
SIMULTANEA Y PLAND ACTIVO VALVUELADO" a_favor de D. Jerbnimo Zamo_
ra Zamora, domiciaZiado en Barcezona. Incluida en el Grupo 32 cla-

se 30 del Nomenclator Técnico Ofieial.

MEMORIA DESCRIPTIVA

Esta Memoria descriptiva se refiere a una patente de
invencibén destinada a garantizar la propiedad y la explotacibn
exclusiva de los citados mecanismos "SERIE DE PLANOS ACTIVOS DE
DIRECCION VARIABLE Y PLANO ACTIVO VALVUIADO® La SERIE DE PILANOS
ACTIVOS DE BERECCION VARIABLIE constard de un n@mero indeterminado
de PLANOS Acmlvos; tantos cuantos basten para obtener la fuerza
deseada en kilogrametros en sentido ascensional o variando la di-

reccién de la fuerza a voluntad, la cual podréd desplazarse, o Sea
girar 80 grados; es decir; casi un cuadrante.

Cada pplano activo de los comprendidos en la SERIE; cons—
tard de varios motores con sus respectivas élices, fijados a un
marco metilico con eje horizontal, cuyos dos extremos irén sopor-
tados perpenticularmente al eje longitudinal del aparato aereo;
meritimo o terrestre al cual se haga la adaptacibén de la SERE de
referencia. La longitud del aparato de dividir4 en espacilos, tan~
tos como el nGmero de planos calculado; y después de instalado ca-

da plano sobre su correspondiente espacio ¥y estén todos situados

sobre sus respectivos cojinetes, se foxmaré la cohesibn metélica
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articulada entre los marcos que soportan los motores; cuidan-

do que los planos de fuerza queden perfectamente paralelos

entre si, con objeto de que al accionar el mando, giren si-

multaneamente todos los marcos citados, sobre sus ejes hori-

zontales, obedeciendo a la cohesién articulada; las prolonga-—

ciones de dichos planos de energia se mantendrin paralelas

entre sf aunque varie la direccidn de la fuerza, o sea, que

dichos planos podrén girar 80 grados, empezando su esfuerzo

casi vertical y sucesivamente iran oblicuando hasta un limete

préximo a la horizontalidad; agi, al empezar, la potencia de-

sarrollaré hacia arriba ascendiendo casi verticalmente, y a
medida gue vaya oblicuando la direccibén de la fuerza, iréd ad-
quiriendo velocidad el aparato, hasta que logre la maxima
marcha que corresponderf al limite de giro de la serie diri-
giendo la fuerza hacia la horizontal.

Como ya queda expresado, tanto el nGmexro de planos ac-

tivos de que se ha de componer la serie, como el nGmerc de mo-
tores que haja de constitulr cada plano activo; dependexrs de
1la longitud que se quiera dar al aparato; de la potencia que
se le exija; y de la potencia de cada uno de los motores; 1oS
cuales deberédn formar el més perfecto equilibrio de esfuerzos

respecto del centro de gravedad del aparato, y un conjunto

uniforme de perfecta simetria.

Asi, como se Yrata de aparatos, cuyo rendimiento préc-—
tico no tiene procedente; no existiendo por tanto formulas
matematicas adaptables a este experimento; no efectuo ningin
calculo mumerico, pero en camblo en los planos se detalla
suficientemente los dispositivos de referencia, yendo encua=
drados dichos mecanismos en Su correspondiente armazdn me-—
télico; el cual iré provisto de flotadores para deslizarse
sobre la superficie liquida; de cabinas de mando anterior

y posterior, ¥ de cabinas una en cada plano activo para los

mecanicos cuidadores de los motores.
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® £l PLANO ACTIVQO VALVULADO seréd formado de plancha de alumi-
nio; fagura rectangular; cuya superficie por su parte infe-
rior ir4 dotada de circulos de aluminio concentricos a ori-
ficios practicados en la chapa, cada circulo se fijaré a la
citada chapa por tres pernos con muelles recuperadores. Una

-

arandela de cuero cauchutado, pegada alrededor de cada ori-

ficio, contactard con el circulo de aluminio, evitando el es=-

cape de aire por la superficie del piano; asi; al elevarse
este; ceden los mmelles separandose los circulos, y abravesa-
r4 el aire el plano pasando por los orificios; al descender;
los circulos asienten contra las arandelas; y entonees el
aire no atravesari en plano y desarrollard la fuerza ascen-—

cional.

Como trancmision entre el plano citado y el motor que

deba activarle, llevari una palanca de primera clase, o sea,
con el punto de apoyo entre la potencia y la resistencia; di-
cha palanca~ por el edtremo correspondiente a la superficie
de referencia, terminard en doble horoullla, con objeto de

afianzar dicha superficie entre cuatro brazos metéllcos, de

los cuales partirén hilos de acero temminados con muelle en
esPiral; para fijarlos en los puntos de sugecibn necesarios
y producir la alternacibn del ascenso y descenso del plano
con la mayor suavidad posible.

Esta clase de planos tampoco tiene ningln precedente
analogo para demostrar con resultados numericos el efecto
capaz de producir; ahofa, lo que cree el autor o inventor
es gque se podréd convertir la potencia motriz en fuerza por-

tante o fuerza de aléteo, parecida a la que desarrollan las

-

aves, y seria probable que le fuera encontrada adaptacidn

a cualquier aparato aereo sino como elemento principal, agre-

gado como accesorio complementando alguna funcidén de relati-

va importancia.
E1 dibujo de los PLANOS ACTIVOS VALVUTLADOS pondré de

manifiesto las cualidades practicas o deficientes que apa-
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rentemente demuestran poseer.

Ademds como elemento complementario deberd tenerse pre-
sente que tanto para el servicio de seiiales como de alum-—

- - o

brado, reflexibn, maniobras de cambio de direccidn, lanza-

mientos de accesorios de amxilio,u otros, ird dotado el apa-
rato de energia elecrica; siendo sus fuentes; dinamos y con~
densadores complementando el servicio con cuadros y demds
aparatos de precisién?

Se reivindica como objeto de esta patente:

12 "LA SERIE DE PLANOS ACTIVOS DE DIRFCCION VARIABLE Y TL
PLIANO ACTIVO VALVULADO" que consta eg los dibujos némeros

1, 2y 3.

22 La SERIE DE PILANOS ACTIVOS DE DIRECCION VARIABLB; que en
el dibujo né@ 1; figura con Seis marcos y con cuatro hélices
cada marco; cuyo conjunto de cada marco y las hélices ins-
critas en él; constituye un plano activo; como el nfmero de
marcos son seis; este es el nfimero de planos acyivos que
constituye la STRIE presente. Por lo general cada hélice
serd movida por un motor; teniendo presente; que tanto el
nfimero de hélices que han de constituir cada PLANO ACTIVO;
como el nimero de éstos; que han de formar la serie; son
indeterminados; pués lo mismo podr4d formarse un PBANO AC-
TIVO con una; dos tres; cuatro; sgis, ocho o mis hélices;
como se formaré también una SERIE DE PLANos; con uno, dos;
tres, cuatro, chnco, seis, siete o més nlmero de planos ac-
tivos; pues todo devenderd del trabajo exijido. Y como el
objeto de estos mecanismos es sumar los esfuerzos del con-
junto en cualquiera direccibn gue simnltaneamente se fijen
dichos planos;todo mecanismo que pretenda imitar el efecto
desarrollado en dicha sexrie serd una usurpacibn, aunque ?i—
fiera en aSpectos; transmisiones, mecanismos de rotacién,

nimero de hélices de cada plano activo o nfmero de éstos

gue forme la SERIE.

32 E1 PLANO ACTIVO VALVUIADO, representado en el gibujo
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ng 3, consta de una superficie metédlica con horificios

por toda su extensibn, en su parte superior; cada hori-

o ;‘ ficio llevaréd un circulo metdlico por cara inferior, el
%& cual se unird a la superficie por tres pernos con resorte,
facilitando el movimiento de sepuracibn y aproximamibn del
circulo contra la superficie; para asegurar la hermetici-
dad entre los citados, se fijar4d a la superficie; uns. aran-
dela de cuero cauchutado. Una palanca de primera clase con
seis braszos, cuatro; en un extremo; para fijar horizontalmen
te la superficie de referencia; por medio de hilos de acero
con resortes; y dos brazos en el otro extremo que se utili-
zarén para recibir la fuerza motriz. Como el punto de apo-

yo de la citada palanca, se encontraréd entre la potencia y

la resisyencia la foima de trabajo que ha de realizar, seré
bascular y resultard aniloga a la de las alas de las aves.
También en éste mecanismo se tendrd presente, gue es inde-
terminado el ndmero de agujeros de la superficie, el nlme-
ro de brazos de la palancé ¥ la configuracibn de sus ele-
mentos; pues se deberd tener en cuenta todo plano de ani-
gos movimientos que al ascender se abran los horificios ¥y
al descender; gqueden cerrados los citados agujeros; presen—
~ tando un2 sola superficie para presionar sobre la masa de
aire inferior; formando simultaneamente la depresidn en la
parte superiox.
49" POR LOS MTCANISHOS SERI® DE PLANCS ACTIVOS DE DIRICCION
VARIABL® STWMULTANEA Y PLANO ACTIVO VALVULADO"

Sean cucles fueren las circunstancias gue concurran
con el objeto de la patente definida en las anteriores
reivindicaciones.

Consta la presente Memorie 4° cinco jas foliadas
gscritas por una sble cara ¥y de las hojas de dibujo ad-
juntas.

Barcelona veintisiete de junio de mil novecientos

veintinueve. T 4:4;03!1)' - emenc Fasienre
pl . ° e
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