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El presente invento se refiere a un dispositivo

de apriete a movimiento diferencial, el cual permite
ejercer una presién igual y similtanesmente sobre varios
puntos de una superficie determinada, aln cuando el es-
fuerzo de apriete 8010 es aplicado en un punto.

Este dispositivo es digno de notar, especialmente,
por el hecho de gue se compone de una fila o corons
de bolitass, rodillos, u 6rganos seme jantes, dispuestos
en contacto los unos con los otros, colocados siguiendo
un plano paraielo a la superficie por apretar y guiados

paralelamente a dicha superficie, aligunos de estos ele-
meritos, situados a distancias reguleres, estando despla-

zados, con respecto s log ntros, en el sentido del movi-
miento del apriete por efectuar y esiando en contacto
con la pieza movil de apriete, un Brgano de maniobra
comprimiendo dichos elementes los unos contra los otros
con el fin de efectuar el apriete,

Otras caracterfisticas resultaran de la descripcién
dada s continuscion.

En el dibujo aajunto dado sdlo como un €Jjemplo:

la figura 1 representa, en su parte izquie rda la
vista en elevacion de los blogues de apriete, la vista
en corte segﬁn le 1inea aA-4 de 1a figura 2 de la cajla,
en le cual ce€ deslizan dichos blogques, y un corte, se-
gﬁn 1la 1inea B-B de la figura 2, de las piezas-gula de
ios Srganos ée mpriete, la parte recta de la figura
representada ep cortc vertical, segin la linea C-C de
la figura &;

ia figura £ representa wn corte horizontal,
segin la linea D-D Ge ls figura 1.

El ejemplo de eJecuciGn repregentado es el de un
aparato destinado al apriete, unfiformemeénte repartido



sobre tddos los puntos de su circumferencia, de un
disco 1, Juntura o cualquiera otra pieza similar,
colocada entre los dos blogues 2 y 3. Sobre el blogue
2 se apoya una pieza 5, comprimiendo los resortes 4,
deslizandose en el sentido vertical, en las dos piezas
superpuestas 6 y 7, la pieza 7 reposéndose sobre el
blogue Z.

En el mismo plano de juntura 8, las dos piezas
6y "7 estan provistas cada una de una ranura circular
9 - 98, 1lgs cuales a causa de estar superpuestas forman
una sola cavidad circular, en la cual pueden moverse las

bolitas 10,

Ia pieza 7 esté sgujereada, de tiempo en tiempo,

en el sitio de la ranura 98, por aberturas curvadas 1l

(figura 1) en las cuales pueden moverse, sigulendo
1a circunferencia, las bolitas 12 de igual radio que las
bolitas 10 o de radios diferentes. Estas bolitas se

apoyan sobre la pieza deslizadora 5. ILa altura de

las piezas 6 y 7 es tal que en la posicién de reposo,

la distancia vertical 1 entre los centros de las

bolitas 10 y 12 es menor que la suma de los radie®. De

esto resulta que los movimientos de las bolitas supe-
circular

riores 10, en la ©vavidad/9-9%, son limitados, dichas

bolitas aplicéndose contra la s bolitas inferiores 12,

Las bolitas 12-128-12Y-12¢-129-12°%, estén
distribuidas uniformente sobre el circulo de centro

0 (figura 2) y dividen las bolltas 10 en varios grupos
de un cierto mumerc de bolitas, cada uno, (tres por
grupo en el ejemplo representado). El1 grupo de la
izquierda (figura 2) no posée mas que dos bolitas loa

y 10b, entre las cuales se encaja la cabeza 13 de forma

esférica, ovecide o similer, de un tornillo 14, que se
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termina por un cuadrado 15 o un ezagono, destinado a

recibir una palanca, un volante o cualquier otro 6rgano
de maniobra.

£l funcionamiento es el siguiente: cusglquier
movimiento del tornillo 14 en el sentido de la flecha
{figurs &) acerca dicho tornillo de las bolitas 102 y 100,

La cabezs 13 2 czusa de su forma especial ejerce una
o]

presién lateral sobre las bolitas, Dichas bolitas toman-
do punto de apoyo en la pieza 7 y contra las paredes d¢

la cavidad circular 9-93, empujsu las bolitas 12 y 1€,
tanto de arriba hacia abajo como tambien lateralmente.
Estas ultimas son forzadas a tomar punto de apoyo, a su
vez, sobre las bolites 1C¢ y 10% de los dos £TUpOSY EUpE-
riores gue siguén. Las bolitas 10¢ y 108 empujan, a su
vez, las sigulentes y asi sucesivemente hasta llegar a la

bolita 10€ que permanece fija.

De esto resulta que las bolitas inferiores re-
ciben una presién de arriba hacia aktajo gque transmiten a
1a pieza 5 efectuando ssi el gpriete del disco 1 entre los
blogues 2 y &. La presiGn aplicads por el torhillo 14
por las btolitas 102 y 10b, es transmitida y repartide in-
tegralmente sobre todas las bolitas inferiores, puesto
que cade upa de ellas no puede ejercer apriete alguno so-
bre la pieza &, a menos ae touwar punto de apoyo sobre
la bolita inferior 12 vecina, por intermeaio de las
boli tas superiores.lO del grupo correspondiente. El
movimiento asi producido entre las bolitas inferiores 12,
es por consiguiente de naturaleza absolutamente dife-
renciel y efectis ia Gistribucidn, integral y automatica

del esfuerzo, transmitido por el tarnillo, sobre todos

los puntos del disco 1.



Faturalmente, el invento no se limita LzIcGamente
al modo de ejecucidh, representado y descrito, el cual solo

he sido daedo como un € Jemplo. La posicién del dispositivo
puede ser absolutamente cualquiera otra; puede colocarse
verticalmente, horizontalmente, etc... E1l tornillo 14

puede colocarse, verticalmente, o en cualquiera otra posi-
.2 - . : 4
cidn. Puede ser reemplazado por una bolita y un vastiago
L’ 14 . . ’ ’
de presion, o por un vastago de presion solo accionado

4 4 :
ya sea mecanica o eléctricamente, o por medio de un sis-

tema neumatico o biaraulico; pueue ser reemplazado, en
términos mas generales, por uns pleza de forma cualg@uiera
sirviendo a separar las bolitas 1C& y 10b.

La bolits 10V puede aisponerse fija y el esfuerzo
del tarnillo puede € jsrcerse unicamente sobre la bolita
108, (o inversalmente) el eje del turnillo sigulendo sen-
siblemente una lines %tangentie a la circeunferencia pasando
por el centro Ge¢ 1as bolitas 108, 10%, 10°, 109, etc...

E1 mbmero de bolitas y sus Giametros pueden
variar al infinito segﬁn las aplicaciones requeridas, como

asimismo su cistribucidn y colocacidn con respecto a la
guperficie por apretar. Las bolitas o rodillos interme-

Giarlos pueden ser reemplazadoe por cuslesquier otros

6rganos similares, ZILa superficie por apretar no necesita
ser, obligatoriamente, circuiar puede tener cualquiersa
otra forma deseads.

Las Bolitas pueden reemplazarse por rodillos, de
¢orma adecusda, por eJjemplo, conicos.

El Gispositivo puede ser, asimismo, movil o rotativo
en el caso de un embrague, por e jemplo,

Naturaslmente, el invento inclaye todas las apli-
caciones, especialmente en las prensas, embrague s, etc.
y ée un modo mas general, sobre todos los aparatod que

. . . < 7 . 4
requieren una distribucion uniforme de una presion sobre



una o varias superficies, o en varios puntos de una

misma superficie,

NOCTaA.
Habiendo ya descrito y detallado con toda
amplitud la neturslezs de nuestro invento asi como 1a
ngners de llewerlo & cabo en lso préctica debemos

hacer constar cue lagtisposiciones anteriormente des-
critas son susceptibles ¢e ligeras modificaciones en
sus dimensiones y Getslles, sir que por ello se altere
el principio fundamental cdel invento, Tambien se hace
constar que éicho invento ege refiere a la patente francesa
de fecha 4 de Julio de 1928, sefnlsta con €l n° 657.014,
acogiéndose por lo tanto, a los beneficios que concede
el erte 16 de 1s ley de Propledzd Industrial, referente
21 Convenio Internacional de 1883, modificado por el
Acuerdo de la Conferencia de Bruselas de Diciembre de 1900
vy lo que constituye 1a esencie de dicho invento y por 1o
que solicitamos patente de invencion por veinte afios en
Espafla, es por: "Lispositivo de apriete a movimiento
Giferencial®, caracterizandose por lo siguiente:

l.= Un Gispositivo de apriete, a movimiento dife-
rencial, el cual permite eJercer una presiSn igual y
siumultaneamente sbbre varios puntos de una o varias super=-
ficies, aun cuanio el esfuerzo de apriete sblo es aplica-
¢o en un punto, caracterizado por el hecho de yue se compo-
ne ae una fila o corona de bolitas, rodillos u 6Iganos
similares, dispuestos en contacto los unos con los'otros,
colocados paralelamente tla superficie por apretar y
gulados paralelamente a cichs superficie, algunos de estos
elementos, situados a distandias regulares, estando des-
plazados con respecto a los otros en el sentido del movi-

miento del apriete por efectuar y estando en contacto con
-6 = '



la pieza mbvil de apriete, un Organo de maniobra compri-
miendo dichos elementos los unos contra los otros con el
fin de efectuar el upriete,

2.- Un dispositivo de apriete conforme con 1°,
carscterizado por el hecho de vue las bolitas (12) o
rodillos desplazados, en contacto con la pieza (Y) movil
de apriete, estan dispuestos er las aberturas curvadas
(11) provistss en la pieza (7) solidaria del cuerpo ael
aparato, aiches eberturss disponiendo de clerto juego entre
sus bordes y las bolitas o rodillos, siguiendo su circun-
ferencia.

3.~ Un aispositivo de apriete conforme con 1°,
caracterizado por el hecho de ® Las bolitas (10) ¢rodi-
1los aesplezsdos estan aispuest en una cavidad (9-9a)
provista en la pieza (7) ya mencionada y en otra pleza
(6) que slrve ae tope,

4.- Un dispositivo de spriete conforme con 1l°,
caracterizato par el hecho de ¢ue uns cuha (13) de farma
ovoide, esférica o similar, solidaria, ya sea de un
tarnillo (14 ) aceionado por un dispositivo cualquiera, o
va sea de cualquier otro 5rgano de maniobra pe rmite sepa-
rar, en un puato determinado, cos de las bolitas, (1Y)
que po han gido previamente desplazadas, efectuando asf
el apriete,

5.- Un disposit ivo de apriete conforme con 4°,
caracterizado por el hecho de gue las Gos bolitas (10)

o rocillos sobre los cuales acciona ia culia (13) son
moviles, €l eje de la ctifha siguiendo el eje longitudinal
del dispositivo perpendicularmente a este ultimo, el
esfuerzo transmitiéndose a las ot ras bolitas simétiricamente

con respecto a dicho eje.

6.- Un dispositivo de apriete oonforme con 1°,



]

cerscterizado por €l hecho Ge gue el érgano de maniobra
sectua sobre upm sola bolita, (10){o rodillo) su aceiodn
ejerciéndose en el sentido del movimiento de la bolita
y transmitiéndosc de¢ bolita er tolite hasta llegay a la
Gltima.
"Dispositivo de apriete a movimiento diferencial'
Scgun quecda substancialmente descrito en la pre—
sente menoriz y se ilustra en los dibujos que se acom—

pafian . .
Madrid 12 de Julio de¢ 1929.

Maurice Pgul Albexrt DELIEUVIN.
Lucien Louis Joseph PROMTT.
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