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M E M O R I A  D E S C R I P T I V A

para una patente de in ven ción  por v e in te  años» por = D is p o s ic ió n  

re ce p to ra  con desenganche autom ático d e l  d i s p o s i t i v o  de señales =  

a fa v o r  de la  R /3 . Telefunlien G-esellschaft fu r  d rah tlose  Telegrsphie 

m .b .H ., re s id e n te  en B er l in  (Alemania) H allesebes Ufer 12 -  1 3 . -

31 presente  invento se r e f i e r e  principalm ente a l a  re cep c ión  

autom ática de l a  llamada de p e l ig r o  de buques, para la  c u a l ,  como 

es sab id o , se ha e s ta b le c id o  desde hace algún tiempo con e l  f in  

de f a c i l i t a r  la  e je c u c ió n  automática de la  señ a l, en la  con d ic ión  

de que se r e a l i c e  con t r e s  t ra zo s  su ces iv os  de duración determina­

da y lo s  cuales  están separados entre s í  por in te rru p c io n e s  de co ­

r r ie n te  de duración determinada.

3egun e l  invento se emplea en e l  punto re cep tor  para con tro ­

la r  la  duración debida de lo s  tra zos  y las  pausas un co n ta c to r  

e l é c t r i c o  r í tm ic o ,  que tra b a ja  con ritm o con sta n te .  Este co n ta c to r  

e l é c t r i c o  r í tm ico  maniobra la  in s ta la c ió n  de seña les  de t a l  manera
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que la  mi ama s o lo  a l  f i n a l  de una señal debida (e s to  e s ,  de una 

señal cuyos elementos t o d o s ,  tra zo s  y pausas, poseen la  duración 

p r e s c r i t a )  desengancha a l d i s p o s i t i v o  de alarma, pero con cua lqu ier  

d e sv ia c ió n  de magnitud in debida  de cu a lqu ier  elemento de la  señal 

re sp e cto  a su duración e s ta b le c id a ,  torne de nuevo automáticamente 

a su p o s ic ió n  de p a r t id a .

la  ven ta ja  de la  d is p o s ic ió n  propuesta se h a l la  esencialmente 

en que e l  aparato de seña les  traba ja  por v ía  puramente e l é c t r i c a  

y permite emplear r e í a i s  normales de la  t é cn ic a  t e l e f ó n i c a  y e v i ­

ta r  por tan to  co n stru cc ion es  e sp e c ia le s  mecánicas ca ra s .  En espe­

c i a l  e s ta  d is p o s ic ió n  de señales hace in n e ce sa r io  e l  empleo de me­

canismos de r e l o j e r í a  para c o n tro la r  e l  tiempo o de r e í a i s  con sa­

l id a  d e l  inducido  retardado por escape o r e l o j e r í a .

Para lo s  r e ía i s  maniobrados por e l  con ta e tor  e l é c t r i c o  r í tm i­

co se emplean con p re fe re n c ia  lo s  mecanismos de conexión  gradual 

de s e le c t o r e s  empleados mucho en la  t é c n ic a  t e le f ó n i c a  autom ática . 

Puede adoptarse t a l  d i s p o s ic ió n  que e l  brazo d e l  conectador  gra­

dual de s e le c t o r  s o lo  a l l l e g a r  a un con ta cto  x que corresponde a 

la  duración mínima permita para un tra zo  debido de s e ñ a le s ,  prepa­

re una v a r ia c ió n  correspondiente  de l a  conexión que a l  f i n a l  de 

la  seña l debida permita e l  desenganche de la  alarma y además t a l  

que e l  brazo de este  o de o tro  mecanismo conectador gradual que 

tra b a je  simultáneamente con e l  siendo demasiado grande la  duración 

d e l  t ra zo  que supere a la  duración máxima p erm is ib le  para un tra zo  

debido de señ a l,  l leg u e  a un con tacto  determinado y y a s í  r e a l i c e  

e l  re torn o  de toda la  in s ta la c ió n  a la  p o s ic ió n  de p a rt id a  y f i ­

nalmente, Lcil que sobre l a  duración de la s  pausas re a cc ion e  en f o r ­

ma análoga correspond iente  un conectador gradual, cerrando por ejem 

p ío  un co n ta c to  u a l  sobrepasarse un máximo p r e s c r i t o  para las  pau­

sas y e fectuan do a s i  también e l  re torn o  de la  in s ta la c ió n  a la  po—



Hat -oralmente que en lugar de lo s  conectadores  graduales o r d i ­

narios  en la  t é c n ic a  de lo s  empalmes au tom áticos , pueden también 

emplearse cu a lesqu iera  o tros  c i l i n d r o s  de con ta cto  de funcionamien­

t o  análogo y acc ionados  por un co n ta c to r  e l e c t r o r r í t m ic o ,  lo s  cua­

l e s  reaccion en  en la  forma indicada sobre la  duración de lo s  tra zos  

y pausas que l l e g a n .

Advertiremos también aquí que la  d i s p o s ic ió n  recep tora  de s e ­

ñales  se funda segjín e l  invento en un p r in c i p io  que no se l im ita  

exclusivamente a l  empleo para e l  desenganche autom ático de señales 

de la  c la se  a rr ib a  indicada  ( t r e s  tra zos  de ig u a l du ración ) s in o  

que puede emplearse también en conformidad con l a  d i s p o s ic ió n  adop­

tada para seña les  de llamada de otra  n a tu ra leza , p or  ejemplo que 

se componga de impulsos a is la d o s  de c o r r ie n te  de d i s t in t a  du ración .

la  esen cia  de la  d is p o s ic ió n  según e l  invento  se e x p l ic a r á  

mas detenidamente a con tin u ación  va liéndonos de un ejem plo de e j e ­

cución  i lu s tr a d o  en e l  ad junto d ib u jo  y e s to  para e l  caso de que 

la  duración  de lo s  t ra zo s  y de las  pausas se c o n tro le  por d iv e rso s  

mecanismos de conexión gradu al. También 3e presupone en este ejem­

p lo  de e je c u c ió n  que la  llamada que l l e g a  (dado e l  caso llamada de 

p e l ig r o  de un buque) se compone de t r e s  t ra zos  aproximadamente 

ig u a le s  entre s i ,  cada uno de lo s  cua les  no se debe d esv ia r  en mas 

y en menos de la  duración  debida mas de un l im ite  determinado de 

t o le r a n c ia  (por ejem plo de 0 ,3  s e g . ) o sea por ejemplo entre lo s  

l im ite s  3 ,7a  4 ,3  seg . y lo s  cuales  esten  separados entre s i  por  dos 

pausas mas breves de duración l im ite  que no se ha de sobrepasar.

ía r a  mejor in t e l ig e n c ia  de lo s  esquemas de conexiones presu­

pondremos aquí que los  en ro llam ien tos  magnéticos de lo s  r e í a i s  em­

pleados se designan con mayúsculas y los  co n ta c to s  maniobrados por 

e l l o s  con la s  minúsculas co rresp on d ien tes .  S i un r e ía i s  posee va­

r io s  enro llam ientos  d isp u estos  sobre un e lectro im án  común, enton­

ces  e s to  se d i fe r e n c ia  por ín d ic e s  en la s  mismas mayúsculas y en 

forma analoga lo s  d iversos  con ta ctos  maniobrados por un mismo r e -



l a i s  se d i fe r e n c ia n  por sub índ ices  de la s  mismas m inúsculas. Con 

estos  s ign os de r e fe r e n c ia  se desprende d e l  d ib u jo  a l a  primera 

ojeada la  correspondencia  mecánica de un con ta cto  determinado con 

e l  r e í a i s  que lo  maniobra. También pueda deducirse  s in  mas d e l  d i ­

b u jo  s i  e l  con ta cto  en cu e s t ió n  es un con ta cto  de t ra b a jo  (por 

ejem plo un con ta cto  que c ie r r a  a l  e x c ita r s e  e l  e lectro im án  que l o  

maniobra) o un con ta cto  de reposo (un con ta cto  que se c ie r r a  es­

tando e l  r e í a i s  s in  e n c i t a r ) .  Todos lo s  con ta ctos  de t ra b a jo  se 

han d ibu jado  aquí a b ie r to s  y cerrados todos lo s  co n ta ctos  de repo­

s o .  También lo s  co n ta c to s  a l te r n a t iv o s  como p o r  ejem plo st^_, q]_,

^4 e^G • > se lian d ibu jado en su p o s ic ió n  de reposo correspon d ien te  

a l  r e í a i s  s in  e x c i t a c ió n .

l a  d i s p o s ic ió n  de r e í a i s  in d icada  en e l  ejemplo de conexión 

tra b a ja  eh dependencia de un r e í a i s  J que se c cmecta a un receptox* 

3 e l  r e í a i s  J y reproduce f ie lm en te  lo s  t ra z o s  y pausas de la  s e ­

ñal (advertirem os aquí de pasada que ebtre  este  r e í a i s  r e ce p to r  J 

y lo s  aparatos de reíais que entran en a c t iv id a d  a l  ce rra rse  su con­

t a c t o  Í£_ se puede in te r c a la r  s i  se qu iere  un pequeño re ta rd o ,  pa­

ra impedir que siendo breves lo s  s ignos t e l e g r á f i c o s  extraños de 

la s  señ a les  de llamada e l  aparato de r e í a i s  comience siempre a con­

t r o l a r  a l  mismo tiempo esta  señal).

Del emisor de con ta cto  e l é c t r i c o  r í tm ico  p r e v is t o  en e l  punto 

r e ce p to r  se han i lu s t r a d o  s o lo  sus con ta ctos  s&.y sg que traba jan  

simultáneamente* Pero e l  d i s p o s i t i v o  motor de e s to s  con ta ctos  d 

no se ha in c lu id o  en e l  d ib u jo  habiéndose dejado a completa l i b e r ­

tad la  forma en que este  d i s p o s i t i v o  r ítm ico  acc ion e  lo s  con ta ctos  

f l  y f 2 y en e s p e c ia l  s i  t ra b a ja  permanentemente en e l  punto re ce p ­

t o r  o s o lo  comienza a t ra b a ja r  a l  comenzar cada señal y cesa al t e r  

minarse la  misma, la s  d is p o s ic io n e s  correspE ndientes que en cada ca¿ 

so se adoptaran para e s to  en e l  aparato están a d is p o s ic ió n  de t o ­

do t é c n i c o .  Tampoco debemos detenernos en s i  e l  d i s p o s i t i v o  motor
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d e l  emisor r ítm ico  de con ta ctos  impulsa a lo s  co n ta ctos  s i  y 32 

por interm edio  de un r e ía i s  o de una cadena de r e ía is ^  de fu n c io ­

namiento s u c e s iv o ,  l a  parte e s e n c ia l  de accionam iento de e s te  d i s ­

p o s i t i v o  ¿> se construye con p r e fe r e n c ia  como un in te r ru p to r  auto­

m á tico . Pero también pod ría  a cc ion a rse  e l  c cn ta c to r  r í tm ic o  por  una 

péndola o s im i la r .  Sin embargo en todo caso  t ien e  im portancia  e l  qiB 

e l  juego de lo s  con ta ctos  Sp y s2 se e fe c tú e  con un ritmo l o  mas 

constante p o s i b l e .  E l numero mínimo de c i e r r e s  y aperturas de l o s  

co n ta ctos  s l t  s2 por unidad de tiempo se determina por lo s  tiempos 

de t o le r a n c ia  perm itidos  para la s  d esv ia c ion es  r e sp e c to  a su v a lo r  

impuesto de la s  duraciones de l o s  t ra zo s  o la s  "pausas. 3 i  por ejem­

p lo  se e s ta b le ce  la  duración de lo s  t ra zo s  con una t o le r a n c ia  de 

4- 0 ,3  s e g .  para la s  d esv ia c ion es  en mas o en menos, r e sp e c to  a l  va­

l o r  deb ido , entonces es conveniente escog er  e l  co n ta c to r  r í tm ic o  

de manera que a cc ion e  por l o  menos t re s  c i e r r e s  de co n ta cto  p o r  

segundo •
Por e l  con ta cto  Sp d e l  con ta ctor  r í tm ic o  se maniobra e l  e l e c ­

troimán motor B, que hace avanzar a l  brazo b d e l  conectador  gra­

dual que v i g i l a  la  duración de la s  pausas, a l  compás o ritm o de l 

c o n ta c to r ,  de t a l  manera que e l  brazo b s o lo  cuando la  pausa en­

tre  dos tra zo s  de señales sobrepasa la  duración máxima p e rm is ib le ,  

l l e g a  sobre un segmento de con ta ctos  determinado u que envia una 

c o r r ie n te ,  con l o  cu a l e l  enrollam iento d e l  r e í a i s  P pertu rba­

dor situado en s e r ie  con este  brazo r e c ib e  c o rr ie n te  y este  r e í a i s  

vuelve a con ecta r  a l  estado i d c i a l  a la  in s ta la c ió n  de señales en 

la  forma que después se e x p l ic a r á .E l  c o n ta c to  s 2 d e l  con ta e tor  r í t ­

mico maniobra a l  e lectro im án  motor A de o tro  conectador gradual 

destinado a v i g i l a r  la s  duraciones de lo s  t r a z o s .  Este conectador 

en e l  ejemplo in d icad o  de e je cu c ió n  posee dos brazos conectadores  

a^, movidos simultáneamente. E l brazo a^ l l e g a  a un co n ta cto

determinado x inmediatamente que se consigue la  duración mínima 

p erm is ib le  d e l  t ra zo  de s e ñ a l .  El brazo ap l l e g a  a un con ta cto
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determinado a l  momento que se sobrepasa l a  duración máxima p e r ­

m is ib le  d e l  t r a z o .  Además simultáneamente con lo s  brazos ap, ag 

puede también moverse e l  brazo a^. Sin embargo este  brazo a^ 

no se requ iere  im prescindiblem ente c o n s t r u ir le  como conectador 

gradu al, s in o  como un simple c o n ta c to .  Unicamente importa que a 3 

c ie r r e  la  c o rr ie n te  por e l  enrollam iento de r e í a i s  R cuando lo s  bra 

zos a , a se encuentran en su p o s ic ió n  de reposo e interrumpa esta
aL ^

c o r r ie n te  cuando lo s  brazos 1 y 2 abandonan su p o s ic ió n  de rep oso , 

lod os  lo s  conectadores graduales deben co n s tru irse  en la  forma c o ­

n ocid a  de manera que puedan permanecer inm óviles  en la  p o s ic ió n  de 

re p o so .  Pero en todas la s  otras p o s ic io n e s  (e s to  e s ,  e l  con ecta ­

dor gradual a^, ag a l  cesar  un tra zo  y e l  b a l  f i n a l  de la  pausa) 

l leg u en  con la  mayor rap idez  p o s ib le  automáticamente a su p o s ic ió n  

i n i c i a l .  P a ra .es to  pueden emplearse lo s  d i s p o s i t iv o s  usuales cono­

c id o s  en l a  t é cn ic a  t e l e f ó n i c a ,  por ejemplo para e l  conectador gra 

dual que v i g i l a  la  duración de io s  t r a z o s ,  un desencerró¿am iento de 

un tr in q u ete  accionado a l  f i n a l  de un t ra zo  por cesar  la  c o r r ie n ­

te  en e l r e ía i s  J, con l o  cual se f a c i l i t a  e l  d isparo  ráp ido  d e l 

conectador gradual por un muelle de t i r o .  En e l  conectador  gradúa^, 

que v i g i l a  la  pausa (brazo b - )d e b e r ia  entonces ten er  lu gar  e l  desen 

cerro jam ien to  de l tr in q u ete  a l  f i n a l  de la  pausa, e s to  e s ,  por 

presentarse  la  c o r r ie n te  en e l  r e í a i s  J.

E l funcionamiento de la  d i s p o s ic ió n  con tro ladora  de las  se ­

ñales es como s igu e :

Cuando a l l l e g a r  un trazo  de señales se e x c i t a  e l  r e í a i s  J, 

c ie r r a  su con ta cto  de t ra b a jo  i g ,  de manera que e l  c o n ta c to  Sg 

que tra b a ja  b a jo  la  a c c ió n  d e l  ccnfcactor r í tm ico  e x c i t a  y d e s e x c i ­

ta  a l  e lectro im án motor A d e l  conectador gradual que v i g i l a  la 

duración de lo s  t ra zo s  en ritm o co n sta n te .  Todos e s tos  brazos c o ­

nectadores  a^, ag, ag , abandonan su p o s ic ió n  de re p o so .  S i e l  

t ra z o  en cu estión  era demasiado c o r to  (no p e r te n e c ia  por tanto a
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una seña l de p e l ig r o )  entonces termina antes de que e l  t r a z o  ag 

a lcance a l  con ta cto  x .  Entonces se atre  de nuevo e l  con ta cto  ig  

se detiene e l  accionam iento d e l  conectador gradual y re torn a  r á p i ­

damente a su p o s ic ió n  i n i c i a l ,  También vuelve a3 a su p o s i c i ó n  i n i ­

c i a l ,  en la  que e l  r e í a i s  S e s tá  ex c ita d o  y a t i e r t o  e l  con ta cto  de 

reposo  r .

Pero s i  e l  primer tra zo  no era demasiado c o r t o  s in o  que t ie n e  

por l o  menos la  duración mínima p e r m id it le ,  entonces e l  t ra z o  ag, 

a l  a lcan zarse  e s ta  duración mínima, l l e g a  a l  co n ta cto  x .  Entonces 

por este con ta cto  x , la  r e s i s t e n c i a  W, e l  con ta cto  de camtio kg 

e x is te n te  en reposo  y e l  con ta cto  cerrado de t ra ta  jo  ig  se conecta  

e l  «en ro lla m ien to  3t^ d e l  r e í a i s  3 t .  E ste  u ltim o a cc ion a  sus dos 

con ta ctos  stg  y s t^ ; e l  c o n ta c to  stg s irv e  de con tacto  de re te n c ió n  

d e l  r e í a i s  3 t ,  cuya c o r r ie n te  e x c i t a t r i z  corre  ahora por e l  en ro -
O

llam ien to  St , e l  c o n ta c to  en reposo Zg e l  c o n ta c to  de r e te n c ió n  

stg  y e l  c o n ta c to  en reposo  r  ahora ce rra d o ,  Tamtien e l  con ta cto  

de camtio st-]_ se in v ie r t e  por e l r e í a i s  3t a su p o s ic ió n  de t r a -  

t a j o ,  con l o  cu a l se prepara l a  conexión  d e l  e lectro im án  motor 

B d e l  conectador gradual que con tro la , la s  pausas y tamtien la  c o ­

nexión d e l  r e í a i s  E para la  pausa próxim a. 3 i  ahora e l  primer t r a ­

zo posee la  duración detid a  ( no su p erior  a l  máximo p r e s c r i t o  ) ,  

entonces a l  cesar  se c ie r r a  e l  c o n ta c to  de reposo  i i  antes de 

que e l  t ra z o  â _ a lcance a l  con ta cto  y_. A l mismo tiempo se atre 

i g .  Por e s t o ,  e l  mecanismo con ectador  gradual que co n tro la  lo s  

t r a z o s ,  se detien e  y se in te r c a la  e l  conectador  gradual que con­

t r o l a  la s  pausas, l o s  t ra zo s  a-^- a 3 vuelven rápidamente a su p o s i -  

dión de reposo y e l  t ra zo  t  comienza a c o n tr o la r  la  pausa.

A l mismo tiempo por e l  c o n ta c to  i l t  e l  co n ta cto  st-j_ de cam -  

t i o  in v e r t id o  a la  p o s i c i ó n 'd e  t r a t a jo  y e l  con ta cto  de camtio 

q- ,̂ e x is te n te  en p o s ic ió n  de reposo  se conecta  e l  enro llam iento  

d e l  r e í a i s  K. Este u ltim o a cc ion a  a sus co n ta ctos  -  k 

la  in v e rs ió n  d e l  co n ta cto  de cam tios a su p o s ic ió n  de t r a t a jo
•«fe-

hace que ahora e l  r e í a i s  E se e x c i t e  tamtien por su enrollam iento
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2
K y por l o  mismo que permanezca e x c ita d o  aun después de desco ­

n ectarse  e l  enro llam iento  K^*

Pero s i  ahora la  pausa ha durado demasiado» entonces la  l l e ­

gada d e l  t ra zo  b a l  con ta cto  u e fe c tú a  la  e x c i t a c ió n  del r e í a i s  

perturbador y la  recon ex ión  de la s  uniones ya e s ta b le c id a s  de ma­

nera que toda la  in s ta la c ió n  vuelve de nuevo a su p o s ic ió n  i n i c i a l .  

Pero s i  e l  tra zo  segundo se in trodu ce  a tiempo debido (por tanto  

antes de que e l  brazo  b l le g u e  a l  con ta cto  u) entonces por a b r ir s e  

e l  con ta cto  i^  se detien e  e l  conectador gradual de la s  pausas y por 

ce rra rse  e l  con ta cto  12 se vuelve a con ecta r  e l  conectador gradual 

de t ra zos*  A l mismo tiempo se abre en e l  momento del paso de la  

pausa a l  t ra zo  i g  y poco antes se c ie r ra »  de manera que a s í  se 

interrumpe la  c o r r ie n te  de re te n c ió n  por e l  enrollam iento  3t^ d e l  

r e í a i s  3 t .  Aquí se abre e l  con ta cto  s t 2 y e l  st-j_ se in v ie r t e  a su 

p o s ic ió n  de rep oso  h a cia  la  iz q u ie rd a .  Por e fe c t o  de la  calda d e l  

con ta cto  de re te n c ió n  stg en e l  c ie r r e  subsigu iente  por la  in t e ­

rru pción  de R d e l  con tacto  r  queda e l  r e í a i s  3t 3in e x c i t a c ió n  a l  

p r in c ip io  del segundo t r a z o ,  hasta que e l  brazo ha l le g a d o  a l  

con ta cto  x .

3 i  e l  segundo t ra z o  es demasiado c o r to  de manera que acaba 

antes de que a2 a lcance  a l  con ta cto  x ,  entonces a l  desaparecer la  

c o r r ie n te  en e l  r e í a i s  J, e l  con ta c to  de reposo i^  que se c ie r r a  

conectará  e l  enrollam iento  P1 de l r e í a i s  perturbador P sobre e l  

con ta cto  cerrado Iq y e l  con tacto  de cambio stq  e x is te n te  en rep o ­

so ; e l  r e í a i s  P exc ita d o  por e s to  abre a l  c o n ta c to  de reposo p y 

e fe c tú a  p o r  e l l o  la  in te r ru p c ió n  de la  c o r r ie n te  de re te n c ió n  en 

e l  enrollam iento 3iL̂  de r e í a i s ,  de manera que ahora todos  l o s  con­

ta c to s  maniobrados por este  r e í a i s  vuelven a su p o s ic ió n  de reposo  

y toda la  in s t a la c ió n  a su estado  i n i c i a l .

Pero s i  e l  segundo tra zo  no es demasiado c o r t o ,  entonces e l  

brazo a^ en e l  momento en que e l  brazo  ha alcanzado su duración

mínimo l l e g a  a l  con ta cto  x y a l l i  a l  con ta cto  de cambio kg se man-
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t ie n e  en su p o s ic ió n  de tra b a jo  (p os ic ió fr  de la  iz q u ie rd a )  por e l  

r e la i3  K ex c ita d o  aun desde e l  comienzo de la  pausa y a s i  puede 

e x c ita r s e  de nuevo e l  r e í a i s  3 t ,  conectándose su enrollam iento  3t^ 

por e l  brazo a.% e l  con ta cto  x , e l  enrollam iento  de l r e ía i s  Q 

e l  con ta cto  de cambio t i  e x is te n te  en p o s ic ió n  de r e p o s o ,  e l  con­

t a c t o  de cambio lip e x is te n te  en p o s ic ió n  de t ra b a jo  y e l  con tacto  

Í 2 • 1*03 co n ta c to s  s t i  y stg se vuelven a a cc ion a r  de manera que 3t 

re c ib e  de nuevo su c o r r ie n te  de r e te n c ió n  por e l  con ta c to  stg  y e l  

enrollam iento  3 t 2 . A l mismo tiempo e l  r e í a i s  Q, e x c ita d o  ahora por 

su en ro lla m ien to  Q,1 a cc ion a  a sus con ta ctos  q^ y q2 . SI q2 s irv e  

como co n ta cto  de re te n c ió n  para e l  r e í a i s  Q,t cuyo en ro llam ien to  de
/ O

r e te n c ió n  Q, se conecta  por e l  con ta c to  mencionado qg y e l  con ta cto  

de reposo  p y e l  co n ta cto  de cambio Í4  ex is ten te  en la  p o s ic ió n  

de t ra b a jo  (p o s ic ió n  de l a  iz q u ie r d a ) ,  de manera que e l  r e í a i s  Q, 

puede permanecer ex c ita d o  aun en la  subsigu iente  desconexión  d e l  

enro llam iento  E l co n ta cto  en cambio q̂ _ in v e r t id o  por e l  r e ía i s  

e x c ita d o  Q, a su p o s ic ió n  de t ra b a jo  (p o s ic ió n  de la  iz q u ie r d a )p r e ­

para la  e x c i ta c ió n  d e l r e ía i s  I  que debe r e a l i z a r s e  después de em­

pezar la  s ig u ien te  pausa ( s ie r r e  de i ^ ) .  Este u ltim o r e í a i s  s irv e  

como ya se ha in d icad o  para preparar por su parte la  e x c ita c ió n  

d e l  r e ía i s  Z que funciona siendo e l  t ra zo  t e r c e r o  e l  d e b id o . Si e l  

segando tra zo  t ien e  una debida duración (de manera que e l  brazo 

no haya ten id o  tiempo de l l e g a r  a l  c o n ta c to  y después de term inar­

se e l  t ra zo  y_, de e x c ita r s e  a l  r e ía i s  perturbador í  y de e fe c tu a r  

la  conexión in versa  de toda la  in s t a l a c i ó n ) ,  entonces a l  in i c ia r s e  

la  segunda pausa e l  estado  de lo s  d iv ersos  r e í a i s  es e l  s ig u ie n te :  

3 t ,  Q, y K se exc ita n  por sus enrollam ientos de detención  St2 ,
2 g

0, y K , E l r e ía i s  1 por e f e c t o  d e l  c ie r r e  d e l co n ta cto  i-  ̂ e fe c tú a  

do a l  empezar la  pausa se e x c ita  por e l  co n ta cto  $e cambio st^ (po­

s i c i ó n  de la  derecha) e l  con ta cto  in v e r t id o  de cambio q^ a la  po­

s i c i ó n  de t ra b a jo  (p o s ic ió n  de la  izqu ierd a  ) y e l  enrollam iento  

f 1 y se re t ie n e  por su con ta cto  t 3 y enrollam iento  T2 , de manera
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que aun en la  in te rru p c ió n  d e l  c i r c u i t o  por q i ,  st^  e i±  puede s e ­

gu ir  e x c i ta d o .  Además de su co n ta c to  de re te n c ió n  tg  a cc ion a  e l  

r e í a i s  T lo s  con ta ctos  t g y t^ . La segunda pausa se c o n t r o la  por 

e l  conectador gradual de pausas en la  misma forma que la  prim era .

3i  no era demasiado la rg a ,  a l  terminarse continuarán todas la s  

uniones de r e í a i s  e x is te n te s  a l  p r in c ip io  y a l  pasar a l  t e r c e r  t r a ­

zo e l  r e í a i s  3t se d esex c ita rá  en ig u a l forma que a l  f i n a l  de la  

primera pausa. Aliora comienza a marchar de nuevo e l  con ectador  

gradual de t r a z o s .

S i e l  t e r c e r  t ra zo  es demasiado c o r t o ,  entonces la  in s t a l a ­

c ió n  v o lv e rá  en ig u a l  forma que se ha in d icad o  por ser  demasiado 

c o r to  e l  segundo t r a z o ,  a su estado i n i c i a l  por e l  r e í a i s  p er tu r ­

bador P ,  a saber, por e f e c t o  de la  e x c i t a c ió n  d e l  en ro llam ien to  

P1 por  lrl f  st-j_ e i ^ .

Pero s i  e l  t e r c e r  t ra zo  es demasiado c o r t o ,  entonces a l  l l e ­

gar a l  brazo a.2 a l  con ta cto  x , se e x c i t a  tanto  e l  r e í a i s  3t como 

e l  Z y e s to  por e l  enrollam iento  3t^ , e l  brazo ag e l  c o n ta c to  x , 

e l  enrollam iento  Z1 , lo s  co n ta ctos  t^ y k j  e x is te n te s  en su p o s i ­

c ió n  de t ra b a jo  (p o s ic ió n  de la  iz q u ie rd a )  y e l  c o n ta c to  i g . En­

tonces  se accionan lo s  co n ta ctos  z^_- z 3 . c o n ta c to  de r e te n c ió n  

s ie r r a  la  co rr ie n te  por e l  enrollam iento  Z d e l  r e í a i s  Z, e l  

co n ta cto  p y e l  con ta c to  de cambio k^ e x is te n te  en l a  p o s ic ió n  de 

la  iz q u ie r d a .  Pero s i  ahora e l  t e r c e r  t ra zo  t ie n e  la  duración  de­

b id a , de manera que termina antes de que e l  brazo haya te n id o  tiem­

po de l l e g a r  a l  con ta c to  y_ y de. r e a l i z a r  la  conexión in versa  de 

toda la  in s t a la c ió n  eh la  forma ya d e s c r i t a ,  entonces a l  terminar 

e s te  t e r c e r  t ra zo  debidamente t ie n e  lugar la  s ig u ien te  conmutación:

Por e l  ccmtacto i^  que aquí se c i e r r a ,  e l  con ta cto  de cambio 

st]_ e x is te n te  en la p o s ic ió n  de t ra b a jo  (de la  derecha) y e l  con­

t a c t o  se conecta  e l  enrollam iento  de imanación f i n a l  E2 d ispues­

t o  en la  contracon exión  para lo s  o tros  enro llam ientos  d e l  r e í a i s  E 

y cesa la  a cc ión  d e l  enrollam iento  E^# r e í a i s  E d esexc itad o



desplaza sus c o n ta c to s  a la  p o s ic ió n  de reposo  y entre o tros  tam­

bién  a l  con ta cto  de cambio Por es to  se conecta  e l  d i s p o s i t i v o  

de alarma C. A l misrao tiempo todos  lo s  r e í a i s ,  con excepción  d e l  

I  ( e s to  e s ,  K, 2 , Q, y SI) se d esexc itan  y sus co n ta c to s  se des­

plazan a la  p o s ic ió n  de r e p o s o .  Los 1L y Q, se d esex c ita n  p or  la  con­

mutación de l con ta c to  de cambio s ituado en e l  c i r c u i t o  de sus 

enrollam ientos  de re te n c ió n  1¿? y y 3 t ,  g ra c ia s  por  ejem plo a 

que se abre antes de que se c ie r re  Q, .

A l detenerse e l  d i s p o s i t i v o  de alarma 0 puede entonces in ­

terrum pirse simultáneamente, g ra c ia s  por ejem plo a un botón de 

p res ión  convenientemente co lo ca d o  fno representado en e l  d ib u jo )  

e l  c i r c u i t o  d e l  r e í a i s  I ,  con l o  qúe la  in s t a la c ió n  de señ a les  vu e l 

ve a su estado  i n i c i a l .

La d i s p o s ic ió n  antes d e s c r i ta  con st itu y e  s o lo  un ejem plo de 

e je c u c ió n ,  pudiéndosela  v a r ia r  de d iv ersa s  form as. Por e jem plo , 

p o d r ía  también v a r ia rse  l a  d i s p o s ic ió n  de manera que tanto  e l  má­

ximo de duración  perm isib le  como el mínimo de un t ra z o  se c o n tro ­

lasen  por un s o lo  y único b ra zo , e l  cual resb a la se  desde e l  mínimo 

a l  máximo sobre un ca ita  oto in interrum pido de segmento. También po­

d r ía  adoptarse t a l  d i s p o s ic ió n  que se co n tro la se  sucesivamente por 

un conectador  único  gradual ta n to  l a  duración  d e l  t ra zo  como la  

de la  pausa, haciendo que la  p o s ic ió n  de los  s e l e c t o r e s ,  una vez 

terminado e l  t r a z o ,  se c o lo ca s e  en la  p o s i c i ó n  de p a rt id a  para 

co n tro la r  la s  pausas. No es n ecesa r io  que nos detengamos en la s  

v a r ia c io n e s  que toda l a  d is p o s ic ió n  de conexiones debería  ex p e r i­

mentar para e s t o ,  pues estas  v a r ia c io n e s  p o s ib le s  no o frecen  nada 

esencialm ente nuevo re sp e cto  a lo s  ejemplos de e je c u c ió n  d e s c r i ­

tos  .

Advertiremos l o  s ig u ien te  r e sp e cto  a l  accionam iento d e l  con­

t a c t o r  r í t m ic o ;

Ya se lia ad vertid o  que, cuando se quiere que es te  tra b a je  con 

in te r r u p c ió n ,  estando conectado cada vez a l  p r in c i p i o  de l c o n t r o l
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de l a  señal y desconectándose a l  f in a l  de l a  misma, cu a lqu ier  t é c ­

n i c o  comprendería s in  mas la  conexión que dele  adoptar para e l  con­

t a c t o r  r í tm ic o  según l a  natu ra leza  de la  d i s p o s ic ió n  con tro la d ora  ?■ 

de la s  s e ñ a le s .  A s í  por e jem plo , después de la  e x p l ic a c ió n  d e l  

ejemplo de e je cu c ió n  i lu s t r a d o  en e l  d i l u j o ,  se ve claramente la  

conexión que en es te  caso se d e le  adoptar con p r e fe r e n c ia  para e l  

c on ta ctor  r í t m ic o .  A s í  para e l  r e í a i s  que la  jo  la  a c c ió n  d e l  r e í a i s  

J r e a l i z a  l a  conexión  de un d i s p o s i t iv o  de accionam iento  d e l  con­

t a c to r  r í t m ic o ,  por ejemplo de un in te r ru p to r  autom ático con oc ido  a 

la  ¿fuente de c o r r ie n t e ,  delen cum plirse la s  s ig u ie n te s  c o n d ic io n e s .

Este r e ía i s  de le  e x c ita r s e  a l  l l e g a r  una seña l a c o n tro la r  y 

por ta n to  dele  contener en e l  c i r c u i t o  de su en ro llam ien to  un con ­

t a c t o  de t r a í a j o  maniolrado por J. Dele continuar t ra ía ja n d o  a l  

presentarse  l a  pausa y por tan to  dele  p oseer  un co n ta cto  de r e te n ­

c ió n  maniolrado por e l  mismo y p a r a le lo  a l  con ta cto  primeramente 

mencionado. A l funcionar e l  r e í a i s  p e r tu r la d or  P d e le  tam lien parar 

a l  con tacta : r í tm ic o  y por ta n to , en s e r ie  con lo s  con ta ctos  mencio­

nados se de le  prever tam lien un co n ta c to  de reposo  m aniolrado por 

e l  r e í a i s  p e r tu r la d o r  P . Además, e s te  r e í a i s  después de e fe c tu a r  

una señal delidamente y terminado e l  t e r c e r  t r a z o ,  no se dele  in ­

terrum pir, para l o  cu a l evidentemente se requ ieren  en s e r ie  con 

lo s  con ta ctos  antes mencionados otros  dos s itu ad os  en p a ra le lo  

con e l ,  por ejem plo un con ta cto  de t r a ía  jo  maniolrado por E y 

o tro  de reposo  maniolrado por  2 . Pero s i  se pone la. con d ic ión  de 

que e l  c o n ta c to r  r í t m ic o ,  después de su -patada y de terminarse la  

señ a l d e l id a ,  no d e le  entrar de nuevo en a c t iv id a d  antes de que se 

detenga e l  d i s p o s i t i v o  de alarma 0 , en ton ces , en lu gar  de l par de 

co n ta c to s  últimamente mencionados, se rá  p r e f e r i l l e  prever  un con­

t a c to  de reposo  que dependa d e l  r e í a i s  co lo ca d o  en e l  c i r c u i t o  del 

d i s p o s i t i v o  de alarma.



D e s c r i to  su fic ien tem en te  e l  presente  in ven to  l o  que se de­

c la r a  como de novedad e in vención  p ro p ia ,  son la s  s ig u ie n te s  r e i ­

v in d ica c io n e s  :

1 .  -  Una d is p o s ic ió n  recep tora  con desenganche autom ático 

d e l  d i s p o s i t iv o  de seña les  en l a  r e ce p c ió n  de combinaciones de 

s e ñ a le s ,  compuesta de impulsos de c o r r ie n te  y de in te rru p c io n e s  

de la  misma de duración p r e s c r i t a ,  especialm ente en la  llamada de 

p e l ig r o  de lo s  buques, ca ra cter iza d a  porque en e l  punto re ce p to r  

se emplea un 'contactor e l é c t r i c o  r í tm ic o ,  con cuyo a u x i l i o  se con­

t r o l a  la  duración de lo s  impulsos y de la s  in terru p c ion es  de c o -  . 

r r i e n t e .

2 .  -  Una d is p o s ic ió n  según l o  r e iv in d ic a d o  en e l  punto 1, 

ca ra c te r iza d a  porque e l  c on ta ctor  r í tm ic o  se l i b e r a  s o lo  a l  em­

pezar l a  seña l y continua trabajando s in  in te r ru p c ió n  siendo la  

seña l l a  debida hasta la  term inación  de e s ta .

3 .  -  Una d i s p o s i c i ó n  según l o  r e iv in d ic a d o  en e l  punto 1, ca ­

ra c te r iz a d a  porque para c o n tro la r  o contar  lo s  impulsos de co ­

r r ie n te  d e l  co n ta c to r  r ítm ico  se emplean mecanismos de co n ta cto  

( r o d i l l o s )  in te r c a la d o s  a im pulsos, por ejem plo mecanismos de co ­

nexión gradu al.

4 .  -  Una d is p o s ic ió n  según l o  r e iv in d ic a d o  en e l  punto 1 o 

s ig u ie n te s ,  ca ra cter iza d a  porque para l o s  impulsos y para la s  in ­

te rru p cion es  de c o r r ie n te  se emplean mecanismos co n tro la d o re s  o 

contadores separados.

5 .  -  D is p o s ic ió n  re cep tora  con desenganche autom ático d e l  d i s ­

p o s i t i v o  de s e ñ a le s . -  üegun se d escr ibe  y r e iv in d i c a  en la  pre­

sente memoria d e s c r ip t iv a  y se i l u s t r a  con lo s  d ibu jos  que a la  

misma se acompañan.
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