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para una vatcnte de invencion por veinte afios, por = Disposicion
,o - - ™~
receptora con desenganche automatico del dispositivo de sefiales =
a favor de la R/3. Telefunken Gesellschaft flir drahtlose Telegraphie

m.b.H., residente en Berlin (Alemania) Hallesches Ufer 12 - 13.-
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Bl prewente invento se refiere principalmente a la recepcion
[T .

automatica de la llamada de peligro de buques, para la cual, como

es sabido, se ha establecido desde hace algﬁn tiempo con el fin

[ 7

de facilitar 1la eaecucién automdtica de la sefial, en la condicidn
de que se realice con tres trazos sucesivos de duracidn determina-
da. y los cuazles estdn separados entre sf por interrupeciones de co-
rriente de duracidn determinada.

Segﬁn el invento se emplea en el punto receptor para contro-
lar la duracidn debida de los trazos y las pausas un contactor

2 . r N .
electrico ritmico, que trabaja con ritmo constante. Bste contactor

’,—. . r . . . 7 o
electrico ritumico maniobra la i.ustalacidn de sefiales de tal manera



que la misina solo al final de una sefial debida (esto es, de una
seflal cuyos elementos todos, trazos y pausas, poseen la duracidn
prescrita) desengancna al dispositivo de alarmsa, pero con cualguier
desviacidn de magnitud indebida de cualquier elemento de la seflal
respecto a su duracidn establecida, torne de nuevo automdticamente
a su.posicién de partida.

la ventaja de la disposicién propuesta se halla esencialmente
en que el aparato de sefiales trabaja por v{a purarente eléetrieca
y permite emplear relais normales de la téenica telefdnica y evi-
tar por tanto construcciones especiales mecdnicas caras. En espe~
cial esta disposicién de sefiales hace innecesario el empleo de me=-
canismos de relojer{a para controlar el tiempo o de relais con sa—
lida del inducido retardado por escape o0 relojerfa.

Para los relais maniobrados por el contactor eléectrico rftmi-
co se emplean con prederencia los mecanismos de conexidn gradual
de selectores empleados mucho en la téecnica telefdnica automdtica.
Puede adoptarse tal disposicién que el 5razo del conectador gra-
dual de selector solo al llegar a un contacto X que corresponde a
la duracidn mfnima permita para un trazo debido de sefiales, prepa-
re una variacidn correspondiente de la conexidn que al final de
la sefial debida permita el decenganche de la alarms y ademds tal
que el brazo de €ste o de otro mecanismo conectador gradual que
trabaje simultdneamente con €1 siendo demasiado grande la duracidn
del trazo que supere a la duracidn mixins permisihle para un trazo
debido de sefial, llegue a un contacto determinszdo vy ssf realice
el retorno de tods la instalacidn a 1a posicién de partida y fi-
nalmente, tal que sobre la duracidn de las pausas reaccione en for-
ma anéloga correspondiente un conectador gradual, cerrando por ejem
plo un contacto u al sobrepasarse un naximo prescrito para las pau-~
sas y efectuando as{ tambidn el retorno de la instalacidn a la pPo-

s s 7 -
sicion de partida.
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Naturalmente que en lugar de los conectadores graduales ordi=-
narios en la técnica de los empalmes autométicoa, pueden también
emplearse cualesquiera otros cilindros de cmtacto de funcionamien-
to anélogo y accionados por un contactor electrorrftmico, los cua-
les reaccionen en la forma indicada sobre la duracidn de los trazos
¥ pausas gue llegan.

Advertiremos tambidén aqu{ que 1la disPOSicién receptora de se-~
flales se funda segﬁn el invento en un prineipio que no se liwita
exclusivamente al empleo para el desenganche automdtico de sefiales
de la clase arriba indicada (tres trazos de igual duracidn) sino
que puede emplezrse también en conformidad con la disposicién adop-
tada para seflales de llamada de otra naturaleza, por ejemplo que
se componga de impulsos aislados de corriente de distinta duracidn.

La esencia de 1la di8posicién segﬁn el invento se explicaré
mas detenidamente a continuacidn valiéndonos de un ejemplo de eje=
cucidn ilustrado en el adjunto dibujo y esto para el caso de que
la duracidn de log trazos y de las pausas se controle por diversos
mecaznismos de conexidn gradual. También aze presupone en este e jem=
plo de sjecucidn que la llamada que llega (dado el caso llamads de
peligro de un buque) se campone de tres trazos aproximadamente
iguales entre si, cada uno de los cuzles no se debe desviar en mas
v en menos de la duracidn debida mas de un 1fmite determinado de
tolerancia (por ejemplo de 4+ 0,3 seg.) o sea por ejemplo entre los
1fmites 5;75 4,3 seg. y los cuales esten separados entre sf por dos
pausas mas breves de duracidn lfmite que no se na de sobrepasar.

Para mejor inteligencia de los esquemas de conexiones presu-
pondremos aqui que los enrollamientos magnéticos de los relais em-
pleados se designan con mayusculas ¥y los contactos maniobrados por
ellos con las mindsculas correspondientes. Si un relais posee va=
rios enrollamientos dispuestos sobre un electroimdn comﬁn, enton-
ces esto se diferencia por {ndices en las mismas maydsculas ¥y en

rd .
forma analogz los diversos contactos maniobrados por un miswo re-



lais se diferencian por subfndices de las mismas mindsculas. Con
estos signos de referencia se desprande del dibujo a la primera
ojeada la correspondencia wecdnica de un contacto determinado con
el relais que lo maniobra. Tembién puede deducirse sin mids del di=-
bujo si el cmtacto en cuestién es un contacto de trabajo (por
ejemplo un contacto que cierra al excitarse el electroiman que lo
maniobra) o un cmtacto de reposo (un contacto que se clerra eS-
tando el relais sin excitar). Todos los contactos de traba jo se
han dibujado aqui abiertos y cerrados todos los gontactos de repo-
s0. También los contactos alternativos como por e jemplo sty, qj,
kg4 etec., se han dibujado en su posicién de reposo correspondiente
al relais sin excitacidn.,

La disposicién de relais indicada en el ejemplo de conexidn
trabaja eh dependencia de un relais J que se cmeecta a un receptor
& el relais J y reproduce fielmente los trazos y pausas de la se-
fial (advertiremos aqu{ de pasada que ehtre este relais receptor J
y los aparatos de rdals que entran en actividad al cerrarse su con-
tacto ip se puede intercalar si se guiere un pequefio retardo, pa=
ra impedir que siendo breves los signos telegréficos extrallos de
las seflales de llamada el aparato de relais comience Siempre a con-
trolar al mismo tiempo esta sefial)

Del emisor de contacto eléetrico rftmico previsto en el punto
receptor se han ilustrado solo sus contactos gy s2 que trabajan
simultdneanente. Pero el dispositivo motor de estos contactos 3
no se ha incluido en el dibujo habiéndose de jado a completa liber-
tad la forma en que este dispositivo r{tmico aceione los contactos
81 ¥ Sz ¥ en especial si trabaja permanentemente en el punto recep-
tor o solo comienza a trabajar al comenzar cada sefinl y cesa al ter
minarse la misma. Las disposiciones correspidndientes que en cada ca

/ /
S0 se adoptaran para esto en el aparato estin a disposicién de to-

/ -
do técnico. Tampoco debemos detenernos en si el dispositivo motor



del emisor ritmico de ¢ mtactos impulsa a los contactos s1 y 82
por intermedio de un relais o de una cadena de relais, de funcio-
namiento sucesivo. La parie esencial de accionamiento de este dis-
positivo S se construye con preferencia como un interruptor auto-
matico. Pero también podr{a accionarse el contactor ritmico por una
péndola o similar. Sin embargo en todo caso tiene impozrvancia el qw
el juego de los contactos 81 y sp se efectde con un rftmo lo mas
constante posible., El nimero mf;Zmo de cierres y aperturas de los
contactos sy, Sg por unidad de tiempo se determina por los tiempos
de toleran;zé ;gfmitidos para las desviaciones respecto a su valor
impuesto de las duraciones de los trazos o las pausas. 31 por ejem-
plo se establece la duracidn de los trazos con une tolerancia de

+ 0,3 seg. para las desviaciones en mas o en menos, respecto al va-
lor debido, entonces es conveniente escoger el contactor ritmico

de manera gue agccione por lo menos tres clerres de contacto por
segundo.

Por el contacto s; del contactor rftnico se raniobra el elec-
troimén motor B, que hace avanzar al brazo b del conectador gra=-
dual que vigila la durzcidn de las pausas, al compas o r{tmo del
contactor, de btal manera que el brazo E_solo cuando la péusa en-
tre dos trazos de sefiales sobrepasa la duracidn mixima permisible,
llega sobre un segmento de contactos determinado u que envia una
corriente, con lo cual el enrollamiento P2 del relais P perturba=
dor situsdo en serie coan este brazo recibe corriente y este relais
vuelve a conectar al estado ideial a la instalacidn de sefiales en
la forma que despues se expliearé.El contacto sp del contactor rit-
mico maniobra al electroiman motor A de otro cgzéctador gradual
destinado a vigilar las duraciones de los trazos. EBsie conectador
en el ejemplo indicado de ejecucién posee dos brazos conectadores
35 8o movidos simultdneamente. 21 brazo ag llega a un contacto

deterwinado X inmediatamente que se cwmsigue la duracidn minima

permisible del trazo de sefial. El brazo aj llega a un contacto

——



determinado y al momento que se sobrepasa la duracidn méxima per-

misible del trazo. Adepds simultdneamente con los brazos ay, ag

./ s
puede tambien moverse el brazo 8o Sin embargo este brazo ax
no se requiere imprescindiblemente construirle como conectador
gradual, sino como un simple contacto. Unicamente importa que ag

cierre la corriente por el enrollamiento de relasis R cuando los bra

N4 .
Z208 a a. Se encuentran en su posicion de reposo e interrumpa esta

1’ "2
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corriente cuando los brazos 1 y 2 abandonan su posicién de reposo.
Todos los conectadores graduales deben construirse en la forma co-
nocida de manera que puedan perwanecer inméviles en 1la posicién de
reposo. Pero en todas las otras posiciones (esto es, el conecta-
dor gradual a1, &g al cesar un trazo y el b al final de la pausa)
lleguen con la mayor rapidez posible automdticamente a su posicién
inicial. Para esto pueden emplearse los dispositivos usuales cono-
cidos en la técnica telefénica, por ejemplo para el conectador gra
dual que vigila 1o duracidn de los trazos, un desencerrojamiento de
un trinquete accionado al final de un trazo por cesar la corrien-
te en el relais J, eon lo cual se facilita el disparo répido del
conectador gradual por un muelle de tiro. En el conectador gradual
que vigila la pausa (brazo Ef)deberia entonces tener lugar el desen
cerrojaniento del trinquefe al final de la pausa, esto es, por
presentarse la corriente en el relais J.

Bl funcionamiento de 1la disposicién controladora de las se=
flales es como sigue:

Cuando al llegar un trazo de seflales se excita el relais J,
cierra su contacto de trabajo i,, de manera que el contacto s8g
gque trabaja bajo la accidn del caactor ritmico excita y desexei-
ta al electroimidn motor A del conectador gradual que vigila la
duracidn de los trazos en ritmo constante. Todos estos brazos co-
nectadores aj, as, &z, abandonan su posicién de reposo. Si el

: . 7 . .
trazo en cuestidn era demasiado corto (no pertenecia por tanto a
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una sefial de peligro) entonces termina antes de que el brazo ag

alcance al contacto x. Entonces se abre de nuevo el contacto is

—

/.
se detiene el accionamiento del conectador gradual y retorna rapi-

a

s =22 s s s - 7 s 2 d .
damente a su posicidn iniecial, También vuelve az a su posiecion ini-

’ s I ] > oA ¢
cial, en la que el relais R esta excitado y abierto el contacto de
reposo T
Pero si el primer trazo no era demasiado corto sino que tiene

. 7 . . .
por lo menos la duracion minima pPermi@ible, entonces el brazo 5

4 /.
al alcangarse esta duracidn minima, llega al contacto x. EBntonces

por este contacto x, la resistencia W, el contacto de cambio ks>

existente en reposo y el contacto cerrado de traba jo i2 se conecta
. “ .o Y L

el wenrollamiento 3tl del relais 3t. Zste dltimo acciona sus dos

contactos sty y sty; el contacto sty sirve de contacto de retencidn

del relais 5%, cuya corriente excitatriz corre ahora por el enro-

llamiento Stg, el cmtacto en reposo Zg el contacto de retencidn

Sty y el contacto en reposo r ahora cerrado. Tambien el contacto

de cambio sty se invierte por el relais St a su posicidén de tra-

bajo, con lo cual se prepara la conexidn del electroiman motor

B del conectador gradual que controla, las pausas y tambien la co-
nexidn del relais K para la pausa proxima. ©i ahora el primer tra-
z0 posee la duracidn debida ( no superior al mdximo prescrito ),
entonces al cesar se cierra el contacto de reposo i1 antes de

que el brazo ag alcance al contacto y. Al mismo tiempo se abre

12. Por esto, el mecanismo conectador gradual que controla los

trazos, se detiene y se intercala el conectador gradual que con-

trola las pausas. Los brazos aq=- ag vuelven répidamente a su posi-
4 - .

dion de reposo y el brazo b comienza a controlar la pausa.

Al mismo tiempo por el contacto i, el contacto stl de cam -
- - R

. . . Y 4 .
bio invertido a la posiciodn de trabajo y el contacto de cambio
. . -/
Ay » existente en posicidn de reposo se conecta el enrollamiento

K1 del relais k. Este Ultimo acciona a sus contactos ki -k 4

N e . PR
la inversion del cmtacto de cambios ks 2 su posicidn de trabajo

5

hace que ahora el relais K se excite tambien por su enrollamiento



K5 y por lo mismo gue permanezca excitado aun despues de desco-
nectarse el enrollamiento K1,

Pero si ahora la pausa ha durado demasiado, entonces la lle-
gada del brazo b al contacto u efectua la excitacidn del relais
perturvador y la reconexidn de las uniones ya establecidas de ma-
nera que toda la instalacidn vuelve de nuevo a su posicién inicial,
Pero si el trazo segundo se introduce a tiempo debido (por tanto
antes de que el brazo b llegue al contacto g) entonces por abrirse
el catacto 1] se detiene el conectador gradual de las pausas y por

cerrarse el cmtacto 1g se vuelve a conectar el conectador gradual
de trazose. Al mismo tiempo se abre en el momento del paso de la
pausa al trazo iz y poco antes se cierra, de manera que as{ se
interrumpe la corriente de retencidn por el enrollamiento 3t% del
relais St. Aquf se abre el contacto sty y el st, se invierte a su

posicién de reposo hacia la izquierda. Por efecto de la caida del

4 . . .
contacto de retencion sty en el cierre subsiguiente por la inte-

. . . . . /7
rrupcién de R del contacto r queda el relais St sin exeitacion al

principio del segundo trazo, hasta que el brazo az ha llegado al

contacto x.
S5i el segundo trazo es demasiado corfo de manera gue acaba
antes de que ap alcance al contacto x, entonces al desaparecer la

corriente en el relais J, el contacto de reposo i; que se cierra
conectard el earollamiento PY del relais perturb;ggr P sobre el
contacto cerrado k1 y el contacto de cambio sty existente en repo-
s0; el relais P excitado por esto abre al contacto de reposo p y
efectda por ello la interrupeidn de la corriente de retencidn en
el enrollamisento EE de relais, de manera que ahora todos los con=
tactos maniobrados por este relais vuelven a su posicidn de reposo
y toda la instalacidn a su estado inicial.

Pero si el segundo trazo no es demasiado corto, entonces el

brazo az en el momento en que el brazo ha alcanzado su duracidn

7.
minimo llega al contacto x y alli &l contacto de cambio ks se man-



. P 4 . .
tiene en su.posicién de trabajo (posiciodh de la izqguierda) por el
. /
relais K excitado adn desde el comienzo de la pausa y asl puede
N ’ . cepede
excitarse de nuevo el relais St, conectandose su enrollamiento 5%

por el brazo ag el contacto x, el cnrollamiento Ql del relais Q

. . < 2
el contacto de cambio t1 existente en posicidn de reposo, el con-

. Y 4 .
tacto de cambio kj existente en posicion de trabajo y el contacto

ig. Los contactos 8t1 ¥y sts se vuelven a accionar de manera que 3t

recibe de nuevo su corriente de retencidn Por el contacto stg y el
enrollamieato 8t%. Al mismo tiempo el relais § excitado ahqra por
su enrollamiento Ql acciona a sus contactos 91 ¥ qge El g5 sirve
como contacto de retencién para el relais q, cuyo-gﬁrollgaiento de
reteneidn Q2 Se conecta por el contacto mencionado go y el contacto
de reposo p y el contacto de cambio ks existente en 1la posicién
de trabajo (posicidn de la izquierda), de manera que el relais Q
puede permanecer excitado aun en la subsiguiente desconexidn del
enrollamiento Ql. El contacto en eambio 4y invertido por el relais
excitado Q a su posicidn de trabajo (pogzzién de la izgquierda)pre-
para la excitaciln del relais T que debe realizarse despues de em-
pezar la siguiente pausa (cierre de il)' Este dltimo relais sirve
como ya se ha indicado para preparar—ggr su parte la excitacidn
del relais 2 que funciona siendo el trazo tercero el debidoe. 31 el
segundo trazo tiene una debida dvracidn (de menera que el brazo aq
no haya venido tiempo de llegar al contacto y después de terminQ;:
se el trazo ¥, de excitarse al relais perturbador P y de efectuar
la conexidn inversa de toda la instalaeién), entonces al iniciarse
la segunda pausa el estado de los diversos relais es el siguiente:
St, &y K se excitan por sus enrocllamientos ade detencidn Stz,

2 Lyd
Q" y K2, EL relais T bor efecto del cierre del contacto 1, efectua

do al empezar la pausa se excita por el contacto de cambio sty (po-

sicidn de 1la derecha) el contacto invertido de cambio g1 & la po-

PSR 4 . 4 . .
sicion de trabajo (posiciodon de la izquierda ) y el enrollamiento
pl y se retiene por su contacto t3z ¥y enrollamiento TZ, de manersa
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s 2 . . 7 .
que aun en la interrupciodn del circuito por q3, sty € ij puede se-

guir excitado. Ademds de su contacto de retencidn t3 acciona el
relais T los contactos tz y tl « 1z segunda pausa se controla por
el conecztador gradual d;_ﬁau;gé en la misma forma que la primera.
31 no era demasiado larga, al terminarse continuardn todas las
uniones de relais existentes al principio y al pasar al tercer tra-
zo el relais 8t se desexcitard en igual forma que al final de 1la
primera pausa. Ahora comienza a marchar de nuevo el conectador
gradual de trazos.

S1i el tercer trazo es demasiado corto, entonces la instala=
cidn volveré en igual forma gque se ha indicado por ser demasiado
corto el segundo trazo, a su estado -inicial por el relais pertur-
bador P, a saber, por efecto de la excitacidn del enrollamiento
El por ki' stl é 1.

FPero si el tercéf trazo es demasiado corto, entonces al lle-
gar al brazo apz al contacto X, se excita tanto el relais 3t como

el 2 y esto por el eanroliamiento Stl, el brazo as el contacto x,

el enrollamiento Zl, los contactos t7 y kp existentes en su posi-

cidn de traba jo (posicién de la izquierda) y el contacto is. En-

. . 7
tonces se accionan los contactos z1=- zge El contacto de retencion

43 clerra la corriente por el enrollamiento Z% del relais Z, sl

—

" contacto p y el contacto de cambio k4 existente en la posicién de

la izquierda. Pero si ahora cl tercer trazo tiene la duracidn de-
bida, de manera que termina antes de que el brazo haya tenido tiem~
po de llegar al contacto y y de reslizar la conexidn inversa de

. . 7
toda la instalacidn eh la forma ya descrita, entonces al terminar

este Tercer trazo debidamente tiene lugar la siguiente conmutacidn:

. /7 .
Por el cmtacto i, que aqui se cierra, el contacto de cambio

sty existente en la posicién de trara jo (de la derecha) y el con-

tacto z3 se conecta el enrollamiento de imanacidn final K2 dispues-
4
to en la contraconexion para los otros enrollamientos del relais K

« n,,'l 3 -
y cesa la accion del enrollamiento K9, El relais K desexcitado
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desplaza sus contactos a la posieién de reposo y entre otros tam-
bien al contacto de cambio k,. Por esto se conecta el dispositivo
de alarma C. Al mismo tiemp;_£odos los relais, con ezcepcién del

T ( esto es, K, %, Q y ST) se desexcitan y sus contactos se des-
plazan a la posicién de reposo. Los K y Q se desexcitan por la con-
mutacidn del c mtacto de cambio k, situado en el circuito de sus
enrollamientos de retencidn K9 y_aé y 5t, gracias por ejemplo a
que kgz se abre antes de que se cierrs gﬁ.

—Zi detenerse el dispositivo de alarma C puede entonces in-
terrumpirse simulténeamente, gracias por ejemplo a un botdn de
presién convenientemente colocado (no representado en el dibujo)
el circuito del relais T, con lo gue la instalacidn de sefiales vuel
ve a su estado inicial.

La d18posici6n antes descrita constiliuye solo un ejemplo de
ejeeucién, pudiéndosela variar de diversas formas. Por e jemplo,
podria también variarse la disposicién de manera que tanto el md-
ximo de duracidn permisible como el minimo de un trazo se contro-
lasen por un solo y dnico brazo, el cual resbalase desde el minimo
al mdximo sobre un cmtacto ininterrumpido de segmento, También po-
arfa adoptarse tal d18posicién que se controlase sucesivamente por
un conectador ¥nico gradual tanto la duraecidn del trazo como la
de la pausa, haciendo gque la posicién de los selec~tores, una vez
terminado el trazo, se colocase en la posicién de partida para
controlar las pausas. No es necesario que nos detengamos en las
variaciones que toda la disposicién de conexiones deberia experi=-
mentar para esto, pues estas variasciones posibles no ofrecen nada
egencialmente nuevo respecto a los ejemplos de ejecucién descri-
tos.

Advertiramos lo siguiente respecto al accicnamiento del con=
tactor ritmicos

Ya se na advertido que, cuando se quiere que este trabaje con

. . 2
interrupciodn, estando conectado cada vez al principio del control



de la sefial y desconéctandose al final de la misma, cualquier téc-
nico comprenderfd sin mas la conexidn que debe adoptar para el con-
tactor ritmico segﬁn la naturaleza de la disposicién controladora *
de las sefiales. As{ por ejemplo, despues de la explicacién del
ejemplo de ejecueién jlustrado en el dibujo, se ve claramente la
conexiln que en este caso se debe adoptar con preferencia para el
contactor rftmico. Asf para el relais que bajo la aceidn del relais
J realiza la conexidn de un dispositivo de accilonamiento del con-
tactor rftmico, por ejemplo de un interruptor autoudtico conocido a
1la fhente de corriente, deben cumplirse las siguientes condiciones.
Este relais debe cxcitarse al llegar una seflal a controlar y
por tanto debe contener en el cireuito de su enrollamiento un con=-
tacto de trabajo maniobrado por J. Debe continuar trabajando al
presentarse la pausa y por tanto debe poseer un contacto de reten-=
cidén maniobrado por é1 mismo y paralelo al contacto primeramente
mencionado. Al funcionar el relais perturbador P debevtambién parar
al contacta?rffmico ¥y por tanto, en serie con los contactos mencio=-
nados se debe prever también un contacto de reposo maniobrado por
el relais perturbador P. Ademas, este relais despues de efectuar
una seflal debidamente y terminado el tercer trazo, no se debe in=-
terrumpir, para lo cual evidentemente se requieren en serie con
los contactos antes mencionados otros dos situados en mparalelo
con €1, por ejemplo un contacto de trabajo maniobrado por Ky
otro de reposo maniobrado por Z. Pero si se pone la. condicidn de
gue el contactor r{tmico, despues de su parada y de terminarse la
seflal debida, no debe entrar de nuevo en actividad antes de que se
detenga el dispositivo de alarma C, entonces, en lugar del par de
contactos U1t imamente mencionados, serd preferible prever un con-
tacto de reposo que dependa del relais colocado en el circuito del

dispositivo de alaruwma.
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Descrito suficienteuwente el presente invento lo que se de-
clara como de novedad e invencidn pronia, son las siguientes rei-
vindicaciones:

l.~ Una disposieién receptora con desenganche automdtico
del dispositivo de sefiales en la reeepeidn de combinaciones de
seﬁales, compuesta de iwmpulsos de corriente y de interrupciones
de la wisma de duracidn prescrita, especialmente en la llamada de
peligro de los buques, caracterizada porgque en el punto receptor
ce emplea un contactor eléctrico rftmico, con euyo auxilio se con-
trola la duracidn de los irpulsos y de las interrupciones de co-
rriente,

2.~ Una disposicién segﬁn lo reivindicado en el punto 1,
caracterizada porque el contactor ritmico se libera solo al em-
pezar la sefial y continua trabajando sin interrupcién siendo la
geflal la debida hasta la terminacidn de ésta.

3.- Una disposicidn segun lo reivindicado en el punto 1, ca-
racterizada porque para controlar o contar los impulsos de co-
rriente del contactor ritmico se enplean mecanismos de contacto
(rodillos) intercalados a impulsos, por e jemplo mecanismos de co-
nexidn gradual.

4.~ Una d18posicién segdn lo reivindicado en el punto 1 o
siguientes, caracterizada porque para los imn.lsos y para las in-
terrupciones de corriente se emplean necanismos controladores o
contadores separados.

5.- Disposicidn recepbora con desenganche automdtico del dis-
positivo de sedales.- Segﬁn ge describe y reivindica en la pre-—
sente meworia descriptiva y se ilustra con los dibujos gque a la

nisma se acompafian.
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Cousta estwa memoria descriptiva de catorce paginas folia-
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das y escritas a maquina por una sola cara.

Madrid, 27 de junio de 1929,

- sl 2
Leocadip Lopez y Lovesz
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