MEMORTA DASSCRIPTIVA

pars una patente de invencién por veinte atios, por » Disposi-
tivo para mover una h8lice construida a modo de aletas de pes-

cado, en la cual describé su linea central una trayectoria

cerraia y la hélice ejecuta una semi-revolucidn alrededor de
la indicada linea central, en el tiémpo en que esta recorre
por una vez la indicada trayectoria, = a favor de la razép _
social Findriven Syndiceat, residente en Rotterdam ( Holands ),
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Bl invento se refieres a un dispositivo'para mover una hélice
construida a modo de aletas de pescado, en la cual su linea
central deseribe una trayectoria cerrada y la hélice ajecuta

una semi-revolucibn alrededorvde la indicada linea central en |
el tiempo en que &sta recorre una sola vez la indicada tra -
yectoria, -

Seglin el in%ento el dispositivo que hace a la 1inea central de

la hélice describir una trayectoria cerrada y el dispositive
que hace girar a la hélice en el tianpo arriba indicado, cons-

tituyen construcciones separadas, ‘
e |



&n todas las otras formas de accionamiento y/o meniobra no se

pueden separar los dos movimientos de los que se compone el
de la hélice, de manera que no pueden tampoco emplearse meca-
nismos especiales,

El invento constituye el fundamento para el accionamiento y/o

1la maniobra en forma sencilla de una hélice construida a modo

de aletas de pescado y para el tratamiento, revisado y repara-
cibdn fheil de la misma, pues cada uno de los dispositivos arri
ba mencionados se pueden controlar, reajustar o reemplazar
dado el. caso separadamente, pues adembs el dispositivo prime-
ramente mencionado se puede construir de forma que la linea
central de la hélice pueda moverse en un plano llano de suer-
te que su trayectoria pueda variar desde cero hasta un cierto
méximo, con lo cual puede variarse la fuerza del avance desde
un méximo positivo pasando por cero (neutro) aun méximo nega-
tivo y sin variar la direceidn en que se origina esta fuerza
de avance,

in el dibujo adjunto se explican mas detenidamente algunos
ejemplos de ejecucibn del invento,

La fig; 1, es una seccibdn vertical de una de las formas de
ejecucibn,

La fig. 2, s una seccidn vertical de una forma de ejecucibdn,
en la que la trayectoria cerrada se obtiene en forma distinta
o mediante manivela o emabntrica,

La fig. 3, es una planta de la fig. 2,

Las figs., 4 y 5, son ejemplos de ejecucidn en los que la tra~-
yectoria cerrada se obtiene segfin la de la fig; 1, pero en los
que se emplean otros dispositivos para regular la rotacibn de
la hélice,

La fig, 6, es una seccidn vertical de una variante de la fig,

4.

La fig. 7, es una variante de la fig. 6.

La fig. 8, es una seccidn vertical de una forma de ejecucibn




segfin la fig. 6, accionandose la hélice por un motor que par-

“ticipa en el movimiento de balanceo,

La fig. 9, es una seccibn vertical de una variante de la fig.

8, en la que un motor hace girar a la hélice y otro segundo

’
motor hace a la linea central de la hélice describir una tra-
yectoria cerrada,

La fig, 10, es una seccibn vertical de una variante de la fig.

8, en la que la h8lice se acciona por un motor estacionario

’
cuyo eje se acopla flexible al brazo de la hélice,

La fig. 11, es una seccibdn vertical de un ejemplo de ejecucién
én ol que la rotacibn de la hélice se comunica a 4sta en el
punto del centro de balanceo de su brazo.

Las figs. 12, 13 y 14, son diagramas del batimiento de la hé-
lice por sus aletas de diversas anchuras,

Las figs. 15 y 16, son diagramas de vectores de la fuerza de
avance,

La fig, 17, es un diagrama que presenta esqueméticamente el
movimiento de la hélice, |

En las figs. 1 4 5, la 1linea central de la hélice puede des-
cribir lo mismo una trayectoris cilindrica (vease la fig. 5
conila hélice unida firmemente a su eje) que una trayectoria
de forma cbnica (figy 1,2 y 4) con brazo de la hélice unido
flexible al eje de la misma y con punto de apoyo para dicho
brazo como se indica en la fig, 1,

Las figs, 6 4 11, se refieren a formas de ejecucidn, en las
que la linea central de la hélice describe exclusivamente uns
Yrayectoria de forma cbnica,

Una hélice construida segﬁn el principio del invento no se 1li-
mita a una cierta forma de accionamiento, Esta puede tener lu-
gar en una o en varias de las partes motoras, La forma en que

tiene lugar el accionamiento se determina por motivos de la

construceidn, por la forma del vehiculo, el montaje de las



instalaciones de mAquinas, el modo de transmitir la fuerza,

la forms en que se monta la hélice eto,
En el sjemplo de ejecucibdn de la fig, 1, se designa por 1 el |
eje motor giratorio en un cojinete 19 y provisto de una mani-
vela 2 con contrapeso 3 y un gorrdn 4, En un agujero de este
gorrbn 4 se recibe libremente giratorio el eje 5 de la héli-
ce. fiste eje 5 se acopla en 14 flexible con el brazb 15 de la
hélice, el cual se apoya balancedndose libremente en una ar-
- ticulacibén de bola 16-18 del vehiculo., El indicado brazo de
la hélice lleva en los extrepos las aletas 17 de la misma,
Una parte 16 estéd dispuesta para girar libremente alrededor
dsel gorrén 4 y lleva 1la punta'e qué en 9 se remacha a la in-
dicada parte 6, La varilla 7 se une firmemente con la pa;te
6. Ta rueds dentada 10 se dispone fija sobre el gorrbdn 4, la
rmeda dentada 13 fija sobre el eje 5, mientras que las ruedas
dentadas 11 y 12 que forman un todo pueden girar libremente
alrededor del gorrdn 8, Las ruedas dentadas 12 y 13 poseen el
mismo nfmero de dientes. La rueda dentada 1l tiene doble nfi~
mero de dientesque la 10;
El funcionamientp es como siguef
L Al girar el eje 1 en el caballete 19 el gorrdn 4 y consiguien-
temente el eje 5 de la hélice déscribe una trayectoria cilin-
drica, La parte 6 sigue este movimiento, pero al mismo tiempo
se maniobra por la varilla 7, la cual por el otro extremo se
guia dé manera que no puede participar en 1la rotaci6n, por
ejemplo a lo largo de una via fija (gufa de la varilla motriz,
guia de la ranura de la manivela, caso de que la pieza 6 Se
construye de manera gue pueda moverse en vaivén en una ranura
de la manivela u otra gufa de esta clase); Como la rueda den-
tada 10 se asienta fija sobre el,gorrén 4 efectua uns revo-
lucibn completa mmando el gorr6n describe una trayectoria ce-

rrada, La rueda dentada 1l que se asienta loca sobre la punte 8
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y tiene doble ndmero de dientes impidiéndose por 1la vérilla 7
el gue participe en la revolucién,lefectua por esto una semi~
revolucidn en sentido:opuesto lo mismo gue la rueda dentada 12
que forma un todo con ella. Por esto también la rueds dentada
13 ellecuta una semi—revolucién, Dero en el mismo sentido que
la 10, #1 eje 5 de la hélice, sobre el que se sujeta fija la
rueda dentada 13 ejecuta por lo mismo en una revolucién.comple-
ta del gorrén 4 una semi-revolucién en el mismo sentido, con
lo cnal se ha cumplido la‘condicién para el movimiento de la
hélice, |

'C;so de que la fuerza del avance se haga actuar en otra direc-
cibn, por ejemplo con el fin de maniobrar el vehiculo en que
estd dispuesta la hélice, el movimiento de la varilla 7 debe
efectuarse en otra'direccién. Haciendo girar 1la varfila 7y

la parte 6 alrededor del gorrbn 4, se somete en efecto la hé-
lice a una variacibn de estadg y consiguientemente el diagra~
ma de la fig, 17, de menera que la fuerza de la propagacibn

se presenta en otra direccibn (vedse también el diagrams de
vectores de la fig, 16).

Caso de que la magnitud de la fuerza dsl movimiento propagado
Se quiera variar en una direccidn determinada, entonces se de-
be variar la longitud de la manivela 2, que determina la tra-
yectoria recorrida por la linea central de la hdlice. Rsto pue-
de realizarse disponiendo desplazable en la manivela al gdrrén
4 y construyéndolo dado el caso reajustable durante su funcio~

namiento, Cuando la linea central del eje 5 y la del eje 1

coinciden; entonces la Tuerza del movimiento de avance es nu~
la, pues dicha linea central de la hélice se eﬁcuentra quiets
y la hélice por esto exclusivemente gira (vedse tambidn ol dia-
grama de vectores de la fig, 16);

El ejemplo de ejecucibn de las figs, 2 y 3 indica otra forms

para obtener la trayectoria cerrada, La punta 4 (que coincide

con el gorrén 4 de la fig. 1) se une firmemente con dos excén-




tricas 21, 22 y giratoria en las gulas 23, 24 unidas con las
varillas 25, 26, las cuales a su vez se gulan en los caballef
tes 27. La punta 4 describe el circulo 20 pero gira arrastra-
da por la doble excéntrica, ejecutando 2l mismo tiempo una
revolucibén completa en direccidn opuesta. Como el eje de la
hélice tiene que hacer una semi-revolucidén en la misma direc-
cibn, el movimiento de la punta 4 se debe invertir y retardar
para las mitades, fGsto se efectua mediante dos ruedas dentades
28, 29, de las cuales la 28 posee la mitad de dientes que la
29, Guiando a la varilla 7 ejecuta tembién el eje 5 de la hé-
lice un movimiento de ésta, Si las excéntricas 21, 22 se ha-
cen al mismo tiempo reajustables respecto a la punta 4, en-
tonces también con esta constfuccién puede variarse la trayec~
toria recorrida por la linea central de la hélice, obtenidn-
dose el estado cero por el hecho de que se hacen coincidir la
linea central de las excéntricas 21, 22 y de la punta 4, En
lugar:de la regulacidn descrita del movimiento por las ruedas
dentadas 28, 29, no coincidiendo las l{neas centrales de la
punta 4 y del eje 5 de la hélice, Se puede naturalmente em - °
"plear transmisiones en que esto ocurra. |
En el ejemplo de ejecucién de la fig, 4, se emplean ruedas
dentadas cbnicas, Ta parte 6 puede girar iibremente alrededor
del gorrbn 4.VA eéta parte 6 se unen firmemente una varille 7
¥y una rueda dentada 84, Al gorrbn 4 se une firmemente 1la Tue-
da dentada cbnica 33, Hl eje 5 de la hélice que puede girar
libremente en el gorrén 4, lleva un cuerpo 30 con gorrén 31;
Sobre este gorrén 8l pueden girar libremente las ruedas cdni-
cas dentadas 32, Es necesario que las ruedas dentadas 33 y 34
tengan igual nfmero de dientes.

Al girar el eje 1 se arrastra la parte 6 con ls ruéda dentada

34, pero a causa de la varilla 7, no puede participar en 1la

rotacidn, Por efecto de esto, las ruedes dentadas 32 ruedan



Sobre la 34, forzadas a ello por la rueda dentada 33, que si
participa en la rotacidn, fstas ruedas dentadas 32, arrastran

al cuerpo 3D con la mitad de la velocidad de ls rueda dentada

33, Por efecto de esto, el eje 5 de la hélice efectda una semi-

rotatidn por rotacibn del gorrén 4. Kl cuerpo 30 puedse tam -
bién construirse como bafio de aceite.

dn el ejemplo de ejecucibn de la fig, 5, el movimiento de la
hélice se obtiene con auxilio de una rueda dentads 35 y de
otra 36 con endentacidn interior, %La rueda 36 posee doble nfi-
mero de dientes que la 35, la cual se une firmemente con el
gorrén 4, mientras la rueda 36 se une con el eje 5 de la hé-
lice,

La parte 6, en.la que se dispone libremente giratorio el sje
6 de la.hélice, buede servir como bafio de aceite, La varilla
7 se une firmemente con esta parte 6.

La actuacibn coincide con la de los otros ejemplos de ejecu~

cibn, A una rotacibn del gorrbén 4 y por consiguiente dé la rue-

da dentada 35, unida firmemente con 81, efectfa la rueda 36
una semi-revolucibén en la misma direccibn, con lo que se cum~
ple la condicidn para el movimiento de la hélice.

fin cada una de las fprmas describas de ejecucibn buede supri-
rirse la varilla 7, caso de que la parte 6 se dilate tanto
que pueda suspenderse libremente ocscilante, por ejenplo a la
cardan., En sl punto asi formado de oscilacibn puede obtenerse
la maniobra del vehfeculo como se obtuvo antes con auxilio de
la varilla 7, La trayectoria descrita por la linea central de
la hélice ex exclusivamente cbnica, Un ejemplo se da en 1la
fig. 6. La parte 6 se ensancha en un cuerpo 37, compuesto de
dos mitades, unidas reciprocamente Dor pernos 45 y el cual se
suspende de manera que puede oscilar libremente pero no girar

libremente. Las puntas 47 pueden girar en un anillo 39, gire-

torio con dos puntas 40 en el anillo 41 con endentacidn heli-
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coidal. Bl anillo 41 es giratorio en la caja 44 del vehiculo,
Haciendo girar el eje 43 con tornillos sin fin 42, se hace
girar el cuerpo 37 y se maniobra el vehiculo, Ta manivela 2

se construye en forma de eslabdén de cadena y por lo mismo,
reajustable, bajando y elevando el eje 1, seglin la flecha 35,
Durante el funcionamiento por lo mismo puede moverse la linea
central de la hélice en un plano llano, con lo cual el vector.
de la fuerza de wvance, segﬁn.la fig. 15, varia desde un va-
lor midximo positivo, pasando por cero, a un mAximo negativo,
esto es, desde la plena fuerza hacia adelante, pasando por un
valor neutro, a la plena fuerza hacia atrds, Haciendo girar
la varilla 7 y dado el caso el cuerpo 37, se varia mediante
el eje 43 el vector de la fuerza de avance segin la fig, 16.
By funcionamiento es el mismo que en la_fig. 4.,

IBn el ejemplo de ejecucidn de la fig. 7, el eje 4 es girato-
rio alrededor del eje alargado 5, de manera qué el eje 4 no
necesita apoyarse por el cuerpo 37. La transmisidn de ruedas
dentadas se dispone sobre el punto de oscilacibn 46,

En la fig. 8; la hélce ¥se accions directamente por un motor
50 que oscila al mismo tiempo, La trayectoria de la linea cen-
tral de la hélice se ajusta con auxilio de una ranura 2, en
la que puede desplazarse el bloque 48, asentado firmemente en
el eje 4, Para que exista un espacio suficiente parg el motor,
el mecanismo 49 (por ejemplo igual al &e la fig. 6), indicado
aqui{ esquemfticamente, se dispone mas alto, La forma en que

se varfa la longitud de la manivela puede ser cualquiera (por
ejemplo con auxilio de un tornillo o de un tornillo sin fin,
de un %ector dentado, una ranura en forma de S o inclinada
por procedimiento neumético, elbdctrico, hidrdulico), Hs ne-
cesario que ei eje 4 y con &l por cansiguiente el eje 1, gire
con doble velocidad que el eje 5. La foma y la construceidn
del cuerpo 37 puede ser cualquiera, por ejemplo, esférica o de

entramado o de una construccidn de varillas o estribos. Hl eje
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4 puede accionarse directamente por el motor 50, caso de que
ek mecanismo 49 se una al eje 5 y actfia retardando y esto de
manera que ol eje 5 gire con la mitad de velocidad que el eje
4, La velocidad deseada para el vehiculo y el nﬁﬁero de revo-
luciones del motor determinan mas la agrupacidn del motor 50
y del mecanismo 49,

Las figs, 9 y 10 se refieren a formas de ejecucidn con moto-
res estables, Bl brazo 15 de hélice se une agqui en forma fles
xible al eje 5 mediante un acoplamiento 58, El eje 1 puede
suprimirse, pues el motor mismo preoporciona el punto fijo en
relacibn al cual puede efectuarse la oscilacibdn; en la fig,
10 por medio de una excéntrica (dado el caso reajustable para
variar la fuerza de propagacidn del movimiento segﬁn la fig,
15) la cual gira con doble velocidad que el eje 5, gracias a
la intercalacibn del mecanismo 49 de duplicacidng en la fig.
9 por medio de una ranura oblicua 2, en la que Se mueve por _
fuerza hidrdulica un bloque 48 con auxilio de un cilindro 59,
en el que puede moverse hacia arriba y hacia abajo un pistén
60, El eje 4 gira durante el funcionamiento en este pistén
(variacién de la fuerza de propagacién de movimiento segﬂn la
fig, 15);

Muchas variaciones en la construccibn de estas formas de eje-
cucidn son posibles, As{ por ejemplo en la fig. 10 el bloque
de presibn y &l mismo tiempo el blogue de oscilacibn 56, 57
y la posicibn en‘la que se comunica el movimiento oscilante
al cuerpo 87 (52,53), puede cambiarse, variarse el punto en
que se dispone el mecanismo regulador, de manera que se accio-
ne directamente el eje 5 o el eje 4, En la fig, 9, en la que
log dos ejes Se accibnen respectivamente por los motores 50 y
51, este mecanismo se debe encontrar entre los dos motores,
de los cunales el motor 51 gira con doble velocidad que el 50,

Caso de que los indicados motores se sincronicen de manera que




el motor 51 gire con doble velocidad gue el 5C el mecanismo

49 puede suprimirse, en cuyo caso la frecuencia de lg corrien-
te eléctrica regula los dos movimientos de la hé}ice, el de
rotacibn y el de oseilaci6n;

L, maniobra del veh{culo pgede efectuarse.variando una de las
partes que cooperan en la linea de transmisibn de movimiento,
con lo cual el diagrama de la fig, 17 se somete a una varia~
cibn de estado y consiguientemente la fuerza de propagacibdn
de movimiento a una variacibn de direccidn,

L, fig, 11, presenta una forma de ejecucidn, en la que el me-
canismo regulador 49 se dispone en cualquier punto fuera de
la hélice. La rotacibn de 4sta es liberta del movimiento osci-
lante en el punto del centro de oscilacibn con auxilio de una
suspensidn cardan 64, Bste filtimo movimiento de oscilacibn se
comunica a la hélice por medio de una ranura 2 en la que se
dispone desplazable el bloque rectangular 48, Bl brazo 5 de
la hélice puede girar libremente en este bloque 48, _
Por la rotacibn de la polea 61 rscibe la hélice dn movimiento
oscilante (por lo menos caso de qﬁe la misma no se encuentre
precisamente en el estado neutro) y por la rotacibn de la po~
‘lea. 62 recibe la misma‘hélice une rotacibdn alrededor del eje
longitudinal, Baso de que la polea 61 gire con doble veloci-
dad que la polea 62, ejecuta la hélice el movimiento deseado,
Es completamente indiferente la forma en qus se regulan los
dos indicados movimientos, .in cualquier punto de la linea de
la transmisidén del movimiento 65 pueds colocarse un mecanismo
49 regulador,

Las figs, 12, 13 y 14, indican respectivamente las trayeeto-
rias de una hélice demasiado pequefia, de una hdlice de vida
(cardioide) y de una hélice demasiado grande, Bn el lazo de la
fig. 12 se presentan torbellinos bPerjudiciales, mientras que

la parte saliente a la izquierda por delante del punto 0 de la
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fig. 14 actuard en sentido contrario a cada golpe. La forms
de la hélice o el reajuste del golpe de la misma se deben por
tanto calcular de manera que en cualquier estado mas favora-
ble del servicio todo punto de los bordes rectos opuestos de
la hélice describan lo mas posible una cardioide, La forma de
las aletas de la hélice se determina uniendo los indicados
bordes mediante arcos de circulo (fig. 11); Como los indicados
tardes rectss solo se deben afilar por un lado, una hélice fabri-
cada de esta suerte estd supeditada a una direccibn determi-
nada de giro, #1,invento se presta tanto para ser aplicado &
vehiculos abreos, como tambibn a buques y no se limita a las

construcciones indicadas en esta descripecidn,

Descrito suficientemente el presents invento lo que se
decla?a como de novedad e 1nvencién bPropia, son las siguien-~
tes reivindicaciones:

le~ Un dispositivo para moier una hélice construida a
modo de aletas de pescado, en el cual la linea cemtral de la
misma descriﬁe une trayectoria cerrada y la hélice ejecuta uns
semi-revolucibn alrededor de la indicada linea central en el
tiempo que &sta recorre por una vez la indicada trayedtoria,
caracterizado porque el dispositivd que hace que la linea cem-
tral de la hélice describa una trayectoria cerrada y el dis-
pPositivo que hace girar a la hélice en el tiempo arriba #ndi-
cado constituyen construceiones separadas,

2,- Un dispositivo segidn lo réivindicado en el punto 1,
caracterizado porque la linea central de la hélice puede mo- .

verse en un plano llano,

3.- Un dispositivo segfin lo. reivindicado en el punto 1,

caracterizado porque el brazo de la hélice se apoya de maners
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que pueda oscilar libremente mediante una suspensidn (64)
cardan o similar, | )

4,- Un disposibivo segflin lo reivindicado en el punto 1,
caracterizado porque el dispositivo que hace describir a la
1{nea central de la hélice une trayectoria .perrada, se cum-
pone de una manivela, de uns execbntrica o de un érgano seme-
Jantse (2},

5em U; dispositivo segfin lo reivindicado en el punto 1,
caracterizado porque el mecanismo que hace describir a la 19-
nee central de la hélice una trayectoria corrada, se compone
de un sistema de excéntricas o manivelas (21,22), del cual
cada exeéntrica p cada menivela se guia separadamente en una
direccibn determinada por medio de una guia (23, 25, 24, 26),

6.~ Un dispositivo segfin lo reivindicado en el punto 1,
ceracterizado porque la regulacién de la rotacifn de la héli-
ce se obtiene con auxilio de una parte (6,7) que esth someti-
da a un movimiento de una renura de menivela o de varilla im-
pulsora o similar,

7.~ Un dispositivo segfin lo reivindicado en el punto 1;
caracterizado porque la regulacidn de la rotacibn de la hdli-
ce se obtiene con auxilio de una parte que participa en el mo-~
vimiento de oscilacibn, pero que por una suspensidn cardan o
similar se impide participe en una rotacibn (37),

8+- Un dispositivo segfin lo reivihdicado en el punto 1,
caracterizado porque la regulacibn de la rotacidn de la héli-
ce se obtiene mediante la frecuencia del medio motor,

(?.- Un dispositivo segn lo reivindicado en el punto 1,
caracterizado porque la regulacidn de los movimientos de la
hélice se efectua por medio de un mecanismo (49) situado por
fuera de la misma,

10.~ Uy dispositivo segin lo reivindicado en el punto 1,

Caracterizado porque el brazo de la hélice estid provisto en
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dos pﬁntos distintos ds hedios_paraJSu accionamiento (48,64).'
11.; Dispositivo para mover una hélice construida a modo
de aletas dé pescado, en la cual describe su linea ceniral una
trayectoria coerrada y la hdlice sjecuta uﬁa semi-revelucibn
alrededor. de la indicads 1l{nea centrai, en el tiempo en que
esta recorre por uns vez la indicada trayectoria, - Ségﬁn se
describe y reivindica en la presantednanoria descriptiva y
se ilustra con los dibﬁjos que & la misma se acompafian,
Consta esta memoria de trecé pﬁginas foiiadas y escritas

por una sola cara,

Madrid, 7 de junio de 1929,

~ .Leocad oibépez y Lépez.-
P P./ L’V”"""‘M’é
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