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MEMORIA DESCRIPTIVA

para solicitar
PATENTE DE INVENCIGN
en
EspAfia

para VERINTE af0S
para "MECANISLO DE ACCIONAMIENTO AUTOKATICO PARA

DISTRIBUIDORES DE LIQUIDO"
d nombre del Senor: Joseph Jean-larie GUEUX
residente, 4, rue Bsudin, Ivry-sur-~Seine.

(Francia)

Ta presente invencidn se refiere £ los dis-
tribuidores de liguido gue comportan dos recipientes a-
foradores, cada uno de los cuales puede estar lleno mien-
trus gue el 6tro se vaclia dea modo de ohtener una distri-
bucidn practicamente continua,

Cada uno de estos recipientes sstd general-
mente provisto de un grifo de alimentacidn y de un gri-
fo de distribucidn accionados por un arbol ée acciona-
miento de levas comin & los dog recipientes.

Tas dos diferentes maniobras de los grifos
se efectuan asi por la simple rotacidn del arbol de le-
vas y #® dispositivos ée seguridad se han dispuesto péra
que este arbol de levas vaya blogueado hasta que el re-

cipiente aforador que se llena no esté completamente 1lle-




no y hasta que el recipiente aforador que se vacia no
esté completamente vaciado,

Cuzndo estas dos condiciones se hallan
satisfechas, el arbol de levas pueds girar libremente
y efectuar la maniobra correcta de los grifos,

Conformemente 4 la invencidn, esta ro-
tacidn del arbol de levas se obtiene automaticamente
desde que el arbol estd liberado por los dispositivos
de seguridad,

Con este objeto, el arbol de levas estd
unido 4 una pieza movil de la bomba de alimentacidr del
distribuidor., por un sictema de organos, dos de los
cuales estan unidos por medio de un dispositivo de re-
sorte 4 de friccidn U otro, que tiene tendencia 4 vol-
ver & poner estos organos solidarios uno con otro hasta
un cierto grado de rewistencia, pero, desde que esta
resistencia estd sobrepujada. los dos organos de gue se
trata pueden sin dafio efectuar movimientos uno réspec-
to al otro;

Segdin una forma de ajecucidn recomen-
dada, el arbol de levas del aparato comporta una rueds
de trinquete cuyo tringuete estd atado & una varilla
movil que, por oira parte, estd sometide 4 una leva 6
g und excentrico 8 4 una simple manivela sujetada sobre
el arbol de lz bomba rotatoria U oscilante, que alimen-
ta 21 distribuidor,

La varilla movil =std hecha de dos pie-
zas corredizas una en otra y unidas por un fuerte mue-
lle,

Cuando se zcciona la bomba de alimen-
tacidn, el arbol de levas xi‘gira por medio de la vari-

1lz movil v ée la rueda éde tringuete y si este arbol es-

2




td fijade por los dispositivos de seguridad del distri-
buidor, las dos piezas de la varilla movil se mueven
solas una respecto 4 la otra tendiendo el muelle gue las
une,

Desde gue el arbol de levas estd libe-
rado, el muelle se afloja y el arbol ve puesto en rota-
cidn por la cantidad necesaria,

' gegdn una variante, el erbol de levas
estd unido por un engranaje al eje de la bomba con in-
terposicidén de dos discos de friceidn que pueden resba-
lar uno contra otra mientras que el arbol estd fijado
y permiten, cuando este arbol estéd liberado, de transmi-
tirle la rotacidn del eje de la bomba,

Segin otras variantes el arbol de la
bomba puede ir provisto de una rueda dentada que engrana
con un pifion solidario de excentrico cuyo collar estd
unido sea por una simple varilla 4 un dispositivo de
friceidn montado scbre el arhol de levas, sea por una
varilla con muelle & una cremallera que engrana con una
rueds dentada sujetada al arbol de levas,

Varias formas de ejecucidn del mecanis-|
mo conforme 4 la invencién se han representado en via
de ejemplo en los dibujos adjuntos en los cuales:

Ta figura I muestra une primera forma
del mecanismo apliéable al caso en que #% el distribui-
dor esté alimentado por una bomba oscilante,
la figura 2 es una variante de esta

forma de ejecucidn, .

Ia figura 3 muestra una forma del me-
canismo aplicable en el caso en que el eje de la bomba
sea completémente rotativo,

La figura 4 es una variante de e ste
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mecanismo,

Ta figura 5 es una vista de perfil de la par-
te inferior de la figura 4,

Tas figuras 6 ¥y 7 son relativas 4 dos otras
variantes,

Bn estas figuras, se vé en 8 el arbol de le-
vas de accionamiento de un distribuidor de liquido con
" dos aforadores,;

En las figuras, 1, 2 y 4, este arbol de ac-
cionamiento se ha supuesto cortédo en sitios diferentes;v
de manera de permitir de ver claramente los organos que
estan unidos al mismo, pero es evidente que los organos
representados en las cuatro figuras considerades, se en-
cuentran en cada distribuidor de liguido,

Bn efecto g como se ve en la figura 4, el
arbol § lleva por 1o menos cuatro levas 7 que accionan
cada una una palanca 8 atada & la varilla 9 de un grifo
I0 de mando sea del conducto de alimentacidn sea del con-
ducto de distribucidn de uno de los dos recipientes afo-
radores 11 del distribuidor.

Ademds, el arbol 6 lleva sujetado & si
mismo, como estd representado en la figura I, un disco
con dientes I2 en los cuales se puede encastrar el eiztre
mo de una palénca I3, unida por medio de una biela 14t
de una varilla IS y de un fiel 16. 4 un embolo manomfé“
trico 17 dispuesto en la parte superior de cada reci-
plente aforador 1I.

En fin, el arbol de accionamiento & com-
porta un segundo disco con dientees I8 (figura 2) con el
cual puede engranar una palanca E9 unida por ofra parte
4 un flotador 20 colocado dentro d¢e una camara gi'que

comunica directzmente con el conducto de distribucidn
4




22 d4el aparato;

. Asi se v€ que por medio de estas levas
7., el arbol 6 puede, por simple rotacidn, accionar los
cuatro grifos IO del distribuidor y que esta rotacidn

no puede efectuarse mientras que la palaﬁoa 13 no estd
liverada del disco I2 ni la palanca I9 del disco I8.

es decir, mientras qﬁe el liquidome no ha llegado £ lle-
nar el recipiente II y & levantar el embolo 17 ni mien-
tras que el liquido se halle en el conducto de distri-
bucidn 22 y levante el flotador 20, es decir mientras
que el fécipiente que se vacla no esté perfectamente va-
ciado,

Cuando las dos condiciones estdn sa-
tisfechas; levantamiento del embolo I7 y descenso del
flotedor 20, el artol 6 puede girar libremente y acclo-
nar direcfamente los cuatro grifos IO del distribuidor.
Pués, conformemente & la invencidn, le rotacidn del ar-
bol & se obtiene automaticamente,

Segin la forma de ejecucidn reprsesen-
teda en la figura I, el arbol § lleva sujetada & si mis-
mo, una rueda de trinquete 23 en la cual obra un trin-
quete 24 llevado por un brazo oscilante 24 unido por u-
na pequeis biela gé 4 una palanca giradora 27 suelta en
posicidn por un muelle 29 v 4 la cual estd atade en 28
una varilla movil, sometida, por otra parte, fxmnmira-
rigxaxwwvit 4 una leva 30 sujetada sobre el eje 31 de
la bomba de alimentacidn supuesta oscilante, del distri-
buidor,

La varilla movil se compone de dc8
plezas ura de las cuales, 32 puede correr en la otra g;@
y estd solicitada de apartafse de la primers por la ac-

cidn de un resorte 34.




El funcionamiento del mecanismo des-
crito arribs es el siguiente:

Suponiendo que el arbol 6 esté fijado
sea por la palanca 13 (figura I) § por la palanca I9
(figura 2), los movimientos del eje 31 de la bomba osci-
lante océsionan el levantamiento periodico de la pieza
23, pero siendo que la pieza 32 esté immivilizada por
causa de la sujecidn del arbol'g. por cada movimiento
de la piezé 33, el muelle 34 se comprime sin que se pro-
duzca ninguna otra cosa.

Desde que el arbol 6 estg liberado,
el muelle 34, que se ha previsto bastante poderoso, trans
mite 4 la pieza 32 los movimientos de la pieza 33 por
‘medio del trinquefe 24 que produce la rotaeign de la rue-
da 23 y del arbol § hasta gque este arbol esté de nuevo
sujétado por las dos palancas I3 y I9.

Asi se vé que para asegurar un fun-
cionamiento continuo del distribuidor, bastz poner en
movimiento la bomba de alimentacidn$

Bn la figura 2, las mismas referen-
cias indican los mismos organos qﬁe en la figura 2 y la
sola diferencia consiste en que la pieza 33 estd értiCu-
lada en 35 4 un disco 36 sujetado al arbol 3I de la bome
ha, |

De modo que se obtiene =1 mismo fun-
cionamiento,

T.a modificacidn representada en la
figura 3 es aplicecble en el caso en gue la bomba sea
rotatoria, El eje 31 de esta bomba comporta en tal caso,
una leva 37 con tres abolladuras gue obra, come en la
figura I, en la pleza §§.

Tas figuras 4 ¥ 5 se refieren £ una
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variante del mecanismo iguslmente aplicsable en el caso
en gue la bomba de alimentacidn sea rotatorisa; segin este
variante, el arbol § comporta una rueda dentada.gg unida
por pifiones 39 y 40 4 una rueda dentada 41 montada loca
sobre el eje 31 de la bomba rotatoria,;

" pero, como se vé en la figura 5, la
rueda dentads _1 T4 gpoya por un muelle 42 sobtre un dis-~-
co 43 solidario del eje 31 de la bomba; este apoyo se e-
fectua por medio de una guarnicién 44 de fuerte coeficlen-
te de frotamlento,

Aei se v€ que mientras que se hace gi-
rar el eje 3I de la bomba, la rueda 41 estd, por la fric-
cién de la guarnicidn 44, solicitada 4 girar pero esta ro-
tacidn puede efectuarse solo cuando el arbol & estd 1i-
bre como précedentemente,

®n la figura 4, se ha representado un
dispositivo auxiliar puesto en union con el arbol £ ¥
destinzdo 4 izualar las resistenclas que sufre sste arbol
y asegurar al mismo, el reposo, posiciones bien determi-
nadas,

Para este fin, sobre el arbol 6 estd a-
cufiado una especie de radio 45 sobre el cual se apoya por
medio de un rodillo 46, una palanca 47 solicitada por un
fuerte muelle 48, El rodillo 46 tiene tendencia 4 caer
en los huscos del radio 45 y esté dispuesto de tal mane-
ra que cuando el saliente de una leva 7 abre el grifo
I0 correspondiente, es decir produce una resistencia, el
rodillo 46 se halla precisamente sobre la pendencia del
radio, orientado ée manera de favorecer iz rotacidn del

arbol ¥y en consecuencia, compensar la resistencia debida

3 la leva 7.

Con esta disposicidn, el resorte 34 &
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la friccidn en 44 del mecanismo de accionamiento auto-
matico, conforme al invento, se pueden rediicir notable-
nente,

Segdn la variante de la figura 6, el
arbol 31 de la bomba lleva una rueda dentada 5I que en-
grana con un pifion 50 montado sobre un excentrico 49
cuyo collar se constituye por una pieza 33 identica £
la de las figuraes I, 2 y 3, La varilla 32 siempre va
empujada por un muellé 34, lleva una creﬁalleré 52 que
engraﬁa con la rueda 23 sujetada sobre el arbol dé le-~
vas 6, Esta disposicign funciona tanto con la bomba ro-
tatoria como con la bomba oscilante,

Segin la figura & 7, la varilla 32
de cualguiera de los dispositivos ée las figuras I..z.
3y 6, estd articulada & un disco de friccidn 55 que'
Obra, por ejemplo, en el disco I2 sujetado sobre el
arbol de levas 6. Con esta ultima disposi¢ién, el mue-
lle 34 puede ir suprimido y las piezas 32 y 33 hechas
solidarias, .

Bs evidente que el invento no se 1li-
mita al tipo de distridbuicdor de liguido méncionado més
arribz en via de ejemplo, ¥ gue se aplica £ todos 1los
distribuidores que éomportan un arbol de accionamiento

completado por dispositivos de seguridad,

- s o — -

Los puntos de invencién propia y nue-
va que se presentan para gue sean objeto de esta paten-
te de invencidn de veinte aftos en Bspafla, son los si-
gulentes:

I°,- Un mecanismo de accicnamiento au-
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tomatico para distribuidores de liguido con dos aforado-

res segun el cual, el arbol de accionamiento de este
distribuidor estd unido £ una pieza movil de la bomba
de alimentacidn por un sistema de organos dos de 1los
cuales estan unidos por medio de un dispositive con mue-
- 1le, de friccidn & analogo, que permite £ dichos organos
de desplazarse uno respecto 4 otro cuando uno de ellos
encuehtra una resistencia apreciabvle contra el movi-
miento, lo que sucede cuando el arbol de accionamiento
esta fijedo por dispositlvos de seguridad,

2°,- Mecanismos de accionamiento auto-
matico para distribuidores de liguido, tzl y como se
ha descrito en la memorie gue antecede, repressntado en
los dibujos que se acompafizn y con los fines que se han
especificado,

1a presente memoriz consta de nueve ho-
jas escritas por una sola cara,s sfgaine.

nn-u l‘ b Jumie 4o 1989,
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