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PATMTE DE IHVMCIOir 

por 20 años

para "Perfeccionamientos en el movimiento de los lizos en los 

telares que tejen a la  plana"------------------- ----------------- —

a favor de D. Salvador PICA®0L, domiciliado en SABADE11 (Bar­

celona)*

MEMOEIA DESGEIPTIVA

El objeto de la  patente de invención a que se refiere la  
presente memoria descriptiva, es un perfeccionamiento en el 
movimiento de los lizos en los telares a la  plana o en los de 
maquiñita cuando, como es muy corriente, se aplican con una 
parte o la  totalidad de sus lizos tejiendo a la  plana.

En el tejido a la  plana los lizos tienen el movimiento 
representado en la  figura 1  de los dibujos adjuntos, en la  
cual, a s í como en la s siguientes, 2, 3, 4 y 5, la s ordenadas



son alturas del lizo  y la s  abolsas, tiempos. Gomo se vé, to­
dos los liso s  quedan simultáneamente a la  misma altura a mitad 
de su carrera, y los h ilos, por tanto, se cruzan todos también 
simultáneamente. Esto origina rozamientos entre ellos y rotu­
ras, y obliga a dejar los lizos más separados unos de otros*
En definitiva, resulta un trabajo deficiente y gran pérdida 
de tiempo para corregir defectos.

Para obviar este inconveniente se han ideado disposicio­

nes . variadas , la s cuales se basan, en líneas generales, en ace­
lerar y retardar el movimiento de dos lizos (tomamos como ejem­
plo una plana de cuatro lizos) por medio de una especie de leva 

que modifica el movimiento de los ganchos correspondientes a 

aquellos lizo s, al paso que el de los otros dos queda inalte­
rado. En resumen, resulta un diagrama como el dibujado en la  
figura 2* la s dos líneas —---—  1  y 4 representan el movi­
miento de los lizo s afectados por la  leva indicada y la s  líneas 

2 y 3 los otros dos. Ya se vé que primeramente, o 
sea en el momento correspondiente a la  abcisa M, se cruzan los 
lizos 1 y 3; luego, abcisa H, se cruzan los lizos 2 y 3 y a l 
mismo tiempo, en posición un poco inferior, los 1 y 4; fin al­
mente, abcisa P, se cruzan los lizos 2 y 4. Si hay más de cua­
tro lizo s, por ejemplo se is  u ocho, los diagramas de todos ellos 
vienen a coincidir en los cuatro diagramas dibujados. Es decir, 
los afectados por la  leva corresponden a los diagramas 1 y 4; 
y los no afectados, a los diagramas 2 y 3 (continuamos re f i­
riéndonos a la  figura 2) . Gon semejantes disposiciones solo 
se logra de una manera muy incompleta el objeto deseado, pues, 
por ejemplo, cuando los lizos 1 y 3 se 'cruzan en el punto G,



el liso  2 está en A y el 4 en B, y no es pos líale conseguir que 
la s distancias 0 A y G B sean grandes lo bastante para que la  
separación de los Míos sea suficiente; así es que, por la s 
vellosidades que llevan y por su naturaleza e lástica  que los 

hace vibrar, los Míos se rompen y se enredan semejantemente 
a lo explicado en el caso de que todos los lizos y todos los 
hilos se cruzan a la  vez.

Para hacer mayores la s distancias G A y C B y, por tanto, 
dar eficacia a l dispositivo» sería preciso aplicar una leva de 
más enérgic|, intervención que produjera unos diagramas mucho 
más deformados de lo que ya lo son los 1  y 4 (figura 2), En­
tonces la  velocidad de ascenso y de descenso de los respecti­
vos lizo s es considerable, y, teniendo en cuenta que en estos 
sistemas los lizo s reciben el movimiento mediante un juego de 
topes y cucM llas, la  gran velocidad de estas a l enganchar su 

respectivo tope produce golpes, vibraciones y sensibles efec­

tos de inercia, muy perjudiciales para los lizos y los hilos y 
también para todo el te lar en conjunto.

El dispositivo objeto de la  patente elimina los apuntados 
inconvenientes, por cuanto: a) los diagramas de los lizos pue­
den ser todos de la  forma que convenga; b) la  separación entre 
los lizos que no se cruzan y los que se cruzan puede ser bien 
•grande; c) CucMllas y topes quedan eliminados del mecanismo 
actuador de los liz o s . .

El diagrama de cada lizo  puede ser proyectado independien­
temente del de los demás. Para una plana de cuatro lizos po­
drán, pues, escogerse cuatro diagramas como los de la  figura 3, 
eá la  cual, como se vé, las distancias entre lizo s, C A y C B
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correspondientes al momento M son ampliamente suficientes para 
dar una "buena separación de los h ilos. Aunque hacia mitad de 

la  carrera la  velocidad de los lizos sea grande no hay en ello 

inconveniente, porque el arranque y la  detención.se hacen con 
suavidad, sin choques ni aceleraciones exageradas. Es posible, 
pues, proyectar diagramas de movimientos de los lizo s que di­
fieran mucho de la  forma., diriamos, normal de la  figura 1 , y 
que tengan, no obstante, puntos de parada iguales y que apesar 

de ello  produzcan una marcha, del te lar tanto o más suave que 

estos mismos.
Si en el tejido a la  plana hay más de cuatro lizo s, pue­

den también hacerse todos los diagramas diferentes. Así, en 
una plana de se is  lizo s los diagramas podrán ser ta l como se 
representa en la  figura 4, y en una. plana de ocho lizos como 

en la  figura 5. lío nos detendremos en ju st if ic a r  la s formas 

dibujadas. Hagamos únicamente notar como los cruzamientos de 
los lizo s se van sucediendo a intervalos regulares, y como 
de esta manera son muy pocos los hilos que se cruzan simul­
táneamente en cada momento de cruzamiento.

El dispositivo que vamos a explicar es aplicable a todos 
o, por lo menos, a la  gran mayoría de telares con maquinita de 
corriente empleo, puesto que forma un todo independiente, que 
recibe el movimiento de un eje del te lar, por ejemplo el que 

da movimiento a la  maquinita, y lo transmite a los lizos sin 
servirse del mecanismo de gancho y cuchilla, ni de otro equi­
valente.

En la s  figuras 6, 7 y 8 representamos tres realizaciones 
mecánicas de este dispositivo, proyectadas para ser aplicadas
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& los tipos más corrientes de te lar con maquinita y que, modi­

ficadas en los pertinentes detalles, serán asimismo adaptables 
a otros de diferente construcción, la s piezas dibujadas con 

línea punteada corresponden a l propio te lar, y no forman por lo 
tanto parte del dispositivo que se patenta, Consisten'en un 

eje de movimiento circular continuo 1 y un mecanismo de manive­
la , b iela y palanca 2, 3, 4 que comunica un movimiento angular 
oscilante a l eje E. En este eje va acunado un brazo B que ten­
drá pues movimiento oscilante entre a ! d», Al extremo de este 
brazo hay un rodillo R para cada lizo  o grupo de e llo s; todos 
estos rodillos quedan confundidos en el dibujo en una misma 
proyección. Delante de cada rodillo hay una leva I» (dibujamos 
una sola para mayor sen cillez ); todas la s levas son oscilan­
tes alrededor de (*, y en su extremo opuesto mediante unas va­
r i l la s  V transmiten su oscilación a l respectivo lizo  por in­
termedio de las piezas, propias del te lar, 5, 6, 7, 8, 8 !, 9 
y 9 !, las cuales dibujamos en punteado.

El peso del lizo , ayudado en general por la  acción de un 
resorte, mantiene aplicada cada leva sobre su respectivo rodi­
l lo ,  S,e comprende como, acomodando el p erfil de cada leva a 
lo que convenga, se podrá obtener para cada lizo  el diagrama 
de movimientos que se desee, y cada uno con entera independen­
cia de los demás. Dos puntos de espera corresponderán a la s 
porciones en arco de círculo a! b y £  d.* con centro en E. Sin 
necesidad de cambiar la s levas es posible modificar la  duración 
de los puntos de espera, En efecto, la  b iela 3 va articulada 

a la  palanca 4 mediante un taco y co lisa ; modificando la  posi­
ción de aquel en la  co lisa, la  oscilación del brazo B será más
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0 meaos amplia, y a s í, por ejemplo, en lugar de moverse entre

al y dV lo hará entre a y d* Se vé como entonces la s porcio-
-* * ,

nes extremas si a l y ¿L áL! del camino de rodadura no serán u ti—
~ i- - — <<* '

lizad as, y a s í por lo  tanto habrá más cortos puntos de espera*

Por lo que se refiere a la  porción de camino de rodadura corres*
pondiente a l ascenso y descenso del lizo , es decir la  porción 

jb Gj será recorrida a menor velocidad s i  el desplazamiento an­

gular es a  d̂  en lugar de a ! ¿U* Pero la  ley de-movimiento será
semejante* En el caso de que se quiera te je r  empleando la  ma- 

quiñita y no a la  plana, se retiran las varillas V, y la s  levas

1 se dejan colgantes de manera que el dispositivo no interviene 
ni da molestia*

la  realización mecánica del mismo dispositivo representada 
en la  figura 9 coincide,, por lo que se refiere a la  mayoría de 

piezas, con las anteriormente descritas (figuras 6, 7 y 8) . la  
diferencia consiste en la  eliminación de las piezas 5* ’ 7¿ 8,

8 !, 9 y 9.» por unos cables, .cuerdas, alambres o cadenas H, H», 

que transmiten directamente el movimiento de la  leva i  a su 
respectivo lizo  o liz o s .

Por fin en la-figura 10 exponemos otra realización mecáni­
ca del mismo dispositivo, coincidente también en esencia con 
las anteriores, pero en la  presante la  leva 1 no tiene movimien­
to circular oscilante, sino uno sensiblemente rectilíneo deter­
minado, por una parte, por sus guías G, Gj entre la s que que­
dan aprisionadas la s ramas M, MT, so lidarias con el brazo B y* 
por otra parte, por su brazo Z cuyo extremo queda sujeto y co­
munica su movimiento a la  pieza 6* Gomo se vé, en esta última 
realización mecánica quedan suprimidas la  v a r illa  7 y la  pieza 5



ESPECIAL MOVIL

que figuraban en las tres primeras»

I O T A

Por la  patente de invención a que se refiere la  presente 
memoria descriptiva, se REIYIIDICA la  propiedad y la  explota­
ción exclusiva de perfeccionamientos en el movimiento de los 
liso s  en los telares que tejen a la  plana sin o con maquinita 
(tejiendo-a la  plana la  totalidad o parte de sus lizo s), consis­
tente en proporcionar a cada lizo  o grupo de ellos un movimien­
to independiente del de los demás, obtenido mediante una leva 
para cada lizo. o grupo de ellos» Cada leva tiene un movimiento 
de vaivén rectilíneo o circular alrededor de un punto, y lo co­
munica a l respectivo lizo  o lizos convertido en vaivén vertical 

mediante unas varilla s o elementos flexib les y otras piezas 
propias del te lar . El movimiento de vaivén de cada leva es ob­
tenido por el movimiento oscilante de un eje que lleva acuñada 

una manivela o codo con tantos rodillos como levas hay. El 
peso del lizo , ayudado s i  conviene por la  acción de un resorte, 
mantiene cada leva apretada sobre su respectivo rodillo, y a s í , 
según sea lá  forma del camino de rodadura de cada leva, a l os­
c ila r  la  manivela la  leva se desplazará hacia uno u otro lado 
o se mantendrá inmóvil s i  la  porción del camino de rodadura en 
que descansa el rodillo es un arco de círculo con centro en el 
eje de la  manivela o codo. Dando a cada leva un camino de ro­
dadura apropiado, será posible tener para cada lizo  o grupo 
de ellos el diagrama de movimiento que se desee, y cada uno 
será por completo independiente del de los demás y funcionara 
oon suavidad s i  la s  aceleraciones se establecen atinadamente.
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El eje que lleva acuñada la  manivela o codo recibe el movimien­

to por un mecanismo de manivela» biela y palanca u otro pareci­
do» que puede ser el mismo que ya lleve el te lar* Al propor­
cionar, como se h& dicko, a cada lizo  o grupo de ellos un movi­
miento enteramente independiente del de los demás* es posible* 
obtener movimientos de ascenso y descenso en forma ta l que los 
cruces de los lizos y los M I03 se vayan sucediendo en regula­
res intervalos, al paso que los demás kilos queden durante cada 
cruce alejados suficientemente para evitar roces* enmarañamien­
tos y roturas* los puntos de espera que» como se  comprende, 
corresponden a la s partes extremas del camino de rodadura de 
cada leva y que, segán se ka dicko, son arcos de círculo, pue­
den ser alargados o acortados modificando la  amplitud de osci­
lación de la  manivela o codo; esto es facultativamente conse- 
guible por medio de un dispositivo de taco y colisa u otro se­
mejante que ya, por lo común» lleva el telar» la  modificación 
de la  duración del punto de espera no altera  la  sucesión de 
cruces de que se ka kecko mención.

Sean cuales fueren las circunstancias que concurran con 
la  esencialidad del objeto de la  patente, definida en la  an­
terior reivindicación, cual objeto es;

"Perfeccionamientos en el movimiento de los lizo s en los 
telares que tejen a la  plana"*

Consta la  presente memoria de ocko kojas foliadas, escri­
tas por una sola cara*

Barcelona» 15 de Mayo de 1929,
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