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PATENTE DE INVENCION

‘por.20 éﬁos

para "Perfeccionamientos en el movimiento de los lizos en 1os

telar;s gque tejen a la plapa==--cmermmccm e m e e

& favor de D, Salvador PICATOL, domiciliado en SABADELL (Bar-

celona).

‘MEMORIA DESCRIPTIVA

El objeto de la patente de invencién a que se refiere la
presente memoria’descrirtiva, es an perfeccionamiento en el
movimiento de los lizos en los telares a la plana o en los de
maquinite cuando, éémo eé muy corriente, se aplican con una
parte o la totalided de sus lizos tejiendoialla plana;

En el tejido & la piana los lizos tienen el movimiento
representado en la figura 1 de los dibujos adjuntos, en la

cual, agi como en las siguientes, 2, 3, 4 y 5, las ordenadas




gon alturag del lize y las abeisas, tiémpos. Como se vé, to-

dos los lizos guedan simulténeamente a la misme altura a mitad
de su carrera, y los hilos, por tanto, se cruzan todos también
gimulténeamente. ZEsto origina rozemientos entre ellos y rotu-
res, y oblige a dejar los lizos més separados unos de‘otros;
En definitiva, resulta un trabajo deficiente y gran pérdidea

de tiempo para cdrregir defe&tos;

Para obviar este inconveniente se han ideado disposieio~
nes variadas, las cuales se basan, en lineas geﬁerélés. en ace-
lerar y retardar él movimiento de dos lizos (tomamos como ejem-
plo un&’plang de cuatro 11zos) por medio de ﬁna‘espeeig de leva
gque modifica_e; movimiento de los ganchosAcorrespondiantes &
aquellos lizos, &l paso que el de los otros dos gueda inalte~
rado; En resumen, resulta un diagrama como el dibujado en la.
figura 2; Las dos 1ineas_~————f-~ 1 y 4 representan el movi-
miento de los lizos afeqt&&os por la leva indicada y las lineas
—tme-e-em- 2§ 3 los otrosrdos; Yé se vé que primeramente, o
sea en el momento.cérrespondiente a la abecisa M, se druzan‘los
lizos 1 ¥y 3; luego, abeisa N, se cruzan lqs lizos 2 y 3 y al
mismo tiempo, en posicién un poéo inferior, los 1 y 4; finale-
mente; abcisa P, se cruzen los lizos 2 y 4; Si hay més de cug-
tro lizos, por ejemplo seis u ocho, los diagramas de todos ellos
vienen & coincidir en los cuatro'qiagramas dibujades; Es decir,
losnafectados por la leva corresponden a losvdiagramas 1y 4
¥y los no afectados, & los diagramas 2 y 3 (c&ntinuamos refi-
riéndonos a la figurs 2); Con semejantes &isposiciones‘solo
se logra de una menera muy incompleta el objeto deseado, pues,

bor’ejemplo; cuando los lizos 1 y 3 se cruzan en el punto C,




elilizo 2 esté en Ay el 4 en B, y no es posible congeguir que

las distancias C A'y C B sean grandes 1o‘bastante para que 1a
sepa;aciénvde los"hilos.sea suficiente; asi,equue,.por las
vellosidades que 1levan j por su naturaleza eléstica que lbs
hace vibrar, los‘hilos §e rompen y se enredan semejéntemente
a lo explicado en el caso de que todos los lizos y todos los
hilos se cruzan a la véz; o _

Pars hacer mayoresrlas distencias C A y C B y, por tanto,
dar eficacie al dispositivo, serfa preciso apliéar une leva de
més enérgic§ intervencién que produjera unos diagramas mucho
nds deformados de lo que ya lo son los 1 y 4 (figura 2)., En-
tonces la velocided de ascenso y de‘descenso de los respecti-
vos lizos es considerable, 'y, teniendo en cﬁenta que en estos
sistemas los lizos reciben el movimiento mediante un juego de
topes y cuch;llag, la gran velocidad de estas gl enganchar su
respectivo topé produce golpeé, fibraciones ¥ sensibles efec-
tos de inercia, muy perjudiclales para los lizos y'los hilos y
tembidn para todo el telar en conaunto.

Bl dispositivo obaeto de la patente eliminsa los apuntados'
inconvenientes, por cuanto: a) Los diagramas de los lizos Pue-
den ser todos de la forma que coﬁvenga; b) Ie separacién entre
los lizos éue no se éruzag Yy los gque se cruzén puede ser bien
‘grande; c) Cuchillas y topes quedan eliminados del mecanismo
actuador de los 11205; : |

El aiagram&_de cade lizo puede ser proyectado independien-
' temente del de los demés; Para una plans de cﬁatro lizos po-

drén, pues, escogerse cuatro diagramés como los dg la figura 3,

en le cual, como se vé, las distencies entre lizos, C Ay C B




correspondientes al momento M son ampliamente suficientes para

der une buens separacidén de los hilos. Aunque hacia mitad de
la carrera la velocldsd de los 1izos sea“gran&e no hay en ello
inconveniente, porque el arranque ¥ la detencién se hacen con
suavided, sin choques ni aceleraeiones exageradas. Es posible,
pues, proyectar»diagram&s de movimientos de los lizos que di-
fieran mucho de la formg, diriamos, norma1 de la figura 1, y
que tengan, no obstante, puﬁtos de parada iguales y que apesar
de ello produzcan una marcha. del telar tanto o més suaVA_que
estos mismos; , _

Si en el tejide & la plena hay més de cuatro lizos, pue-
den también hacerse tddos los diegrames diferentes. Asi, en
una piana de seis 1izos los dlagramas podrén ser tal como se
representa en 1a figura 4, y en una plana de ocho '1izos como
en la figura 5. _No nos detendremos en gustiflcar las fqrmas
dibujades. Hagamos Unicamente notar como los cruzamientos de
los lizos se van sucediendo 8 intervalos remulares, ¥y como
de este manera son mny pocos los hilos que se cruzen simul-
tdneamente en cada momento de cruzamlanto. o

' El disppsitivosque vamos & explicar es aplicable a to&os
0, por lo menos, a le gran mayoria ae‘telares con m&quinita de
corriente empleo, puesto gue forma un todo independiente, que

recibe el movimiento de un eje del'telar, por ejemplo el que

da movimiento & la magquinita, yllo transmitg.a los lizos sin

gservirse del mecanismo de gancho y cuchilla, ni de otro equi-

valente.

En las figuras 6, 7 y 8 representamos tres realiz&ciones'

mecénicas de esté'diSPOSitivo, proyectadas paia ser aplicadas




.
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& los tipos més corrientes de telar con maquinita y que, modi-
ficadas en los pertinentes detalles, serdn asimismo adapt&bles
& otros de diferenﬁe;construccién. Las piezas dibujadas con

linea punteada corresponden al propib telar, y no forman por lo

tanto parte del dispositivo que se patenta, Consisten en un

eje de movimiento eircular continuo 1 y un mecanismo de manive--

la, biela y palanca 2, 3, 4 que comunica un movimiento sngular

~oscilante al eje E. En este eje va acufiado un braszo B que ten-

dré pues movimiento oscilante entre 2! d!, Al extremo de este
brazo'hay un rodillo R para cadg 1izo‘o'érup6 de ellos; todos
estos rodillos qued&n'confundidos en.el &ibujo en una misme
proyeccién; Delante de cads rodillo hay une leva L- (dibujamos
una sola p&ra.mayor sencillez); todas las levas sén’oscilan-
tes alrededor de G, ¥y en su extremo opuésto mediante unas ve-
rillas V transmiten su oscilacidn al respeétivo 11;0 por in-
termedio de las piezas, propias &el.telar, 5, 6, 7, 8, 81, 9

¥y 91, las cuales dibujamos en puilteado.

'T El peso del 1lizo, ayudado en general por la accidn de un

" resorte, mantiene aplicada cade leva sobre su respectivo rodi-

1lo., Se comprende como, acomodando el perfil de cada leva &

lo que convenga, se podré obtener para cada lizo el diagrama

. de movimientos que se desee, y cada uno con entera independen-

cia de los demds. Los puntos de espera correspondersn a las

porclones en‘arco dé circulo a''b y cd! con centro en E, Sin
necesidad dé cambiar las lev&sneé pqsibie-modificar la durecidn
de los puntos de espefa;‘ En efecto, la bielalz va articulada

& la palanca 4 mediante,ﬁn taco y colisa; modificando la posi-

cibén de aquel en la colisa, la oscilecidén del brazo B serd més
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- 0 menos amplia, y asi, por eaemplo, en lugar de moverse entre

a‘ yar 10 hard entre ayd. Se vé como antonces las porcio-
nes extremas aalyad d' del c&mino de rodaaura no serén uti—
lizadas, v asi por lo tento habrd mis cortos puntos de espera.
Por lo que se refiere & la porcidn de camino de rodadura corres—
pon@ianta el ascenso y descenso del 1izo, es decir la porcién
y‘g,‘sefé recorrida a menor velocidad si el desplazamiento an-
guiar eé & & en lugar de a! d" Pero la ley de movimiento serd
semejante; En el caso de quéﬁse quiera tejer empleando la ma-“
quinita ¥y no & la plana, se retiran las varillas V, y las levas
L se dejan colgantes de manera que el dispositivo no interviene'
nf’ da molestia. -

La realizacidén mecdnica del mismo dispositivo representada
en la figura 9 coincide, por 10 gque se refiere a la mayoria de
piezas, con las anteriormente deseritas‘(figuras 6, 7y 8).
diferencia conSisté en la.elimin&cién deflas Priezas 5, 6;'7;—8;
8!, 9y 9! por unos cables, .cuerdas, alambres o cadenas H, Hr,
qﬁe‘transﬁiten‘dirqctémenﬁe el movimiento de la leva L a-su"
respectivo lizo o lizos; _

| Por fin en la.figura 10 exponemos otra realizacién mecéﬁi-
.ca‘del mismo dispositivo, coincidénte tembién en esencia con. ‘
las anteriores, pero en\la presante 1a leva I no tiene movimien~
'te'ciréularvoscilante, sino uno sepSib}ementé rectilineo deter-
minado, por una parte, por sus guias G, G! entre las que que=
den aprisionadas las raemes M, M! solidarias con el brazo B y,
por otra_parte. por su brazo b/ éuyo extiemo queda sujetovy co-

munica su movimiento a la pieza 6. Como se vé en esta ultlma

realizacién mecénica quedan suprimidas la varilla V y la pieza 5




que figuraban en las tres primeras.

NOTA

Por la patente de invencidén a que se refiere la presente
memoria descriptiva,ise REIVINDICA 1& propiedad y la explota-
cién exclusiva de perfeccion&mientos en el movimiento de los
lizos en los telares que tejen a la plana sin o con mequinita
{tejiendo a la plane la totalidad o parte de sus lizos), consis-
tente en proporeidn&r & cada lizo o grupo de ellos un movimien-
to independiente del de los deméds, obtenido mediante una ieVa
para ceda lizo o grupo de ellos; Cada leva tiene un movimiento
de vaivén rectilineo o cireular alrededor de un punto, y lo co-
munica al respectivo 1llzo o lizos convertido en vaivén vertical
medlante unas varillas o elementos flex1bles y otras piezas
propias del telar. ' El movimiento de vaivén de cada leva es ob-
tenido por el movimiénto oécilante de un eje que lleva acufiada
une. manivele o codo con tantos rodillos como levas hay; El
peso del lizo, ayudado si conviene por le accidén de un resorte,
mentiene cada leva apretada sobre su respectivo rodillo, -y asi,
éegﬁn sea la forme del camino devrodaduré de cada leva, al os-
cilar la menivela la leve se desplazard hacia uno d,otro lado
0o se mentendréd inmévil si la porcidn del camino de rodadura en
gue descanse el rodillo es uﬁ arco de circulo con centro en el
eje de le manivela o codo; Dando & cada leva un ceamino de ro-
dadure apropiado, seré‘posibié'tener para cada lizo o grupo
de ellos el diagrame de movimiento que se desee, y cada uno
serd por completo independiente del de los demés ¥y funcionars

oon suavidad si las aceleraciones se establecen atinademente.
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El eje que lleva acufiada le manivela o codo recibe el movimien- -
to por uﬁ mecenismo de manivela, blele y palenca u otro pareci-
do, gque puede ser el mismo que ya lleve el telar; Al propor-
clonar, como se he dicho, & cada lizo o grupo de elios w movi-
miento enteramente independiente del de los demés, es posible, |
obtener movimientos de ascenso y descenso en forma tal que los
eruces de los lizos y los hilos se vayan sucediendo en regula—‘
res intervalos, al paso que los demds hilos queden durante ca.da{l
cruce alejados suflicientemente para evitar roces, enmarafiamien-
tos ¥y roturas; Los puntos de espers que, como se comprende,
corresponden a lés rartes extremas del camino de ibdadura de
cade leva y que, segin se ha dicho, son arcos de circulo, pue-

den ser alargados o acortedos modificando la amplitud de osci~

‘lacién de la manivela o codo; esto es facultativamente conse~

guible por medio de un'dispositivo de taco y colisa u otro se~ -
mejante gue ya, por lo comin, lleva el telar; La modiflcacién
de la duracién del punto de espera no alters la sucesidn de
cruces de que se ha hecho mencién;

Sean cuales fueren lag ciicunstanci&s que coneurran con
1ls esenclalided del objeto de la patente, definids en la an-
terior reivindicacién, cual objeto es: _

"Perfeccionamientos en el movimiento de los lizos en los
telar;s que tejen a la pl&ng"; ‘

Consta le presente mamoiia de ocho hojas foliadas, escri-
tes por una sola cara; '

Barcelona, 15 de MayoAae 1929;

P; p; de D. Salvador PICAKOL,
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