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» UNA ‘HAQUINA PARA RECTIFICAR AUTOMATICAMENTE TODA CLASE DE HE)
RRAMEIENTAS .CILINDRICAS DE CORTE®
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MEMORTIA DESCRIPTIIVA

de una patente de invencién por 20 sfiis para Espafia y sus colonisas
por "Una méquine pars rectificar sutomaticamente toda clase de herra-
mientas cilirdricas de corte;4 favor de D. Teamo Trill, residente en
Palafrugell (Gerona) (grupo 2, clase 20)

El objeto de esta patente de invencién es el de présentar unsa
nueva méquina pars rectificar interior y exteriormente les herremientas
cilindricas de toda clase especialmente las gubias de las méquinas para
industrias de corcho, '

Las méquina hasta ahora conocidas para dicho fin tienen una
de lag dos partes fija, ya sea la pieza de rectificar, ys sea lg pie-
za que efectus la rectificacién.

La méquina presentada por nosotros lleva por lo contrario ambas
piezas movibles por lo cuel se obtendré una rectificacién méds perfec-
ta pudiendose rectificar ademds ocualquiera clase de herramientas cilin
dricas. ' _

El sistema conocido del mecanismo de rectificar era el gque las
diferentes fases de rectificacién tenian que efectuarse 4§ msno ¥ sin
ninguna limitacién exacta en le rectificacién 4 llevar 4 cabo.
| En ls mégquina objeto de esta invencién se ha ideado un disposi-
tivo que efectus estas maniobras autometicamente.

En los dibujos adjuntos que forman parte de esta mamoria muestran,

" Fig. 1 vista de frente de le méguina.

Fig. 2 vista en plsehta.

Fig. 3 vista lateral. _

Refiriendome detalladamente 4 los d.bujos son/ -1l- base de la
méquina, -8~ caballete sustentador de los mecanismos, -3- tabla de des—
plazamiento, -4-4’-47-474- cojinetes 4 bolas, -5-5’- poleas de trans-
misién, -6- arbol de la muela, -7- arbol del plato, -8- plato de fija-
0ién de la pisze £ rectificar, -9-9’~ soportes del arbol ~6-7- resp.,
10—~ base de los soportes -9-97’-, 1ll- torniquete de desplazeamiento del
soporte -9-, -12- extremo del vastago tensor, -13- articulacién de 1ls
Bhela 14, -14~ biela, -15- volante de la biela, -16- guia del soporte
~9=, =«17= la piedra, ~18- eje del volante =15-, -19- plato de la bie-
la -14-, =20~ tornillo de unién de la tabla -3- al punto de artiou=-
lacién -13-, ‘ : ,

Funcionamiento: En el plato -8- ge coloca la pieza que se desea
rectificar la cusl obtiene movimiento de rotacién mediante la polea
-5~ montadea tambien sobre el arbol -7- gostenido por soporte =9- que
es colocado en la bzse -10-, La base -10- pusede desplazarse en las gulias
=16~ horizontalmente mediante el torniquete -ll- lo cual permitird
una centracién facil y segura de la pieza 4 rectificar.




La muala -17- este montada rigidamente sohre el arbol ~6— el
cual esté roscado al extremo del arbol —B8'- gue lleva la polea —=5-.
Dicho arbol -6’- gira con la polea =5~ soportado por los cojinetes -
-4=4?~47=4”?. Jdispuestos sobre el soporte -~9’-,

Sobre la base de la mdguina -1- se ha dispuesto un caballete
~2- en uno de ocuyos extremos estd fijado el soporte -9’- y en su otro
extremo se ha dispuesto uns tabla -3- sobre la cual se desplaza la
base -10-. |

La biela -l4~ tiene su punto de srticulacién -13- dispuesto
sobre un vagtago tensor -l2- que la hace desplasable en sentido
axial. Dicha biele gira sobre el plato -19-, dispuesto en el volante
‘=15~ gue es montado sobre el eje -18-. Finalmente el tornillo =20~
une solidariamente la tabla -3- con el punto de articulacién =13-.

Sobre las gargantas de las poleas -5-5’- y sobre la llanta
del volante -15- se disponen las correas que transmiten el movimiento
4 la mfguina. Al inicar su movimiento ls polea -5~ 1o transmite € la
Pledra -17- por el mecanismo antes descrito poniendola en rotacidn.
Por el movimiento impartido € la polea -5’- gira la pieza & rectificar
dispuesta en el plato -8~ segin el mecenismo srriba detalladamente
explicado. .

La biela -14~ tiene su punto de articulacién -13- dispuesto
sobre un vastago tensor -12- que la hace desplazable en sentido axisl.
Dicha biela gira sobre el plato -19- dispuesto en el volante =15~ que
es montado sobre el eje -18-. Finalmente el tornillo -20- une solida—
" rismente la tabla -3- con el punto de articulacién -138,

Sobre las gargentas de las poleas -5-5’- y sobre la llanta del
volante -15- se disponen las correas que transmiten el movimiento 4
la méquina. Al iniciar su movimiento la polea -5~ se trasmite 4 ls
muela -17- por el mecanismo antes descrito poniendola en rotacién.

Por el movimiento impartido 4 la polea -5’- gira la pieza £ rectificar
dispuasta en el plato -8~ segin el mecanismo arrita detalladamente
explicado.

El volante =l.5- arrastra en su rotaoidn é la biela -14- la que
de su parte trasforms este movimiento de rotacifn en movimiento de -
vaiven horizontal. Dicho movimiento horizontal es tranasmitido &
la tablea -3- mediante la articulacién -13- rigidamente unida 4 ells par
“tornillo -20-.

Como gue sobre la tabla —3— se ha dispuesto la base -10-, diocha
tabla hace avanzar y retroceder alternademente la pieza § rectificar.

Para limitar el movimiento de vaiven se he provisto un vastago




tensor -12- el cual tiene por objeto sumentar & dlsminuir la dlstan01a
entre la articulacidn -13- y el tornillo -20-, afin de regular segun
se desea la distancia entre ls pieza £ rectificar y la muels. ‘

Por los movimientos arriba descritos la piezs £ rectificar
tiene movimiento de vaiven y circular simultsness gue se traducen sn
una rectificacidn rdépida y Justa, ya gque todos los puntos de su super-
ficle sufren de esta menera la rectificacién homogenea y propresiva.

Ya que se puede regular la distancia entre el plato y la piledrs
la dimensién de las piezes € rectifiocar pueden variar libremente.

Y ocomo este mdquine estd comprendids en el articulo 12 de 1a
Ley vigente de Propiedad Industrial podrd ser objeto de una patente

de invencién por 20 afios para. Esfiafia y sus colonias.,

NOTA

La patente de invencién cuyo privilegio se solicita para
Espafia y sus coloniss debers recaer en "Una mdquina para rectificar su
tomaticamente tode clase de herramientas cilindrices de corte” (gru-
po 2, clase 20) siendo lo que se declara como nuevo y de propia
invencién lo siguiente: |

12 "Una méquina para rectificer sutomaticamente tode clase de
herramientas cilindricas de corte” caracterizada por el hecho de que
se haya dispuesto un sistema de mecanismos combinados ™= ra obtener
- un movimiento gineronico de rotacién de la pieza rectiPicadora oon
un movimiento de rotacién y traslacién simultenea de la pieza &
rectificar, | |

22 "Una méquine para rectificar automaticamente toda classe de
herramientas cilindricas de corte” caracterizada por el hecho de
que se haya dispuesto un siwtems automatice de limitacién de la carre-
ra del movimiento de traslacién de la pieza € rectifioar.

32 "Une méquina para rectificar automsticamente toda clase
"de herramientas cilindricas de corte” tal como se ha descrlto y
demostrado en los dibujos adjuntos..

Consta de 3 hojas mecanografisdas en una sola cars

Barcelona 16 Mayo 1929
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