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El invento se refiere a sistemas telegráficos 
sincrónicos y muy particularmente a sistemas de esta cla­
se para ser usados en cables de alta capacidad*

Uño de los objetos del invento es el mantener 
el sincronismo entre los equipos terminales transmisor y 
receptor y eliminar la falsa corrección del aparato re-
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captor debida a un cambio de fase de las señales durante la 
transmisión*

Los sistemas telegrafiaos sincrónicos empleados 
hasta hoy han usado para establecer el sincronismo, im­
pulsos de sincronización¿ derivados de los mismos impulsos 
recibidos* Taa ventabas de este mótodo consisten en que 
la línea esta disponible para la transmisión de señales du­
rante todo el tiempo y ademas en que se dispone de señales 
para la sinccronización a intervalos muy frecuentes*

Hay sin embargo un inconveniente en el empleo de
las señales de corriente como señales de sincronización*
Dicho inconveniente consiste en que aunque los aparatos re- ♦
ceptores estón marchando exactamente en fase con los trans­
misores , las señales recibidas pueden llegar a causa de la 
distorsión producida por la línea desfasada con respecto a 
los aparatos receptores dando lugar a una falsa corrección 
que puede hacer avanzar o retroceder indebidamente los apa­
ratos receptores*

El desfasage de las señales recibidas es debido 
en primer lugar a la falta de uniformidad de los impulsos 
correspondientes a las señales* Por ejemplo, si durante un 
determinado intervalo predominan los impulsos positivos pue­
de producirse un desfasage en un sentido , mientras que una 
preponderancia de los impulsos negativos podría producirla 
en sentido contrario*

Para eliminar las falsas correcciones se proponed- 
de acuerdo con este invento, prescindir del uso de los im­
puso s correspondientes a las señales para efectuar la co— 
rección, transmitiendo en cambio a determinados intervalos 
una serie de impulsos de descarga, entre loa cuales tiene 
que figurar uno de puesta a tierra, o bien una serie de im­
pulsos de igual duración y polaridades alternativamente



apuestas, o todavía una combinación de ambas cosas, seguido 
todo ello de una aeííal especial destinada a establecer el sin» 
eroniamo* la puesta momentánea a tierra acompañada o subs» 
tituida por la serie de impulsos de polaridad alternati­
vamente opuesta dejan el cable en estado neutro independien­
temente de los impulsos de señal que hayan precedido, de 
forma que los sucesivos impulsos de sincronización, al apa­
recer en la estación receptora^ presentan siempre la misma 
relación de fase con respecto a los aparatos transmisores.
El tiempo necesario para efectuar la neutralización del ca­
ble preliminar a la transmisión del impulso de sincroniza­
ción, no es aprovechable para transmitir señales, pero el 
tiempo que de esta forma se pierde puede reducirse a una 
pequeña proporción del tiempo total, empleando en ambos ter­
minales motores sincrónicos de velocidad muy constante, con 
lo cual los impulsos de sincronización no serón necesarios 
mas que a intervalos relativamente largos,

A continuación se procede a explicar detallada­
mente el invento haciendo para ello referencia a los di­
bujos, en los cuales, la figura 1, muestra curvas represen­
tativas dé la forma de las señales antes y despuós de la 
transmisión, la figura S, es un diagrama que representa es­
quemáticamente los aparatos de la estación transmisora, y la 
figura 3, representa una manera análoga los aparatos de la 
estación receptora,

TEORIA REI IHTMTO,
—  —  — — — — — —  —  —  — — —  —

Para llegar a comprender cómo el invento elimina 
las falsas correcciones en los aparatos receptores sincró­
nicos usados en los cables, basta examinar las curvas re­
presentativas de la forma de la señal a la transmisión y a  
la recepción. En la figura 1, la curva superior 75 re­
presenta una serie de impulsos de señal tal como son trans­
mitidos, y la curva 76 representa las mismas señales como
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pueden aparecer después de haber sido transmitidos a tra­
vos de un cable submarino, corregidas de forma y amplificadas 
es decir, como son comunicadas al eqjuipo receptor y de sin­
cronismo *

Se observará que mientras los impulsos al trans­
mitirlos presentan la forma rectangular, la corriente reci­
bida crece gradualmente, pasando un tiempo apreciable , des­
pués de cada inversión de corriente, antes que la intensi­
dad alcance un valor suficiente para accionar el reíais re­
ceptor o el reíais corrector* Refiriándonos a la curva 
76, las líneas 77 y 79 por encima y debajo del eje 78, re­
presentan el valor de la corriente necesario para activar 
el reíais corrector* Por ejemplo, un impulso positivo 
aplicado al cable en el momento A no aumenta el potencial 
del extremo receptor del cable hasta el valor suficiente pa­
ra accionar el reíais corrector hasta el tiempo a ', es de- 
cir, 0,18 segundos más tarde* Este retraso entre la trans­
misión y recepción es inevitable y no producirá n-tngán afec­
to perjudicial si fuese siempre el mismo* Desgraciada­
mente dicho retraso varía dentro de ámplios límites depen­
diendo de la sucesián de señales transmitidas con anterio­
ridad* En el caso representado, esta variación es de 0,1£ 
segundos en el punto J a 0,18 segundos en el punto A.

En un sistema en el cual uno, o todos, los im­
pulsos recibidos correspondientes a señales se emplean para 
verificar la corrección esta distribución desigual de los 
impulsos recibidos puede producir falsas correcciones pues­
to que en el momento A / la señal se recibe más tarde con 
respecto al distribuidor distante que en el momento E / aun­
que en realidad no haya habido desfasamiento alguno entre 
los equipos transmisor y receptor*

Aunque, como se indica, hay variaciones en el
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tiempo de transmisión cuando los impulsos transmitidos son 
hetereogeneos, se observa en la curva que cuando se envían 
impulsiones iguales y alternativamente de signos contrarios 
desde el momento F en adelante, el tiempo de transmisión 
se conserva sensiblemente constante despuós de un pequeño 
mímero de inversiones* Como consecuencia de ósto al apli- 
car el invento la corrección de sincronismo se hace sola­
mente despuós de un tren de inversiones o de un periodo de 
puesta a tierra u otro tratamiento* El ánico requisito 
que debe cumplir el tratamiento del cable preliminar de 
la corrección que se adopte es el de que se le coloque to­
das y cada una de las veces que se aplique en idónticas 
condiciones bien definidas y determinadas de antemano*

En el caso descrito, el tratamiento aplicado con­
siste en una serie de inversiones, puesto que ósto se ha 
encontrado ser satisfactorio en algunos cables, aunque en 
otras condiciones puede ser más conveniente emplear móto- 
dos distintos* Además, en el mótodo descrito el mímero 
de inversiones que precise emplear variará con la longitud 
y tipo del cable y con las redes correctoras empleadas en 
los extremos* El tratamiento que debe emplearse en ca­
da caso puede ser fácilmente determinado por procedimientos 
bien conocidos, tales como el estudio de oscilogramas de 
las corrientes de llegada*

DESCRIPCION DE LOS APARATOS.

En la figura 2 se representa un cable submarino 
1, dispuesto para funcionar en dúplex, conectado por un con­
ductor 2 al anillo comán 3 del distribuidor transmisor*
En obsequio a la claridad, los anillos del distribuidor 
se representan desarrollados¿ pero debe entenderse que en 
la práctica toman la forma de una superficie cilindrica o 
discoidal y que las escobillas 4 y 5 giran reoorrióndola



accionadas por un motor de velocidad constante 7, el cual 
se supone en este caso particular es una rueda fónica exci­
tada por un generador de corriente de frecuencia constante 0* 

Cada uno de los segmentos que sucesivamente que­
dan asociados con el anillo 3 por medio de la escotilla 4., 
está conectado de ordinario con una de las palancas de un 
transmisor automático, efectuándose esta conexión tien direc­
tamente o a travós de los contactos de los reíais 9 y 10*
£1 sistema representado va dispuesto en forma adecuada pa­
ra facilitar cuatro canales telegráficos en cada dirección 
por lo que se proveen cuatro transmisores automáticos A,
B, C y D. En los intervalos en que no se transmite todas 
las palancas de emisión se apoyan sobre sus contactos de 
la izquierda, los que en los transmisores A y C están conec­
tados a un generador de polaridad negativa, mientras que en 
los B y B están conectados a generadores de polaridad posi­
tiva. Cuando se transmite, las palancas de emisión se 
desplazan de acuerdo con las perforaciones de la cinta pro­
duciendo impulsos positivos o negativos*

A la derecha del motor síncrono 7 va representado 
un conmutador automático accionado por el eje del motor 
y el cual cierra, a intervalos determinados y relativamen­
te largos, un circuito en el que están comprendidos los re­
íais 9 y 10, cuyo funcionamiento produce como resultado que 
dejen de transmitirse impulsos de señal durante una revo­
lución completa de las escobillas 4 y 5, mientras el cable 
se estabiliza transmitióndose en su lugar impulsos de sin­
cronismo* La excóntrica 2 cierra el contacto 28 a inter­
valos relativamente largos, mientras que la excóntrica 22 
calada directamente sobre el eje del motor cierra el contac­
to 27 con una mayor aproximación con respecto a la posición 
de las escobillas. Más adelante se describe detallada­
mente como funcionan los reíais 9 y 10, asá oomo los cir-
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cultos controlados por ellos*
En la figura 3 * el anillo comán de recepción 12 

del distribuidor receptor y los receptores impresores aso­
ciados a los cuatro camales A t B t C y D, Tan conectados al 
cable 1 a travos de los brazos del puente para dúplex del 
cual forman parte los condensadores 13 y 14* las escobillas 
receptoras 15 y 16, de una manera análoga a las de la esta­
ción transmisora, giran sobre las coronas asociadas, conti­
nuas o segmentadas, arrastradas por un motor de velocidad
constante 17 controlado mediante un diapasón 18* la fre­
cuencia del diapasón 18 y por tanto la velocidad del motor 
17 pueden regularse deslizando el paso 19 a lo largo de las 
ramas del diapasón* En 20 se representa un dispositivo 
mecánico para efectuar la regulación del diapasón 18 por la 
acción de los impulsos de sincronismo recibidos. A la de­
recha del motor 17 va un interruptor análogo al de la esta­
ción transmisora de la figura 2 y que debe cerrar sus con­
tactos simultáneamente con el de la estación transmisora*

FÜECIONAMXEHIO DE LOS APARATOS TRANSMISORES.

Normalmente las escobillas 4 y 5 en la estación 
transmisora (figura 2)¿ conectan sucesivamente las palan­
cas de emisión de los transmisores de los diferentes cana­
les A, B, C y D al cable 1-, y transmiten impulsos de acuer­
do con las perforaciones de la cinta de transmisión. Es­
tas circunstancias subsisten durante un periodo predeter­
minado, que puede variar desde pocos segundos hasta algu­
nos minutos según la constancia de la velocidad de los mo­
tores. Al final de dicho periodo, las levas 21 y 22 cie­
rran los contactos asociados 28 y 27, simultáneamente* La 
relación de velocidades entre cada una de las levas 21 y 22 
y el eje del distribuidor está regulada de tal forma qixe di­
chas levas cierran sus contactos durante el tiempo qpe me­



dia entre el paso de las escobillas 4 y 5 por los segmentos 
24 y 25, y permanecen cerrados durante una revolución y me** 
dia aproximadamente de las escobillas 4 y 5$ esto es, hasta 
que las escobillas 4 y 5 pasen entre los segmentos 25 y 23 
en los canales C y D*

Despuós del cierre de loa contactos 27 y 28, la 
escobilla 5, aplica al segmento 26, la tierra de la corona 
continua 6, con lo cual se cierra un circuito a travós del 
devanado del reíais 9, conductor 29, resistencia 30, contac- 
tos 28 y 27 y batería 31* la corriente que circula por 
este circuito pone en funcionamiento el reíais 9 que se auto- 
excita por sus contactos anteriores y permanece actuado has­
ta que la escobilla 5 ha completado una revolución y sepone 
en contacto oon el segmento de reposición 25.

Entre tanto la escobilla 5 contacta con el segmen­
to 24, y funciona el reíais 10 por cerrarse un circuito des­
de la tierra de la corona continua 6, escobilla 5, segmen­
to 24, devanado del reíais 10, conductor 32, resistencia 33, 
contactos 28 y 27 y batería puesta en tierra 31* El reíais 
10 al funcionar se autoexoita por sus dos armaduras indepen­
dientes 9 contactos anteriores, por lo que sigue actuado aun­
que estón abiertos los contactos 27 y 28* El reíais 10 se 
repone cuando la escobilla 5 da tierra al segmento 23*

Mientras la escobilla 5 pasa del segmento 23 al 
25, la escobilla 4 cruza los segmentos de emisión asocia­
dos oon los canales A y B. Mientras esto ocurre no se 
transmitirá ninguna señal por estos oanales, porque la cin­
ta de los transmisores estó Inmovilizada por la acción de 
los electros de bloqueo 3$ y 35, que funcionan a travós de 
las armaduras y contactos inferiores del reíais 9 cuando és­

te esté actuado* Puesto que mientras funcionan estos elec­
tros^ las palancas de emisión del canal A se apoyan sobre sus 
contactos negativos y las palancas de emisión del canal B



ría ima serle de cinco impulsos negativos y por el canal B 
otra serie de impulsos positivos» Ho obstante, por el fun­
cionamiento del reíais 9, los segmentos primero y segando 
del canal A quedan desconectados de sus palancas de emisión 
asociadas y puestas en tierra por los contactos 38 y 39mien­
tras que el cuarto segmento queda conectado al polo positivo 
de la batería a travos del contacto 40* Al propio tiempo, 
los segmentos segundo, tercero y cuarto del canal B quedan 
desconectados de sus palancas de emisión asociadas, quedando 
los dos primeros puestos a tierra por los contactos 41, mien­
tras el segmento cuarto queda unido al polo negativo de ba­
tería por los contactos 11* Antes de que la escobilla 4 
alcance los segmentos de los canales 3°y 4o, los segmentos 
2o, 3o y 4o de los canales C y los 2 %  y 3° de los canales D, 
mediante la acción del reíais 10, quedan desconectados de sus 
palancas de emisión asociadas, y se ponen en contacto con los 
polos positivo y negativo de batería para transmitir una su­
cesión de impulsos de opuesta polaridad*

Como resultado de las operaciones descritas, du­
rante una revolución de las escobillas 4 y 5, no se enviará 
a la línea ninguna señal, pero en cambio, será puesta en tie­
rra varias veces y se enviará por ella una serie de impulsos 
de opuesta polaridad*

Durante esta revolución, la escobilla 5 recorre el 
segmento 25 por primera vez desde que funcionó el reíais 9 a 
travós del segmento 26* La tierra de la corona continua 6 
queda unida al conductor 29 a travós de la escobilla 5 y el 
segmento 25, con lo cual se establece un circuito derivado 
para el paso de corriente de la batería 31, a travós del de­
vanado del reíais 9 y óste vuelve al reposo* las cintas 
de transmisión de los electros 34 y 35 de los canales A y B 
quedan entonces en libertad, vuelven a conectarse las palan­



cas de emisión con axis segmentos asociados, de tal modo que 
cuando la escobilla 4 empiesa la próxima revolución, se trans- 
miten señales por los canales A y B* 11 reíais 9 puede fun­
cionar de nuevo cuando la escobilla 5 vuelve a dar tierra al 
segmento 26, pero la interrupción de los contactos 27 y 28 
antes de que las escobillas 4 y 5 alcancen los canales A y B, 
permitirá que continué la transmisión de señales* La esco­
billa 5 conecta la tierra de la corona continua 6 al conduc­
tor 32 a travós del segmento 23, con lo cual se shunta el de­
vanado del reíais 10 que vuelve al reposo, y como por este 
tiempo los contactos 27 y 28 están abiertos, el reíais 10 no 
volverá a funcionar de nuevo cuando la escobilla 5 pase por 
el segmento 24* La vuelta al reposo del reíais 10 produce 
la reposición de los electros de bloqueo de los transmiso­
res 36 y 37 en los canales C y D volviendo a quedar conecta­
das las palancas de emisión de estos canales a los sequen- 
tos asociados de emisión de tal modo que se reanuda la trans­
misión de señales en dichos canales C y D»

FUKCIOBAMIMTO DE LOS APARATOS RECEPTORES.

Refiriéndonos a la figura 3, en estación receptora, 
las levas 70 y 71 cierran sus contactos asociados 72 y 73 
al mismo tiempo que en la estación transmisora se cierran los 
contactos 27 y 28*

Asá pues, cuando la escobilla 16 contacta con el 
segmento 45, se cierra un circuito desde la tierra de la co­
rona continua 46, segaento 45, devanado del reíais 53, con­
ductor 54, resistencia 57, contactos 72 y 73 y batería 58*
El reíais funciona por lo tanto y queda autoexcitado por su 
contacto superior y armadura puesta a tierra* Al mismo 
tiempo por sus contactos inferiores completan los circuitos 
de los devanados de los electros de bloqueo 48 y 49 de los 
canales A y B, los cuales funcionan*
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Las escobillas continúan su recorrido , y después 
de media revolución cierran un circuito por la tierra de la 
corona continua 46, segmento 43, devanado del reíais 52, con» 
ductor 55, resistencia 56, contactos 72 y 73 y batería 58*
Este circuito Lace funcionar al reíais 52 que queda autoex» 
citado por su contacto y armadura superior puesta a tierra, 
no dejando de funcionar aunque se interrumpan los contactos 
72 y 73, por tomar batería directamente dicho reíais a tra» 
vús del contacto y armadura inferior del mismo* Al funcio» 
nar el reíais 52, sus dos armaduras intermedias dan tierra 
al reíais de bloqueo de los impresores 50 y 51 en los cana» 
les C y D, Como los devanados de estos reíais están coneo- 
tados & la batería* se prueban en funcionamiento*

Codos los electros de bloqueo 48, 48, 50 y 51 de la 
estación receptora, quedan actuados durante la revolución del 
distribuidor de la estación transmisora, en que no se envían 
señales. Le este modo, se evita que los aparatos receptores 
traduzcan los impulsos de opuesta polaridad transmitidos al 
cable para efectuar su descarga*

SINCRONISMO LE LOS .APARATOS RECEPTORES*
Mientras las escobillas de las estaciones trans» 

misora y receptora* recorren los segmentos asociados con los 
canales A, B y C, no existe ninguna causa de distorsión en 
el cable debido a que se ha eliminado ya el efecto de las 
señales que precedieron* Durante este periodo noes conve» 
niente efectuar ninguna corrección en los aparatos recepto» 
res. Pero cuando las escobillas han llegado al canal L, el 
cable se ha establizado y las inversiones de corriente que en«¡» 
toncas se reciben pueden utilizarse para la corrección sin 
peligro de falsas correcciones. Los segmentos especiales 
de sincronización 59 y 60, se intercalan con este objeto en» 
tre los segmentos de reoepeión segundo, tercero, cuarto y 
quinto del canal L* No hay dificultad alguna de carácter
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practico para intercalar estos segmentos especiales porgue se 
acostumbra a dar a los segmentos de recepción una longitud que 
es solo la mitad o la tercera parte de la de los segmentos 
transmisores* los segmentos 59 y 60 se colocan entre los 
de recepción a igual distancia de ellos de tal modo q.ue guan­
do llegan las impulsiones alternativamente opuestas en el 
centro de dichos segmentos debe recibirse el momento en que 
la impulsión pasa de un signo a otro anulándose* iodo ósto 
suponiendo que existe sincronismo entre los aparatos de transa 
misión y recepción* El caso más ventajoso se representa en 
la figura 4', donde se supone que existe un perfecto slncronis- 
mo entre las dos estaciones* Si el distribuidor receptor 
se dispara ligeramente con relación al transmisor, la onda 76 
se trasladará hacia adelante o hacia atrás en los segmentos 
59 y 60 recibirán impulsiones positivas o negativas* Como 
estos segmentos están conectados a travós de los contactos 
61 del reíais 52, al reíais polarizado 62, este reíais fuñeio— 
nará y su armadura se moverá hacia la derecha o la izqzier- 
da segán los impulsos que reciba* Si el distribuidor reeep# 
tor está adelantado, los segmentos 59 y 60 recibirán impul** 
sos negativos que se transmiten al reíais polarizado 62* La 
armadura de este reíais se mueve momentáneamente hacia la de— 
recha cerrando un circuito desde la batería 63, armadura y 
contacto de la derecha del reíais 62, devanado del electro 
de corrección 64 y tierra* El electro de corrección fun* 
clona haciendo avanzar hacia la derecha la rueda 66, con 
lo cual la masa 19 se desliza haeia el extremo de las ranas
de diapasón 18, reducióndose la frecuencia de dicha diapa­
són»

Por el contrario, si el aparato receptor está retra­
sado respecto al transmisor, los segaentos 59 y 60 y por lo 
tanto el reíais 62 recibirán impulsiones positivas* con lo 
cual la armadura de dichos reíais se moverá hacia la izquier-
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¿La* La batería 63 quedará ahora conectada a travós de la 
armadura y contacto de la izquierda del reíais 62 al electro 
de corrección 65* Este electro funcionará avanzando la rue­
da róchete 67 hacia la izquierda y acercándose la masa 19 a 
la base del diapasón* Se aumentará entonces la frecuencia 
del diapasón y por lo tanto la velocidad de los aparatos re*» 
oeptores*

Aun cuando se ha representado un simple diapasón 
regulador como manantial de oscilaciones para el motor 17, 
se comprenderá que este Invento no está limitado al uso de 
tal aparato* En efecto, cuando se desea alcanzar la mayor 
eficiencia con este sistema se utilizan motores de veloci­
dad extremadamente constante, con objeto de que solo se nece­
site corregir a largos intervalos* Los diapasones cuyas 
oscilaciones se mantienen gracias a un tubo de vacío han al­
canzado un alto grado de perfección y su uso es aconsejable 
en este sistema* Además, aunque se han mostrado los dispo­
sitivos para corregir la velocidad del distribuidor receptor 
en cualquier sentido; está dentro del alcance de este inven­
to, hacer que el distribuidor receptor tenga una velocidad 
ligeramente superior e inferior a la del transmisor y corre­
gir entonces solamente en este sentido; es decir; en un sentido 

Tambián pu&den emplearse sistemas que utilice 
los dos medios de corregir* Un sistema de esta clase se des­
cribe en la patente Pernot n® 1*647*468; registrada en 1® de 
Noviembre de 1927 en los Estados Unidos de Amárica* En di­
cho sistema se adelantan o atrasan los brazos portaescobillas 
del distribuidor (corrección de manecilla de reloj} para eli­
minar inmediatamente cualquier desplazamiento, al mismo tiem­
po que se cambia el periodo normal del diapasón de control 
para evitar en todo lo posible la necesidad de una nueva co­
rrección de aquella clase*

Además, la aplicación de este invento no se limita



a los sistemas sincrónicos con distribuidores rotatorios 
que utilizan el código Bandst, ni a la interrupción de la 
emisión de señales durante una vuelta del distribuidor, ni 
tampoco a la transmisión de señales Inversas con puestas a 
tierra de la línea, en la forma particular que se ha descri­
to • Este invento es aplicable a sistemas sincrónicos de 
varios tipos, incluyendo aquellos en loa cuales se cierran 
periódicamente unos contactos por medio de levas rotatorias 
o varillas vibrantes*

El periodo de tiempo durante el cual se suspende 
la transmisión de señales, para los propósitos de estabiliza­
ción, está determinado por las características del cable 
a que se aplica el sistema, y puede ser mayor o menor que el 
tiempo que tardan en recorrer un ciclo los aparatos sincró­
nicos* De igual forma, el carácter de los impulsos de 
estabilización requeridos en cables diferentes, puede ser 
distinto} bajo determinadas condiciones puede ser aconseja­
ble transmitir solamente corrientes invertidas* y en cambio 
en otros casos sera preferible poner en tierra el cable o de­
jarle aislado durante todo el periodo que precede a los im­
pulsos de sincronismo* En algunos casos, un impulso de 
sincronismo podró ser suficiente para los fines de sincro­
nización, y en otros, en cambio, será necesario una serie de 
impulsos*

De acuerdo con lo anteriormente expuesto, se com­
prenderá fácilmente que el invento no se limita a los deta­
lles particulares representados en los dibujos, sinó que to­
da su extensión se determinara en los siguientes puntos de la 
nota reivindicatoría*

— i— —i— H 0 2 A —
Los puntos de invención propia y nueva que se pre­

sentan para que sean objeto de esta Patente de VEIHfE años, 
son los siguientes:

1° - El mótodo de sincronizar los aparatos de se-



nales colocados en los extremos de un cable de gran capaci- 
dad» consistente en Interrumpir las señales de transmisión» 
dar al cable un estado eléctrico predeterminado y transmitir 
entonces corrientes de sincronismo»

£° - El método como se ha reivindicado en el pun- 
to anterior» en el cual el cable recobra un estado eléctrico 
predeterminado poniéndolo a tierra durante el mencionado pd- 
riodo que precede a las corrientes de sincronización»

3o - SI método como se ha reivindicado en el pun­
to 1®» en ei cual el cable recobra un estado eléctrico prede­
terminado interrumpiendo su circuito durante el periodo que 
precede a la transmisión de corrientes de sincronismo»

4® - 11 método como se ha reivindicado en el punto 
1®» en el cual el cable recobra un estado eléctrico prede­
terminado por la transmisión de una serie de impulsos alter­
nativamente de signos contrarios sobre dicho cable antes de 
transmitir corrientes de sincronismo»

5® — El método como se ha reivindicado en el pun­
to Ia» en el cual el cable recobra un estado eléctrico pre­
determinado por la transmisión de una serie de impulsos posi­
tivos y negativos con puestas a tierra del cable*

6° — El método como se ha reivindicado en cualquiera 
de los puntos 1° a 5®» en el cual la corriente de sincronis­
mo consiste en una serie de impulsos invertidos%

7° - El método como se ha reivindicado en cual­
quiera de los puntos 1® a 6°» en el cual las señales de trans­
misión se interrumpen periodédamente para permitir que el ca­
ble recobre su estado normal y se transmitan impulsos de sin­
cronismo*

8® — Aparatos telegráficos de transmisión para ca­
bles» comprendiendo dispositivos para transmitir señales» me­
dios para interrumpir y dejar interrumpido un tiempo prede­
terminado los dispositivos de transmisión^ y medios para lie-
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var @1 cable durante este periodo a un estado eléctrico pre­
determinado y para transmitir corrientes de sincronismo*

9o - Aparatos telegráficos de recepción para ca­
bles , comprendiendo medios para registrar o repetir las se­
ñales recibidas, pedios para interrumpir y dejar interrumpido 
durante un periodo de tiempo predeterminado dichos disposi­
tivos de registro o repetición, medios durante dicho periodo 
para corregir la velocidad de los aparatos receptores, y me­
dios para dejar en condiciones normales los dispositivos de 
registro, al terminar el referido periodo*

10° - Aparatos de transmisión para cables telegrá­
ficos, comprendiendo un distribuidor adaptado para girar 
continuamente y con medios para conectar en forma adecuada 
los dispositivos de señales al cable, y medios para comple­
tar circuitos en ciertos intervalos periódichs y en ciertos 
predeterminados puntos del ciclo de operación durante aque­
llos intervalos} medios en dichos circuitos para producir la 
estabilización del cable y transmitir despuós por dicho e&- 
ble corrientes de sincronismo*

11° - Aparatos de transmisión como se ha reivindi­
cado en el punto 10°, en los cuales los medios para comple­
tar los referidos circuitos, completan tambión otros ftue de­
jan los aparatos de transmisión de señales fuera de funcio­
namiento*

12° - Aparatos de transmisión como se ha reivin­
dicado en los puntos 10 u 11, teniendo, además de los me­
dios de completar dichos circuitos, medios para interrumpir­
los en un punto predeterminado del ciclo de funcionamiento* 

13° - Aparatos para sincronizar los distribuido­
res de transmisión y recepción utilizados en telegrafía miíl- 
tiple, comprendiendo medios en cada estación controlados por 
los motores que ponen en movimiento los distribuidores} adap-



PECIAL MOVIL Itados periódicamente para completar el circuito para desconec­
tar los segmentos de los respectivos distribuidores de los 
dispositivos de transmisión y reíais de recepción durante una
revolución completa, y dar a los segmentos de uno de los dis-

♦tribuidores los potenciales apropiados para establizar el ca­
ble y enviar señales de sincronismo * mientras que los segmen­
tos del otro distribuidor se conectan a dispositivos de sinero** 
nismo.

14° — Aparatos como se ha reivindicado en el punto 
13°, en el cual dicho circuito incluye reíais cuyo tiempo de 
operación estó determinado aproximadamente por diohos medios 
de contacto y con mós precisión por los segmentos del distri­
buidor*

15° - Aparatos como se ha reivindicado en los 
puntos 13° o 14°, en los cuales, segmentos especiales de sin­
cronismo se colocan entre los contactos de señales del dis-

i

tribuídor y se conectan por los referidos reíais al reíais 
de corrección de velocidad.

16° - Un mótodo para sincronizar los aparatos de 
señales en los dos extremos de un cable, substancialmente 8o- 
mo se ha descrito*

17° - Aparatos de transmisión para telegrafía por 
cable, substancialmente como se ha descrito con referencia 
a la figura 2 de los dibujos*

18° - Un sistema telegráfico sincrónico substan- 
aialmente como se ha descrito con referencia a los dibujos.

19° - Sistemas telegcóficos*
Tai y como se ha descrito en la Memoria que an­

tecede , representado en los dibujos que se acompañan y con 
los fines que se han especificado*

Esta Memoria consta de diez y siete hojas escri­
tas por una sola cara*

Madrid^ 20 de Mayo de 1929
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