MEMORIA DESCRIPTIVA
que se acompana
g la scliecitud de
Una patente de invencicn por veinte anos en Espana

g favor de:

Anciens Etablissements Fetu-Defize S.A. entided domi-
ciliada en 55 Quai de Longdoz - LIEGE (Belgica).

por

MAQUINA DE DIVIDIR LAS MATERIAS PLASTICAS.
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Ya se conoce el empleo para dividir las materias plas
ticas tales como la masa para hacer el pan, de maquinas
cuyo funcionaiiiento es el siguiente:

En una primera fase la masa contenida en una tolva

es sometida a la accion de un dispositivo de alimentacion

consistente en un pistcn, un tornillo o espiral de Arqui

medes, ¢ un organo equivalente e introducida en un cilin
dro en el cual comprime un piston. Dicho piston compri-
mido por la masa lleva una biela la cual, despues de un
recorrido determinado, encuentra un tope regulable cuyo
desplazamiento provoca la parada del dispositivo de ali-
mentacion.

En su deéplazamiento el embolo ccmprimido ha llevado
un volumen ocupado hasta entonces por la masa. Un contra-
peso obra sobre el embolo de menera que efjerza una cierts
presion sobre la masa. El desplazamiento del tope ante-

dicho provoce igualmente, siguiendo una segunde fase del
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trabajo, la puesta en marcha de un mecanismo de expulsiol
de la misma fuera del cilindro.

Para lograr dicho fin, el cilindro puede desplazarse
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bajo la accion de un sistema biela menivela delante de

ie abertura fija por la cual sale la masa. Durante este
desplazamiento la masa queda seccionada por estragulacion
progresiva hasta la obturacion completa de la seccion de
comunicacion existente entre el recinto en que funeicna
el dispositivo de alimentacion y el interior del cilindro.
Despues del mevimiento de seccionamiento, una leva dis-
nuesta convenientemente viene a obrar sobre la biela del
embolo de manera que efectue la expulsion de la masa que
se encuentra derositada en un tapete transportador.

En las maquinas de eéte tipo, conocidas actualmente,
los sistemas de embrague o de desembrague de los diferen+
tes movimientos ofrecen resistencigs pasivas tan impor-
tantes que,en el caso de la division de la masa para hacer
el pan,la reaccion ejercida sobre el embolo produce en
la masa ccntenida en el cilindro una presion tal que la
accion de la levadura, todavia necesaria para las opera-
ciones ulteriores de pesar y de dividir, sea considerable-
mente disminuida, lo que perjudica la obtenciocn de produe-
tos de calidad superior y de buena presentacion.’

Por otra parte, en dichas maquinas, las resistencias
pasivas varian de un periodo & otro de manera que los
embragues y desembragues no funcionan giempre en el momento
precisa. De aquiresultan irregulari&ades en el reso de
las diferentes partes cortadas.

En la maquina realizada segun la presente invencion,
|| se evitan completamente 10s inconvenientes indicadads
sustituyendose los antiguos embragues y desembragues meca-
nicos por un sisfema de topes que influyen en un interrup-
tor electrico que regula el funcionamiento de frenos y de

embragues electro-magneticos susceptibles de provocaf la

parada del dispositivo de alimentacion y lak puesta en




retroeceso.

Se comprende facilmente que en una magquina asi concebida

las resistencias pasivas ofrecidas por el mecanismo de
regalacion de las diferentes fases del trabajo queden
reducidas al minimo estricto asi como les efectos desfa-
. vorables indicados anteriormente.

Los dibujos adjuntos indieen a titulo de ejemplo y no
limdtado un modo de ejecucion de la invencion que abarca
las diversas particularidades originales que compone la
disposicion representada.

La fig. 1 es una vista esquematice en perspectiva de

un dispositivo de mando por topes de un interruptor elee-

trico de embrague rapido susceptible de coordinar las di-

ferentes fases de trabajo de la maquina.

La fig. 2 es uha vista esquematica en perspectiva de
una trensiision con embrague y freno electro-magnetico
destinada a emplearge juntamente con el dispositivo de 1a
fig. 1.

La fig. 3 es un esquema de las conexionesg electricas
de la instalacicn.

La biela 2 del embolo se mueve en el sentido de la
flecha X bajo la presion de la masa comprimide en el cili
dro de la maquina@ por cualquier dispositivo de alimentsci
‘por ejemplo por un espiral de Arquimedes, no estando dich
partes representadas en el dibujo.

La biela 2 termina en un cubo 2a que lleva una rodaja

b contra la cual se apoye una pieza 3 que Se desliza, por

e jemplo, sobre las bielas 4 solidariag del armazon de la
maquina. Dicha pieza 3 es atraida para que haga contacto

Contra la rodaja bajo la aéeion de una pesa 5 unide a la

pieza 3 por una cadena 5b pasando sobre una polea 6 cuyo
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eje es solidario del armazon de la maguina. Se regula
la influencia de la pesa 5 mediante la adicion o 18
vsupresion de elementos pesados tales como 5a.

En su desplazamiento, la pieza 3 hace contacto, por
una pieza %a, contra un tope 7 solidario de una biela 8
cuya posieion con relacicn a dicha biela 8 es regulable
longitudinalmente. Con este fin, la biela 8 va montada
en los soportes 10a y 10b fijos y su cuerpo taladrado
se enecaja en un hueco talwdrado del tope 7. Se impide
la rotacion de éste con relécion a las piezas fijas por
una pequena ranura 78 encajade en una corredera 9 soli-
daria del armazon de la maquina.

La biela 8 se une holgadamente a un volante de mani-
cbra 11 calzado en un casquillo 12 que gira en el soporte
10a y calzado en el sentido de su eje con relacion a

dicho soporte. Ademas la biela 8 puede deslizarse longi

tudinalmente en los sovportes 10a y 10b gracias al enlace
holgado realizado mediante ﬁna ranura 8a hecha en la
biela-a y en la cual se encaja la extremidad‘de un tornifilo
12a solidario del casquillo 12. De esta manera, se con-
sigue que el volante y la biel& sean.solidarios en cuantp
a los movimientos de.rotaeibn. La pieza 7 presenta‘un
indicador que se mueve delante de una graduacion 9a.

.. En Su;desplazamienfo‘por‘la pieza 3 el tope 7 arrastra =
la biela 8 que se ﬁne.holgadamente en 8b a una palanca

13 susceptible de mandar un ihterruptor de embrague rapi

do. La palanca 13 arrastra por su rotacion alrededor de|. -
(Su eje 01 una palanca 14 sujeta en 01 y cuya eXfremldéd
termlna en una horguilla 14e en la eual seé encaja un pi-
‘vote 15a solldarlo de una palanea 15 articulada en Q5.
Como se aprecia en la,flg. 1, el 1nterruptor,comprend$'

un ‘tambor de materia aislante‘l6.mohtadern un eje 17 em




el cual va sujeta una palanca 18 cuya ampli{ud'dé rota-
cicn queda limiteda por los tcpes 19a y 19b.

El tembér lleva los puentes de contacto 16a, 16D sus-
ceptibles de abrir o de cerrar 10s circuitos en los ¢ua1q
las lamipitas Tlexibles de contacto 21 esten intercaladag

pof pares en serie.

Se establece un enlace entre las palancas 15 y 18 por
"medio de un resorte 20 sometido a una cierte tension ini-

cial. En la posicicn representads, el resorte 20 atrae .

la palanca 18 para que tomé apdyo conira el tope 19D.
Cuando la palanca 13 oscila alrededor de su'eje como.
consequencia del desplazamiento de su extremidad 13a |
arrastrada en el movimiento de 1la biela 8 siguiendo el
sentido de la flecha X, provoca la rotacion de la palancs
14 sujeta en el eje 0j. Finalmente la palanca 15 gira‘
alrededor de su eje Oz en el sentido de la flecha Y.

Bebido a dieha rotacion, la extremided del resorte 20 -

unida & la palanca 15 se desplaza alrededor del punto 0g |

'y en un momento determinado la accion de dicho resorte
sibre la palanca 18 es tal que la palanca es bruscamente
atraida de manera tal que abendone el tope 19b para luego
apoyarse en el tope 19%a. El tambor 16 gue lleva los puen
de ccntacto es arrastrado por la palanca 18 @&e manera que
asegure el cierre o la aperture brusca de los circuitos
controleados por el interruptor.

En su rotacion la palanca 13 arrastra el eje 01 asi co
una palanca 22 que lleva uné rodaja 22a la cual en su des
plazamiento rechaza un tope pivoteante 23 susceptible de
desplazarse verticalmente al mismo tiempo que la vieza 24
que serve de sovorte al eje O3 del tope pivoteante.

Segun el funcionamiento de 12 maquina, el embrague ele
trico provoca el desplazamiento altitudinal del eilindro
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de la maquina y de la pieza 24 la cual es solldarla del
mismo. En la carrera déscendiente de estas pleihs, el
tope pivoteante 83 al bajar al mismo tiempo que la pieza
24 es llevede@ por su peso contra una perte 24a de dicha
pieza 24 y acciona por contacto con la rodaja 22a la pa-
lanca 22 en elsentido de la flecha 2, haclendo asi fun-
cionar el interruptor segun la manera descrita y provo-
cando el retroceso de las viezas desplazadas al mismo
tiempo que la nieza 3 a la posicion que occupaban anterio:
menie al desplazamiento de @icha pieza 8.

Segun la fig. 2, el arbol 25 va unido a la fuente
motriz de la maquina no representada. En dicho arbol va

sujeta una vieza 86 que constituye el nueleo de un elec-

tro-iman. El enrollamiento que constituye las bobinas

26a, 26b tiene una de sus extremidades unide a un anillo

de toma de corrlente 27 en el cual Se apoya una eseoblll
28. La otra extremidad del enrollamlento va unida a la
masa.

El inducido dedichc electro-iman esta constituido por

 un disco 29 de hierro blando sujeto en un arbol 30 con

relacion el cual puede deslizarse gracias al calce fijo
30a. Dicho electro-imen realiza’una desconectacion elec
tro mégnetica,entre los arboles 25 y 30. Otro electro-
iman constituido por un inducido 31 fijo al armazon de

la maquina y de un enrollamiento en dos bobinas 3la y 317

" es susceptlble de frenar el movimiento del arbol 30..

Lo maguina reallzada de conformidad con 1la oresente
invencion se compone de dos dispositivos tales como el

representado en la fig. 2. Uno va intercalado en la ’

transmision de mov1n1ento de la fuente motriz en el dis-

vositivo de allmentaclon consistente nor eJjemplo en un




espiral de Arquimedeg, el otro en la tranqmlslon de movi
miento que enlaza la fuentemotriz con el meAcanismé de
los desvplazamientos tPensversales del cilindro.

La fig. 3 representa el esquem& de las ccnexiones

electricas establecidas entre los contactos 2}, une fuen-,
te de energia electrica 32 y los enrcilemientos 31a, 26a),
13la, 126a de los dispositivos de conectéacicn y de frenaje
electro-magnetico. - ’

Un polo de 1la fuente de energia electrica 32 va unido
a dos de los contactos 21, estando puesto el otro polo
en comunicacion con la masa 33 de la maguina.

El enrcllamiento 31la, por ejemplo el del frend que

(2]

influye en el movimiento del cilindro, y el enrollamient
126a de la conectacion que influye en el dispositivo de
~alimentacicn, tienen una extremidad enganchada en el borne
de contacto 2la, estando la otra extremidad en contacto
ccn la masa 34 de tal manera que se encuentran en paralella
en el circuito que comprende los bornes de contacto 2la
y 21b, la fuente de energia electrica 32 y los dos con-
tactos de comunicacion con la masa 33, 34.

Los enrollamientos 13la del freno que influyem en el

dispositivo de sliment2eion y 26a de la conectacion que

-influye en el movimiento del eilindro se encuentran 0016-
cadcs en paralela en un circuito analogo pero que compremde
los bornes de contacto 2lb y 21d.

Estando asi el funelonamlento de la maqulna se verlflna
de la manera siguiente:- _

Durante el periodo de carga del cilindro por la masa
comprimida por el dispositivo de alimentacion, el puente
de contacto 16a del interruptor cierra el ‘de los circuitds

-de la fig. 3 en el cual estgn intercyladOS‘en.paralelé




lcs enrollamientos 126a de 1la conectacion del movimlento
del dispositivo de alimentacion antedicho y 3la del frenc

que influye en el mecanismo que produce los movimientos

transversalws del cilindro. Despues de una cierta carrera

del piston en el cilindro determinada por el volumen de

mesa & admitir con el fin de reslizar un peso dado, el

interruptor de embrague rapido funciona de la manera des-

crita anteriormente. E1 puente de contacto 16a abre el
circuito'que controla y el puente de contacto 16b coloca
1los bornes 214 y 21b en cqrto circuito de manera que . pro-
| voguen la parada del dispositivo de alimentacion por el
freno electrico-magnetico mandado nor el enrollsmiento
131a y que pongan en mafcha}el meeceanismo de produccion
de los desplazamienfos transversales del cilindro, medi-
ante el funcionamiento de la confectacion electro-megneti

controlade por el enrollamiento 26a.
NOTA.

La patente ‘recaersa sobre lag re1v1nd10aclones 31guient

‘1, Maguina dé d1v1d1r las materias plasticas en.la cual
un dispositivo de alimentacion consistente en un espiral
‘de_Arquimedes, un embolo o un disvositivo equivalente
- suministra la materia a dividir a un cilindro en donde
‘dicha materia comprime un embolo cuya biela, hacia el fin
'de sSu carrera, se pone en contacto con un tope regulable
en una varilla cuyo de3plgzamlento en un sentido es sus-
ceptible de mandar la parada delsdisbositivo dé slimenta-
~cion, caracterizada en que el desplazamiento de la varili
es susceptible de sceionar un freho electro—magnetico

capaz de obrar sobre un elemento de la transmision de mov
miento que enlaza la fuente motriz que acciona la maguina

con el disvositivo de alimentacion.
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2. Maquina ‘de dividir las materlas plaetlcas segun la
re1v1nd10a01on 1l y en la cual el elllndro antedicho es

'suseeptlble de desnlazarse transversalmente 8 su eae

entre dos sovortes, earacterlzada en’ que el tope antedieho

es susceptlble de afectar un embrague o} eoneetaelon elecf .

,tro-magnetleo intercalado. en ‘la transmislon del movinlent
que enlaze la fuente motriz con el dlsposltivo de mando
de los’desplazamientﬁs transversales antedichos. '

3. Maquina de dividir las naterias piasticas'ségun las
reivindicacicnes 1y 2, caractérizada en que el enroliﬁQ
miento eleetricb‘del freno electrOAmagnetico que manda
12 parada del diépositiyo de alimentacion es puéste en
serie o en paralela con el enroliamiento éleciriéo del
embrague electro-magnetico que provoeca la puésta en movi-
miento del dispositivo de mando de los desplazamientos
transversales, el circuito que comprende estog dos en-
rollamientos alimentandose por una fuente de energia
electrica independiente 0 por una fuente accionada por
1a fuente motri% que manda la maquina.

4. Maqguina de dividir 1las matérias plasticas segun las
reivindicaciones 1 y 2 y cuyo cilindro, al final de su

carreréa transversal, desplaza por un tope pivoteante que

coopera con una palanca, la varilla indicada en la reivin-

dicacion 1 en un sentido contrario a é1 especificade en
la misma reivindicacion 1, caracterizada en que dicho
desplazamiento de la varilla es susceptible de afectar

un embrague electro-magnetico intercglado en la transmigi

de movimiento que enlaza la fuente motriz auxiliar con el

dispositivo de alimentacion.
5. Maquina de dividir las materias plasticas segun la
reivindicacion 4, carscterizada en que el desplazamiento

antedicho de la verilla es susceptible de afectar un fren

o
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transmision de movimiento que enlaza la fuente motriz al

 dispositivo de mando de los desplezamientos transversales
del cilindro. _ *
6. Maquina de dividir las meterias plasticas segun las
reivindicaciones 4 y 5, caractehizada en que €1 enrolla-
miento electrico del embrague electro-megnetico que mande,
| 1a puesta en movimiento del dispositivo de alimentacion
es puesto en serie o en paralela con el enroliamiento '
- electro-magnetico suscentible de provocar la parada del’
dispositivo de mendo de los desplazamientos transversales
del cilindro, alimentandose el circuito que comprende es-
tos dos.enrollamientos por una u otra de lag-fuentes de
energia de que se trata en la reivindicacion 3.

7. Maquina de dividir las-materias plasticas:segun'las
reivindic acicnes 3 y 6, caracterizada en que la varilla
indicada anteriormente es susceptible de controlar, en
un sentido de désplazamiento, el cierre del circuito
.especificado en la reivindicacion 3 y la apertura del
circunito especificado eh la reivimdicacion 6, y en el gen
tido inverso de desplazamiento el cierre del circuito in;
dicado en la reivindicaeion 6 y 1a'apertura del eircuito
mencionado en la reivindicacion 3.

8. Maquina de dividir lasg mterias plasticas se€gun -la
reivindicacion 7 en la cual las aperturas y eierres de
los circuitos antedichos se efectuan mediante un interrup
tor_de conectacion rapida que comprende un .tambor que
lleva los puentes de contactp y que gira entre los con-
tactos fijos, caracterizada en que la rotmeion del'tambof

antedicho es mandada en un sentido por el desplaiamiento

en un sentido de la verilla antedicha y en el otre por el|




desplazamiento en direccicn inversa de la mlsma“varl"la

9. Maquina de dividir las materlas plasticas reallzada

y puesta en practica de la manera. descrita o renresentadﬁ
detalladamente a titulo de ejemplo emr los dibujos adjuntds
10. Se reivindica ror ultimo, como objeto sobre el que hj
de recaer ls patente de inveneion que se solicita por

veinte anos en Espana:

"MAQUINA DE DIVIDIR LAS MATERIAS PLASTICAS*®

Todo conforre quede expresado en esta memoria que
ccnsta de once hojas escritas a maquina por una sola cara

v planos que la acompanan.

Medrid 13 ‘h’. éo 1920
‘ﬂﬂ%{‘ 1 & w‘%" : ‘.
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