(Comprendida en la clase 30)
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KEKORTIA DESCRIPTIVA

' L2 . ~
para una patente de invencion por veinte afios, por = Dispositivo de
carga automitica para cafiones con tubo de retroceso = a favor de

la razdn social Aktiebolaget Bofors, residente en Bofors (Suecial.

e

Bl invento se refiere a dispositivos de carga automdtica pa-
ra cafiones con tubo de retroceso y consiste principalmente en que
el dispositivo de carga solo se provee de un apoyo para 1a.parte
trasera del cartucho apoyado en la posicién de carga con su par-
te delantera en la pieza de fondo del tubo del cafidn. De aquf se
deriva la ventaja de que en los movimientos del dispositivo de
carga solo hay que desplazar piezas de peso relativamente pequew
fio, de menera que pueden dominarse cdmodamente los efectos de las
masas. Ademds el apoyo de los cartuchos por efeeto de su pequefio
ﬁeso sirviéndose de un atacador, el cual en la forma conocida es

desplazable por el tubo del cafidn en.el retroceso de éste en diw-



reccidn del eje del alma, puede apoyarse en el atacador despla-
zable, con lo que se logra simplificar considerablemente la cons-—
trucqién.

Bn el dibujo adjunto se ilustra un e jemplo de ejecucién del
dispositivo de carga que constituye el objeto del invento, pre-
sentando:

La fig. 1 una seceidn iongitudinal del dispositivo de carga
junto con una vista lateral de las partes préximas del cafidn.

La fig. 2 la planta correspondiente a la fig. 1 parcialmente
en seccién, ademas en mayor escala.

La fig. 3 una seccidn por la 1{nea 3-3 de la fig. 1 vista por
la, derecha. |

La fig. 4 una vista frontal correspondiente a la fig. 1 vis-
ta por la derecha.

La fige. 5 una vista correspondiente a la fig. 4 con una sec-
cidn por la 1{nea 5-5 de la fig. 1, ademds en igual escala que
las figs. ; y 2, presentan las |

Figs. 6 y 7 vistas correspondientes a la fig. 1 con otra po-
sicidn de las diversas partes.

La fig. 8 una viéta ecorrespondiente a la fig. 2 con 1la posi-
cidn dibujada en la fig. 7, y ademds en igual escala a las figs.
3 4 5.

La fig. 9 una vista correspondiente a la fig. 4, pargéialmente
en seccidn en la posicidn admitida en las figse 7y 87

La fig. 10 una seccidn por la lfnea 10-10 de la fig. 1 vista
por la izquierda.

Por A se designa el tubo del cafidn, el cual despues del dis-
paro puede retroceder y avanzar sobre el soporte B de via desli-~
zante giratorio en direceidn vertical alrededor del eje de los go-
rrones de apoyo. En la pieza de fondo al del tubo del cafidn se

aloja una cufia de cierre O que puede desplazarse en un plano para-
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lelo al eje de los mufiones y para la cual se ha previsto un dis-
positivo automitico de ajuste de clase conocida no ilustrado, me-
disnte el cual al avanzar el tubo del cafidn y despues que éste
ha recorrido aproximsdamente 2/3 de su trayectoria, se lleva a
la posicién de abertura. Con este dispositivo se une al mismo
tiempo en forma conocida un expulsarpara los casquillos de los
cartuchos que entra automiticamente en funciones. También para
el movimiento de cierre de la cufia se ha previsto un dispositivo
automdtico de ajuste, el cual entra en actividad en la forma co=
nocida al momento que un cartucho se ha encajado totalmente en la
recdmara del cafidn. La cufia de cierre estd provista por el lado
frontal situado por delante en el movimiento de cierre, de un re-
corte de carga EE‘ Otro correspondiente rccorte de carga gi se
prevé en la parte de la pieza de fondo gi‘situada por detrds de
la cufla de clerre.

En el soporte B de la v{a deslizante se fija por el lado de

1

1los recortes de carga 2 y g}_un bastidor B~ en el que se guia

el atacador. Bste se compone esencialmente de una barra hueca D,
de una pieza de cabeza D1 unida r{gidamente con ella y de una
pieza de arrastre E para el cartucho a introducir F (véase espe-
cialmente fige. 8)« La barra del atacador D se gufa en un cilindro

1 paralelamente al eje del alma del

Ef_previsto en el bastidor B
cafidn y se mantiene bajo el influjo de un muelle G (figs. 1, 3 y
6) apoyado en el cilindro y que tiende a empujar al atacador ha-

1 del atacador se prevé por

e¢ia delante. En la pieza de cabeza D
la cara vuelta al tubo del cafidn un saliente d2 (figs. 2, 4, 5,
8y 9) con el que el atacador em su desplazamienfo hacia delante
puede penetrar a través del recorte de carga §E>de la pieza de
fondo gi en el agujero de la cufia. Cuando el cierre estd cerrado

(figs. 2, 4 y 5) el apéndice thcuya longitud se calcula de mane-

ra que no se impida el cierre dicho, 8e halla situado muy cerca



por detrds de 1la pared delantera del agujero de la cufia. La su-
perficie delantera frontal de una parte Ef»de la cabeza Dl del
atacador saliente, vuelta al tubo del cafidn (véase especialmente

fig. 4) se halla situada aquf en un apéndice ﬁi lateral, previsto

en'la pieza de fondo al. Por consiguiente en el retroceso del tubo

del cafidn el atacador D»Dl,es arrastrado por el apéndice Ef_y lle~

ga a su posicidn lfmite trasera representada en las figse. 6, 7 ¥

: . Y,
8., Para sujetar el atacador en esta posicion se prevé en el bas-

1w trinquete H (figs. 1y 6) y en la parte delantera de

tidor B
la barra B del atacador un deccansillo o encastre'gf'(fig. 8) en
la que puede agarrar el trinquete H por la accidn de un muelle.

1 saliente hacia fuera

Egte trinquete H se asienta sobre un eje H
¥ que en su extremo exterior lleva una manivela H® desfina&a a
desembragar la detencidn H, a4 cusndo se quiera.

" La pieza de arrastre E puede desplazarse en el saliente ae
de lé ecabeza del atacador Dl transverszlmente al eje del alma del
cafidn (véase especialmente figs. 5y 9) y se halla bajo la aceidn
de un muelle J que tiende a sujetarld en su posicién 1{mite de-

lantera visible en la fig. 9. En esta posicidn la pieza dc arras-

tre puede agarrar por detras del fondo del cartucho F como se

.ilustra en la fig. 8, cuando se encuentra en la posicién de carga

por delante de la recamara gf_del cafidn. Bn su® posicidn 1f{mite

trasera visible en la fig. 5 la pieza de arrastre E puede sujetar-
se mediante un perno K desplazable verticalmente en la cabeza DI
del atacador y que en esta posicién de bloqueo agarra con su exXw
tremo superior en un descansillo 31 de la pieza de arrastre E.

El perno X se encuentra bajo la accidn de un muelle Jl que tiende
a sujetarlo en la posicién de bloqueo. En su extremo inferior es-
t4 provisto el perno detentor K de un recorte EE, en el que aga-—
rra un brazo de manivela ml (fig, 5) de un eje l, apoyado en un

varilla hueca QE fija rigidamente en la cabeza Dl del ataecador 'y
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situada en igual direceidn que la barra D del mismo. En la vari-

1lla Bueca gi, gulada en el bastidor B! en un cilindro EE situado
por debajo del cilindro Eé_y en la parte que la circunda de la ca-
beza D1 del atacador se ha previsto un recorte gf_(figs. 5) que
permite un giro suficientemente grande del brazo de manivela EE‘
La varilla hueca gi'sobresale hacioa atras por la cabeza pl del
atacador y por su extremo trasero termina en un casquilloe gz
(figs. 1, 6 y 7) que contiene un muelle N (fig. 1). En la parte .
delantera del eje. M va fija una palanca de desenganche EE gue
sobresale hacia fuera en forma andloga al brazo de manivela gi
(véase especialmente fig. 3) y para la cual se ha previsto en la
varilla hueca Qf_un recorte gf>correspondiente al recorte EE

(fig. 5). Bn 1la posicidn 1fmite delantera del atacador visible

en la fig., 1, 1la parte de la varilla hueca 4% situada a la altura
de la palanca de desenganche EE se halla dentro del eilindro Bf,
en el que Se ha previsto una ranura alargada Ei‘(fig. 3) que per;
mite la entrada‘a la palanca de desenganche y es de tal seccidn

transversal que dicha palanca puede girar sin dificultad. Bl ex-

tremo libre de dicha palanca de desenganche m?

—

cuando el ataca-
dor se encuentra en su posicién 1f{mite trasera visible en ias fi-
guras 6 y 7 y la palanca de desenganche adopta su posicién angular
visible en las figs. 3 a 5, 8s halla situado en la trayectoria

de una uﬁa.gi_prevista en la pieza de fondo del tubo del cafidn

y se adopta tal disposicidn que la .ufia a5 choca hacia el final
del movimiento de avance del tubo (fig. 6) sobre la palanca de
desenganche m? ¥y mientras que el tubo termina su movimiento de
avance (fig. 7) la empuja en el sentido de la flecha X a la posi-
cidn angular segin la fig. 9, en la que el perno detentor K se ha
empujado por el brazo de manivela Ei (fig. 5) contra la accidn
del muelle J% a su posieidn 1fmite inferior (fig. 9) y.deja libre

a la pieza de arrzatre E,.



La varilla D del ataalor sobresale por encima de la cabesza

de éste Dl con un gorrdn hueco gi, sobre el que con un cubo pl

8e guia desplazable un brazo P qué lleva al apoyo gf_para el ca-

#én F. Bn el cubo g}_se fijé una punta gf (fig. 8) dispuesta ra=-
dialmente que agaira en una ranura de guia del gorrén hueco 23.
Esﬁa ranura de guié se compone de una parte delantera en 1lfnea
recta giS& de otra parte trasera gii extendida en espiral. La pun-
ta p3 penetra por la ranura de guia 939} Eii en el interior del
gorrén hueco Qg ¥y aquf agarra en un agujero correspondiente de un
casquillo gﬁ_(figs. 8 y 7) guiado desplazable en la superficie in-
terior del manto del gorr5n hueco gi'y que segﬁn lo antegior se
acopla por la punta gf_oon el brazo P. El casquillo p4 estd pro-

visto en su extremo delantero de un fondo que sirve de contra-

apoyo a un muelle G dispuesto en el gorrén hueco gi, Bn su extre-

- mo opuesto a2l fondo del casquillo se apoya el muelle Q contra un

tapén roscado_gii que cierra al gorrén hueco gz_por su extremo

trasero. Bl muelle Q tiende a sujetar & brazo P en'uﬁa posicién
1{mite delantera (figs. 7 y 8) en la que el cubo 2& gse halla en
eontacto con una tuerca roscada gif_atornillada sobre el gorrén

hueco gi_y apoyada en la cabeza Dl del atacador. EL1 brazo ? se

" mantiene aquf mediante B punta gf (fig. 8) que agarra a la parte

rectilfnea 2}9 de la ranmra de guia 2}3, g}}_en una posicidn
angular, en la que el apoyo del cartucho Effse encuentra en la po=-
sicidn de carga visible en la fig. 9 y'al mismo tiempo una garra
Bi prevista en un saliente gi del brazo P se apoya por delante

del casquillo 47 en la varilla hueca Ei (figs. 9 y 7). E1 salien-
te gi de la cabeza Dl del atacador se encuentra aquf,vcomo indi-
ca la fig. 8, en tal posicidn respecto al atacador p? que la
pieza de arrastre B puede agarrar sobre el apoyo § coger al car-
tucho F por detras del fondo cuando descansa sobre el apoyo. En

el lado delantero del brazo P se apoya una bola R, con la que en
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1la posicién 1{mite delantera del atacador D Dl (fig. 1) se apo-

ya en la cara frontal trasera de la pieza‘de fondo g&. gon rela-
¢idn al atacador el brazo P se encuentra aquf en su posicién 11~
mite trasera, en la que el muelle Q estd comprimido a su longitud
mimime. y 1la punta gf_ha llegado a la parte gi}espiral de la ranuw
ra de guia gig! Eiif Bl brazo P por efecto de la gufa de la pun-
ta gf.en la ranura eépiral g}}ha llegado aquf a una posici6n an-
gular (fig. 4), en la que estsd situado completamente fuera de la
trayectoria deserita por los casquillos de los cartuchos expulsa-
dos al abrirse automdticamente la cufia del cierre. Sobre el eje M
gse apoya giratoria en su extremo trasero saliente del casquillo
gz_ uns ereéntrica detentora S mantenida bajo la aceidn del rme-
l1le ¥ (fig. 1). Este muelle M, que por su extremo ﬁrasero, se fi-
Ja en la exeéntrica detentora S y por el delantero en el casqui-
1lo gi, tiende a hacer girar a la excéntrica contra el sentido de
la flecha x. La excéntrica puede girar solo limitadamente sobre
el eje M (fig. 10) y por esto el muelle N, cuando el eje se fija
tiende a sujetarla sobre éste en una posicién 1{mite determinada.
Cuando el eje M Junto con la palanca de decsenganche EE.SG encuenw
tra en suwposicién angular visible en las figa. 3 a 5y la excén-
trica detentora S5 en su.posicién extrema, estéa posee la posicién
angular visible en las figs. 4, 6 y 10, en la que en la posicién
1{mite trasera del brazo P (figs. é y 7) queda situada directa=
mente por delante del saliente BEf El muelle N que actda en con-
tra del sentido de la flecha x sujeta aqu{ al mismo tiempo al eje
M junto con la palanca de desenganche EE en s posicidn angular
(fige 3). Por el contrario si el eje M se encuentra en su posi-~
cidn angular visible en la fig. 9 y correspondiente a la posicién |

de desenganche del perno K, entonces ha girado con é1 la excén-

trica 8 a una posicién angular, en la que deJa libre al saliente

gﬁ, de manera que el brazo P puede moverse hacia delante bajo la
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aceidn del muslle Q, llegando a su posicién angular dibujada en

la fig. 9. Para'que el brazo P desde su posicién limite delantera
(fig. 7.y 8) pueda tornar libremente por la excéntrica detentora

S a su posicidn 1fmite trasera (figs. 1, 2 y 8) cuzndo dicha ex-
céntrica se encuentra en la posici5n angular segﬁn las figs. 4,

10 y 1 se ha provisto el saliente gE_en la cara trasera con una
superficie oblicua EZ! con la cual puede agarrar en mu retroceso
por‘encima de la exedntrieca ¥ hacerla salir de su trayectoria con-
tra la accidn del muelle N.

Al describir el funcionamiento del dispositivo de carga dese
erito ﬁartiremos del estado representado en las figs. 1 a 5, en
que el cafidn estd dispuesto para disparar. La cufla de cierre ¢
existente en la posicién de cierrevse apoya en un cartucho F exis-
tente en la cdmara de ecarga del cafién ¥y con la superficie de man-
to de su recorte de carga 31 bha encajado compietamente a la pie-
za de érrastre E en el saliepte EE de lé cabeza DL del atacador
gituado muy cerca por delante de la superficie delantera del agu-~
jeroide cufia, y el cwal con la cara frontal delantera de su parte
saliente 4% (figs. 5y 4) se apoya por la pre§i5n del muelle G
en el saliente gi dé la pieza de fondo del tubo del oafidn. La pie-
za de'arrastre E se sujeta en su.posicién por el pernc K que aga-
rra por la presién del muelle J* en el reba jo 3}3 El eje X con
la palanca de desenganche m?® y la excéntrica detentora S se encuen
tra en la posicién angular visible en las figs. 3 a2 5, en la que

se sujeta de manera que pueda ceder, por el muelle N. 31 brazo
P se apoya por intermedio de la bola R en la cara frontal de la
pieza de fondo‘gi y por tanto con relacidn al atacador D Dl 8e
encuentra en su posicién 1{mite trasera y por tanto posee una po-
sicidn angular (fig. 4) en que se encuentra por completo fuera de
la trayectoria que deseribe el cartucho vacfo expulsado despues

del disparo. El saliente 22 del brazo P se encuentra aqu{ direc-
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tamente detrds de la excéntrica detentora S.

Despues del disparo retrocede el tubo del cafidn y por inter-
medio del saliente gf arrastra al atacador D Dl. Aqu{ nada se
altera en la posicién reciﬁroca,de las partes dispuestas en el
atacador, incluso del brazo P. Al final del movimiento de retro-
ceso del tubo del cafidn el trinquete H encaja en el correspondien-
te descansillo gi de la varilla D del atacador y detiene a este
en su posicién 1f{mite trasera mientras que el tubo del cafidn avan-
za, contra la accidn del muelle G comprimido hasta su longitud nf-
nima (figs. 6 £ 8).

Bl muelle G que constituye el almacenador de fuerza previsto
para el atacador, se almacena ahora la energfa necesaria para pro-
ducir el movimiento de carga. Al comenzar el avanee del tubo de |
caﬁén»pierde el brazo P en la bola R su contra-apoyo en el tubo
de caﬁén, pero de momento no puede variar su posicién respecto
al atacador, pues esto se impide por la exedéntrica detentora S
existente por delante del saliente EE (fig. 6). Despues que el tu-
bo del cafidn ha recorrido aproximadamente 2;5 de su trayectoria
de avance, se abre autométicamente el cierre y al mismo tiempo se
expulsa el cartucho vaefo para el que queda libre el camino, pues
el brazo P se encuentra aun en la posicidn angular segﬁn la fig. 4.
Poco antes de terminarse el avance (fig. 6) choca la ufia gi del
tubo del cafidn sobre la palanca de desenganche 23 ¥ la hace girar,
mientras que el tubo termina el avance (fig. 7), Jjunto con el eje
K, la manivela gi (fig. 4) y la excéntrica detentora S a la posi-
eidn angular segﬁn la fig. 9. Gracias a eéte giro se deshace la
detencidn X, gi para la pieza del arrastre B y también la deten-
cidn S, gf_para el brazo P. Despues que as{ el dispositivo de de=
senganche para las dos detenciones formado por la ufia gi en unidn

con la palanca 23 y el eje de desenganche M provisto de la mani-

vela E&, ha entrado en actividad, la pieza de arrastre E bajo la
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aceidn del muelle J se desplaza a su posicién 1{mite delantera
(figs. 9 y 8) e igualmente bajo la aceidn del muelle Q el brazo
P se desplaza a su posiciénklfmite delantera, girando al mismo
tiempo a la posicién angular visible en la fige. 9 por intermedio
de la punta,gf_guiada en la ranura curvada gii, QEE, El apoyo EE
de 1los cartuchos se encuentra ahora muy cerca por debajo de la
pieza de arrastre B en la posicién de cargas

Ahora gse introduce un cartucho F en la forma que se desprende
de la fig. 8 con su parte delantera en el recorte de carga gf_del
tubo y con su parte trasera se coloca directamente por delante
de la pieza de arrastre B sobre el apoyo p2 del cuerpo de sostén
formado por el brazo P para los cartuchos. Entonces haciendo gi-
rar la manivela H? se deshace la detencidn H, gﬁ (fig . 6) previs
ta para la varilla D del atacador y este ahora bajo la accidn del
mielle G se desplaza hacia delante junto con el brazo P y el car-
tucho ¥ apoyado sobre el apoyo gg_en la pieza de arrastre E. Bl
brazo P con la bola R viene a apoyarse en la superficie frontal
tiasera de la pieza de fondo g&_del tubo del eafidn ¥ ya& no parti-
cipa mas en el ulterior desplazamiento del atacador. Este ahora,
con el saliente gi_de la cabeza nl penetra por el recorte de car-
ga gf.del tubo en el agujero de cufia ¥y llega cerca de la pared
delantera del mismo a quedar en reposo despues que la pieza dé
arrastre e ha arrastrado al cartucho F del apoyo gﬁ y luego ha
encajado tobalmente en la recimara gﬁhdel cafidn. Al mismo tiempo
la parte saliente gi de la pieza Dl de la cabeza del atacador view
ne a apoyarse en el saliente gi.del tubo.@on relacidn al atacaQ
dor el brazo P apoyado en la pieza de fondo gi‘durante la dltima
parte del desplazamiento del atacador se ha desplazado contra la
aceidn del muelle @ hasta su posicién limite trasera y al mismo
tiempo ha girado a la posicién angular segﬁn la fige. 4. Al momen-

t0 que comienza el desplazamiento del atacador (fig. 7) la palane
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ca de desenganche gi.ha de jado de tocar a la uﬁa.gi del tubo del
cafidn y luego bajo la aceidn del mueclle N ha girado Junto con la
excéntrica detentora S a la posicidn angular segin las figs. 3

4 5. Por tanto la excéntriea S ha penetrédo en la trayectoria que
describe el brazo P con relacidn al atacador cuando se mueve &
su posicién 1fmite trasera. Pero esto no puede originar ninguna

perturbacién del movimiento, pues el brazo P poco antes de que ha-

"Ja alcanzado su posicidn 1fmite trasera, choca con la superficie

oblicua EZ del saliente Ei.sobre la excéntrica detentora S y la
ha hecho girar fuera de su trayectoria contra la accidn del mue~
1lle ﬁ (fig. 10). Al momento que el brazo P ha alcanzado su posi-
eidn 1{mite trasera, la excéntrica detentora vuelve a la posicién
angular que hasta entonces tenfa (figs. 4 y 10) en la que se halla
8ituada directamente por delante del apéndice gE. La palanca de

desenganche m2

en el decurso del desplazamiento del atacador ha
penetrado en la ranura alargada Ei (fig. 3) del cilindro EE.
Despues que el cartucho se ha encajado completamente en la
recdmara del cafidn, el cierre se cierra automiticaments en la for-
ma conocidae. Por esto la superficie de manto del recorte de car-
ga gi de la ¢ufia de ciérre’vuelvé a la pieza de arrastre E a su
posicién 1{mite trasera. Despues que dicha pieza ha alcanzado es-
ta posicidm, el perno detentor K bajo la presidn del muelle Ji pe-
netra en el descansillo gi de la pieza de arrastre. Asf se vuelve

al estado de que se habia partido al describir el funcionamiento.

Descrito suficientemente el presente invento lo que se decla-
N / . s P
ra como de novedad e invencion propia son las siguientes, reivin-

dicaciones:



1.- Un dispositivo de carga automdtica para cafiones con tubo
de retroceso, saracterizado porque esté provisto solo de un apo-
yo (p?) para la parte trasera del cartucho (F) apoyado en la po-
sicidn de carga con su parte delantera en la pieza de fondo (al)
del tubo (A) del cafidn. |

2.~ Un dispositivo de carga segﬁn lo reivindieado en el‘pun-
to 1, con un atacador desplazable por el tubo del cafidn en su re-
troceso en contra de la aceidn de un almacenador de fuerza en di-
receidn del eje del alma, y el cual puede sujetarse por una de-
tencidn en su posieién 1{mite trasera, caracterizado porque el
apoyo de los cartuchos (p?) se dispone en un cuerpo sustentador
(P), apoyado en tal forma en el atacador (D Dl). que puede girar
respecto a éste alrededor de un eje situado en la direceidn de
su desplazamiento y desplazarse al mismo tiempo en dirsccidn de‘
este ecje.

3+~ Un dispositivo de carga segﬁn lo reivindicado en el pun~
to 2, caracterizado porque el cuerpo sustentador (P) para el
apoyo (pz) de los cartuchos puede desplazarée respecto al ata-
cador (D D) en contra de la accidn de un muelle (Q) a una po-
sieidn 1fmite trasera, en la que puede sujetarse por una deten=-
cidn (S, p%) y al mismo tiempo en dependencia solidaria de su
desplazamiento puede girar de manera que en, esta posicién 1{mite
se encuentre situado por fuera de la trayectoria descrita por el
cartucho vacio expulsado, mientras que en su posicién 1{mite de=
lantera el apoyo (p2) para el cartucho (F)jse encuentra en la po-
sieidn de cargas

4.- Un dispositivo de carga segin lo reivindicado en el pun=
to 3, caracterizado porque la detgncién (s, p°) prevista para el
cuerpo sustentador (P) puede deshacerse por el movimiento de avan-
ce del tubo (A) del cafidn.

5.~ Un dispositivo de carga segén lo reivindicado en el punto



" 2, caracterizado pamed atacador (D DY) se provee de una pieza
de arrastre (E) para el cartucho (F); mdvil transversalmente al
eJé‘del alma del tubo (A) del cafidn y la cual en el movimiento de
carga del atacador (D Dl) efectuado por la aceidn del almacena-
dor de fuerza, puede penetrar por recortes laterales de carga del
tubo (A) provisto de un cierre de cufia hasta la reedmara (2%) del
tubo del cafidn y en el movimiento de cierre de la cufia (C) puede
desplazarse por esta a una posicidn ineficaz (fig. 5) fuera de
la trayectoria del cartucho (F).

6,—'Un diepositivo de carga seéﬁn lo reivindicado en el punto
5, caracterizado porque la pieza de arrastre (B) puede sujetarse
en su posieidn ineficaz (fig. 5) por una detencidn (K, el) que
puede desembragarse pofvel movimiento de avance del tubo (Al del
cafidn.

7.~ Un dispositivo de carga segﬁn lo reivindicado en los pun-
tos 4 y 6, caracterizado porque la detencidn (K, el) para la pie=
za Qe arrastre (E) y la detencidn (S, p5) Para el cuerpo susten-
tador (P) provisto del apoyo (pz) se unen entre sf de menera que
efectﬁan al mismo tiempo el movimiento de desenganche y para am-
bas detenciones (K, el y 8, p5) se prevé un dispositivo comdn de
desenganche (as, me, ¥, ml). |

8.~ Un dispositivo de carga segin lo reivindicado en el pun-
to 7, caracterizado porque en el atacador (DVDl) se fija una va-

‘rilla hueca (d%) dispuesta en la direccidn de su desplazamiento
y en la que se apoya un eje de desengénche (M) para ambas detencio

1 y S, p5) ¥y el eje de desenganche (M) se provee de una

nes (K, e
palanca (mR) que a través del recorte (ds) de la varilla hueca
(a9) sobresale hacia fuera y mediante una uﬁa (a%) dispuesta en
el tubo (A) del cafidn puede desplazarse en el movimiento de avan-
ce de éste en el sentido del desenganche.

9.~ Un dispositivo de carga segin lo reivindicado en el punto



8, caracterizado porque la detencién (s, p5)3para el cuerpo susw
tentador (P) de los cartuchos se construye con una exeéntrica de-
tentora (8) que puede girar limitadamente sobre el eje de desen=-
ganche (M) y se intercala entre el atacador (ppl, a5, a”") y 1=
excdntrica detentora (S) un muelle (N), que puede sujetar a la
excpntrica detentora (8) junto con el eje de desenganche (M)
eldsticamente en una posicién angular, en la que la palanca de
desenganche (m2) se halla situada en la trayectoria de la ufia
(a5) dispuesta en el tubo (A) del cafidn y la exeéntrica detento-
ra (S) se encuentra en la posicion de blogueo.

10.,- Un disﬁoaitivo de carga segﬁn 1o reivindicado en el pun-
to 3, caracterizado porque el cuerpo sustentador (P) se dispohe
de tal suerte al alcance del tubo del cafidn (A), que en el movi-
miento de carga del atacador (D D1) efectuado por el aimaoenador
de fuerza (@) choca en el tubo del cafidn (A) ¥y por esto, mien-
tras que continua el atacador (D D) su movimiento, se desplaza
& su posicién 1{rmits trasera,

1l.~ Un dispositivo de ocarga segﬁn lo reivindicado en el pun-
to 3, caracterizado porque sl cuerpo sustentador (P) se gufa so-
bre un gorrdn hueco (%) provisto de una ranura curvada (a10 a 11)
del atacador (D Dl), en cuyo espacio hueco Se dispone el muelle
(Q) que actda sobre el cuerpo sustentador (P).

12.~ Dispositivo de carga automitica para cafiones con tubo
de retroceso.= Segin se déscribe y reivindica en la presente me-
moria descriptiva y se ilustra con los dibujos que a la ﬁiéma
se acompafian,

Consta esta memoria de catorce péginaé foliadas y escritas

por una sola cara.

Madrid, & 11 de mayo de 1929.

Leocadior Lépez y Lépes
PePo= A/¢’5’55s===s===5555;1
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