
=°oqr-

Patente Española

M E M O R I A
descriptiva ^

r f c /{

V .

< 7 /.r .. ..iC?¿ K ¿ < (Z < ,/.< 7/!'Z .^'Tr............

POR

o i n J  ( / / / /  /  /

DE



E l p re s e n te  inven to  t ie n e  po r o b je to  c i e r t a s  aplicaciones 

e s p e c ia le s  de l a s  v e le ta s  a l a  a v ia c ió n .

Suele con f re c u e n c ia  s e r  n e c e sa r io  en l a  a v ia c ió n  

e fe c tu a r  determ inadas o p e ra c io n e s , t a l e s  como e l  l a r g a r  un 

d e p ó sito  e l  cambio de c u rv a tu ra  de un a la ,  e l  a b r i r  l a  

hend idu ra  de un a la  con hen d id u ra  e t c . . .  cuya e je cu c ió n  re q u ie re  

un mecanismo com plejo, de p u e s ta  en m ovim iento, por e l  p i lo t o ,  

que es d i f i o i l  y a veces muy a rr ie s g a d o . Además, puede 

conven ir hace r que é s te  mecanismo funcione  autom áticam ente

p a ra  un ángulo dado de in c l in a c ió n .

Las v e le ta s  o g rim po las , empleadas p rudencialm en te  

perm iten  re s o lv e r  e s to s  d iv e rso s  problem as de una manera 

v e n ta jo s a .
E l d ibu jo  ^ue se acompaña, dado a t í t u l o  de ejem plo , 

m uestra  b ien  a l a s  c la r a s  l a  n a tu ra le z a  y e l  funcionam iento  

de l inven to  ap licad o  a un a la  con ran u ra s  o h en d id u ras .

E l a la  1 re p re se n ta d a  en c o r te ,  t ie n e  una s u p e r f ic ie  

a u x i l i a r  2 s u s c e p tib le  de g i r a r ,  po r ejem plo , a lre d e d o r  de l 

e je  3 que descansa en e l  so p o rte  4 . Según que l a  hen d id u ra  

5 a s i  c o n s t i tu id a  e s té  a b ie r ta  o c e rra d a  cambian l a s  p ro p ied ad es 

o co n d ic io n es  aerod inám icas d e l a la ,  siendo  conven ien te  que l a  

hen d id u ra , c e rra d a  p a ra  lo s  d é b ile s  ángulos de in c l in a c ió n ,  

e s té  a b ie r ta  p a ra  lo s  ángulos de in c l in a c ió n  e lev ad o s , como de 

8 a 10 g rad o s , po r ejem plo, en a d e la n te .

Una grím pola 6 , p re fe ren tem en te  una grím pola  t ip o  

G o n stan tin  (véase l a  p a te n te  f ra n c e s a  n e 539.323 d e l 10 de 

noviem bre de 1920 a nombre d e l S o l ic i ta n te )  s o s te n id a  p o r e l  

so p o rte  7, l l e v a ,  in v ariab lem en te  un ida  a uno de sus b razos 

o s c i la n te s  8 , una p a la n ca  9 que acc io n a  o g o b ie rn a  po r medio 

de una b i e l a  10, una p a la n ca  11 s o l id a r i a  d e l e je  de
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C laro  e s t á  que s i  l a  g rím pola  tu v ie s e  un ángulo 

de a ju s te  de 10 grados h a c ia  d e la n te  oon re la o ió n  a l a  v e r t i c a l ,  

suponiendo que l a  cuerda  de l a la  e s tu v ie s e  h o r iz o n ta l ,  l a  

g rím pola  o v e le ta  quedará inm óvil m ie n tra s  que e l  ángulo 

de in c l in a c ió n  se a  i n f e r io r  a 10 grados y l a  ra n u ra  quedará 

c e r ra d a , ten ien d o  l a s  s u p e r f ic ie s  una in c id e n o ia  o in c l in a c ió n  

n e g a tiv a . Cuando e l  ángulo de in c l in a c ió n  sea  s u p e r io r  a 

10 g rad o s , l a  g rím pola  se d e sv ia rá  h a o ia  a r r ib a  h a s ta  c o lo c a rse  

en l a  p o s ic ió n  12, l a  p a la n ca  9 se c o lo c a rá  en 9^, l a  h i e l a  

10 en 10*, l a  pa lanoa  11 en 11^ y l a  s u p e r f ic ie  a u x i l i a r  

2 en 2^. La hend idu ra  se a b r i r á  y perm anecerá a b ie r ta  h a s ta  

que e l  ángulo de in c l in a c ió n  vue lva  a  descender a  menos de 

10 g rad o s .

E l funcionam ien to  s e rá  en teram ente  au tom ático .

En e l  momento de a b r i r s e  l a  h en d id u ra , s e rá  p ru d e n c ia l  

a b a t i r  e l  o la  e s ta b i l iz a d o r a  13 y v o lv e r la  a le v a n ta r  a l  c e r r a r s e  

l a  hen d id u ra . Las b ie l a s  14 y 16 y l a s  p a la n ca s  16 y 17, 

perm iten  r e a l i z a r  é s te  movimiento autom áticam ente en 

com binación con 13. Además, a l  m an iobrar e l  p i lo to ,  por 

medio de l a  pa lan o a  18, de l a  b i e l a  19 y de l a  pa lan o a  20, 

podrá  dar d e sv iac ió n  a n g iila r, a su g u s to , a  l a  g rím po la , es d e c i r ,  

p rovocar e l  movimiento au tom ático  d e l c o n ju n to , a v o lu n ta d , a l  

ángulo de in c l in a c ió n  que é l  haya e le g id o .

En vez de u t i l i z a r  e l  desp lazam ien to  de l a  p a la n ca  9 

p a ra p b r ir  o c e r r a r  l a  h en d id u ra , a l  a b a t i r  o e le v a r  un 

e s ta b i l i z a d o r  de c u rv a tu ra , c la ro  e s tá  que se l a  p o d r ía  u t i l i z a r  

tam bién p a ra  hacer fu n c io n a r , conjugada o no oon lo s  m ovim ientos 

a n te d ic h o s , e s ta b i l iz a d o r e s  o a lo n es  o rd in a r io s ,  p a ra  s o l t a r  

un d e p ó s ito , p a ra  h ace r fu n c io n a r un a p a ra to  de seg u rid ad  e t c . . . .  

es d e c ir ,  p a ra  a se g u ra r  e l  funcionam ien to  a d i s ta n c ia ,  autom átioo 

u o b lig ad o , de un mecanismo c u a lq u ie ra .



Es c o n v en ien te , a causa de sus c u a lid a d e s  e s p e o ia le s  

s e r v i r s e ,  de p r e f e r e n c ia ,  de una g rím po la  s is te m a  C o n sta n tin , 

s i  b ien  desde luego puede u t i l i z a r s e  c u a lq u ie r  o t r a  c la s e  de 

g rím po la . A si, po r ejem plo , l a s  dos s u p e r f ic ie s  s im é tr ic a s  

podrán s e r  reem plazadas por una s o la  o po r v a r ia s  s u p e r f ic ie s  

a s im é tr ic a s .  Los c o n tra -p e so s  p o d ría  s e r  su p rim idos . E l t r a p e c io  

p o d r ía  s e r  reem plazado po r un paralelógram ó.o un c u a d r i lá te ro  

c u a lq u ie ra .

Conviene tam bién f i j a r s e  en e l  punto sigu ien te* ,

La grím pola  o v e le ta  C o n stan tin  p ie rd e  e s ta M lid a d  

cuando es azo tad a  p o r e l  v ie n to  prim eram ente po r e l  lado  

ancho de l t r a p e c io  a r t ic u la d o ,  .¿ue es una de sus c a r a c t e r í s t i c a s .  

Ahora b ie n , en é s te  caso podrá  e s ta r  in d ic a d a  l a  co nven ienc ia  

de que e n tre  e l  v ie n to  por e l  lado  mayor, b ie n  sea  haciendo  

g i r a r  l a  v e le ta  en l a  am plitud  de 180 g rados a lre d e d o r  de 

l a  p a la n ca  ¿3 y adoptando e s t a  nueva p o s ic ió n , o b ien  

a la rgando  lo  s u f ic ie n te  e l  lado  22 d e l t r a p e c io .  En e s te  caso , 

en e fe c to , l a  p o te n c ia  de a b e r tu ra  de l a  h end idu ra  s e r í a  

aumentada a medida que se ab ra  e s ta  ú ltim a , ^uedando d e sc a r ta d a  t o ­

da in o ertid u m b re  a c e rc a  d e l funcionam ien to .

Como es n a tu r a l ,  lo s  mecanismos po r pa lancas b ie l a s  

y b ie l a s  c o r ta s  a n te rio rm en te  d e s c r i t a s ,  pueden s e r  reem plazados 

p o r o tro s  e q u iv a le n te s  s in  a l t e r a r  en nada l a  n a tu r a le s a  misma 

d e l in v en to .
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Habiendo ya d e s c r i to  y d e ta lla d o  con to d a  am plitud  l a  

n a tu r a le z a  de mi in v en to  a s i  como l a  manera de l l e v a r lo  a cabo 

en l a  p r á c t i c a ,  debo h a c e r  c o n s ta r  nuevamente que la s  d isp o s ic io n e s  

an te rio rm en te  d e s c r i t a s  son s u s c e p t ib le s  de m o d ificac io n es  de 

d e ta l l e  s in  que po r e l lo  se a l t e r e  e l  p r in c ip io  fundam ental

d e l in v e n to , y lo  que o o n s titu y e  l a  e se n c ia  d e l mismo y por lo
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que s o l i c i t o  p a te n te  po r v e in te  años en España es p o rí 

" Un sis tem a  de mando p o r medio de g rím pola  o v e le ta ,  

a p lica d o  a l a  a v ia c ió n " ; c a ra c te r iz á n d o se  po r lo  

s ig u i e n t e :

1 2 .-  Por l a  u t i l i z a c ió n  de una g rim po la  o v e le ta  

movida po r e l  v ie n to .

£ 2 .-  Ufa s is te m a  de mando según se e s p e o if io a  en l a  

r e iv in d ic a c ió n  p rim e ra , c a ra c te r iz a d o  po r e l  empleo de una 

v e le ta  o g rím pola  t ip o  C o n sta n tin , que comprende dos p a la s  

o p a le ta s  m ontadas en tai c u a d r i lá te ro  a r t ic u la d o .

3 9. -  Ufa s is te m a  de mando según se e s p e c i f ic a  en l a s  

re iv in d ic a c io n e s  y E§, c a ra c te r iz a d o  por e l  empleo de una 

v e le ta  o g rím po la , t ip o  C o n sta n tin , que comprende dos p a le ta s  

m ontadas en un tra p e c io  a r t ic u la d o ,  estan d o  d ich a  v e le ta  

o r ie n ta d a  d e l t a l  s u e r te  que e l  v ie n to  azo te  prim eram ente 

e l  lado  mayor d e l t r a p e ó lo .

4 2. -  Ufa s is te m a  de mando según se e s p e c i f ic a  en l a  

re iv in d ic a c ió n  1&, p a ra  l a  a p e r tu ra  y c ie r r e  de l a  h end idu ra  

de l a s  a la s  de h en d id u ra ; c a ra c te r iz a d o  por e l  hecho de que 

comprende una grim pola  como órgano de mando.

5 2. -  Un s is te m a  de mando según se e s p e o if io a  en l a s  

re iv in d ic a c io n e s  l e y 2&, c a ra c te r iz a d o  por e l  hecho de que com­

prende una g rim po la  o v e le ta  que g o b ie rn a  l a  a p e r tu ra  y e l  

c ie r r e  de l a  h en d id u ra  o ran u ra  de l a s  a la s  de h en d id u ra , y 

e l  funcionam iento  de lo s  e s ta b i l i z a d o r e s .

6 2 .-  Un s is te m a  de mando según se e s p e o if io a  en l a  

re iv in d ic a c ió n  1®, c a ra c te r iz a d o  p o r e l  hecho de que 

comprende una grim pola  o v e le ta  a ju s ta d a  a un determ inado 

ángulo con r e la c ió n  a  l a  v e r t i c a l ,  de t a l  s u e r te  que pueda 

d ich a  v e le ta  s e r  p u e s ta  autom áticam ente en acc ió n  cuando 

e l  ángulo de in c l in a c ió n  reb ase  de por s i  un v a lo r  determ inado



-  5

7 2 .-  Un s is te m a  de mando según se e s p e c i f ic a  en l a s  

re iv in d ic a c io n e s  5 8 y 6 8, c a ra c te r iz a d o  po r e l  hecho de que l a  

g rím pola  o v e le ta  es d e l t ip o  C o n stan tin  y c o n s ta  de dos 

p a la s  o p a le ta s  montadas sob re  un t r a p e c io  a r t io u la d o .

"Un s is te m a  de mando p o r medio de g r in p o la  o v e le ta ,  

a p lic a d o  a l a  a v ia c ió n ” ; t a l  y como queda su sb tan o ia lm en te  

d e s c r i to  en l a  p re se n te  memoria e i lu s t r a d o  en lo s  d ib u jo s  

que se acompañan.

E s ta  memoria c o n s ta  de c inco  h o ja s  e s c r i t a s  p o r una

s o la  c a ra .

M adrid, 3 de Mayo de 1989. 

LOUIS CQHSTAUTUI.
S
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