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» Maquinarla motriz a vapor, compuesta da un
máquina platón y da una turbina agregad..,

/
a vapor da escapa w.
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Sn la maquinarla compuesta da una máquina da pistón 
y da una turbina agregada da vapor da aacapa que trabajan 
sobra un árbol común, as indispensable intercalar un órgano 
compensador elástico entra 1» máquina alternativa, cuyo par 
motor es esencialmente variable de un instante al otro de 
la carrera del platón, y la turbina de vapor de escape cuyo 
par motor es uniforma. Guando, en tales instalaciones, la 
turbina da vapor da escapa no es desembragada durante las 
maniobra» de 1® máquina, deba estar construido el acoplamien­
to intercalado da tal manera que obre an los dos sentidos 
de rotación y para esfuerzos dirigidos indiferantamanta an 
un sentido ó an otro. Es preolso, ademé®, tener an cuenta 
en instalaciones combinadas da este genero, que cuitado el 
árbol de la máquina alternativa viene a Inclinarse, puede 
tomar el árbol intermediarlo, salidario con «1 mismo, una 
posición oblicua con relación al árbol da la ruada dentada 
grande.

Para tener en cuenta lo que precede s# han propuesto 
ya un cierto número de soluciones, las cuales, sin embargo, 
no remedian más que imperfectamente este estado de cosas ó 
solamente por el empleo simultáneo de varios medios diferen­
tes. SI presente invento aporta a este respecto una mejora 
esencial en el sentido de que las tres condiciones principales
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a ®nber;
la SI «lili.11 brido del par motor «a loa do® abatido» 

del esfuerzo en marcha bacía adelante,
2» El equilibrado del par motor «a loa do» sentidos 

del a»fuárao «a marcha hacia atrás,
30 El equilibrado del par motor en el caso de una po­

sición oblicua de los «Jes de lo® árboles el uno en relación 

con «1 otro,
se realizan todo® por raedlo de un órgano único, e® decir por 
un acoplamiento de una construcción especial, Intercalada 
entre «1 árbol principal y el de la rueda de engranage, pu- . 
dleado colocarse este acoplamiento sea del mismo lado de 
la mencionada rueda en relación coa la máquina de pistón, sea 

del lado opuesto.
En el dibujo adjunto están representado®, a título de 

ejemplos, algunas forma® de ejecución del objeto del Invento.
Xa fig. 1 muestra la disposición de un tal acoplamiento 

sobre la maquinarla de fuerzo motriz a vapor entre la rueda 
dentada g-and# y la máquina, mientras que la® fig. 2-8 re­
presentan al guiños ejemplo® de ejecución del acoplamiento.

a significa el árbol o manivela de la máquina alterna­
tiva, b el árbol intermediario que pasa a través del árbol 
hueco d y que está acoplado con el precedente y unido al 
árbol porta-hélice c.e es la rueda dentada grande del tren 
de dearaultipllcación, f la parte del acoplamiento elástico 
calada subre el árbol huevo, y £ la parte de este acoplamien­
to calado sobre el árbol b atravesando el árbol hueco.

La fig. 2 representa una vista lateral ó más bien 
un corte de uno de los órgano® compensadores dispuestos en la 
perifári® de este acoplamiento, cuyos órgano» están consti­
tuido® por los elementos, en oí conocidos, de un acpplsnáento 
de resorte®. Este acoplamiento función como sigue; En marcha



hacia adelanta y cuando el sentido del «ofuerzo coincida con 
al sentido da rotación, se apoya el brazo h del aemi-manguito 
de acoplamiento & cobre el plato da empuja i del raaorta y^ 
comprima aai en la medida correspondiente el resorte k que, 
a su vez, transmite el esfuerzo, por medio de un eegundo 
plato da resorte lt a los brazos ra y n pertenecientes al seml- 
manguito de acoplamiento f. Oon el fin de permitir una ligera 
oblicuidad de los dos semi-manguitos de acoplamiento & y h 
el uno con relación al otro, se prevén la superficie de con­
tacto de los brazos h y la superficie correspondiente de los 
platos de apoyo 1 y l di loa resortes, así como las superfi­
cies de contacto entre estos platos i y 1 di una parte y los 
brazos m - n del semi-manguita de acoplamiento f, como super­
ficies esféricas y hasta templándolas en caso necesario*

Xas fig. 3 y 4 representan una vallante de este dis­
positivo de transmisión a resortes, representada desarrollada 
en el sentido de la circunferencia. Los brazos transmisores 
de las dos mitades del acoplamiento están aqui sustituidos 
por rm pivote® independientes bulonados sobre sus platos res­
pectivos. Los signos de referencia son los mismo» como en 
la fig, 2. Xas flechas de trazos continuos idican siempre 
«1 sentido de rotación y las flechas de líneas de puntos el 
sentido del esfuerzo para el de la» dos máquinas cuya acción 
se quiere caracterizar. Para el sentido de las flechas o 
de lafig. 3, la turbina ( mitad de acoplamiento f) que gira 
en el sentido de la marcha hacia adelante empuja ( acciona.» 
la máquina de pistón. La transmisión por el acoplamiento y 
por consiguiente, la posición del resorte, son idénticas tam­
bién para «1 sentido de las i leonas £, p«ra el cual la má-
culna de pistón, girando en marcha hacia atrás, empuja ( ao- 
* clona)



la turbina. Sata es «1 osao que se. producá en «1 cambio 
da marcha, casado la máquina de pistón frena el rotor de 
la turbina.

La peálelo» del acoplamiento de recorte re­
presentado en la fig. 4 corresponde a.L sentido de las fle­
chas r, para el cual la turbina, girando en marcha hala 
atrae empuja la máquina, y «a el sentido de las flechas a 
para el cual la máquina de pistón acciona, por medio de 

este scoplamlento, 1 a tujtln» en el sentido de la rotación 
hacia adelante.

2n Isa fig, *?, ó, 7 y o está representado otra 
variante de un acopiamiento en conformidad con el preante 

invento.
La flg. 5 es un corte longitudinal.
La fig. 6 un c o r t e  transversal j
Las fig. ? y 8 un desarrollo en el sentido de 

le circunferencia según el plano A-A de la fig. 5. f y £ 
representan nuevamente las partes respectivas del acopla­
miento del lado turbina y del lado máquina de pistón.

las flechas «a lineas continuas representan 
nuevamente el sentido de rotación, las flechas de trazos 
el sentido de loa esfuerzos, direcciones que no son, eviden­
temente, siempre concordantes; las flechas t jr y se refieren 
al sentido de rotación y de esfuerzo en marcha hacia ade­
lante, y u y t si sentido de rotación y di «aruerzo de marcha 
hacia atrás. Los resortes que transmiten el esfuerzo 
en cada caso están indicados en las dos fig. 7 y 8 por tra­
zos de sombra. La posición indicada en 1» fig. 7 corres­
ponde n los casos en que:

adelante
lo La turbina, girando hacia artréat y desarrollán­

dose su esfuerzo en el sentido hacia adelante, frearar empuja
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(acetona ) la máquina da platón.
2« La turbina, girando Hacia atrás y efectúan*, 

dose su esfuerzo en el sentido nacía adelante* frena.
ja La máquina de platón, girando Hacia atráa 

y efectuándose au esfuerzo en el sentido nacía atráa, empuja 

la turbina
4o La máquina de platón, girando Hacia ade­

lante y au esfuerzo desarrollándose hacia atrás, frena.
Sn todos los casos se efectúa la transmisión 

del esfuerzo por intermedio de los resortes v.
La fig. 8 representa el caso en que, ó: 
lo la turbina girando hacia atrás y desarrollán­

dose su esfuerzo en «1 sentido hacia atrás, empuja la máquina.
2o la turbina girando hacia adelante y desarrollán­

dose su esfuerzo hacia atrás, frena.
jo la máquina de pistón girando hacia adelante

y ejerciendo su esfuerzo hacia adelante, empuja la turbina.
4o la máquina de pistón girando hacia atrás y 

ejerciendo su esfuerzo hacia adelante, frena.
La transmisión de la energía ce efectúa en estos 

casos por intermedio de los resortes X.
Con el fin de que los resorte® que no trabajan 

momentáneamente estén snfielentemente mantenidos, se da a te- 
dos loa resortes una tensión inicial que se elige ligeramente 
superior a su mayor Inclinación durante la marcha, '¿radas 
a su propia elasticidad, permiten los resortes igualmente una 
ligase oblicuidad de los dos árboles unidos entre sí por este 
acoplamiento. Aparte de los ejemplos descritos más arriba, 
existen, naturalmente, otras formas de ejecuciones posibles 
que cumplan las tres condiciones del presente invento:
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Compensación de los esfuerzas en los dos sen­
tidos de rotación y los dos sentidos de transmisión de energía 
y la posibilidad de una cierta oblicuidad de los ejes de los 

dos árboles.

«o-o-o-o-o-o—

V

4.



tsiessss&esMsssssssssistsssssEESísassttissste

la La maquinarla motriz a vapor compuesta da una raáquin*? 
da pistón y da una turbina da vapor dé aseapa, acoplada detrás 
da dicha máquina alternativa , y C’qya energía es transmitida 
por intermedio da un angrana a un árbol común, estando soporta­
da la ruada grande dentada separadamente y de una manara inde- 
pandi ente y estando uñida al ár bol que la atraviesa por medio 
de un acoplamiento , está caracterizada en que este acoplamien­
to está dispuesto de manera de permitir no solamente una compenssciói 
ent^e el par variable de la máquina de pistón y el par uniforme 
de la turbina de vapor de escape pa re los dos sentidos de ro­
tación y los dps sentidos de los esfuerzos, sino también una 
cierta oblicuidad de los ejes de los dos árboles a acoplar.
2a SI acoplamiento está instalado sobre el lado del engrane 
que está opuesto a la máquina alternativa.

i

B1 acoplamiento está montado entre la máquina alternativa 

y el engranage.

SOTA M A L
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La patente deberá recaer sobre:
" Maquinaria motriz a vapor compuesta de una máquina 

de pistón y de una turbina agregada, a vapor de 
escape. " ■
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