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" Maquinaria motriz a vapor, compuesta da una X
mAquina de platén y de una turbina agregsda,

/

a vapor de awocapa ",
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Zn lu maquinaris compuesta de una maquina de pisidn
y de una turbvina agreguda de vapor de eacaps que trabajan
sobre un #@rbol comin, es indispensable interecslar un 6rganuv
compengador alastico entre 1a mé quine alternatlva.’auyo’par
motor es ssencislments variable de un inatante al otro de
1la carrera dal piatdn, 7 1la turbina de vapbr de epcape ocuyo
par motor es uniforme. Cuando, en talen instalaciones, la
turbvina de vapor de emscnape no #n desambragadsm dursnte las
maniodbras de le mi&uina, debs estar conastruldo el acoplamien~
to intereslado de tsl msnera Jue obre en los dos sentidos :
de rotanidn y para 2s3fuerzos dirizidos 1adifersntemante en
un énntidO'é an otro, £e praciso, sdemas, tenar en cuenta
an instalaciones combinadas de aste género, que cugndo al
arbol de la majuins alternativa viene a inclinarse, puede
tomar a1 4rbol intermediario, salldario con al mismo, una
posicidn oblicua con relacidn al Arbol de 1la rueds dentada
grands,

Para tener en ouenta 1o que preceds ae han‘pfopuuato
ya un cierto nimero de aalﬁcionea. lans cusles, 8in embargo.
no remedinn mis que imperfectamente aste estndo de cosas é
solamente por el empleo simulténeo de varios medios difmren-
tes, E1 prezente invento aporta a este respacto una chorgA

esancial en el aantido de gque las tres condicionea principales
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19 1 equilibrado dal par motor en los dos mentidos
del eafuarzo en marcha hacis adalsnte,

2¢ El equiiibrado dal paf motor en los dos seﬁtidoa
del 2afuerzo an marcha hecia atris,

32 Z1 equilibrado del par motor en #1 cmoo de una po-
sicoldn oblicun de los ejas de los érbolem el uno en ralaeidn
con el otro,
se realizan todos por medio de un drgano Qnico, es deoir por‘
un acoplamiento de una coﬁuiruccién agpecial, intercalada
entre el Arbol principal y o1 de la rueds de angranage, pu-
dlendo colocarse eate scoplamiento sea del mismo lado dae
1s wencioasda rumda en relaseidn con 1s mAquina de pistén, sea
del lado opuesto, |

In el dibujo adjunto entédn repregentados, a t{tulo de
sjamplos, slgunas formss de ejecucidn del objato del invento.

Ta ?1g. 1 muestra la disposicidn de un tal acoplamiento
sobre 12 majulnsria de fuerzo motriz » vapor entre la rueda
dentada g-ande y la méquine, mieatras que lse fig. 2-8 re-
preasntan algunos e jsmplos de ajacucion del scoplamients.

a mignifica el arbol a manivels de la wAquina alterna-

tiva, b el 4rbol intermediario que pasa a traves del arbol

huego 4 y que ests acoplado con el precadsnte y unido al
frbol porta-hélice ¢.e es la rueds dentads grande del trem
de desmultiplicacidn, f la parte del mcoplamients eléstico
calsda subre el &rbol huevo, y g lt parte de ~zte acoplamisn.
to calado sobre al 4rbol b atravesando el Ardol hueco.

La fig. 2 representa una viota lateral 6 mAs bien

un corte de uno dea los Srizanos compansadores dispuestos en la

periférie de esta acoplamiento, cuyos Srgancs =stén consti-
tuidos por loa elementos, en si conocidos, de un acoplamiento

de rasortas. Iate scoplamiento fincioan como sigue: En marcha
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hacia adelante y cuando el sentido dal asfuarzo coincide con
#l sentido de rotacidn, se apoya el drazo h del ncmi-manguito
de scoplamiento g nobre el plsto de empuje i del resortn y;
comprime-aai»an 1a medida correspondiente el rguorte k que,

8 8u vez, transmite elimaruarzo. por medio de un segundo
plato da rqsofta>l. a los brazos m y n pertsnecientes al seni-
manguito de acoplamiento f. Con el fin de permiti: uns ligera
oblicuidad de los dos semi-manguitos de acoplamiento gy h

el uno con relamcidn al otro, se pravén la superficie de con-
tacto de 10s brazos h y la superficie correspondiente de los
platos de apoyo 1 y 1 de los resortes, asil como las superri;
ciea de contascto =ntre =2stos platos | y 1 de una parte y los
brazos m - n del semi.manguito de acoplamiento f, como super-
flclea cafArieas y hastn tqmgisndolaw en cnso nacenarid.

Ias fig, 3 y 4 rapregantan uﬁa vatiante de aste dip-
positivo de tranemiaidn o resortag, reprenantadn desarrollada
an 2l sentido de la circunferencia. Loas brazos transmisores.
de 1as dos mitades del mcoplamiento eatén rnqul sustituidos |
por wx pivotesz independientes bulonados sobre 2us platos res-
pectivos., Lon signos de refereancia son los mismos como en
ia fig., 2. Ilas flachaa de trazos continuos idican alempre
el sentido de rotac;én ¥y las flaechas de 1l{nens de puntos el

santido del eaTuerzo para al de les dos miquinas cuys aceidn

se quiere caracterizar, Para el sentido de las flechas 9

de lafig, 3, la turdina ( mitad de acoplamiento f) que girs

an el sentido de 1l mercha hacia adelante ampuje ( acciona)

1la méquinm de pistén., Ia tranamiaién por al acoplam;ento y

por consiguients, la posicidn del resorte, son idanticmns tem
bién psrs el sentido de las 1lecass p, PaTu el cual la mé-

quins de pistdn, gzirundo en marcha nacia atras, =mpugs ( ac-

oiona)

i
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la tarbina, Xste 2a3 el cano qﬁﬁ se produce en el cambio?ﬁ.‘
de mafeha, cuando la miquina de pintdn frena el rotor de
.' 1s turbdina,

Ln posicidn del scoplemiento de resorte re-
present:do en la fig. 4 corresponde al senfido de lme fle-
-chas T, péra el cu#l la turbina, girando an marchs hsta
atras empujs la mAquina, y en el aeatido de las flechas 8

pars el cuasl 1s mAquina de pistdn acciona, por medio de
eate scoplamisnto,ln tuting en el smentido de 1a rotacidn
hacia sndelante, |

n lss fig, 5, B,7 ¥y 6 estd representado otra
varisnte de un nmcoplamianto =n conformidad con el preante
invento,

in riz, % as un corta longitudinsl,

La fig. 6 un corte vransverasl y

Lam fig., 7 y 3 un deanrrolls an el asentido de
1le circunfarencia segin el plano A-A de la giz. 5. Ly g
reprasenian nu§vamente las partes raspeciivas del acopla-
miento dal lado turbina y del lado maAguine de pistdn,

Las trlacnas 2a liners coniinums representan
nuevamente el sentido de Totacidn, las flechss de trazos
el sentido de los esfusrzos, dirascciones nee no son, eviden.
temente, siemprs cuncordsntes; las flechas t z y se refiaren
sl sentido de rotacion y de esfuerzo en marcha hacia sde. »
lante, y u y ¥ al sentido de rotacidn y de esruerzo de marcha
nacia stras., Los resortes que transmiten el essfusrzo
. en cada caso estén indicados en las dos fig, 7 ¥ 8 por tra.
zo® de sombra, La posicidn indicada @ﬁ 1s fig, 7 corres.
ponde # lo8 cugop an que:

_ adelonte
19 La turbins, girando hacla wtrAm y desarrollan-

dose su esfuarzo en el mentido hacia adelants, fywma empuja
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(aceiona ).15 mdquina de pistdn,
| | 2° La turbinm, girando hacia atrds y afectuan-
dose su asfﬁorzo en 8l santido nacdia adalante, frena, vA

22 La mhquina de pistin, mirsndo hscia atrés
y efectuandose au ésfuarzo an al sentido nacia strae, smpuja
1la turbins | | |

49 La.méduina de pistdn, girando haclis ade.
lante y au esfuarzo desarrollandose hacia @trée, frena,

In tddos_los casos se afactun ia transmisidn
dal @fuerzo por intarmedio de los rasortea ¥.

TLa fig, B representa el cnso en que, O:

la 1s turbina girsndo hacla ntrde y daaarrollaﬁ~
dose 3u esfuerzo en el sentido nacia strds, empuja la maquina.

20  ia turbins girsndo nacin sndelante y daéarrollmn»ﬁ
dose su esfuerzo nacia siras, frena, ‘

32 la méquine de pieton girando hacis adelante
y erjerciendo su asfuerzo hacia édelanta, ampuja 1s turbins.

43 1s maAquina de pletdén girsndo hacim atras y
« jarclendo su ssfuerzo hacis sdalante, frena,

La tranemisidén de la enargia pe efectiia en estos
cnpos por intermedio de los resortes X,

Con al fin de que los resorties Que no tradejan
momenténeamente eatén sufieientemente mantgnidos. s dn 8 1o
dos 108 resortes uns tenslon inieial que se elige ligerﬁmcﬁtn
gupArior a 8su mayor inelinscidn dursnte la marcha, Grgoiéa
a su vropia elpaticidad, permiten loe resortes 1gualmgnte una
1ige s oblicuidad de los doa Arboles unidos entre af ﬁor nate
nooplamianto, Aparte de los ejemplos deascritos més arribda,
existan.vnaturalménta, otras formas da ajecucionna.poai%ico

que cumplan las tres condiciones del presente invento:

—
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Oumnonaacién de los esfuerzos en los_dog sen-
tidos de rotacidu y los dos sentidos de transmisidn de energia

y la posibilidad de una cierta oblicu*dad da los ejes de 105

dos arboles.
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muszsmsmEEsEssusEzssmErmEER
19 1a magquinaria 'motiiz a vapor compuesta de una mAquins
de pistdn ¥ de una turbimé de vapor dé sscape, acoplada detras
de dicha méquinazﬁtefnativa . ¥y 0lyas energis ss transmitida
por 1ntermadio.d§ un engrane a un arbol comin, émtando‘aopértaa
da 1a rmeds grande den@ada ganaradamente y de una manera inde-
pandiente y_eétando unida al aArpnl que 1la atraviesa por medio
de un acoplémiento . asta caracterizeda on que este acoplamien-
to asté dispuesto de maners de permitir no solamente una compensasci b
entra sl par variable de 1la maquina de 2istén 7y al paf-ﬁniforma

de 1s turbins de vapor de escape pamw los dos sentidos de ro-

“tacidn y los dos sentidos de los esfuer-os, 8ino también ura

cisrts odblicuided de lom ejes de los dos Arboles a acoplar.
2w 8 acdplamiento agta inatalado sodbre el lado del angrane
que astd opuesto a la miquina altetnativa,

3Q K1 scoplamianto entd montsdo entre la mAquina altarnativa.

y ol engranage}

NOTA FINAL

L2 R TR 22 8 3§ 4

La patente deberid racaer sobre:
" Maquinaria motriz a vapor compuesta de una maquina

de pistén y de una turbina agregada,.a vapor de .
ascape., " : /fii/éz4j;/%a§ JZZZiMc~¢~
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