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MEMORTIA DESCRIPTIVA

para unsa patente'de invencién por veinte afios, por ” Desconectador
sutomitico unipolar. ? a favor de Don Karel Kesl, résidente en Prag II

(Checoeslovaguia) Ha élupi, 13, =

El objetordel invento es un desconectador automitico con § sin retar -
dador termico, el cual responde a las siguientes condiciones:

1, - No puede conectarse cuando se cierra por corto-circuito o carga

indebidas ’

2. - La intensided méxima de desconexién es regulable.

3. = Los arcos electricos originados en la intermpciSn S6 apagan mag~
neticamente. .

4, - E1 sparato tiene una doble interrupcidn del arco.

5. — E1 aparato desconecta cuando la sobre—-carga dura un cierto tiem -
po ajustables |

6. -« E1 aparato desconecta inmediatamente gue la sobrecarga pasa de
un cierto valor sjustables

7« Cuando el desconectador se descomecta automaticeaments por efecto

del retardo térmico, se le puede volver a conectar inmediatamente .

8. ~ Las dimensiones del aparato son mfinimas,

La fig. 12, es una vista esquematioa del desconectador antomatico en
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pdBicidn de cerrado. Las figse 3 y 4, presentan posiciones del meca —

nismo al conectar. La~fig. 5, presenta une variante del mecanismo co -
nectador para un tringuete giratorio. Las figse. 6 y 7, ofrecen un es =
gquema de la regulacign de la desconexidén mlxima y la fige. 8, es un de -
talle del retardador termico.

La interrupcion doble se emplea con el fin de reducir las dimensiones
del automita.

Como se desprende de la fig. 1, elaparato se compone de dos contactos
fijos a3, ag, los cuales esten sujetos por una tira que no es necesa -]
rio imprescindiblemente que sea elastica. Los contactos moviles 1,
bo, van montados sobre una pequefia varilla de metal ¢, gue a su vez
va sustentada por el travesafio aislador d (fig. 2)« La corriente pasa

por el trayecto de lineas &y, by, 0, bg, 8y, de menera que los arcos

electricos al abrime se forman entre &3, by, ¥y b2, &2

El electroiman de mixima lleva el enrollamiento e, ¥ se dispone de
menera que sus polos terminan en el saliente g3, g2, entre los que se
colocan los contactos &}, bl, g2, b2

!

La arwadura movil j, del electroiman puede girer alrededor del eje Kk,

y termina en la antena 1,‘que se encuentra entre los contactos aj, ag.

Los campos magneticos entre el saliente gy, g, ¥y la antena 1, }
poseen direccion invertide de manera que los arcos originados entre
ellos se insuflan hacia arriba escogiendo debidamente la direccion del
enrollamientos.

En la palanc:s.aisladora d, va colocada una pieza angular metalica m,
(fig. 1) y esta, junto con la palanca d, forme un brazo movil, el cual

puede girar alrededor del eje n, que a su vez es desplazable en un a =

gujero alafggdo 0, recortado eh el soporte pes En este soporte p, des =
cansa tambien el seje de la armsdura J, mentenido por la palanca g, cu~
yo brazo de palanca sustenta al gancho r, gue agarra en un perno fijo
en la palanca me

El muelle 8, se fija por un extremo en la palanca m, y por el otro \

en el soporte p, y actua en sentido de abrir el interruptor. La linesa

de accion de la fuerza del rwelle pasa entre el eje n, y el punto de
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suspension del gancho re.

La caja del aparato va atravesada por la varilla de traccion v, sodre
la cual va fijo el boton t, que puede desplazarse en direccion de su
eje.

Si empujamos el boton hacia la izquierda, entonces la prolongacion X3,
de la ﬁalanca n, agarra en un punto bor encima de la linea de acociom '
de la fuerza del muelle. Si llevamos el botdan hacia la derecha, ehton—
ces el ganchb Yy, choca en el brazo qj, de la palanca q, y del gancho
T,

-Estando cerrado el desconectador, el muelle s, sirve de apoyo a la
pelanca m, y tiende a hacerla girar, por lo que origina una presion
sobre los contactos a3, &g, bg, bdye Por consiguiente, se garantiza asi
une suficiente presion entre los contactoss

Para desconectar al desconectador, se empuja el boton t, hacia la de-
recha, con lo que el gancho y, choca en el brazo qj, y levanta al gan-
cho r« E1l muelle tira de la palanca m, desplazendose su eje n, en el
agujero alargado o, en cuyo extremo gira la pdanca m, despues de 1lo
cual los contactos se abren rapidamentes

Para conectar el automata se oprime el boton hagia la izquierda. El
perno z, empuja & la palanca m, hacia la izquierda, con lo cual esta
desplaza al eje n, al extremo izquierdo del agujero alargado (fige 3).
Si seguimos empujando al boton t, la palance m, gira alrededor de n,

y ol gancho r, engancha en la palanca m, tensandose al mismo tiempo

el muelle s. Estos movimientos se indican esquematicamente en 1las
figss 3 y 4o

En este momento no se tocan aun los contactos, 8e debe aflojar el bo -~
ton t, y al momento que se afloja, el perno X, abandona a la palanca
n, y el muelle s, tira mas de la palanca 4, a la posicion de cerrada,
con lo cual esta gira alrededor del blogueo re

Cuando en el momento del cierre del contacto la intensidad sube a un

valor indebido, la armadura j, es atraida, por lo que se levanta el

gancho r, y el muelle s, abre los contactos. Pero al mismo tiempo han




s#do arrastrados hacia la izquierda el perno x, y el eje n, de manera
que nada se opone al giro de la palanca a la posicion de abierta, en
Ba que el eje n, se mueve hacia la izquierda sobre la trayectoria o
La clase de accionamiento del perno x, y del brazo Q;, & mano
s0lo se ha indicado a titulon de ejemplo. Como indica la fig. 5, el
perno x’, puede estar fijo sobre el eje x, y prolongarse en la pieza
ramificada w, el eje x, se hace girar por la palanca de aletas t’,
la cual se encuentra al lado del aparato y su movimiento provoca los
mismos movimientos que el boton t, en el ejemplo precedente.
La regulacion de la intensidad maxima de corriente se efectua median -
te el muelle espiral k’, (figs. 6 y 7), que va fijo sobre el eje k,
yendo encajado su otro extrémo entre los dientes p’, de la periferia
de un sector circular (fig. 8). '
Si el aparato se ha de proveer de retardo termico, entonces la arma -
dura j, no se une firmemente con la palanca g, sino que puede girar
libremente alredzdor del eje K, y su muelle se regula de manera que
su'atraooion solo tenga lugar con grandes golpes de corriente gue se
han de interrumpir inmediatamente.
La liberacion del gancho de la posicion de enganche se realiza en es—
te caso por el indice A, unido firmemente con j, y el cual mediante
la pieza acodada O, choca en la palanca q, al momento gue el nucleo
ha recorrido cierta trgyectoria por la atraccion sl enrolamiento de
maxima (fig. 8).
La palanca q, (fige. 8) lleva, sin embargo, el brazo B, sobre el gue
puéde girar la pieza acodada O, cuyo diente D, penetra en el recorri-
do del piston del variador termice Fe Este piston se desplaza por efsc
to del recalentamiento de la mezcla existente en el variador y calen-
tade por la resistencia de un enrollamiento conectado en serie con sl
circulto a proteger, y en su desplazamiento choca dicho piston contra
el diente D, de 1a pieza acodada O, y hace girar asi a la palancea Q.
Si la sobrécarga dura largo tiempo, entonces se suelta el gancho r,

Yy el aparato se desconectae

La fig. 8, presenta la posicion del piston despues de una cierta sohre
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longacion de su movimiento el gancho r, se soltaria ya.
Lé caracteristica del recalentamiento del motor y del retardador ter -
mico, deben ser iguales. Por este motivo, 88 necesario dar al retar -
dador la capacidad termica més grende posible;
De agui, se desprende que la curva de enfriamiento es plane y que pa—
sa algun cierto tiempo hasta gque el variador vuelve & su posicion
primitiva o que seris necesario esperar cierto tiempo hasta gue el
aparatp se enfriase, para que sea posible volverlo a conectar cuendo
se he desconectado por la accion del relsis termico. Este inconvenien-
te se encuentra en ls mayor parte de los sistemés conocidos con alem—
bre de recalentemiento y reterdadores termicos de gren capacidad, pe~
ro no se presenta en el autcmate gue forms el objeto de este invento,
La posibilidad de volver a conectar instantaneementa el dis -
positivo de garantiza por la disposicion de una pieza acodada 0, en
mecanismo desconectador. En efecto, al momento que despuss de una des~
conexion precedente por la sobrecarga, se vuelve a conectar, una ve =
rille en el boton de presion u otro cualquier accionamiento actua so=
bre el cierre de los contactos. Antes de la posicion gue correspondse
al enganche del movil, el perno v], fijo sobre la varills v, choca
contra la palanca 0, con lo cual el diente D, cede al piston P, por
lo qus el trinquete puede colocarse mas profundamente, de manera que
el gancho r, se engancha. Por lo demas el segundo diente E, u otra
parte cualguiera wovil de la palanca g, u G, choca entonces contra el
Piston F.
Por este hecho se vuelve a conectar el desconectador.,
81 la sobre~carka dura mas largo tiempo, entonces el piston continua
su recorrido, con lo cual naturalmente desconecta de nuevo &l automs «-
ta.
Por segunda vez, el desconsectador no pusde volverse a conectar instan—
ianeamente, Y hay que esperar hasta que Ql retardador se enfria, lo

cual, por lo demas, se requiere tembien para el motor calemtado o pa

ra la estacion correspondientes Si la sobre-carga cesa, el variador
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# vuelve a enfrier paulatinemente y el piston torna a su pos1olon

primtiva, saltando de nuevo el diente D, por delante del piston F.
Por Hy L, se indican en la fige. 8, la resistencia ohmica y el

variasdor de la retardacion termica.

N 0 T A

Descrito suficientemente el presente invento lo que se declara
como de novedad o invencion, propia, son las siguientes reivindica =
ciones:

1. = Un desconectador automatico con § sin retardador termico,
caracterizado porque sobre dos contactos fijos aislados recippocamente
ée aplican otros dos contsctos moviles umidos conductoramente y sus -
tentados por una pieza aislante que constituyé una parte.de la palan=
ca wovil, estando intercaladas entre el sistema de los contactos mo -
viles una zapata polar fija sobre el nucleo de atraccion del electrow
imen de maxima, la cual tiene por objeto establecer los polos masgne «
ticos apagadores, estando colocadas las otras dos zapatas polares a
ambos lados del mismo enrollamiento, de suerte gue los campos origi -
‘nados entre los polos laterales y la zapata polar central poseen di —
reccion opuesta y por esto tiene lugar el apagamienfo o-extincion de
los ®rcos originados entre ellas en la misma direccion.

2+ — Un desconectador automatico segun lo reivindicado en el
punto 1, caracterizado porque la palanca (d) que lleva los contactos
alsledos moviles (b3, bg,) va fija sobre una pieza metalica accdade
(m), cuyo otro extremo esta provisto de um pequefio husillo (n), que
puede moverse en la trayectoria (o) del soporte fijo (p) del mecanis—
mo desconectador, de suerte que la pieza acodada (m) engencha en 1la
palence (q) unida con el nucleo del electroiman de mexima, pero esta
palanca puede tamhien hécerse girar por el piston del variador ter —
Amico, pero es atraida por un muelleslastico (fig. 8), cuyo vestor de
fuerza pasa por fuera del punto de enganche de la pieza acodada (m)

con la palanca (q) unida al nucleo, de suerte gus el mnelle ejerce
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%pa presion sobre los contactos moviles mientras que esta enganchada
la pieza acodada (m) en 1a palance (gq), pero se provoca la apertura
de la palanca de los contactos moviles, al momento que 1la rieza aco ~
dade (m) se desengamcha, volviendo a girar esta pieza en uno de los
extremo de la pequefia trayectoria en el soporte fijo en que se en ~
cuentra.

3« - Un desconectador automatico segun lo reivindicado en el pun=~
to 2, caracterlzado pPorque su conexion se efectua por la actuacion
mecanica sobre la pieza acodada (m)de 1la ralance movil de contacto,

colocandose el eje de giro de la pieza acodada primero en la posicion

extrems de la pequefia trayectoria, consiguiendose de esta manera que

dicha pieza acodada enganche primero con su perno en el gancho (r), |
de la palanca que blogquea la posicion cerrads del desconectador, por
lo que se obtiene un nuevo punto de giro alrededor del cusl el muelle |
unido por un extremo con 1lsg pieza acodada y por otro al soporte del ‘
mecanismo, hace girar a la palsnca con los contactos moviles a 1g PO~
sicion de cerrada, de msnera que se origina una presion contante so -~

bre esiec indicado sistema de contactos.

£

4. - Un desconectador segun lo reivindicado en el punto 3, carao
terizado porque el cierre entre los contactos moviles Y los fijos se
inicia s0lo en el momento én gue ya ha cesado la actuacion meoanicsg
sobre la indicada pieza acodada (m), por lo‘cual esta pieza puede re -
troceder parcialmente contra 1lg direccion eficaz en la conexion, giran-
do alrededor de su gancho sobre la palanca detentora (g), trasladandose
entonces el eje desplazable al extremo opuesto de la guia existente en
el soporte, '

5+ - Un desconectador automatico segun lo reivindicado en el pun-
to 4, caracterizado porque la desconexion se resliza por el hechro de
que el organo desconectador (varilla de traccion o manivela) suelta a
la palanca movil de contacto del enganche firme con la palanoa deten w

tora.

6+ -~ Un desconectador eutomatico segun 1o reivindicado en el punw

to 5, caracterizado borque la liberacion de 1g palenca movil de contace
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temente, bien por la accion del nucleo de atraccion de un electroiman
de maxims o por la accion de un relais, siemndo el nucleo del-electro -
imen de maxima giratorio aslrededor de su palanca, cuyo eje va ayoys «

do en el soporte del mecanismo y cuyo otro extremo choca contra le,

palenca detentora, la cual es giratoria alrededor del mi smo eje y asi
se duelta del enganche fijo.

7. - Un desconectador segun lo reivindicado en el punto 6, ca ~
caracterizado porque un relais termico actua sobre la palanca deten -
tora (q) mediante una pieza escalonada (0), que se aplica giratoria
sobre el brazo de la palanca detentora j que tiemne por objeto hacer
posible una nueve conexion instantanes del automata despues de una
actuacion precedente del relais termico, haciendo girar el organo co -
nectador (boton) a la pieza escalonada (0) en la conexion, de tal ma =
nera que agarre en el siguiente recorte existente en la pieza escalo =
nada y asi fleja libre el camino necesario pare el movimiento del bra ﬁ
zo (B) de la palanca detentora (@) de tel suerte que la parte infe -
rior de la palanca de los contactos moviles puede engencher, pero es ~
te enganche quede libre de nuevo inmediatemente cuando la sobre~carga
perdura, pues el piston de rélais termico actua mediante un nuevo dien
te (8) de la pieza escalonada direotamente sobre la palanca detendors
(a).

8¢ = ” Desconectador automatico unipolars, ” segun se describe y
reivindioca en esta memoria desoriptiva y se ilustra con los planos
que & la misma se¢ acompafians

Consta esta memoria descriptiva de ocho hojas foliadas y escritas

& maquina por una sola de sus carasy

Uadridy a 16 de abril de 19294 =
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