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M E M O R I A  D E S C R I P T I V A

para una patente de invención por veinte años, por ” Desconectador 

automático u n ipolar. n a favor de Don Karel K esl, resid en te en Prag I I  

(Checoeslovaquia) Na S lu p i, 13» =

El objeto del invento es un desconeotador automático con o s in  re ta r  -  

dador térm ico, e l  cual responde a la s  s ig u ie n te s  condiciones!

1 . -  No puede conectarse cuando se c ie r ra  por co rto -c ircu ito  o carga 

indebida*

2. -  La intensidad máxima de desconexión es regu lab le *

3 . -  Los arcos e lé c tr ic o s  originados en la  interrupción se apagan mag­

néticam ente.

4 . -  E l aparato tiene una doble interrupción del arco*

5 . — E l aparato desconecta cuando la  sobre-carga dura un c ie r to  tiem — 

po a ju s ta b la .

6* — E l aparato desconecta inmediatamente que la  sobrecarga pasa de 

un c ie r to  valor a ju sta b le *

7* Cuando e l desconectador se desconecta automáticamente por efecto 

del retardo térm ico, se le  puede volver a conectar inmediatamente*

8 . — Las dimensiones del aparato son mínimas*
t

La f i g .  I®, es una v i s t a  esquematioa del desconectador automático en
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pdfeición de cerrado • Las f i g s .  3 y 4, presentan p osic ion es del meca — 

nismo a l  conectar. La f i g .  5, presenta una varian te  del mecanismo co — 

nectador para un trinquete g ir a to r io .  Las f i g s .  6 y 7, ofrecen un e s ­

quema de la  regulación  de l a  desconexión máxima y la  f i g .  8, e s  un de - 

t a l l e  del retardador térm ico*

La in terrupción  doble se  emplea con e l  f in  de red u cir  l a s  dimensiones 

del autómata»

Como se desprende de la  f i g .  1, e l  aparato se compone de dos contactos 

f i j o s  lo s  o ca le s están  su je to s  por una t i r a  que no es necesa —

r io  imprescindiblemente que se a  e l a s t io a .  Los contactos m óviles b i ,  

b 2 > van montados sobre una pequeña v a r i l l a  de metal c ,  que a su  vez 

va su sten tada por e l  travesano a is la d o r  d ( f i g .  2 ) .  La corrien te  pasa 

por e l trayeoto de lin e a s  a i *  b i ,  o, b£* a£, de manera que lo s  arcos 

e lé c tr ic o s  a l  abráse se forman entre a i ,  b i ,  y b2* a2*

E l electroim án de máxima l le v a  e l enrollam iento e , y se  dispone de 

manera que sus polos terminan en e l  sa lie n te  g i ,  g2 , entre lo s  que se 

colocan lo s  contactos a i ,  b l ,  a2 , bj>*

La armadura móvil j ,  de l electroim án puede g ir a r  alrededor del e je  h, 

y termina en la  antena 1, que se enouentra entre lo s  contactos a i ,  a2« 

Los campos magnéticos entre e l sa lie n te  g^, g£, y la  antena 1, 

poseen d irección  in v e rtid a  de manera que lo s arcos originados entre 

e l lo s  se in su flan  h acia  a rr ib a  escogiendo debidamente l a  d irección  del 

enro llam ient o •

En l a  palanc&. .a islad ora  d, va colocada una p ieza  angular m etalioa m, 

( f i g .  1) y e s ta , junto con l a  palanca d, forma un brazo móvil, e l cual 

puede g ir a r  alrededor del e je  n, que a su  vez es desp lazab le en un a — 

gujero alargado o, recortado en e l  soporte p * En e s te  soporte p, des — 

cansa también e l  e je  de la  armadura j ,  mantenido por l a  palanca q, cu­

yo brazo de palanca su sten ta  a l  gancho r ,  que agarra en un perno f i j o  

en l a  palanca m.

E l muelle s ,  se f i j a  por un extremo en l a  palanca m, y por e l otro 

en e l  soporte p, y actúa en sentido de a b r ir  e l  in te rru p to r . La l in e a  

de acción de la  fu erza  del muelle pasa  entre e l  e je  n, y e l punto de



suspensión del gancho r« 

l a  c a ja  del aparato va atravesad a  por l a  v a r i l l a  de tracc ió n  v, sobre 

l a  cual va f i j o  e l  boton t ,  que puede desp lazarse  en d irección  de su 

e je *

S i empujamos e l boton h acia  l a  izqu ierda, entonces l a  prolongación x^, 

de l a  palanca n, agarra  en un punto por encima de l a  lin e a  de acción 

de la  fu erza  del m uelle* S i llevamos e l botón h acia  l a  derecha, ehton— 

ces e l  gancho y, choca en e l brazo q^, de la  palanca q, y del gancho 

r  •

Estando cerrado e l desconectador, e l  muelle s ,  s irv e  de apoyo a la  

palanca m, y tiende a h acerla  g ir a r ,  por lo  que o rig in a  una presión  

sobre lo s  contactos a^# a£, b2 , b^* Por con sigu ien te , se garan tiza  a s i  

una su fic ie n te  presión  entre lo s  con tactos*

Para desconectar a l  desconectador, se empuja e l  boton t ,  hacia l a  de­

recha, con lo  que e l gancho y , choca en e l  brazo q^, y levan ta a l  gan­

cho r .  E l muelle t i r a  de l a  palanca m, desplazándose su e je  n, en e l  

agujero alargado o, en cujro extremo g ir a  l a  peLanca m, después de lo  

cual lo s  contactos se abren rápidamente*

Para conectar e l autómata se oprime e l boton h acia  l a  izq u ierd a* E l 

perno z, empuja a l a  palanca m, h acia  l a  izq u ierd a , con lo  cual e s ta  

desp laza a l  e je  n, a l  extremo izquierdo d e l agujero alargado ( f i g *  3 ) .  

S i  seguimos empujando a l boton t ,  la  palanca m, g ir a  alrededor de n, 

y e l  gancho r ,  engancha en l a  palanca m, tensándose a l  mismo tiempo 

e l muelle s«  E stos movimientos se indican esquematicamente en l a s  

f i g s .  3 y 4*

En e s te  momento no se  tocan aun lo s  con tacto s* Se debe a f lo ja r  e l bo -  

ton t ,  y a l  momento que se  a f lo ja ,  e l  perno x , abandona a l a  palanca 

n, y e l muelle s ,  t i r a  mas de la  palanca d, a l a  posic ión  de cerrada, 

con lo  cual e s ta  g ir a  alrededor del bloqueo r«

Cuando en e l  momento del c ie r re  del contacto la  in ten sidad  sube a un 

v alo r indebido, l a  armadura j ,  e s a tra id a , por lo  que se  levanta e l  

gancho r ,  y e l  muelle s , abre lo s  contactos* Pero a l  mismo tiempo han
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sfcdo a rra strad o s hacia l a  izqu ierd a e l  perno x, y e l e je  n, dé manera 

que nada se  opone a l g iro  de l a  palanca a l a  posic ión  de a b ie r ta , en 

l a  que e l e je  n, se mueve h acia  l a  izqu ierda sobre la  tra y e c to r ia  o*

La c la se  de accionamiento del perno x, y del brazo q^> a mano 

so lo  se ha indicado a t itu lo ^  de ejem plo. Como in d ica  l a  f i g .  5, e l 

perno x * , puede e s ta r  f i j o  sobre e l  e je  x , y prolongarse en l a  p ieza  

ram ificada w, e l  e je  x , se hace g ir a r  por l a  palanca de a le ta s  t * ,  

la  cual se  encuentra a l  lado d e l aparato y su movimiento provoca lo s  

mismos movimientos que e l boton t ,  en e l ejemplo precedente*

La regulación  de la  in ten sidad  maxima de corrien te  se e fectú a  median -  

te  e l  muelle e s p ir a l  k * , ( f i g s .  6 y 7 ), que va f i j o  sobre e l e je  k, 

yendo encajado su otro extremo entre lo s  d ie n tes p ’ , de l a  p e r i fe r ia  

de un se c to r  c ir c u la r  ( f i g *  8 ) •

S i e l  aparato se ha de proveer de retardo térm ico, entonces l a  arma — 

dura j ,  no se une firmemente con l a  palanca q, sino que puede g ir a r  

libremente alrededor del e je  K, y su muelle se regu la de manera que 

su atracció n  so lo  tenga lu gar con grandes go lpes de corrien te  que se 

han de interrum pir inmediatamente.

La lib erao io n  del gancho de la  p osic ión  de enganche se r e a l iz a  en es­

te caso por e l  ind ice A, unido firmemente con j ,  y e l  cual mediante 

l a  p ieza  acodada O, choca en la  palanca q, a l  momento que e l núcleo 

ha recorrido c ie r ta  tra y e c to r ia  por l a  a tracció n  a l enrolamiento de 

maxima ( f i g *  8 ) *

La palanca q , ( f i g *  8) l le v a , s in  embargo, e l  brazo B, sobre e l  que 

puede g ir a r  l a  p ieza  acodada 0 , cuyo diente D, penetra en e l re c o rr i­

do del p istón  del variador térmico F * E ste  p istó n  se desp laza por efec  

to del recalentam iento de l a  mezcla ex isten te  en e l  variador y calen­

tada por l a  r e s is te n c ia  de un enrollam iento conectado en se r ie  con e l  

c irc u ito  a p ro teger, y en su  desplazamiento choca dicho p istó n  contra 

e l diente D, de la  p ie za  acodada O, y hace g ir a r  a s i  a l a  palanca q»

S i l a  sobrecarga dura la rgo  tiempo, entonces se su e lta  e l gancho r ,  

y e l  aparato se desconecta*

La f i g .  8, presenta l a  posic ión  del p istó n  después de una o ie r ta  sobre
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dferga en e l momento en que precisamente toca a l  diente L.HBrTlá''pro 

longacion de su movimiento e l gancho r ,  se s o l t a r l a  ya*

La c a r a c te r í s t ic a  del recalentam iento del motor y del retardador te r  * 

mico, deben se r  ig u a le s . Por e s te  motivo, a s n ecesario  dar a l  r e ta r  — 

dador l a  capacidad térm ica mas grande p o sib le *

Le aqu i, se  desprende que la  curva de enfriam iento e s  plana y que pat- 

sa  algún c ie r to  tiempo h asta  que e l variador vuelve a su  posición  

p rim itiv a  o que s e r ia  n ecesario  esperar c ie r to  tiempo h asta  que e l 

aparatp se e n fr ia se , para que sea  p o sib le  vo lverlo  a conectar cuando 

se ha desconectado por la  acción del r e í a i s  térm ico. Este inconvenien­

“  5 *  “

te se encuentra en la  mayor parte de lo s  sistem as conocidos con alam­

bre de recalentam iento y retard adores térm icos de gran capacidad, pe­

ro no se presenta en e l  autómata que forma e l  objeto de e ste  invento* 

La p o s ib ilid a d  de volver a conectar instantáneamente e l d is  — 

p o sitiv o  ée g a ra n tiza  por l a  d isp o sic ió n  de una p ieza  acodada O, en 

mecanismo desconectador* En e fe c to , a l  momento que después de «tía des­

conexión precedente por l a  sobreoarga, s e  vuelve a conectar, una va — 

r i l l a  en e l boton de presión  u otro cu alqu ier accionamiento actúa so­

bre e l  c ie rre  de lo s  co n tac to s . Antes de l a  p osic ión  que corresponde 

a l  enganche del móvil, e l  perno v i ,  f i j o  sobre la  v a r i l l a  v , choca 

contra l a  palan ca O, con lo  cual e l  diente D, cede a l  p istó n  P, por 

lo  que e l  trinquete puede co locarse  mas profundamente, de manera que 

e l  gancho r ,  se  engancha. Por lo  demas e l  segundo diente E, u o tra  

parte cu alqu iera  móvil de l a  palanca q, u O, choca entonces contra e l  

p istó n  P*

Por e ste  hecho se vuelve a conectar e l  desconectador*

S i l a  sobre-carfea dura mas la rgo  tiempo, entonces e l p istó n  continua 

su reco rrid o , con lo  cual naturalmente desconecta de nuevo a l  automa — 
t-a.

Por segunda vez, e l desconectador no puede vo lverse  a conectar in stan ­

táneamente, y hay que esperar hasta  que e l  retardador se  e n fr ia , lo  

cu al, por lo  demas, se  requiere también para e l motor calentado o pa -  

ra  l a  e stac ió n  correspon diente* S i l a  sobre-carga c e sa , e l  variador
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^3 vuelve a e n fr ia r  paulatinamente y e l p istó n  torna a su  posic ión  

primitiva, saltando de nuevo e l diente D, por delante del p istó n  P# 

Por H y L, se  indioan en l a  f i g .  8 , l a  r e s i s t e n c ia  ohmica y e l 

variador de l a  retard ac ión  térm ica.

N O T A .

D escrito  suficientem ente e l  presente invento lo  que se deo lara 

como de novedad e invención, prop ia, son l a s  s ig u ie n te s  re iv in d ic a  — 

c io n es:

1 . -  Un desconectador automático con ó s in  retardador termioo, 

caracterizad o  porque sobre dos contactos f i j o s  a is la d o s  reciprocamente 

se ap lican  o tro s dos con tactos móviles unidos conductoramente y sus — 

tentados por una p ieza  a is la n te  que constituye una p arte .d e  l a  palan— 

ca m óvil, estando in te rc a la d a  entre e l  sistem a de lo s  contactos mo — 

v i l e s  una zapata p o lar  f i j a  sobre e l núcleo de atraocion  del e lec tro ­

imán de máxima, l a  cu a l tien e por objeto e s ta b le c e r  lo s  polos magne — 

t ic o s  apagadores, estando colocadas l a s  o tra s  dos zapatas p o lare s a 

ambos lad os del mismo enrollam iento, de su erte  que lo s  campos o r lg i — 

nados entre lo s  polos la t e r a le s  y l a  zapata p o lar  cen tra l poseen d i — 

reccion  opuesta y por esto  tien e lu gar e l apagamiento o^extincion de 

lo s  orcos originados entre e l l a s  en l a  misma d irecc ió n *

2 * — Un desconectador automático según lo  reiv in d icado en e l 

punto 1, caracterizad o  porque l a  palanca (d) que l le v a  lo s  contactos 

a is la d o s  m óviles (b^, *>%,) va f i j a  sobre una p ieza  m etálica  acodada 

(m), cuyo otro extremo e s ta  p rov isto  de un pequeño h u s i llo  (n ), que 

puede moverse en la  tra y e c to r ia  (o) del soporte f i j o  (p) del mecanis­

mo desconectador, de suerte que l a  p ieza  acodada (m) engancha en l a  

palanca (q) unida con e l núcleo del electroim án de maxima, pero e s ta  

palanca puede también hacerse g ir a r  por e l  p istó n  del variador te r  — 

mico, pero e s a tra id a  por un muelle e lá s t ic o  ( f i g .  8 ) ,  cuyo vector de 

fu erza  p asa ,p o r  fu era  del punto de enganche de l a  p ieza  acodada (m) 

con l a  palanca (q ) unida a l  nuoleo, de su erte  que e l  muelle e je rce
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W* presion  s0'bre lo s  contactos móviles m ientras gue e s ta  enganchada 

l a  p ieza  acodada (m) en l a  palanca (g ) , pero se provoca la  apertura 

de l a  palanca de lo s  contactos m óviles, a l  momento gue l a  p ieza  acó -  

dada (m) se desengancha, volviendo a g ir a r  e s ta  p ieza  en uno de lo s

extremo de la  pegueña tra y e c to r ia  en el soporte f i j o  en gue se  en -  
cuentra#

3. -  Un desconectador automático según lo  reiv ind icado en e l  plan­

to 2, caracterizad o  porgue su conexión se  e fec tú a  por l a  actuación 

mecánica sobre l a  p ieza  acodada (m)de l a  palanca móvil de contacto, 

colocándose e l  e je  de g iro  de l a  p ieza  acodada primero en la  posic ión  

extrema de la  pegueña tra y e c to r ia , consiguiéndose de e s ta  manera gue 

dioha p ieza  acodada enganohe primero con su perno en e l  gancho ( r ) ,  

de la  palanca gue bloguea l a  posición  cerrada del desconectador, por 

lo  gue se  obtiene un nuevo punto de g iro  alrededor del cual e l  muelle 

uñido por un extremo con l a  p ieza  acodada y por otro a l soporte del 

mecanismo, hace g ir a r  a l a  palanoa con lo s  contactos m óviles a l a  po­

s ic ió n  de cerrada, de manera gue se o rig in a  una presion  contante so -  
bre es^e indicado sistem a de contactos»

4 . -  Un desconectador según lo  reiv ind icado en el punto 3, carao J  

te n zad o  porgue e l  c ie r re  entre lo s  contactos m óviles y lo s  f i j o s  se 

in ic ia  so lo  en e l  momento en gue ya ha cesado l a  actuación meoanioa 

sobre la  indicada p ieza  acodada (m), por lo  cu al e s ta  p ieza  puede re -  

troceder parcialm ente contra la  d irección  e f ic a z  en la  conexión, g iran ­

do alrededor de su gancho sobre l a  palanca detentora (g ) ,  trasladándose

entonces e l e je  desp lazable a l extremo opuesto de la  gu ia  ex isten te  en 
e l  so p o rte •

5 . -  Un desconeotador automático según lo  reiv ind icado en e l  pun­

to 4, caracterizad o  porgue l a  desconexión se  r e a l iz a  por e l hecho de 

gue e l  organo desconectador ( v a r i l l a  de tracc ió n  o manivela) su e lta  a

la  palanca móvil de contacto del enganche firm e con l a  palanoa deten -  
tora#

6 . -  Un desconeotador automático según lo  reiv ind icado en e l pun­

to 5, carac te rizad o  porque l a  lib e ra c ió n  de l a  palanca móvil de oontao-



teniente, bien por la  acción del núcleo de atracción  de un electroim án 

de maxima o por l a  acción de un r e í a i s ,  siendo e l núcleo d e le le o t r o  -  

imán de maxima g ira to r io  alrededor de su palanca, cuyo e je  va apoya *- 

do en e l  soporte del mecanismo y cuyo otro extremo choca contra la ,  

palanca detentora, l a  cual es g ir a to r ia  alrededor del mismo e je  y a s i  

se é u e lta  del enganche f i j o *

7 . -  Un desconeotador según lo  reiv ind icado en el punto 6, ca — 

caracterizad o  porque un r e í a i s  térmico actúa sobre la  palanca deten -  

tora  (q) mediante una p ieza  escalonada (0 ) ,  que se  a p lic a  g ir a to r ia  

sobre e l  brazo de l a  palanca detentora y que tien e  por objeto hacer 

p o sib le  una nueva conexión in stan tán ea del autómata después de 

actuación precedente del r e í a i s  térm ico, haciendo g ir a r  e l  organo co *- 

nectador (boton) a l a  p ieza  escalonada (0) en l a  conexión, de t a l  ma — 

nera que agarra  en e l  sigu ien te  recorte  ex isten te  en l a  p ieza  e sca lo  —, 

nada y a s i  d e ja  l ib re  e l  camino n ecesario  para e l  movimiento del bra •
I

zo (B) de l a  palanca detentora (q) de t a l  suerte  que la  parte  in fe  — 

r io r  de l a  palanca de lo s  contactos móviles puede enganchar, pero es *- 

te  enganche queda lib r e  de nuevo inmediatamente cuando la  sobre—carga 

perdura, pues e l  p istó n  de r e í a i s  térmico actúa mediante un nuevo di en 

te  (S) de la  p ieza  escalonada directam ente sobre l a  palanca detendora

8* — ” Desconectador automático u n ip o lar* *  según se describe y 

re iv in d io a  en e s ta  memoria d e sc r ip t iv a  y se i lu s t r a  con lo s  planos 

que a l a  misma se acompañan*

Consta e s ta  memoria d e sc r ip tiv a  de ocho hojas fo l ia d a s  y e s c r i t a s  

a maquina por una so la  de su s c a r a s *

U ) .

Madrid* a 16 de a b r i l  de 1929* »
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