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"Dispositivo para e l acoplamiento automático en paralelo 
de generadores o centrales eléctricas con dependencia en 
la diferencia de las frecuenéias de la red 7  de la  maqui­
na a acoplar",=
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En la mayoría de las fabricas de electricidad es 
aun costumbre graduar a mano la  valocidad de los genera­
dores a acoplar» para sincronizarlos con la  frecuencia 
de la red. Sin embargo se conocen dispositivos que tie­
nen por objeto efectuar esta sincronización automática­
mente con dependencia en la diferencia en la  frecuencia 
o velocidad de la red y la  velocidad del grupo a acoplar, 
Pero estos dispositivos son soluciones con un medio auxi­
lia r  mecánico, es decir, con una transmisión diferencial 
o con un motor de corriente continua con inducido f i jo  en 
acoplamiento diferencial. La solución de la  transmisión 
diferencie! tiene el inconveniente en una instalación don­
de hay varios generadores, que el regulador de cada máqui­
na tiene que estar provisto de un motor de marcha venia- 
ble o con una transmisión diferencial y un segundo motor, 
que puede conectarse a las barras colectoras y esto d ifi­
culta la  construcción y le hace costosa. La solución del 
motor trifásico , cuyo inducido está acoplado de tal mane­
ra que produce un campo rotativo en harmonía con la dife­
rencia de frecuencia, tiene el inconveniente que solo pue­
de emplearse con corriente trifásica  y con tensiones muy 
uniformes,

El acoplamiento propuesto segán la  presente invención 
puede utilizarse con toda clase de corrientes alternas. El



regulador de velocidad de todo generador está provisto de un 
sencillo motor de marcha variable y la  diferencia en las . ve­
locidades se obtiene en este caso por medios e léctricos.

la  figura 2 muestra una forma de puesta en práctica -  
del objeto 1® invención y en e lla  se conecta un pequeño -  
motor sincrónico SM (en caso necesario un motor asincrónico 
hipercomptesto) tanto sobre las barras colectoras U, como en 

ípP él circuito II de la  máquina a acoplar, la  velocidad de estas 
wifisiínas es, pues, proporcional a la  velocidad o frecuencia 
de los generadores que les surte de corriente. Directamente
J»" /  f

.acopladas a estas maquinas de corriente tr ifá sica  hay dos pe*
V  quenas maquinas de corriente continua fD (realmente dinamos**-==* r/

4J/ táquimetros) que tienen que ser de idénticas dimensiones,lo 
mismo que los motores. El rotor de estas dinamos se conecta 
en serie entre s í  y con el motor de marcha variable Ufó de la  
maquina a acoplar. El arrollamiento de los imanes se conecta 
en serie a una de las dinamos o mejor en paralelo sobre un 
circuito independiente.

Se comprende,pues,que e l motor de marcha variable 2® 
empezará a funcionar en cuanto las velocidades de los moto­
res trifasioos SU son diferentes, y girará tanto más rápida­
mente cuanto mayor sea la diferencia. la  velocidad de la  má­
quina a acoplar seguirá- absolutamente la  velocidad o fre** 
cuencia de las barras colectoras y terminara por adquirir -  
una marcha sincrónica (Curva 2 de f ig , 1 ). En el momento en 
que el generador y las barras colectoras tengan la  misma fre­
cuencia se reconoce por que en e l circuito del rotor del mo- 
tor de marcha variable 291 no hay corriente. Esta condición
puede determinarse por medio de un instrumento que señala la  
ausencia de corriente, o mejor con un instrumento que compa­
ra las tensiones de las dos dinamos-taquiinetros SD, que tie ­
nen que ser simétricas, y cuyo instrumento cierra un circu i­
to auxiliar en cuanto sobreviene dicha condición, Pudiendo 

entonces determinar la  concordancia de fases, se puede obte-



ner'"©! ico en paralelo cuando las tensio-
nes son apoMmadámente iguales* El acoplamiento puede obtener­
se por meaio de instrumentos conocidos, como voltímetros-do-

V  #  1
iles^ sincronosc^pos» etc*, que también se proseen de contaos 
tos auxiliares, Juos dos contactos auxiliares están en serio y
cierran el c ir cu ito  del interruptor de aceite empleado para -  
el acoplamiento en paralelo. Guando hay grandes fluctuaciones
de tensicon en la red respectiva, se puede no oompletar e l c ir -  
csuitoo de conexión en e l  primer momento en qua éx-iste la igual­
dad de tensión, sino interconectar un revelador de tiempo,

la  dinamo-taquimetro perteneciente a la maquina a acó- 
piar puede conectarse directamente al generador o a la  maqui­
na primaria, en lugar de acoplarse a un motor sincrónico.
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R e i v i n d i c a c i ó n :

1*,- Dispositivo para e l acoplamiento automático en pa- 
ralelo de generadores o centrales eléctricos con dependencia 
en la  frecuencia de la  red y en la frecuencia de la  maquina 
a acoplar, caracterizado por que, para obtener la  diferencia 
de frecuencia por medios exclusivamente e léctricos , dos dina­
mos-taquime tros movidas, una por un motor conectado a la red 
y la  otra conectada al generador a acoplar, están conectadas 
de tal manera entre s í  que e l rotor del motor de marcha Va­
riable , conectado en serie con los rotores de las dos dina?-» 
mos, recibe una corriente que es proporcional a la diferen­
cia  de la  de las dos dinamos-taquimetros*.

a®,- Esta patente ha de recaer sobre* "Dispositivo para 
e l acoplamiento automático en paralelo de generadores o cen­
trales con dependencia en la diferencia de las frecuencias 
de la  red y de la  maquina a acoplar".



M /V

DM

- y ' t ?  ¿ r -t


	Bibliographic data
	Description
	Claims
	Drawings



