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®Dispositivo pars. el acoplamiento autematico en paralelo
de generadores o centrales eldctricas con dependencis en
la diferencia de las frecuenéias de la red y de ls méqui-

na & acoplar®,.=
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En la mayoria de las fabricas de electricidad es
ain costumbre gradusr e mano la velocidad de los genera—
dores & acoplar, pare sincronizarlos son la frecuencia
de la red, Sin embargo se conocen dispositivos que tle-
nen por objeto efectuar esta sincronizacion automgtica-
mente con dependenciea en la diferencis em la frecuencis
o0 velocidad de la red y la velocidad del grupo a acoplar,
Pero estos dispositivos son soluciones con un medio auxi-
liar mecénico, es decir, con una transmisidn diferencial
o con un motor de corriente continua con inducido fijo en
acoplamiento diferencisl. lLa solucidn de la transmisidn
diferencisl tiene el inconveniente en uns instalacidn don-
de hay varios generadores, que el regulador de cada méquiu
na tiene que estar provisto de un motor de marcha varie~
ble o con une transmisidn diferencisl y un segundo motor,
que puede conectarse & las barras colectoras y esto daifi-
culta la construccion y le hace costosa, La solucion del
motor trifésico, cuyo inducido est& acoplado de tal mane-
ra que produnce un canmpo rotativo en harmonia con la dife-
fencia de frecuencia, tiene el inconveniente que solo pue-
de emplearse con corriente trifdsics ¥y con tensiones muy
uniformes., .

El scoplemiento propuesto seg&n le. presente invencion

puede utilizarse con tode clase de corrientes slternas. El
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regﬁi&ﬁor de velocidad de todo generador estd provisto de un
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sentillo motor de marcha variasble y la diferencia en las ve-~

locidaldss se obtiene en este caso por medios eldotricos.

Ie figura 2 muestra uns forma de puests en préctica -
del objeto de la inyencigh.y en ella se conecta un pequefio ~
motor sinecromico SM (em caso neceserio un motor asineronico

=g ) hipercompuesto) tanto sobre las barras colectoras N, Gomo en

i ¢1 circuito ¥ de la miquina & scoplar. La velocidad dé“estas_

“ /s ¥
4 {p¥reinas es, pues, proporcionsl a-la velocided o frecuencis
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ﬁu_@e,lgs generadorés que les surte de corriente, Directemente
=7 Y e
; chopladas a estas méquinas de corriente trifasica hay dos pe-
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X . /igyléhéﬁas maquinas de corriente continus TD (realmente dinamos-
g ¢ fﬁté&uimetros) que tienen que ser de idéhtiéas dimensiones,lo
mismo que los motores. Bl rotor de estes dinamos se comecte

en serie entre s8i y con el motor de marcha variable IM de la

miquina & acoplar, El arrollamiento de los imanes se conecta
en serie & una de las dinamos o mejor en paralelo sobre un
eircuito indepen@iente. |

Se éomprende,pues,que el motor de marche viriable m
- empezarsd a funcionar en cuanto las velocidades de los moto;
res trifasioos 8M son diferentes, y girerd tanto mds rapida-
mente cusnto mayor ses la diferencia. La velocidad de la mé-
quina & acoplar seguird. absolutamente la velocidad ¢ Fre-
cuencia de las barras colectoras y terminard por adquirir -
uns, marche sincronice (Curve 2 de fig. 1), En el momento en
¢ que el generador y las barras colectoras tengan la mismg fre-

cuencie se reconocs por que en el circuito del rotor del mo~

tor de marche varieble IM no hay corriente. Esta condieidn
puede determinarse por ﬁedio de un instrumento que seiigla la
ausencia de corriente, o mejor con un instrumento que compe~
re las tensiones de las dos dinamos-taguimetros TD, que tie—
nen que ser simétricaa, ¥ cuyo instrumento cierrs un circui-
to auxiliar en cuanto sobreviene dicha condicidn, Pudiendo

entonces determinar ls concordsncis de fases, se puede obte-
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ﬁE?*sl\ggiflamiciﬁf'automat;go en paralelo cuendo las tenBiOa

nes son apoXimadamente iguales, El acoplamiento puede obtenexr-

86 por medio de instrumentos conocidos, como VOltimetrqé-do;

\- L
bles, sincronoscQpos, ete., que también se proteen de contmo- .

teg,auxiliares. Juos dos contactos auxiliares estén en serig vy
clerren el circaito del interruptor de aceite empleado pars -
el acoplamieméto en parslelo. Cuando hay grandes flucfhéEfGﬁ?gx;
de bensiron en la red reapectiva, se P?ﬁi? no oompletar el cir-
cult o de conexioz—:; el primer momegzb on' qu“‘éxiste la igual-

dad de tensidn, sino interconectar un revelader de tiempo.. :
) R

La dinamo-taquimetro perteneciente a la méqufigﬂa-;co-
plar puede conectarse directemente al generador o & la méquia

na primaria, en lugar de acoplarse a un motor sincronico.
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12 .~ Dispositivo para el acoplamiento automdtico en pa~
ralelo’de generadores o centrales aléctrieos con dependencia
en la frecuencia de la red y en la frecuencia de la méquina
a acoplar, carscterizado por que, para obtener la diferencia
de frecuencia por medios exclusivamente eléctricos, dos dine~
mos—caquimetros‘movidas, ung por un motor conectado & la red
¥ la otra conectada al generador a acoplar, estan conectadas
do tal manera entre si que el rotor del motor de marcha va~
riable, conectado en serie con los rotores de las dos dinae~
mo8, recibe una corriente que es proporcional a la diferen-
cia de le ¥*.B.,M., de las dos diremos-taquimetros.,

2% ,- Esta patente ha de recaer sobre§ “Dispositivo para
el aooilamiento sutomapico en pareslelo de generadores o cen=
trales con dependencia en la diferencia de las frecuencias

de la red y de la maquina a acoplar®,
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