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pera solicitar
PAT S XNT = D s INVsSECION
an
® ispatta

por VIINT:S afios
por " Un dispositivo de orientacidn aue
" tomédtica para motoree de viento",
A nombre de
Iouis CONSTANTI1IUN
¥y
Paul FORTIJSR-BIAULTI U
rsgidentas an
26, rue Eugéne Flachat, Paris y 3, rue
des Tanneries, Roanne (loire), respeoti-

vament e, ambos en FRANCIa,
Tarararara)a)arararsrararararalatararareralarstared

31 prasents invento tiens por odbjete
un macanismo d2 orisntacisn eutomitice para motores
da vianto, s2ncillo, prograeivo y sagurs,

48 corrienta utiligar para orientar los




motoras de viento la combinacidén de una veleta, que

se prefiere de sistema Constantin, descrito en la pa~
tente francase n? 539,323, con una rueda eolia ser«
vomotriz que suministra la ensrgia necesaria para el
movimiento de orientscién, Iste rueds eolia auxiliar
se orients a su vez por la velets, de modo que en el
momento conveniente pueda suministrar la fuerza re-
querida; pero como la orientacidn, en muchos casos,

no es mfe qua aproximads, las dimensionas de este apa-
rato, como las de la vaelsta, deben ser considerables,
lo cual repressnta sn ocasionas un inconveniente,

Asimismo es corriente tomar la energia
necesarie para el movimiento da orientacidn al mo-
tor de viento mismo, reguléndoag 3sta toma de ensr-
gia por la accidén de una veleta, preferible sistems
Constantin, Paro en asts caso, ousndo el viento
ce detiens por completo, para restablscerss en una
direccidn muy dietinta a la anterior, el motor de
viento, que queda inmévil, no puede suministrar
snergia alguna, ni efectuarse la orientacién.

31 macsanismo ds orientascidén que consw=
tituye al objeto del invanto, permite, por medio de
una voleta cualquisra, pero mejor una veleta Cons«
tantin, utilizar la energia suministrades, bien por
un motor eldctrico siempre dispuesto a ponerse en
marcha, bien por una rusda 20lia auxiliar siempre
en movimiento y en condiciones de ombragarse en todo
mom2nto en sentido convenients, o bian por otro mo-
tor cuslquiers,

La descripcidén que sigue, en relacién
gon el dibujo adjunto, considerados como e jemplo,

hard comprend2r bien el modo de realizsr el invento,




La figura 1 reprasente, on planta, una

forma de ejecucidn con motor sléctrico,
La figura 2, una elevacidén en al sen~

tido de ls flecha ¥ de 1la figurs 3, de otro modo de

realizacidén en el que la energia necesaria para la oriem

tacidn se toma de uns rueda eolia auxiliar,

La figurs 3, una planta de 1la figu~
ra 2, por dabajo de 1la linea X-X,

an la figura 1, 1 designa la cabeza
mévil que encierrs el macenismo de tranemisidén de la
energis suministrada por al motor de viento 2, al in=
flujo del vianto de diraccidn 3, sn eeta cabeza md-
vil se fija el motor oléctrico 4, que aqui ss supone
de corrient s continua, alimentado por el foco de elacw
tricidad 5 y qus rige 1s orientacidén por msdio del tor
nillo tangents 6, de la rueds dentada 7 y de la coro-
na dentada fija 8, solidari= dsl castillets,

La velets o timdn de direccidn 9, que
en aste caso ez do sistema Constantin, #i bien pue-
de servir una veleta cualquiera, se fija tambiéna la
cabazs mévil y lleva on uno de sue brazos un soporte
sislante 10 provieto de cuatro frotadores conducto-
res 11, 12, 13, 14, que ponen en comunicacidn elécw
trica lae piezas de contacto 15 y 16, 17 y 18p vor
un lado, y 19 y 20, 21 y 22, por otro, respectivamen=
te, segin que, a consacuencia de un cambio de orienta-
cidn del visnto, el braze dsl timdn de direccidn s2
desvie hacia un lado o hacie otiro,

¢n el mctor aléctrico 4, loe bornes 23
Yy 24 eson los de excitecidn y giempre tienen corrion=
te, Loe bormes 25 y 26 scn los de corriente princie

pal, y es fécil ver, eiguiendo lsae conexionss indioa~




das en la figura, que segin el lado a que se desvie

el brazo de ls velets, 3l motor aléctrico girard en
un santido c en el contrario,

Bastard, por consiguiente, que loe senw
tidos de rotacidén se elijan bien para que la orienta=
cidn se haga en dirsocidén convenients, Cuando el
trazo de 1ls veletas, que seguird el movimiento general
de orientecidn, ocups de nuevo la poeicidn media repre=-
sentada eén la figura , todos los circuites se cortardn,
deteniéndose el motor,

31 motor podria ser, por ejemplo, de
corriente trifésics, ip este caso no hebria mése
que tres bornes en Vaz de cuatro, y bastaria que el
inversor invirtiers le corriente de llegaaa a dos cua-
lesquiera de ellos,

De este modo, el motor podria montarse
fijo y solidarioc del castillets, en cuyo caso l=a coro-
ns 8 s2 sujetaria a la cabeza mdvil, Zeta es la for
ma d2 realigscidn que convendria a los molinos holan=
desos de cabegza mivil,

gn las figuras 2 y 3, 1 designa la ca~
bezn mévil que encierra el macanismo tranemisor de la
smergia suministrada por el wmotor de viento 2 y so-
porta la rueda eolia auxiliar 3a, por medio do un care
ter oscilente 3b convenientemente montado, Zsta rue=-
ds aeolis se orienta por medie de uno cualquiera de
loe mintemss conocidos, para que marche siempre cuan~-
do haya viento, y hace girar constantsmente dos ruedas
dentndas 4a y 5a que engranan entre si, Cada una de
estas ruedas pusde accionar, por madio de embragues de
friccién 6a y 7a, las ruedass dentadas 8a y 9Ya respece

tivamente, las cuslee, engrenadas ambas con el pifdn




10a, pueden a su vez accionar por msdiiacidn de éste

lz rueda denteda 1l que engrana con la corona den=
tada 18a fija y polidaria de la torre o castillete,

Fdcilmente se ve qua cuando el embrague
6a esta schado, 1lss ruedss dentadas Sa y 9a giran suele
tas, y todo el conjunto 3¢ desplaza en determinado
sentido, Cuando, por el contrario, seté echado el
e mbragus 7a, 80lo gira suslta la ruedas 8a, y el dese
plazsmiento ®e produce an sentido contrario,

31 timén de direccidn 13a, que én es«
ts caso ae una valets sistama Constantin, pero que
pudiera ear ds otre tipo apropiado, y cuya parte ize
quierds ee ha suprimido en 1la figura 2 paramayor
c¢laridad, accions per medio de su brazo l4a, del cual
56 axpone s0lo une parte, y de la palanca 15a, las
doe horquillae de embrague léa y 1l7a,

Sea aprecia claramente que, segin llew
ve el viento una u otrs 3ireccidn, se echard el emw
bragus 6a 0 21 embraggue 7a, d2splazénloee la cabe-
za mévil hacia unc u etre ladns, Besta con dar a
las pnletas de la ruada eolim el sentido de tomidn
que produzca ls origntacidn corracia,

La rueda eolia podria naturalmente subs-
tituires por un motor cualquiera.

Asimismo, lac transmisiones y el ine
versor pueden reemplezarse per otras itransmiesiones
u otre invarser mecénizo artitrario,

svidentemente, el timén de direccidn
pueds desplazarse con ayuda &s cualguiera de los uten-
eillios conecoidos, ya para parfilar o ya para ragular
el motor 49 viento, 31 sisteoma d3 oriantncidn que

quedn descrito obedacer? a 3a:ta deeplazamisnto y mare




chard gorrectaments,

ista eolicitud, que corresponds a la
presenteda 8n Francia sl 4 a4 Abril de 1928, bajo el
rimero 652,209, £¢ accge a los benaficies del srticulo

186 de la Ley de Propiedad Industrial.
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Los puntoe de invencidn propia y nue-
va gue se presentan pgra gque s3an objato da esta Pa~
tenta 33 VAINT: afioe, eon los siguiantes:

12 - Un mecenismo de orientacidn aue
tomidtica paramotoraes de viento, caractarigado por la
combinacidn de une velseta cualquisra, pero preafersn-
temante sistara Constantin, con un motor auxiliar que,
sl cambiar la dirsccidn del viento, =2 embragus o pon-
ga 8n marcha autondt iceamsnts en el eentido que se
quiers, psra orisntar bien el motor de viento,

0% « U'n mecanismo de orientacién con=
forme ge raivindica en el puntc 12, carscterizado por
sar el motor suxilimyr un electromotor normalmente pa-
redc, queé, =21 ponerse en marche, hace girar la cabe=
ze mévil por medic de un eirtems de tranemisidn apro-
pieco,

3¢ - Un maceniemo de orientacidn con~
forme se reivindice en los puntos 19 y 2¢, caracteriw-
78d0 por llever un trazo ds ls veleta un inversor de
corrients intercelado en el circuito inductor o indu-
cido deol motor, y qu2 &8 cierrs en uno u otro senti-
do, cusndo cambia la direceidn del viento, lo que pro-

voce 1z rotacidén dal motor auxiliar en el sentido con-



veniente para rectificar la orientacidn del motor de
viento.
49 = Ur mecaniemo de orientacidén con=
" forme se reivindica en los puntos 12 s 32, osracterie
zsdo por ser el mctor auxiliar uns rueda eolia que
gire normalments y desembragads de la cabeza mivil
cuando lg orientacién de ésta es buana,

59 = Un mecanismo de orientacidén con-
forms se reivindica en los puntor 12 a 49, caracteris
zado por unirze uno de los brazoe de la veleta Conee=
tantin a un embrague inversor mecédnico que, 21 cambiar
la direccién del viento, embraga la rusda eolia su=
xiliar y la cabeza mivil del motor de viento, en el
sent ido que convenga para rsctificar la orientacidn
de aste Ultime,

6% ~ Un diepositivo de orientacidn

sutomstica psrs motores de vianto,

Tal y como 88 ha descrite en lg Mew
moria que sntecede, represaentado en al dibujo que
8¢ acompafin y con los fines que se han especifie
cado,

#nte Momoria consta de siste hojes
escrites por uns sola cara,

Madrid, 3 de sbril de 1929,
F. A,
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