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El presente invento ge refiere a un servo motor gue acciona un

organo receptor susceptible de ger inmovilizadoen una u otra de
lag diversas posiciones determinadas por sefias graduadas o esca
lonadas a lo largo de su trayectoria.

Estos servo motores convienen especialmente para el aceiona~
miento de controles o registros de los coches motores electricos
en los trenes, llamados de unidades multiples. En éate caso las
sugodichas séﬁales corresponden a los diferentes transmisores
electricos de los controles‘o registros.

Los servo motores generalmente empleados para el accionamiento
de los susodichos registros utilizan como fluido motor aire com
primido. Como sus organos peceptores tienen cierta inercia, es
necesario para obtener uma inmovilizacion absoluta del organo
receptor sobre las diferentes gefiales utilizar un sistema de
bloqueo de los diferentes controles lo que aumenta y compliea el
numero de aparatos utlizados.

La presente invencion tiene por objeto la simplificacion de la




cpnstruccion de los servo motores suprimiendo estos dispositivos:

suplementarios de blogueo.

Para obtener una inmovilizacion completa del organo receptor

1
i

en las susodichas posiciones, la presgente invencion preve el ac
cionamiento del servo motor por medio de un liqhido comprimido
ecuya accion se anula por un gistema de control que interviene
cuando el organo receptor alcanzado una gefial determinada por la
posicion que 8e a un organo de mando.

En el caso de aplicacion de servo motores al accionamiento d§
los comtroles en los coches motores de los trenes de unidades
multiples se puede exigir que el conductor del tren pueda colo
car simultaneamente todos los eontrolds en una posicion corres
pondiente a una posicion determinada de la manezuels de mando
en cuyo cago el servo motor debe poder inmovilizar los controles
sobre eada una de las posiciones correspondientes a las posgicio=
nes de las manazuela demando, en un sentido de desplazamiento de
la dicha manezuela como en el 6tro.'mas no se puede exigir que
12 manezuela de mando no pueda ser colocada mas que sobre un nu
mero redudido de ﬁosiciones, por ejehiplo, una posicion para la
ocual los motores serian colocados en serie y otra posicion'para
la cual los motores serian eolooadoé-en paralelo; para verifiecar
los arranques hace falta por consiguiente gque para una posicion
determinade de la manezuela de mando el servo motor desplace los
controles sucesivamente sobre varios transmisorss electricos.

En 4ste ultimo caso la presente invencion preve gue la acecion
del liquido gue provoca el desplazamiento del receptor este ade-
mas controlada o registrada por me:dio de un organo suplememtaric
susceptibie de ger influido por diversos factores tales como, pC
ejemplo, el tiempo, la intensidad, de una corriente electrica,
la carga de un vehiculoetc....

Los dibujos adjuntos representan a titulo de ejemplo no limi-

tativo una forma de ejecucion del invento, el cual se extiende

a las diversas particularidades originales comprendidas em las



disposiciones representadas.

La figura 12 es um vista esquematica del servo motor segmn la
inveneion en el cual el organo receptor va accionado en un senti
do por liquido comprimidq y en otro sentido por un resorte anta-
gonista.

La figura 23, es um vists esguematica del gervo motor segun
la invencion en la cual un organo suplementario provoca o deter
mina retrasos del organo receptor durante ciertos periodos de su
sdesplazémiento. | _ .

La figura 38. es una vista esquematica del servo motor, segun
la invencion en el cual el organo receptor es movido en los dos
gsentidos por la accion de un liguido bajo presion.

La figura 48. es una vista esquematica del servo motor, segun
la invencion, en el cual el organo receptor vueve a su posicion
de reposc o descango cuando la corriemte electrica que hs alimen
tado los diferentes circuitos del servo motor no circula, o se i
int errumpe. '

Un deposito de carga 2, que contiene por ejemplo un Ras compri
mido gue obra sobre el liquido intermedio y que es suseeptible
de ser puesto en comunicacion mediante conductos apropiados éon
ﬁn cilindro motor 3. ElL liquido contenido en este cilindro 3. pue
de evacuarse por conductos apropiados en un deposito de descarga
4 de donde puede extraerse mediante una bomba 5 para s er de nuevo
puesto en cafga en el deposité 2.

EL organobreceptor que se representa por la manezuela 6 debe
egtar inmovilizado en diferentes posiciones correspopdientes 2
ciertas posiciones del organo’'de mando representado por la mane~
zuela 7. Lo manezuela 6. esta acufiada sobre un arbol accionado
por un emiolo 3a que s8e despiaza en el cilindro motor 3. ios des
plazamientos y las paradas del organo receptor se obtienehbpor

‘el juego de obturadores tales como 22 y 4a que controlan o regis

tran respectivamente la llegada y la evacuacion del liguido en el




en el cilindro 3. Estos obturadores son mandados electromagneti=

camente pér solenoides insertados en circuitos electricos afimen‘
tados por una fuente de energia cualquiera, tal como por ejemplo
una bateria de acumuladores é. )

La fomma de realizacion que se representa por la figura 12 ge
apiica especialmente 2l mando de los controles de los cocﬁes mo-
tores de los trenes.electiicos de unidades multiples., En éste
caso varios organos receptores deben ser ‘mandados simultaneamen
te por la manezuela de mando 7.

Emtando en sus posiciones de descanso los controles y la mane
zuela de mando 7 se coloca para desplazar los receptores_lg éueo
dicha manezuela 7 por ejempbo en la posicion a lo que tiene'por
objeto de introducir_la corriente en el solenocide que aeéiona ol
obturador 2a. Como consecuencia de la abertura de €ste ultiﬁo él
liquido bajo presion entra en el c¢ilindro motor 3. y desplza'el
embolo motor 3a. El arbbl que acciona la manezuela receptors 6.
lleva igualmente un tambor 10. que abarca contactos 10a. interca
lados en los circuitos de los obturadores 2a'y 4a.

Bl desplazamirnto del tambor 10. tiene por objeto cortar la
corriente que aiimenta el solencine la valvula 2a; esté'véivula
Be cierra y el piston 3a esta inmovilihzado en una posichon corree
pondiente a la posicion a la manezuela 7. Para contimuar el movi
miento del organo receptor constituido por la manezuela 6 se des-
plaza la manezuela 7 sobre las posiciones b, ¢, e....y asi sucesi
vamente y las mismas operaciones se repiten._ ' ’

Para que vuelva el organo receptor a‘su.posicion‘primitiva se
coloca la manezuela 7 sobre la posicion Z. para 15 cual la, co=
rriente estae cortada en el circuito del solenoide del obturador
2a mientras que la corriente se introduee en el gircuito dei
solenoide de la valvula de descarga 4a. El embolo 3a vuelve a
su posicion inieial bajo el efecto de su resorte antagonista.SK:

Segun este modo de funcionamiento seria necesario tener entre

la manezuela de mando 7 y los aiy |
y diversos receptores.tant.
| 7 Ptores.tantog
' : condue
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-de 1o0s motores sobrepasa un valor determinadc el cambio 11 abre

tores electricos cuantas posiciomes distintas de los organos recep

tores existen, Para evitar €ste inconveniente se redmce el mmero
de posiciones distintasde la manezuela de mando 7 y para cada una
de éstas posiciones el servo motor desplaza los controles sucesiva
mentesobre varios transmisores electricos. En este caso, entonces
al momento de arranque del tren para evitar que la corriente de al
mentacion de los motores de los vehiculos no sobrepase un valor de
terminado es necesario controlar o registrar los desplzamientos de
los controlespor un organo suplementario tal como por e jemplo un
cambio de maximo o cambio de aceleracion. Tal cambio es recorrido
por la corriente de alimentacion de los motores de los vehiculos.

Segun la presente invencion los camblos de ageleracion tales com¢
11, accionan unos interruptores lla, insertados en lhs circuitos

electricos del obturador 2a. Cuando la corriente de alimentacion

el interruptor 1lla lo que t“iene por efecto cortar la eorrienﬁe del
golsnoide del obturador 2a que se cierra parando por este hecho mo
ment aneamente el movimiento del embolo motor 3a. Cuando la’'corrien
te de los motores ha vuelto a tener su valor normal el interruptor
1la se cierra sc cierra de mevo y el movimiento del embolo puede
proseguir.

Para evitar que el cambio de aceleracion inmovilice el orggﬁovré
céptor en su posicion para la cual se obra a este momento la con
mutacion & los controles de los motores, la preseage invencion
preve la anulacion de la accion de este cambio de aceleracion en
los momentos en que el prgano receptor pasa de una posicion deter
minada a la siguiente. Para este efecto los contactos supl ementawd
rios 10b estan dispuestos en paratralo gon el condcutor, que digo
con el interruptor lla, y cortocircuitan este ultimo sin embargo
durante los intervalos sn que se produce la conmutacion.

Egtos contactos suplementarios podrian reemplasarse por un inte

rruptor accionado por una leva solidarda del organo receptor o de

los controles.




En la figura 2, la disposicion de los aparatos y el funcionamien

to de los obturadores son los mismos que en la figura 1%. El cam
bio de acekeracion esta substituiao por un organo suplementario
13 que provocs modermciones'en el movimiento delorgano receptdr
cuyas moderaciones tienen por éfeeto_manteber la maneguola del’pot
trol un cierto tiempo sobre cada transmisot electrico. Durante el
paso de un transmisor electrico a otro, el desplazamiento se‘efeé
tua su velocidad normal, la cusgl es guficientemente rapida'para
fisegurar una bena conmutacion. o

Este organo suplementario obra por estfangulacion del conducto
de llegada del liquido bajo presion al c¢ilindro motor 3. para es
te efecto dicho conducto o tubo de llegasda lleva un obturador su-
plementario 2b cuyos desplazamientos estan controlados o registra
dos mediante una palanca 12 accionada por una leve 135 dolidaria
del arbol que acciona’ los organos receptores.

El perfil de lg leva 1l3a se determina segun el numero y la dura
cion de los periodos de moderacion que se gquiere ibtener.

En la figura 3%, el embolo motor 3a recibe el liquido sobre sus
dos carag. .

La inmoviliiacioh se obtien? por impedimientos de toda evacuacic
de‘liquido fuera de una de dos camaras. 381 cilindro motor.

Cada una de las dos camaras del cilindro motor puede estar puest

en comunicacion ya sea con el deposito ded carga 2 o con el deposi

to de descarga 4. LT

Para permitir el desplazamiento y la paradé del embolo motor
el obturador que controla el condcuto de llegada del liqmido a una
de las camaras del cilindro y el ohturador de la evacuacion de la
otra camara estan controlados o comprobados siimltanecaments. Pars
éste efeeto, el @olenoide gye manda el obturador 2a esta dispuesto
en derivacion con el solenoide del obturador aa ma.e estos obturaao
res estan puestcs de tal manera gue' cuando no hay corrlente que .

recorra estos solenoides el obturador 2a esta cerrado mientras



‘rentes obturadores 4d y 4a se cierran de nuevo mientras que }os

que el obturador 2d'ééta abierto.
Para permitir la inmov1lizacion del organo repeptor en dlversas

p051ciones, la camara 3h del clllndro motor 3 lleva uha geris de

vorifiv1os 3d suscpptibles delser obtgrados por una pleza sol;da—

ria.del embolo motor BaG‘Estos'diférentes Orificios.corresﬁoﬁden

a unos conductos de SVacuaclon 4b reunidos al dep031to de descarga

4. Estos dlferentes con&uctos 4bestan eontrolados ©o reglstrados

por unos obturadores tales como 44 accionados electromagnetlcamen
te por solenoides cuyos cireunitos electricos estan controlados o
registrados por las diferentes posiciones que pueden ocupar la ms
nezuela de mando 7.

Estando el organo receptor y el organc demmando en su posicion
de reposo se coloca para desplazar al organo receptor la manezuela
de mando 7, por ejemplo, pn la posicion a, 1o que tiene por efecto
introducir la corriente en los solenoides de los obturadores 2a,

y 24, asi como en el solenoide del obturador 4da.

Bl liquido‘bajo presion penetra en la camara 3g y desplaza el
piston motor 3a hasta ellmomento en que egte ultimo obtura el ori
ficio 3da en cuyo momenté la camara 3h esta completamente cerrada
y £l embolo 3a asi como la manezuela 6 eata inmovilizada en una
posiecion det erminada. Colocando shora la manezuela de mando 7 en
lss posiciones b;c...las diferentes operaciones se repiten de la
misma manera.

Péra desplazar el organo‘reeeptor en sentido igvertso se le hace
vglver a su posicion inciail cobcando la'maﬁezuela 7 en la pogie
cion Z. lo.que tiene por oﬁjeto cortar la corriente en los los ecir

cuitos de los diferentes solenoides. Los obturadores 2a y jos dife

obturadores 24 y 4a se abren penetrando el liquido bajo presion
en la.éamara 3h desplazando el embolo motor hacia su posicion de
reposo mientras que el liguido contenido en la camara 3g se va

evacuando en el deposito de descarga 4. Esta disposicion tiene

l v ]
a ventaja de hacer volver log diferenteg TeCePtores hacia su po-




t

sicion de reposo en el casd de rotura accidental del ecircuito eleg
trico gue alimenta los diferentes solenoides.
| _Eﬁ la figura 4 el organo receptor o manezuela 6 esta accionado
por dos eiholss golidarios 3a y 3f de diametrso diferentes gue se
degplazan en cilindros'apropiados 3g ¥ 3h.la mmara 3g que tiene
un diémetro mas grande puede estarApuesta en comunicacion ya sea
cén el deposito de carga 2 o con el deposito de descarga 4, mien
tras que ia camara 3h que fiene un diametro mas pequefio no puede
comunicar mas que con el deposito de carga 2b.
J guando no rgcorrevninguna corriente los circuitos electricos de
‘so;enoides que acecionan los diferentes obturadores el obturador 2sg
.esta cerrado mientras que los onturadores 4a ¥y 24 estan abiertos
1o que tiene bor.objetovpermitir el desplazamiento de los embolos
mdtoreé‘que hacia su posicion'de repogo merced a la accion del lie
quido bajo presion que obra en el cilindro 3h y a la evacuacion:
del liquidq gue se produce fuera de la camara 3g.
Estando el organo de mando y los diferentes organos receptores en
lg ppsicioﬁ de reposo se coloca para desplazar éstos prganos la ma
nezuela de mando T;por ejemplo, en la posicion a lo que tiene por
‘efecto hacer pasar una corriente electrica en el solenoide del ob
turador 2a que se abre,A¥ cerrar-el obturador 4a y abrir el obturs
dor 2d el embolo motor Be desplaza por accionamiento del tamborx
c v._ .10 que merced a los contactos 10a corta la corriente en el sgolenoi
l de,del obturador 24 lo que tiene por erfecto cerrﬁg este obturador
e impedir toha evacuacion del liquido fuera de la camara 3h. El er
bélo,dbl'motor parandose-o deﬁpniendose en una pocicioj determina
da; Para conti uar el'desplazamiento del organo receptof en el mis
mo sentidose coloca la manezuela 7 en las sposiciones b.e...para
desplazar el organo receptor en el otro sentido se desplaza iguale
memte 13 manezuela de man&q 7 hacia su posicion de reposo

Claro esta que en el caso dela figura 4% puede tambien controlar
¢ o registrarse ;os desplazamientos del organo receptor médiante

organos suplementarios tales ecomo un cambio de acéleracion 0 aun




‘un organo de freno como el que se describe para la figura 22,

La disposicion que congsiste a poner liguido sobre las dos caras
de los embolos motores tiene la ventaja de asegurar una inmoviliza
eion o bquueo absoluto de los organos reoepfores Sin embargo un
acunamiento eficaz se ohtiene bzsta en el caso en que el llquido

’

obra unicamente sobre una cara del embolo motor. R \

Se comprende que en el caso de aplicacion al mandb de control
.'1os aparatos podrlan estar establecidos con una p031cion de reposo
de 1a manezuela receptora semi-recorrido de tal manera que pieda
accionar los motores electricos en un sentido o en otro-sentido
sin que sea necesario emplear el 1nversotdesplazando 31mpleunnme
la manezuela en un sentido o en el otro,puesto que 31 el organo re
ceptor presenta una inercia susceptible de hacer sobrepasar‘una se
fial se hace en el cilindro motor un vacio quehace volver aut omatic
ﬁwnte el embolo a2 su posicion para la cual debe efeétuarse el blo
gqueo.
NOTA

En resumen: La paxente recaera sobre las reivindicaciones siguie
tea:
| la,-3ervo motor que acciona un organo receptor susceptible de se
inmovilizado en una o en otra de las diversass posiciones determins
das por sefiales graduadas a lo largo de su trayectoria que se ca-
racteriza en que este receptor es accionado o movido mediante un
liquido comprimido cuya accion se anula por un sistema de control
o registro que interviene cuando el organo receptor ha alcanzado
una sefial.gque se determina por la posicion dada a un organo de
mando. .

22,-8ervo motor. segun la reivindicacion 1% gue se caracteriza
en que lg accion del liguido que provoca el desplazamirnto del re |

ceptor se registra o controla ademas pon un organo suplementario
susceptible de ser influido por diversos factores tales como, el

tiempo, la intensidad de la corriente electrica, la carga de un

vehiculo etcCee. o




3&.,-8ervo motor, segun la reivindicacion 2 que‘'se caracteriza ey

que el funcionamiento de éste organo suplementario dspsnde de la
posicion £elativa entre el receptor y las sefiales graduadas o escs
lonadas o a lo largo de su trayectoria de tal maﬁeré que egste or-

gano suplementario"nb eﬁerce influenéia gobre la.aecion‘delrliqui
do que provoca el désplazamientb del réceptor cusndo éste ultimo
esta situado entre dosVSeﬁaleé; | | .

48,- Servo motor, segun las reivindicaciones 1.2.03. en el gual
el organo recceptor ests accionado por uho o varios embolos mot ores
que se desplazan en cilindros motores apropiados'que gse caracteri
za en que la accion del ligumido gque provoca el desplazamiento.del
motor, que digo, del receptor, se cpnfrola o registra obrando S0~

bre unos obturadores situados en conductos reunidos a los cilindrc

motores y atravesados por el ligquido gue obra sobre o en éstos ci-
lindros.

58%,-8ervo motor, segun la reivindicacion 4&, que se céra@teriza
en que lps subsodichos obturadores son aceionados eleétromagnqtica
mente mediante solenoides cuyos circuitos electricos 1levan parti
cularmente el o los susodichos organos o cambios suplementarios

63.—.Servo motor, segun la reivindicacion 5& que se caracteriza
en que un dispositivo de cormt.rol o regisfro ae posucion accionado
por organos solidarios del organo receptor llevan contactos elec-
tricos suplementarios suscept bles de obrar sobre el circuito elee
trico de los susodichos solenoides. |

7%,~- Servo motor, segun la reivindicacion 4, &ue me caracteriza
en que las dos camasra del citado cilindro ﬁotor situadas.a cada -
lado del embolo motor son susceptible de ponerse aletnativamente
en comunicacion ya sea con un deposito de carga que contiene iiqu
do bajo presion 0 con un deposito de descarga Que recibe el liqui
do de evacuavion del receptor estando interpuestos unos obturadore
en los diferentes conductos de llegada y de evacuacion.

8&,-Servo motor, segun la reivindicacion anterior, gue se carac-

teriza en que el obturador que controls © registra el conducto de




llegada del 1iquido comprimido en una camars del cilindrom motor

v el obturador gue controla o registra el conduoto de evacuacion
de la oyra camara del cilimdro egtan controlasdas simultanemanente
e fin de que cuando el liquido comprimido pemetra en una de las
camaras del cilindro el 14quido pueda ser evacuado o expulsado de
la otra camara. | |

9a,-Sexrvo motor, segun la reivindicasion 5 que se caraxteriza
en que los susodichos receptores estan dispuestos de tal manera
que ciando la fuente de la corriente gque alimcnta los solenoides
de estos obturadores falta o cesa de circular el organo receptor
vuelve automaticamente a su posicion de reposo.
" 10.- Servo motor, segun las reéivinfigcaciones 2 y 9 que se carac-
teriza en.que cuando ninguna corriemte atraviesa los solenoides de
log obturadores gue controlan o registran los conductos de paso
del ligquido motor en una de lag camaras del cilindro motor, el obt
rador que controla o registra el comducto de llegada de liquido
esta normalmente eerfado mientras Quevel eondcut o que controla la
efacuacion del 1iqu1do esta normalmemte abierto de tal manera que
el émbolo sea snéooptible de volver a su posioioh de reposo, ya se
por lé accion de una fuente de energia tal como un resorte éntago
nista puesto bajo tension por el gervo motor, duranfe ﬁna fase cua
quiera de su funcionamiento o'pér 1a sccion del liquiab'motor misg
mo. o |

11l 4= Servo motor, segun la re;vindicaeion 22, gue se caracteriza
en que los movimienfos del orgamo receptor son moderados o aun de
tenidos en ciertos puntos de su trayectoria mas particularmente en
los phntos que corresponden a las susodichas sefiales.

12a8,Servo motor, segun la reivindicacion 11l&, que.se caraeteriza
en que los desplazamientos de un obturador que controla o registra
los movimientos de l#quido debidos a log desplazamientos del pis-
ton motor van controlados o regiétrados mediante una palanea aceio

nada por una leva solidaria del organo receptor.




" 134+3etvo motor, segun la reivindicacion 4% que se caracteriza em

‘gune en gu desplazamiento el embolo‘motor‘obtﬁra gucesivamente orii
ficios Qe conductos de evacuacion 4el 11quidu fuers del #€ilindro

motot, estando calda unc &e €stos eonfuetos comtrolado o registrado

por un obturador;qua depende del organc de mando.

144« Servo motor, segun 1a'rdiv1n&icacion-éﬁ,ﬁque ge caracteriza

‘en qus'el organo regeptor va aceionsdo pef dos embolos solidarios

',&e‘diametros‘ﬂitercntés, ss desplasan encilinaros'ayropiadqs giend

el cilindro fie mayor hiamstro suscep%ib1e de poneraé en relacion ya
sea con el ﬁéponits de cargs que gontiene liguido comﬁrimi&b,vyé se
aon un depogito de dcaaarga'mientrés que el eilindro dél'diametro
mas peqﬁeﬁp puede ponerse en relacion solamente con el deposito de
carghs.- o o .

15.% Servo motor, realiza&@ y pueato en praxtiaa en substancia de

1a manera deserits o bien«coma qu&aa rapreaentade a titulo fe ejem

plo en los dibujos adjuntos,

16+~ Se reivindica, por ultimo, eomo objeto scb&e el éﬁc ha de §
recaer la patente ﬁg‘invéncien Qﬂg ge golicits por veinte afios en |
Bspafia por: » SERVO MO OR »s ' ‘ | ‘

Todo éohfarma queda ﬁoserita.en‘la presente memoria gue oconsta de

doce hojss sscritas a maquine por una dols cara y planos que la

acompafians
. ' Hhﬁria 27 ia.uarza de 1929,

wie
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