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JE/ AR * (Grupo 5, Clase 41)

"PATENTE DE INTRODUCCION

. _ a favor de
Maurioe Louis SAUREL -~ domiociliado en P ar i s (Prancia)
' por

"perfecolonamientos en las miquines para deshilachar leos tajidba”.

Memoria dQescriptiva.

La presente invenocidn tiene por objeto, mecanismos que pue~
den deshilachar los tejidos y los géneros de punto (tricofa) de me~
nera tal que las fibras, para que se pueda volver a trabajarlas,
sean separadas triturandolas y deteriorindolas menos de lo qﬁe ha~
cen las maquinas para deshilachar actuales.

Esta invencidn tiene por objeto, una maquina ouya acoidn es
semejante a la del pulgar y la del indice para quitar uno por umo .
los hilos de una pieza de pafio o de otra clase de tejido.

En la presente invencidn no se trata ya de asir, de apretar
o de enganchar el pafio u otro tejido porque se desgarraria, sind se

trata de separar el hilo del tejido por medio de un deshilaohamien-
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to progresivo y graduado. Estb se consigue haciendo adelantar el

pafio en una o mas capas, mas 0 menos extendidas sobre una mesa y

haciendolo pasar en seguida entre ¢ilindros alimentadores sin gue
el pafio se arrolle. No es necesario alimentar el pafio presentado

ciertos hilos paralelamente a los rodillos y los otros en &4ngulo

reocto, porque la miquina trabaja mejor cuando los hilos del pafio

se presentan bajo un cierto &ngulo.

Cuando el pafio deJa los rodillos alimgntadores, su borde
avanza de manera continua hasta llegar a ponerse en contacto oon
brazos que giran a gran vel ocidad. Preferentemente estos brazos
forman parte integrante -de -discos en forma de estrella, o discos
de brazos radiales, dispuestos en dos grupos que giran en dirececio-~
nes opuestas, pasando los drazos de los discos reSpectivos unos en-—
tre otros y durante este movimiento tienen tendencia a asir el bvor-
de del pafio. _

Las aristas de los brazos de los diferentes discos se c¢ru=
zan en olertos momentos; si estas aristas estuvieran dobladas o
formasen ganchos o bien, si los brazos de los dos grupos se tooca-
ran o estuvieian muy cerca unos de otros, habria cigzallamiento o
cortadura, lo que es preciso evitar. Por esto en el mecanismo que
constituye el objeto de esta invengién las aristas aludidas son re-
dondeadas y se deja un espacic apreciable entre los discos proximos.
de manera que el hilo sea ocogido entre dos brazos vecinos que pa=-
san uno cerca del otro reoubriendose, pero estos brazos no lo apried
tan demasiado y permiten al contrario que se mueva hacia adelante,
haoia atras o de lado.

Con esta operacidn se maneja ligeramente el pafio y cuando
este se ha llevado a un dngulo tal que uno de los cabos de un hi-
lo individusl cualquiera se desprende entre su otro extremo, esée
primer cabo es estirado varias veces y se esourre de lado eptre
los brazos hasta ser arrancado.

El frotamiento continuwo, la tracoidén de los discos y la co-
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rriente de aire $ienden a enderezar, destorcer, alargar y ablandar
los hilos. La electricidad producida por el frotamiento entre los
discos y los hilos conocurre verosimilmente a este trabajo.

En el dibujo adjunto:

La figura 1, muestra en alzado lateral una miquina sin me=
canismos para desborrar, dispuesta conforme la presente invencidn.

la figura 2 es una seccidn vertical de la méquina del tipo
oon mecanismos para desborrar que representa la figura 5, pero en
vista de lado como la figura 1, es decir en el sentido opuesta a

la de la figura 5.

La figura % es una vista esquematica de los grupos de dis~

cos, oon seccidn paroial eégﬁn la linea =3~3%=~ de la figura 2, vis=-
ta pbr la izquierdé de osgghiiﬁea.w o ?‘ )

La figura 4 representa esquematicamente por encima ung par—
te de 108 discos para deshilachar, el rodillo alimentador y la es=-
quina de un trozo de pafio.

La figura 5 representa en alzado una méquina provista de
discos para desborrar, vista por el lado opuesto a la de la figu-‘
ra l. »

La figura 6 representa esquematicamente en alzado, el de~
talle de la aoccidén en el hilo, de los brazos de los discos para
deshilachar,

la figura 7, representa en escala mayor, el detalle del
extremo de un hilo que ha pasado por la q;équina.

En el dibujo adjunto -~10-~ indica el zéocalo o base de la
méquina de tipo preferido y =11- indica el armazén. Por otra parte
~47- indica la envolvente en general y -42~ se reffere a la parte
de la envolvente que rodea el ventilador =41- el cual descansa por
medio del arbol =39~ en el sustentdculo ~40-., Dicho ventilador pro-
voca la formacibén de una corriente de aire que se escapa por la sa=-
lida ~4%~ para dirigirse a través y entre los discos de brazos ra-

diales ~A~ y =B~ y alrededor de estos discos.
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~ Bl pafio ~35- desplegado en una 0 mas capas en la mesa
-26~ va pasado entre los rodillos alimentadores =27-.-27- cuya
velocldad periferica es mucho menor que la de los discos =A- y
<B~, Los rodillos alidmentadores -27-,-27~ a pesar de que son
estriados en el dibujo, pueden ser tambien 1isos., Estos rodillos
alimentadores se pueden construir de una materia elastica seme-
jante al caucho.

Se puede aplicar la fuerza motriz por cualquiera de los
medios usuales al arbol -13- que lleva una ruadadentada'qﬁg engra-
na oon la rueda dentada =24~ del arbol -l4-. Este arbol -14- llevs
ademés la rueda dentada -34-, fija a uno de los extremos del ar-
bol -12- cuya parte central descansa en un sustenteculo -33%~, E1
tornillo sin fin =%1- estad sujetado al otro extremo del arbol =32-
y hace girar lentesmente la rueda dentada -30- que, a su vez, en-
grana en la rueda dentada =-28~, sujetada al arbol =~29-., Este arbol
lleva el rodillo inferior =27~ y una rueda dentada no representa-
da que engrana con otra rueda dentada -129- llevada por el rodillo
superior =-27-.

La velooidad periferica de los rodillos alimentadores =27-
-27- es por consigulente pequefia en comparacidn con la velooidad
considerable de los discos ~A- y ~B=- 6uyos brazos respectivos =61~
y =71~ presentan entre si los hueoos ~60- y -70-. Elextremo de es~
tos brazos es preferentemente oéhoavo en -6%~ y én =73~ y las aris
tas -62- y -72- del extremo de dichos brazos son preferentemente r:
dondas. Dado que la velocidad periferica de los rodillos aslimenta~
dores es muoho menor que la de los discos para deshilachar -f~ y
«B- estos rollos alimenxadoies tienden a disminuir la velocidad
del movimiento del teJido en contacto oon los discos para deshi~-
lachar de modo que los brazos =61- y =71~ de los discos =A= y =B~
ejercen una tracecién en el tejido,.

Los discos =A- y =B~ son preferentemente metalicos de ma-
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nera que la electricidad éstatioé prdduoida por el fro&amiento'en-
tre cadglno de los brazos =6l- y =Tl~ y las.fibras sea transmiti~
da a los otros brazos por el ouerpo del disco. Como se ha mencio-
nado pas arriba, la electricidad asi producida ayuda a alargar y

a destorcer los hilos 1o que facilita grandemente la separacién

~ de las fidras.,

Ademds ya se ha dicho que las ruedas dentadas =23 y =24-
que acoionan los arboles =13 y -14~ de los discos de bdbrazos radia-
les, estéan engranadas continuamente. Los movimientos de los discos
«A- y =-B=- son por consigulente sincronioos.

Las dimensiones pueden variar a voluntad, pero se obtiene
ocon ventaja el objeto deseado, empleando discos aproximadamente de
300 milimetros de diametro y fijados a arboles de cerca de 65 m/m,
siendo el grueso de los discos de 1 1/2 hasta 3 m/m.

Los brazos de los discos aludidos -A~ y =B~ se cruzan y se

~ cubren en la mayor parte de la longitud de dichos brmzos o..en la

extensidn mas conveniente para el tejido tratado, halléndose los
puntos donde se hace el primer ocruzamiento de los brazos de ia se=
gunda serie al momento del cruzamiento, ante la abertura de los
rodillos alimehtadores. Be preferible dejar entre los brazos de
dos discos vecinos un espacio igual al espesor del disco y mayor
gue el diametro de los hilos del tejido a tratar. .

Se ha intentado,representar en la figura 6 la acoiéh“a que
parece estar sometido cada hilo =48- particularmente, sea el de
urdimbre o el de trama, cuando llege a la posicidn avanzada —=49~.
A medida que es empujado haclia adelante por los rodillos alimenta~
dores, el hilo toma posiciones sucesivas indicades por oirculos
puntesdos y avanzando, es golpeado sucesivamente por un cierto
ndmero de brazos -6l- y -71= o mas bien por sus superficies re-
dondeadas =62~ y =72~

Entre.los hilos indicados por =48« en la figura 2 yhamte-

nidos fuartamenfe aun por los hilos de urdimbre oruzados =~54~ y
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-54~, se puede considerar un hilo -49- que se adelanta. Como que
el primer contacto con los Angulos redondeados =62- Yy =-72= puede te-

ner lugar a nivel de una gaza de este hilo =49- dirigido haoia ade~

lante ia unica tendencia que po~dria manifestarse seria la de empu~
Jar este hilo. Este 1ltimo avanza continuamente; cuando llega a la
posicidén indicada por ~149~ en las aristas ~62~ y =72~ de los bra=
zos, se producen ua desplazamiento reilativo representado pér lineas
de trazos -X@ -X- ¥y & medida que dicho hilo avanza hacia la posicien

~249~, este movimiento tlende siempre mas y mas a empujarlo hacia

adelante respecto a la posicidn del hilo ~8% en que obran los

bragzos de los discos =A~ y =B~ que han llegado a la posicidn indi=-
cada por las lineas punteadas =Y-, ~Y-. |

Puesto que es practifiamente imposible presentar el pafio
paralelamente o en dngulo recto respecto a 1los rodillos alimenta=
dores, uno de los extremos de cada hilo se desprende antes que ei
otro extremo y la accidn que ée ha descrito provoca el adelantamien=-
to de este primer extremo entredos'ﬁrazos «6l= y =71~ como se indioé
para -84~ o -8l1- en las figuras 2, 3 y 4; pero dado que el hilo es
retenido tambien por el paflo, es estirado a fravés de los intervap
los formados por los huecos ~60- y ~70~ entre los brazos y se do-
bla hacia atras como se vé en -85~ y =-82= hasta que como se puede
ver en -87~ de la figura 4 se escapa entre los brazos =6l- y =71~
y finalmante‘es arrancado.

La segunda curva formada por cada hilo en el borde del te—
Jido esté indicada por -51-,~51-,

Los brazos =6l=-,~61~ @e han indicado sucesivamente de dere-
cha a izquierda en la figura 3, por los némeros «89=, «91-, -93—.y
-95~ ¥y ios brazos -«71-, de la otra serie que cubdbren los primeros,
por =90, «94~, «92= y «96~,

Se puede ver que la extremidad -84~ del hilo -83 o de otro .

“hilo cualquiera seme jante es estimda en primer lugar, a través del

espacio dejado entre los brazos =9@~, =9l=- y.-92- Yy cuando es cogi-
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' deshecho por la traccidn.
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do de nusvo (como el hilo -80-) el extremo -8l- es estirado a tra=

vés del espacio dejado entre los brazos =92-, =9%«, =94= y =95 y
asl sucesivamente. | _

Cuando finélmente el extremo del hilo se esoapa (en 87)
puede asirse alrededor de un brazo oomo se ve en la figura 2 para
el hilo de urdimbre =54~ y ser arrancado.

Como se ve en la figura 7 en todos los caeos hay arranca-
miento de mancra que el extienm ~88~ de cada hilo, urdimbre o t:éma,
presents un mechon sin cortadura franca, Ademds, el frotamiento en-
tre los brazos veeinos ¥ la superficie de un hilo cualquiera tiende
a torcer de nuevo o a destorcer el hilo pero siendo mas faoil des=-
torcer que torcer, este frotamiento ayuda a ﬁesto?cer eada hilo.

Se¢ ejerce tambien ungfuerte traccidén en el hilo a conse~
cuencia del desplazamiento de,los drazos vecinos a lo largo del hilo,
Una corriente de . aire violenta ciroula atraves del mecanismo y se
produce igualmente electricidad estatica entre la fibra y el metal
partioularmente si la fibra esté constituida por lana, De esto re-
sulta que cada hiloves parcialmente destorcido, enderezado y deshe~
-cho 10 que permite finalmente separar mas facilmente las fibras
que lo constituyen,

El funcionamiento es el mismo para 1os géneros de puntb;
los golpes aplicados por los brazos rotatorio; tieneh por efecto

tirar cada hilo hacia un punto donde finalmente serd arrancado y

Se debe notar a este proposito, que es preferible para la
construccidén de estos deshilachadores, redondear las aristas de los
brazos ~61- y ~Tl- de estos discos para deshilachar a fin de evitar
toda tendencia de estos brazos a cortar o romper los hilos.

~ Conviene montar uno o mas anillos =15~ y =-17- sobre cada uno
de los arboles =13 y ~14- oomo en el dibujo adjunto porqﬁe cuahdo
se alargan estos arboles se dieminﬁye la tendencia que tienen los
hilos a enrollarse. |

Pero es preferible oomo, se ha representadp en las figuras

]
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=13~ en el lado'opuesto a la-rueda dentada -23-, de la cadena ~101~

- 8 -
2, 3y 5, agrandar 1la envoivente y utilizar dos dispositivos rota=-
tivos de desborramiento =F- y =G~ provistos de brazos =18~ o0 =19=
los cuales estén montados cada uno de ellos en un arbol =113~ o =114
sobre el cual se puede coloscar un anillo -117-., Tl espesor de los
brazos =18~ y ~19~ es suficiente pa-ra llenar el espacio entre dos
bragos =71- o ~6l- como se ve claramente en la figura 3., la posiciép
de los discos de desborramiento =F- y =G~ y la longitud de los bra =
zoa =18~ o ~19- son tales que estos ultimos alocanzan oaéi a los anl-
1los =17= de los arboles =13- y =14~ respectivamente.

Dog discos =F=- y =G~ giran en el sentido conveniente para
arrancar o raspar y para arrastrar la borra amontonada sobre los
anillos =17- que estos proyeoctan en el ventilador -41~,

Por consiguiente, se hacen girar en el sentido de las fle-

chas por medio de la rueda de cadena -100- sujetada sobre el arbol

Yy de la rueda de cadena =-102- sujetadé al arbol -1l1%- por una parte
Yy por otra parte, por medio de la ruede de cadena ~104- sujetada
al arbol -14-,de la cadena -10% y de la rueda de oadena ~106- suje-
tada al arbol =~l4~-.
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Se reivindica como objeto de esta patente:

1) Méquina para deshilachar tejidos y géneros de punto, ca—
racterizada por Srganos méviles dispuestos para ponerse en contacto.
oon el borde del tejido de un modo repetido, unas veces por encima
y otras veces por debajo y adaptados para apretar y tirar ligeramen-
te los hilos constitutivos de este tepido. .

| 2) Maquina para deshilachar segin la reivindicacidn 1),
cuyo mecanismo alimentador consta de dos rodillos y que comprende
dos series de discos para deshilachar de brazos radiales que giran
en sentido contrario y los discos de una serie giran libremente en
los intervalos que existen entre los discos de la otra serie hacien-

do que estos discos se recudbran entre si.
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3) Méquina segin las reivindicaciones 1 y 2, en la cual
los brazos de cada uno de los discos son radondeados,

4) Méquina segin las reivindicaciones que anteceden en
la que los discos de brazos radiales estidn animados de une velo-
cidad periferica mayor que la de los rodillos alimentadores lo
que retrasa el avance del tejido enganchado por los brazos de los
discos,

5) Maquina segin las reivindicaciones anteriores en la
cual el mecanismo motor estd dispuesto de manera que haga girar
estos discos en sincronismo.

6) Méquina segin las reivindicacicnes anteriores en la
oual los discos de brazos radiasles estdn dispuestos a proximidad
de la salida de lag r2dillos alimentadores, los brazos de céda dis~
00 estan cortados y rebmdeados y los priméros-puntos de cruzamien-
to de los brazos de los discos, cuando estos giran se hallan en
frente de la salida de los rodillos alimentadores.

7) Méquina segiin las reivindicaciones anteriores carac-

terizada por comprender dos series de discos para desborrar con

brazos radiales, penetrando cada uno de estos discos en el inter-
valo préximo a uno de los discos para deshilachar y cubriendo par-
oialmente este ﬁltimo,'llehando los brazos de estos discos para
desborrar, los intervalos entre los brazos vecinos de los discos
para deshilachar girando los disoos para deshilachar y los discos
para desborrar en el mismo sentido.

8) Perfeccionamientos en las médquinas para deshilachar

los tejidos,

Barcelona 14 de Marzo de 1929,
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