
4 MJMiiRO 18.301

M3M0RIA DUSCBIPT IVA 

para s o l i c i t a r

P A U N H  D n  V n T C I O N
en

J S P A Ñ A
por VEINTE anos

por M M ejoras en la s  báscu las autom áti- 

M ca.s y sem i-autom áticas *'.
A nombre de

W* & T * Avery Lim ited

estab lecid a , en

Soho Poundry, Birmingh&m,

I N G L A T E R R A *

•51 presente invento se r e f ie r e  a me­

jo ra s  o p erfeccion am ien tos en la s  báscu las autom áti­

cas o sám i-autom áticas.

ün r e la c ió n  con la s  bascu las pesadoras 

autom áticas o sami-* autom áticas en la s  que se empica un 

mecanismo re s is te n te  do péndulo se ha. propuesto in s ta ­
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l ar  este mecanismo juntamente con o l  mecanismo in d ica ­

dor combinado dentro de una c a ja  ruscept ib le  do g i ­

rar  y que permita lg  f i j a c i ó n  del indicado mecanismo 

en cu a lqu ier  p o s ic ió n  angular con r e la c ió n  al árbol 

de la. balanza* 3s b ien  sabido, s in  embargo, que la s  

báscu las posadoras que emplean péndulos re s is te n te s  son 

s u s ce p t ib le s  de cometer errores ,  debido a que como 

la s  básculas so desn ivelan  r e su lta  en la  p r á c t ic a  que 

la s  básculas do ust*? c la s e  que contienen  un mecanismo 

in d icad or  r e s is te n te  y g ir a to r io  no dan entera s a t i s ­

f a c c ió n  por cuanto e l  a ju s te  de d icho mecanismo in ­

d ica d or  d e ja  siempre algo que desear. Por o t ra  par­

t e ,  con básculas de esta  c la se  l a  p o s ic ió n  del meca­

nismo in d icador  no puede ser  a justada durante una ope­

ra c ió n  de p esa je , s in  cometer e r ro re s .

Ahora bien , e l  presente invento t ie n e  

por o b je to  l a  c o n s t i tu c ió n  de una forma da con stru c­

c ió n  p er fecc ion a d a  de una báscula pesadora automáti­

ca o gemí-automática, de s e n c i l l a  con stru cc ión , do 

e f i c i e n c i a  en l a  operación  y en la  cual e l  a juste angu­

la r  d e l  indicado mecanismo con r e la c ió n  al árbol po­

sador es su sce p t ib le  de se r  variado siempre que so de­

see s in  a fe cta rse  por e l l o  a l a  exa ctitu d  de p esa je .

ÜJl invento c o n s is te  en 'una báscu la  pe­

sadora automática o senil-automática perfecc ion a da  en 

la  cual un raedlo'móvil d e l  sistem a del peteqi va conec­

tado a un mecanismo in d icad or  automático, de muelle 

y r e s is te n te  on e l  que dicho mecanismo indicador va 

in sta lado  dentro de una c a ja  g ir a to r ia ,  disponiéndose 

e l  mencionado muelle r e s is te n te  y lo s  medios de cone­

x ión  entre e l  miembro móvil del sistema pesador y per­

mitiendo dicho muelle r e s is te n te  la  r o ta c ió n  de l a  ca-
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j a  juntamente con s i  mecanismo in d icador  s in  i n f l u i r ­

se por e l l o  ni a lte ra rse  la  exactitu d  de la  operación  

do p e sa je .  JS1 invento co n s is te  también en medios p er ­

fecc ion a d os  de conectar  e l  miembro móvil d e l sistema 

pesador d i  muelle r e s is te n te  automático y a l  mecanis­

mo in d icad or  por medio de un miembro que forme un t r o ­

zo o lon g itud  do cadena.. Si invento se r e f ie r a  a s i ­

mismo a l método de montar e l  indicado mecanismo con lo s  

d e ta l le s  de con stru cc ión  de la  báscu la  pecadora semi- 

automática qu« se d escr iben  a con tin u ación :

¿)1 invento se d escr ib e  ahora con r e f e ­

re n c ia  a l a  plancha de d ibu jos  que se acompaña, en 

l a  cu a l :
La f ig u r a  1, es una v i s t a  en e lev a ción  

a n te r io r  y en parte  se cc io n a l  de una báscu la  e q u i l i ­

brada sáemiautomática constru ida  de acuerdo con e l  p re ­

sente invento.

La f ig u r a  2, es una v i s t a  en e lev a ción  

y en parte se cc io n a l  de la  báscu la  pesadora i lu s tra d a  

on l a  f ig u r a  1.

La f ig u r a  3, es una v is ta  en e lev a ción  

a n te r io r  del mecanismo de r e s is te n c ia  empicado e i l u s ­

trado en las  figu ra s  1 y 3> separados de la  báscu la .

La f ig u ra  4, es una v i s t a  en e lev a c ión  

term inal de l a  f ig u r a  3.

La f ig u r a  5* es una v i s t a  de plano de

la  f ig u r a  3 y,

La f ig u r a  6i es una v i s t a  de d e ta l le  

en e le v a c ió n  a n te r io r  an la  que se i l u s t r a  un medio 

m odificado del montaje de la  r e s is t e n c ia .

in  lo s  d ibu jos  adjuntos lo s  mismos nú­

meros de r e fe r e n c ia  in d ican  partas análogas en las  d i ­

fe re n te s  v is t a s .

-  3 / -



¿51 peso y e l  p l a t i l l o  7 y 8 van sopor­

tados por lo s  sostenes 9 y 10 montados solare bordos 

de c u c h i l la  11 f i ja d o s  a una palanca de brazo l i s o  

12 adyacente allos extremos de. aqu e llos , la  cual pa­

la n ca  12 g ira  sobre b ord e s 'd e  c u c h i l la  Í3 soportados 

sobre c o j in e t e s  14 que Aes.canean sobre .un miembro v e r ­

t i c a l  da soporte  15 que forma una s o la  p ie za  y que va 

in sta la d o  sobra l a  parte su p erior  do un alo jam iento 

16 c o n s t i tu id o  $n forma de nicho, de l a  c la se  usual 

y c o r r ie n te .

Los sop ortes  9 y 10 para lo s  p l a t i l l o s  

de la  báscu la  van p r o v is to s  de lo s  brazos 9a y 10a r e s ­

pectivamente* que corresponden con e l  b a s t id o r  de la  

base 16 y van conectados entre sí. por un p l a t i l l o  o 

bandeja de bordes a f i la d o s  17 para preservar e l  mo­

vim iento v j r t i c a l  propiamente d ich o  con tra  lo s  p l a t i ­

l l o s  do l a  balanza, del mo^o con oc ido . 131 b a s t i ­

d o r  do l a  base 16 va soportado por las patas gradúa- 

b le s  18 cuyo extremo i n f e r i o r - e s t á  normalmente, c e rra ­

do por una plancha 1 9 .f i j a d o  por pernos a l soporte  9 

para e l  p l a t i l l o  de la s  pesas o formando parte in te -

del mismo se d isp on »  un brazo 20 d i r ig id o  h a cia  

dentro cuya parte  in t e r i o r  se p royecta  a travos  do una 

ranura alargada 21a formada en l a  pared de un miembro 

tu bu lar  21 que va suportado sobre la  parto su p erior  

de d icho b a s t id o r  de l a  base 16. El brazo 21 va 

p ro v is to  poi b u  extremo in t e r io r  J o  un o r i f i c i o  a t r a ­

vés d e l  cual pasa e l  es lab ón  mas ba jo  de un t ro z o  o 

lon g itu d  de oo.dena 22 compuesto de t r e s  es labon es ,

¿31 eslabón su p erior  de l t ro z o  de cadena 22 pasa a 

través  de un o r i f i c i o  p ra ct ica d o  en un gancho o per- 

no 23 que va f i j a d o  al extremo i n f e r i o r  de una c in ta
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f l e x i b l e  24, mientras que e l  o tro  extremo va anclado 

a l a  p e r i f e r i a  de l a  s u p e r f i c i e  do le v a  de un bas­

t i d o r  anular 25 d isp u esto  excéntricamente y adyacente 

a l punto mas a lto  de d ich a  s u p e r f ic ie *  Este bas­

t id o r  25 va p r o v is to  por uno de sus lados  un bra ­

zo ah orqu illado  que se p royecta  h a c ia  a fuera  25a a 

cada  uno de lo s  cuales  so f i j a  e l  extremo do uno de 

lo s  pares de t ir a n te s  r e s is te n te  26 que son f l e x i b l e s  

y que van d isp u estos  horizontalm ento, anclándose lo s  

o tro s  extremos de lo s  mismos a una s e cc ió n  27a, d i s ­

puesta  transversalm ente, de una plancha e lá s t i c a  27 

que va f i j a d a  por pernos por su extremo i n f e r i o r  a una 

masa posada 28 a to r n i l la d a  a la  parte  del b a s t id o r  

25 opuesta a l brazo 253,, d isponiéndose d ich a  masa 

pesada simétricamente con r e la c ió n  a las  t i r a s  r e s i s ­

ten tes  26* Entre sú lon g itu d  l a  plancha r e s i s ­

ten te  27 va p r o v is ta  de un o r i f i c i o  a tra vés  d e l  cual 

pasa un perno roscado 27b su sce p t ib le  de on tr?r  en 

con tacto  en una abertura roscada formada en e l  b a s t i ­

dor*  La plancha e l á s t i c a  27 t ie n d e  normalmente a 

moverse h a c ia  a fuera por v ir tu d  de  l a  f l e x i b i l i d a d  in­

herente a l metal.

Las t i r a s  r e s is te n te s  f l e x i b l e s  26 

van in terpu estas  por sucentro entre dos miembros su­

perpuestos y sustancialm ente c i l i n d r i c o s  29 y 30 d i s ­

puestos sobre un soporte  31 sosten ido  por una c a ja  38 

montada a r o ta c ió n  sobre e l  miembro tu bu lar  a n te r io r ­

mente mencionado 21,

ti 1 miembro c i l i n d r i c o  su p er io r  29 es 

s u s c e p t ib le  de cor  f i j a d o  a l miembro in fe r io r ,  con l o  

cu a l l a  linea, cen tra l  de la s  r e s is te n c ia s  puede ser  

co locada  entre la s  caras adyacentes y de lo e  r e fe r id o s
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miembros 29 y 30 por e l  a ju sta  de la  te n s ió n  de las 

r e s is te n c ia s  de t i r a s  f l e x i b l e s  26,

j j l  b a s t id o r  26 l l e v a  conectado un pun­

te ro  iris* i cadoz 33 su sce p t ib le  do r e g is t r a r  con un par 

de ca rtu lin a s  34 colocada® dentroj&ó la  c a ja  32t s ie n ­

do v i s i b l e  la  cabeza del indicador de l puntero 33 y 

la s  ca rtu lin a s  34 a través  de unos v e n ta n il lo s  35 a 

cada lado de l a  ca ja  32*

ifista ca.ia 32 está p r o v is ta  por su’ 

extremo in f e r i o r  de una b r id a  c i l i n d r i c a  subordina-* 

da 32a su scep t ib le  ño pac^r por un o r i f i c i o  c i r c u la r  

p ra ct ica d o  en uno brido  21b d i r ig id a  h a cia  adentro 

la. cual está  p ra ct ica d a  a su vez en e l  extremo supe­

r i o r  c id  miembro tubular 21. La ca ja  32 va ase­

gurada al miembro tubular 21 por medio de una tu e r ­

c a  de c ie r r e  36, insertándose una orándola e lá s t i c a  

37 entre la s  s u p e r f i c ie s  adyacentes de l a  b r id a  so ­

bre « i  miembro tubular y l a tu erca  de c ie rrt . ,

La r e í pcio n  de contacto  entre la  c a-  

jia 32 y e l  miembro tubular 21 es t a l  naturalsssa que 

permita una f i a i  r o ta c ió n  ríe la  ca ja  en un ángulo de 

909 disponiéndose unos topes paro l im ita r  e l  grado do 

movimiento de la  ca ja  hasta lo s  909

Se compren .lerr que e l puntc^té cone­

x ió n  entre e l  t ro zo  o lon g itu d  de cadena y e l  br.pzo 

20 d i r ig id o  h a cia  dentro se h a l la  situado sobre .el 
e je  v e r t i c a l  de l a ca ja  32.

Un Ir» m o d if ica c ió n  i lu s tra d a  en la f i ­

gura 6, l a  plancha 27 se ha suprimido y loe  ex tre -  

moe de las  r e s is te n c ia s  26 que antes se conectaban 

a o l l a  v an unidos ohora a un manguito roscado o man­

g u ito s  40 graduablee dentro de una ranura o ranuras
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roscadas formadas a:: l a  mas? pesada con e l  f i n  de per­

m it ir  la  rcgulíacióiLo la  f;¿m.ióii fUr lar t irp i ,  re ­

s i s t e n c ia  26, d isponiéndose t o r n i l l o s  de f i j a c i ó n  o 

sxv s im ila res  para ce rra r  e l  manguito o manguitos en su 

p o s i c i ó n  f i ja . .

üjn e s ta  m o d if ica c ió n  lo s  miembros c i ­

l i n d r i c o s  29 y 30 son sustitu idosjpor medio do confi-gu- 

rac  i  ó n subs t ano i  alma nt s t r i an gul ar 29a y 30 a, respe c.- 

tivamonte, siendo adato*a e l  b a s t id o r  27 do formo ar­

queada.

Sin una u l t e r i o r  m o d if ica c ió n  (no re ­

presentada) e l  brazo d i r i g id o  hacia adentro ?0 pue­

d e  f i j a r s e  por pernos a unos da lo s  p la tos  de l a  ba­

lanza 7 y 8 o a uno de loa  brazos 9a o 10a ds l a  mis­

ma, o a o t ra  part d móvil conve ni arfe  d e l  sistemo de 

p^so. Ahora bien, sn lugar de un par de r e s i s -  

t e r c ia s  do t i r e s  f l e x i b l e s  26 se dispone de nuevo 

una s o la  r e s i s t e n c ia  o un muelle h e l i c o id a l ,  o t i r a  

de t o r s ió n  que podren también emplearse. Se obser­

varé que e l  método de montar l a  r e s i s t e n c ia  de t i r a  

f l e x i b l e  26 permito e l cómodo a ju ste  o graduación de 

su te n s ió n , por o tra  parto  como quiera que las  báscu­

la s  pesadorp.sjqae comprenden r e s is te n te s  © lá stica s  

automáticas do l a  c la se  d e s c r i ta  no son suscept íH  es 

de cometer errores  por la  v a r ia c ió n  én l a  palanca iel 

a ju ste  do. l a  básbula  y que l a  c a ja  32 que contiene o l 

mecanismo in d icad or  os g i r a t o r io  con r e la c ió n  a l miem­

bro tubular 21, y debido también a que este  movimien­

to  os fá c i lm en te  perm itido por o l t ro z o  ds cadena 22 

in c lu id o  entre lo s  medios de conexión antro e l  bra­

zo d i r ig id o  h a cia  dentro 20 y s i  b a s t id o r  25, se vé 

que la  r o ta c ió n  del mecanismo in d icad or  puede e fe c -
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Á tu arss  durante un,-? o p e r p c ^ r  de p esa je  s in  a fe cta rse  

a l a  oxaetutud de l a  bascu le  y s in  cometerse errores  

como ocurre con loo  aparatos pesadoras qué compren­

den r e s is te n c ia s  de péndulos cuando se hace g irar  1* 

cabeza durante una operación  y cuando-la  bascu la  es­
tá  desn ivelada .

Además, e l  aparato ce de una constru c­

c ió n  s e n c i l la ,  e f i c i e n t e  on su operación  y su s ce p t i ­

b l e  de Ser constru ido  p un p re c io  relativam ente ba­

ra to .

Los puntos do invención  prop ia  y nue­

va qua se presentan para qua sean, o b je to  de esta  Pa* 

t ent $ de ViáSENJ? & años, . son loo- z i guient es :

I o -  Una bá scu la  pasadora automática

0 semi automática ca ra c te r iza d a  por e l  hscho d* conec­

ta rse  un miembro móvil de l sistema posador a una re -  

s i  s t fe nc A a c l á s t i c a  aut o mát i c a y al ma c anís mo indio  a- 

d.or y por e l  hecho de in s ta la rse  es te  último dentro

ds una ca ja  g ir a t o r ia  y finalmente porque la  r e s i s t e n ­

c ia  e lá st ica , y lo s  medios di conexión entre t i  miem­

bro móvil, el: rittoma, pesador y lo  r e s i s t e n c ia  e lá s ­

t i c a ,  permiten la  r o ta c ió n  de la  c a ja  juntamente con

01 mecanismo indicador, s in  in f lu ir é  a por a l io  en l a  

¿xact itud de una operac ión  Ae p?.&a.j c .

2° -  Un aparato posador automático 

o semi automático, s^rntn lo  re iv in d ica d o  en e l  punto 

I o , caracter izad o  por e l hecho de. que la  r e s i s t e n c ia
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dtf muelle e s tá  co n s t itu id a  en forma de una o más t i -  

tps r e s is te n te s  f l e x i b l e s  d ispuestas horizont alment e 

y por  i r  ancladas c¡n un "ba.stid.or p r o v is to  por uno 

ds sus lados de una masa pesada y de medios para 

graduar l a  te n s ió n  de l a  '¿ira o tiras- re s is te n te s*

3o -  Una báscula  pesadora automática 

o s¿miautomática, según lo  re iv in d ica d o  en lo s  puntos 

I o y 2o , ca ra cter iza d o  por  ©1 hecho do que e l "basti­

dor que l lv V a  la^ ‘- ira s  e lá s t ic a s  va. p r o v is to  de una 

s e c c ió n  o s u p e r f i c i e  de le v a  d isp u esta  oxeentricamen­

t e  a l a  que se conecta  uno de lo s  ''Xt remos de un tu ­

bo f l e x i b l e  uniéndose e l  o tro  extremo a un tro zo  o 

lon g itu d  de cadena, ul cual, a su vez, se con ecta  a 

un miembro pesador o a un miembro unido a l miemo co ­

locándose sobre  e l  e je  v e r t i c a l - d e  l a  c a ja  e l  punto 

de conexión de le  cadena con e l miembro o miembros pe­

cadores unidos n l o  misma.

4 o -  Una báscu la  posadora automática 

o semiautomática, según l o  re iv in d ica d o  e l punto 

2°7 ca ra c te r iza d a  por e l  hecho de que l a  t i r a  o t i r a s  

e lá s t ic a s  v?n ancladas por uno do cus -extremos a un 

miembro f i j a d o  a l b a s t id o r  y poijÉ¿tro extremo o un 

miembro de p o s ic ió n  v a r ia b le  con r e la c ió n  a dicho bas­

t id o r ,  y por d isponerse medios para s u je ta r  I ps t i ­

ras f l e x i b l e s  o e lá s t ic a s  a l o  la rg o  de 1* l ín e a  cen­
t ra l*

5o -  Una bascula, pasadora automática 

o £tímiautomptica, f jgun lo  re iv in d ica d o  en e l  punto 

1°, ca ra cter iza d a  por e l  hecho de que l a  c a ja  g ir a t o ­

r i a  v a asegurada a l a  parte  f i j a  coop -ran t*  por m-dio 

de una tuerca  d~- c ie r r e  y una arándola e lá s t i c a .

6 o -  ÜRp bascu lo  n es adora automática
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* o ssmi automática, según lo  re iv in d ica d o  en e l punto 

2o , ca ra cter iza d a  por e l  hecho de que la s  tira©  t i ­

rso - lá s t i c a e  van f i ja d a s  por uno do sus extremos 

a una parte  f i j a  de l b a s t id o r  y por su o tro  extremo 

a l extremo l i b r e  de una plancha mecánica e lá s t i c a  ?ur- 

j íta por su extremo i n f e r i o r  al b a s t id o r  y p r o v is ta  

de medios pera v a r ia r  la  p o s ic ió n  d-a l a  plancha con 

resp ecto  al mismo, para p erm itir  e l  a ju ste  do l a  t en- 

sdón del muelle o m uelles,

7o -  Una báscula, pesadora automática 

o semiautomátíca, según lo  re iv in d ica d o  en e l punto 

2o , ca.ra.cteriáüadp., por  e l  hecho de que l a  t i r a  o t i *  

ras de r e s i s t e n c ia  f l e x i b l e  van ancladas por uno de 

bus extremos a un©, parte  relativam ente f i j a  de l bas­

t i d o r  y por su o tro  extremo o extremos a un mangui­

to  o manguitos su s ce p t ib le s  l e  entrar en contacto  en 

una cavidad o cavidades prácticadas en al b a stid or , 

permitiendo e l  desplazamiento dado a l manguito o 

manguitos -?1 a ju s te  de la  ten s ión  de l a  t i r a  o t ir a s  

o la st  i c a e ,

8o -  Una báscu la  pecadora somi automá­

t i c a  caracterizada, por unos p latos  para la s  pesas y 

mercancías sobre  soportes, montados en lo s  extremos 

d<? una palanca de brazo l i s o ;  por brazos que l le v a n  

lo s  soportes s u sce p t ib le s  de ser suspendidos dentro 

da un nicho y p ra ct ica d o  dentro da una c a ja ;  una ban­

d e ja  o p la to  h o r iz o n ta l  q u c o n e c t a  lo s  extremos in ­

f e r io r e s  d« lo e  brazos suspendidos para asegurar un 

movimiento v e r t i c a l  de lo s  p l a t i l l o s  de l a  báscu la ;

un miembro 

de I r  ca ja  

ranuras qu«¿

tubular aoportsdo por el lado su p erior  

d-.? Ir* beso y p ro v is to  dentro de e l l a  do 

permiten e l  movimiento requerido i t i  á r -
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■bol de peso.; un brazo d i r ig id o  hacia  dentro y f i j a *  

do por su extremo e x te r io r  a un p l a t i l l o  de 1 ? 'báscu­

la ;  un tro zo  o lon g itu d  da cadena conectado por e l 

extremo in f e r i o r  al extremo in te r io r  de l b razo ; una 

c a ja  para contener e l mecanismo in d icad or  cuyo e je  

v e r t i c a l  pasa por el punto do conexión d -1  brazo con 

l a  cadena; una. c in ta  f l e x i b l e  asegurada por su e x tre ­

mo in f e r i o r  5 l a  lon g itu d  do cadena y por ?u extremo 

su p er io r  a una s e c c ió n  de lev?, formad? sobro un b a ­

t id o r  o unid? mismo; un?, t i r o  o t i r o s  e lá s t ic o s  

r e s is te n te s  ancladas por un extremo a una parte  f i ­

jo. d e l  b a s t id o r  y por e l  o tro  -extremo n. un miembro 

f i j o  poro graduable en cuanto a su p o s ic ió n  con re s -  

poeto a l b a s t id o r ;  una masa pesada, que l l e v a  dicho 

b a s t id o r ;  medios para s u je ta r  l a  t i r a  o t i r e s  e lá s ­

t i c a s  a l a  ca ja  por sus l ín ea s  c é n tra le s ;  y medios 

para perm itir  1 ? r o ta c ió n  de l a  ca ja  con r e la c ió n  al 

miembro tubular»

9o -  Un aparato posador semiautomáti- 

co construido d ispuesto  y adaptado para su empleo, 

t a l  y como qu^da. substancialmonte d e s c r i to  an l a  pre ­

sente memoria e i lu s tra d o  en l a  plancha de d ibu jos  

que se acompañan*

10° -  Mejoras en la s  bás-c<ulas automá- 

t i c a s  y semiautomát i  cas.

Tal y como se ha d e s c r i t o  en l a  Me­

moria que antecede* representado en lo s  d ibu jos  que 

fie acompañan y con lo e  f in e s  que se han e s p e c i f i ca - '  
do*

HJsta Memoria
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con sta  de doce hojas e s c r i t a s  por una s o la  cara .

Madrid, 18 de marzo de 1929, 

P. A.
Alberto <telCb»W»

Fcrfw lei
_ _ -------- — -------------------------- r  ^
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