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ot Eien gabiao qgue c#anéo las sefinles

telegrificas straviesan uns linza de ldéngitucn cavi-
civereble cualquiere, octén expucstas » distorsidn
por la cepacidnd ¢ inductancia ue la linsa, y €c de-
hilitan mucho,

! Se han empleado diversos métadon pern

reproaucir lak selinloe en su forma orininal, evitan-




Ty el

w0 25l las desventaget debidas a la racepcida de me-

fiales deformadas., Perc tales métodos no han dado
resultado egatisfactorin por completo en la préctica.
81 protlema de reproducir las sefiales falseadas en
su forma original de transmisién, en definitiva se
resuelve en 4dos paftes, que son: 1) producir un apa-
rato receptor telesriiico con un elemento capaz de
moverse en cincroniemo y en ralacidn correcta de fa-
se con el correspondiente elemento mdévil del aparato
transmisor telegréfico asociado; y 2) determinar el
caréctsr de cada sefial conforme se recibe, y poner en
accidén los Organos reproductores adecusdos, utilizen-~
do & tal fin la proporcidn minima posible del perio-
do de sefial, La percidn del periodo ue sefiel ucada
para determinar el carécter de ésta seria, natural-
mente, la de enmedio, y esta es la Unica porcidn gue
no debe ger incerrecta si hao de rebroduc;rae correc-
tamente la sefial por cualesquiers medios, y toda de~
formacidn que se produzca daré lugar a que el resto
de le sefial quede confuso.

31 invento proporciona un nétods mer-
feccionado y un aparato para sincronizar, asi como
un método y un aparato perfeccionados para ussr una
pequefia proporcidn de la sefial recibida con el fin
da determiner el carécter de la sefial retranemitida,

Para sincronizar, la prictica corrien-
te ha venido siendo adoptar dicporiciones pars ajus-
tar repetidamente o pequelia velocidad el gparate re-
culado, pero no sé ha fijado limite definitivo algu-
no en cuanto a la cantidad de ajuste posible, hadbidn-
Gose dispuesio habitualmente un radio de ajuste infi-

nito sobre una escela pequefsn,
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41 métoco conforme al invento consiste,
por el contrario, en adjudicar =zl aparato regulado
£4lo dos velocidades Gefinidas, una por encima y otra
por debaje de la verdadera velocidad de sincronoza-
¢ion, y en cambiar la velocidad del mismo de una a
otra, como y cuand0 convenga.

Al poner en préctica este método, se
dispone un medio automdtico para el cambio de veloci-
dad, y este medio puede responder a una indicacidn
combinsds de le fase del apesrato y de las sefizles
recibidas. Cuando el invento se aplica a aparatos
receptores telegraficos, las sefiales recibidas uti-
lizadas con tal ctjeto pueden ser las sefiales ordina-
rias que compérien un despacho,.

Bl objeto dal presente invento e%%amr
bién proporcionar drganos reproductores de sefizles
que lean 2l cardcter de cada sefial recibida en el
lapco minimo posible, reproduciéndola en cuslquiera
forma que convenga. En construcciones anteriores
de reproductores o "regeneradores” de gefinles tele-
graficas, el objetivo ha sido usar la porcidn media
de la sefial recibida, pero en todoc cn=o ha hecho

falte poder leer una porcidn considerasble, por ejemplo,

~de 30 a 40% de la longitud de la €efial para que los

drganos reproductores funcionen con éxito., Si la
deformacidn de la sefial es de tol magnitud que 2dlo
queda sin slterar menos de esta porcidn de la sefial,
0 si el &rbol giratorio del receptor estd fuera de
fase con el arbol del transmisor, redéciendo lz sefial
que puede leerse a menos del 30 al 40%, es posible re-
gistrar ls ga2fiel incorrecismente con los gistemss de
construccidn anteriocres.

Para conseguir el objeto antes mencio-




nrde, los apsratos reproductores telegréficos, con-
ferme al presente invento, comprende en generzl orga-
nos reproductores de sefales que puedan permanecer

en la posicidn en que queden iltimamente; otros orga~
nos independientes, susceptibles de pasar a una u
otra posicidn, de conformidad con la polaridad de

las sefinles recibidas, y otros que puedsn accionarce
uns vez en cada pericdo de sefialep, pa®a que 1los men-
cionpdos drgencs imdependientes muevan los de repro-
duccidn de acueréo con la polaridad de las sefiales
recibidas,

Considerado de WA. ' modo mie especifi-
co, la reproduccidn de cada sefial recibida se efec-
tﬁa por medios mecdnicos que funcionan de tal mode
que lo lec@u?a real ce la sefial se ejecute en un lap~
so muy brewe, =sto es, en el tiempo requerido para
gue dos mecanismos en contacto, por ejemplo, doc filos
de cuchilla, se sobrepasen,

un los dibujos adjuntes, la figura 1,
muestra en planta la construccidn de un receptor te-
legréfico con mecanismo sincronizador de acuerdo con
8l presente invento, aplicable cuando se trabaja con
el cddaigo Morsa para linea terrestre o con el cddigo
de unidades miltiples.

| La figura 2, en esquenma, un motor para
impulsar dos &rboles empleados en el receptor y un
mecenismo para regular la velocidad del motor,

La figura 3, una perspectiva en por~
menor de un aparato de palanca usedo con la leva re-
guladora.

La figura 4, un mecanismo reproductdr

conforms al presente invento,



‘ Las figuras & y 6, plantzé dg»variantes

constructivas de drganes de tope o contacto, con apa-
rato sdjunto regulador de circuito, gque puede empleanr-
se en el receptor,

TLae figuras 7, 8 y 9, en elevecidn la-
teral, planta y seccidn ?ransversai, por IX-IX de la
figura & respectivamente, parte del receptor de la
figura 1; a mayor escala,

La figura 10, una perspective de de-
talle.

La figura 11, un desarrollo de las le-
vas usados en el mecaniemo sincronizador de la fi-
gura 1 ¥ en el reproducter de la figura 4.

La figura 12, una disposicidn modi~

~t, ficada de los drganos de regulacidén del motor.

La figure 13, una planta de un recep-
tor telegréfico apropiado para reproducir c3digo ca-
blegrafico, con mecanitmos sincronizador y reproduc-
tor segin el invento.

La figura 14, un pormenor del mismo.

La figura 15, un receptor arélogo pa-
ra uso con el cddigo Morss de tierra o con un cddigo
de Vvariss unideces,

La figura 16, una seccidén del mismo por
la linea X-X de la figura 14.

. La figura 17, en esquems, el modo de
acoplar lc?%ﬁatrumantps conforme al invento para fun-
cionamiento en duplex, tanto en las estaciones fine-
les coﬁo en una intermsdia.

De conformidad con la dispésicidn de
la figure 1, A es el 3rbol giratorio del receptor te-

legréfico, movido por un electromotor I provisto de
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dos reguladores de vslocidad R y 3 (figura 2), uno

de los cuales, el 3 por sjempld, se ajuste de roco
que el motor gire el érbb} A medio o0 uno por ciento
mis de priaa; v el otro 2, pjustsdo para que el motor
hsga girar el adrbol A medio o uno por ciento més des-
pacio que el érbol giratorio correspondiente del trans-
misor sgociado, E1 £rkol A, segin se indica, se mo-~
verd habitualmente por msdio de engrancje 4, desde el
arbol 5 de su motor asociado, aungue, i se gquiere,
pusde zer el mismo arbol del motor. un el &drbol A
tiene gu amiento fijo un disco de leva 6, que puede
mover una palanca 7 durante hna parte da cads perio—
do de safipl,

Paras este fin, 21 disco de leva 6 pue-
de tener una ranura sinuosa Ga eﬁla que entra un ro~
aillo 7a (figura 3) montado en un brezo de palance
b que a su vez descansa en un pivete 7x. La palan-
ca 7 girs libremente en el pivote 7x tembién.,  Un
rescrite espiral 7c rodea un cube 74 fijo al brazo 7,
¥y aus extremos se oponen a las clavijas 7e yYVf fijos
reepectivamente en la palancs 7 ¥y en el brazo 7b.

81 movimiento oscilatorio de la palanca 7 puede limi-
tarege haciendo gus uno de sus trzzos entre en una
mueeca (figura 1) de anchura limitada, abierta en
una pieza fija Th. La ranurs sinuoss 6a puede com-
prender una o més sinuosidades, viéndose cuatro ex-
puestag en el dibujo, cada una ue ellag de longitud
igual 2 la de un periodo de sefal. Con tal disypo-
sicidn, la paslanca "t seguiré el movimiento impreso
por la leva 6, pero =6lo transmitird movimiento a 1la
palsnca 7 Jurente parte del suyo. La clavija 7e,

por ejsmplo, al moverse en uns direccidn, arrastrard



conrigo un brazo del resorte Wc, ¥ la palanca 7 no
te moverd hascta que el otro brazo del resorte toque
la clavija 7f. De ecta modo, la palanca 7 B2 move-
rd ¢élo durante una parte del movimiento del brazo
t. Durante el retroceso del brezo "b, la palanca
7 no se moverd hasta que la clavijs 7@ traspase ls
clavija £,

La sccidn del resorte 7c determinaré -
que se mueva la palanca 7 durante el breve lapso an
que el rodillo ¥ se encuentrn en las partes més aem-
pinsdas de la rﬁnura ginucsa de leva, Uns tarra 8
presenta un tope 9, por ejemplo, un saliente en forma
de V, como se indica en la figura 6, llamada algunas
veces még adelante, de un mMOAo6 genérico y para mayor
brevedad, tope de filo 9. Cexrca de este tope de
file 9 hay otro tope parejo 10, montado en un brazo
de cohtacto 11 y hecho, por ejemplo, dando forme de V
2l extremo litre de dicho brazo, como se ve en la fi~
gurs b, o si se cree preferible, con und avidad' 10
en figura de V (figuras 1 y 6), pudiendo cooperar con
uno u otro de sus 1a@os el tope 9, gue puede ser de
figura de V truncada, segin se representa. 21 tope
10 llamaré genéricamente en adelante tope Jde filo 10.
Da barra & se srticula e la palanca 7, de un ledo a
otro del tope de filo 10, &1 brazo da contacto 11
se artdcula eh lla ~ una parte fija del receptor, y
ruede moverss hasta cierto limite entre un centacto
eléctrico 12, por un lado, y un tope 13, por otro,

0 entre dos contactos 12 y 13. Un cuslquiers de
estes dos - nosiciones se mentiene por medin de un
rodillo de guia 14 a resorte, o mecanisme equivalen-

te. 41 vope de filo 9 se empuja bruscaments hacia



adelenﬁe, contra el_tnﬁe de filo 10, cada vez que

camgian las condiciones de la linea, por medios £0li-
darios de este cambio, ILa diSpo&iciéﬁ es tal que si
el Adrbol A estuv;era en relac1on correcta de fase con

una Befial reczblda, el tOpe de filo 9 se hallarlw.en

la. mitad de su trayecto Je una poeicidn a la otra, v,

por cousiguiente, opueato'por completo @ la posicidn
media del toPe de fllo 10, .cuundo se racike la secha

Pero si el toPe de flAQ we hallnre a uﬂo u otre lado

del tope 10 cuesndo se recibe la sefial, esto es, ui el

£rbol A estuviera algo adelantado o retrasado COn
relacién a su posicién tedrics exacta de fome, con re-

lacidn al tiempo de recibirse una seﬁal, el golpe gque

‘sufre la barra 8 hard moverce el brazo de contacto 11

a uie, pogiciéﬁ‘gn_gge dat ermine la velqoidédlque gon{
vigne para el motor. 41 movimiento de avance del
tOpg G cantra la barrs 8 puede efectgérsg, por ejem=
plo,.mgdiante_el in;ucidp de_un mecenismo electfomagﬂ
nético,_por ejemplo, un reélevador de energia, sgli—

dario de las sefiales recibidas; o mec? nlcamentw, por

mecio de un relevador mecinico, por ejemplo, regido

Por un aparsto electromagnético, que puede Ser un

rslevador de energia. | _ | »
Suponiendo que el érbol_A.girgclla ma-
yof de las dog velocidades, y que, por gonsiguienﬁe,
1avpalagca se halle frente al ccntaétc 0 tope que
detgrmima © fija le velocidad mavo+‘ uuponlendo ade--

mis, que .en un moment o partlcu]ar de recepolon de una

'seﬁal,.al arbol_A se =ncuentre en rela01or exacta de

faue con-el‘é'hol transmlsor el arbol 11 no ge move-

ré cuando se¢ empuje hacisa aaelanta al tope 9, ¥ el

4rbol A continuarsd Zirande 2 lp velocidad mayor.
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'z0 11 para sefalar ls velocidad menor, y el

l

Desde ests momento, la fase del érbol A adelantars
lﬂ<d¢1 £rbol transmisor, y cuando sobrevenga el

préximo cambio en las condiciones de la linea, el

tope 9 no estard precisamente en el centro.  ul mo-

vémiento progresive del tape moverd entdncss el bra-

\"7 hY

Thol

4

march ra a es

a velecidad menor, pero la fese con-

ot

tinuaréd adelentada con relacidn al 4rbol del transmi«

sor durante varios periodos de sefial. &1 sincronis-

Mo exacto podrd alcanzarse eventualmente, y entonces

la fase se retrasard-con respecto a la del transmi-

gor, La primera vez gue Se produce un cambio en las

condiciones de la linea, el brazo 1l se moverd pers

buscar de»gueYO-la velocidad<maycr; Asi; pues, la
velocidad veriaréd bruscamente en dos iimites determi-
nafos, mientras la fnse del aparato cambiafé lenta-
mente entre dos valores @xtramos,

8o entendefé que olo o8 po ible cerre-
gir‘la velocidad cusndo ocurra un cambio en las con=
diéiones de la lines, esto es, al.cqmieﬁzo o al fin
de una sefial. Por consiguiente, si se recibé una,
aeﬁal'ée bloqueo, no se efectﬁaré_corre¢cién alguna
mienyras ésta dure, Es evidente, pues{‘queklag dos
véioCidades deben elegirse de mddc que no difieran ds

la de sxncronismo gino en cierto msrgen, para que.

mlantras dare la sefal de bloqueo mes larga p051b1e

. el aparato no pierda el. sincronismo més alld Ge ese

mismo margen.

in las figuras ;‘a'lo’iﬁgluaiVe seb
expone una, digposi¢ign dé,releVador'mééénico.aﬁlica«4
ble al uso del cddigo Morse de tierra, de unidadea

milviples. En este caso, la dbarra 8 con el tope de



filo 9 se hace avanzer mediante ung de las levas
lba o 15h del contorno de une placa giratoria 15,

que ne empuja con ayuda de un mecanismo de resorte

17 contra el extremo ensanchado 18a de un Arbol 18

. que se hace girar desde el motor del receptor; di- .

cha plecs 15 constituye uno de loo elemcntos de uﬁ
embrague de friécién, siendo el otro el mencionado
extremo 18a del 4rbol 18. ~ La ﬁlac; 15-éa a la vez
un elemento de un mecanismo de escape, y a tal fin
lleva una garra 1S queISe enganche en uno de los to-

pes o brazos 20a o 20b de la palenca 20 unida al es-

labdén 21 que va articulado al inducido 222 del rele~

-

i vador receptor 22, y que constituye el segundo ele-

mento del mecanismo de escape.

De esta manera, al reqibir cada se-
fial positive o negative,'la placa‘dg‘eécapg 15. ze
sueitavin@ermitenta@enté‘de los brazos 20a, 20h, que
que funcionan alterhando por la accién»&e'la‘palanca
2p, eslabbn 21 y palanca 227 Jde relevador, y puede
dar media vuelta cads veé-que qge&a libre, haciendo
que unsg u otra de las levas 15a, 15b de su contorno

empujen repentinamente la barra 8 para gue al tope

‘9 golpee por uno u otro lado el tope 10, y el brazo

10 s2 mueva en uno u otro sentido, regulando la ve-

locidad del motor 1 y por consiguiente la del Arbol

A, confé:me se”ekplica mészadelagte. Eh'algunos
cas03, por ejemplo, cuando 108 topes 9 y 16 tienen
la forma de filor de cuchilla (figura 6), la barra
8 puede llevar Srganocs eléétic§s de géguiidad,.por"
ejemplo, un'resarte curve de hoja 23, por detréa, con-

tra el cual chocan las levas 15a, 156b sucesivamente

paera adelantar la barra, y que cede en 2l caso de que



12 cola o taldn del tope de file 9 chocara contra el
taldn Jdel otro tops 10 en vez de hacerlo contra uno
de sus lados, preservando asi de ca#fo el receptor.
Con los topes 9 y 10 de la forme indicada en la fif
gura 6, tal drgano eldstco no es necesario,

Le figura 4 es una ilustracidn del prin-
cipio del mecanismo reproductor representado. A es
el arvel giratorio del receptor, movido précticomen-
te en sincronismo con el Arbol correrpondiente del
transmisor; 4 es una leva fija ol Arbol A, y 2e  fi-
gura igual a la de la leva izquierda de la figura 11.

-

Una palanca 5, montzda en un pivote 5x, Se une por

su extremidad libre, mediante un eslabdn K, a un to-

i ’ ve M, cuya pareja J vz montad@ en un brazo 9b ae una
palenca artisulada en 9x. ni. otro brazo de uichs pa-
lanca Sa lleya un contacto que oscila entre dos con-
tactos fijos, pero ajustables C y D. 41 hrazo wd-
vil 9a se conecta, por ejemple, a una linea telegré-
fica L, por la cual han de reproducirse exactamente
las sefiales recibidas, y 1los contactos fijos C y D

Se conectan respectivamente a lns polos_pogi@ivos y
regativos de una bateria interrumpids H, cuyo punto
medio ge conecta a tierra 4.  Le extremidad libre
del eslabég K que lleve el tdépe M 28 conecta por un
eslabdn 21, a través del cual pasa, a la palanca 2%a.
del inducido de un relevador de energfa'22 poalarizado,
que responde a las sefigles llegedas. La palanca 5
se mueve madisnte la leva 4 en el centro de cada pe-
riodo de sefial, empujande el tope M cohtra el tope

J.  Cuando, por ejemplo, se reciba una sefial po-

£itive, 12 pelanca 253 v el esalabdn 21 se mnverd en



1a direccidn de la flecha-x-, moviendo el extrems li-
bre del eslabdn X y el tope M en la misma direccidn;
cuando se reciba, por ejemplo, una sefial negativa,
dichae piezas 22a, 21, K ¥y J se moverén en opuesta Gi-
reccién. &1 disco 4 de leva movérd bruscomente el
tope N hécia adebante, en lal direccidn de su longi=
tud, ¥ luege 1o haré retroceder, todo ello =zn el cen-
tro de cada periodo de sefal,

Suponiendo que el brszo mévil ae con-
tacto 9a esté apoyado contrs el contacto nagativo
D, cuando el relevador 22 recita una selinl positiva,
por ejemplo, la palanca 22a del inducido movera el

tope M en la direccidén de la flecha -x-. Ta palan~

ca 5 funcionaréd en el centro del periodo dle sefal,
empujando el eslabén K y el tope M bruscaments hacia
scelante, en la direccidén de la flecha -y-. Ds es-
te modo, el tope de apoyarévcontra_el lado inferier
inclinado del hueco que lleva el tope 8, y retiraré
el brazo 9a del contacto negative D, llevéndolo he-
cia el contacto pesitivo C. De enta manara se trans-
mite una sefial positive de la baterie 12 a la linea
telegréfica I. Dicho contacto 9a se muntendré fir-
memente en su poricidn sjustada contra el contacto

C, por medio dépa polea de guia 16, por lo menoc du-
rante todo un periodoc de sefial, pues no puede mover-
se por ningin medio que no sea el empuje de lz palan-
ca 5. Si la polaridad de la selial siguiente es la
misma, esto es, positiva, al desarrollar la palanca 5
cu préximo empuje, el brazo de contacto 9a no ve mo-
verd, porque el relevador no habréd movido el tope M.
Pero si la siguiente sefiol fuese cde polaridad opues-

ta, por ejempleo, negative, la palanca 21 de inducido



moveré el tope il en la direccidn de la flechn xi,

de modo gue ser empujado de nusvo bruscamente hacia
adelante por la palanca 5, en la direccidn de la
flecha -y-, =se apoyarél¢ontra la inclinacidn superior
del husco del tope J, moviendo la palanca 9a contra
el contacto D y tronsmitiendo 281 una sefial negativa
de la bateria H a la linea telefgrafica L. Se ve asi
que la duracidén de cada sefial reproduciin depende del
movimienté de la palanca b producido por ls leva, pe-
re su cerdcter o polaridad depende del cardcter o po-
loridad de l1la eeﬁal‘fgpibida per el relevador 22 en
el momento de funciéfier licha palsncs.

La figura 13 muesira una coustruccidn
de aparato reproductor conforme al invento, para -re-
produc@r ssﬂa;es sencil;as segﬁn el Qistema de cable~
grafico Morse, con relevadores indepgndientes 22’y
22b ‘solidariocs de las seflales positivas y negativas,
resPeotivamente.

@n el adrbol A se asienta una leva 4,
de figura igual a la leva izquierda de la figura 11,
Una palanca £ puede ser movida por esta leva, y for-
mg un brazo de una palanca doble,“cuyq brazo opues-
to Ba tiene su extremidad libre frente nl extremo del
drbol principal A, v descansa en dos torniguetes 26 y
2. La palunca doble 5, Ha se articula en BHx ¢ un.
soporte fijo. Las dos palancas 26 y 27 se unen por
medioc de un resorte eepiral 206a, y lleven topes M y
m. Bstoe topes se'éﬁjetag‘también a unas varillas
37 y 38, que se ﬁueven reguladas por los relsvadores
22 y 22b por medio de embragues de friccidn, los cua-
les pueden ser andlogos a los de las figures 7 y 10,

salvo que en la figura 13 cada embrague de friccidn

..13_



comprende un manguito 44 mont;@n libremente en un
drbel 39, ¥ provistoide una prolongacidn axil en la
gue ve ajusta una snilla hendida de friccidn 45. Un
saliente 39 de la prolongacidn 39% del érbol 39 pe-
netra en la rendija coumprendida entre las dos seccio-
nes de cada anilla 45. Al extremo opuesto del men-
guito 44 hay una excétrica,ven un extremo de la cual
va montada ke punta de la barra 37 o 38 correcpon-
diente. Caua Mmanguito 44 llevavun diente 47. Una
Tarra 13 tiens dos topes o paletas 48, 49, y se conec-
te a la palanca de inducido 22n o 22c del correspon-~
diente relevador 22 o 22b.  Con tal dispoeicidn,
cuando un relevaddr, por ejemplo, el 22, se excita
por una seciial positiva, una de las paletas 48 o 49,
la primers, por ejemplo, soltaré el diente 47 y el
manguito 44, para que el 4rbol 39 lo haga girar por
medio de la anilla de friccidn 45. #l diente 47 es
detenido por la otrs paleta, por ejemplo, la 49, una
vez que el manguito ha dado media vualta. Durante
esta, semirrevo}ucién, el monguito haréd que la barra
excéntrilca correspondiente 37, por ejemplo, mueva el
tope M en la direccion de la flecha -x~. Frente a
los topes M y m hey otroes topes J, j, montados en na-
lancas 9b que oscilan en 9x. Las palancas 9b llevan
brazose de contacto 29, 29q,.que se mueven respecti-
vament e entre contactos C, D y ¢, 4. ‘Los brazos de
coqtaéto 29, 298, ste copecten respectivamente a la
linea y a tierra.

Los topes J, Jj, se mueven por medio de

varillas 37, 38 en la direccidn de la flecha -x- o en

‘la contraria, por la nccidn de los embragues de fric-

cidn, regulades por los relevadores £2 y 22b. in la

- 14 -



mitad del periodo de rsfial, los topes M, m, ron em-
pujados hacia adelante por las palancas 5, Ba accio-
nada por leve, y por las peolancae 26 y 27, Bstos
topes M, m chocarén o errarén los correspondientes
topes J o j. Si no ee esté recibiendo sefial, nin-
guno de los topes I o m chocarén conm su correspon-
diente tope J o j, pero si, por ejemplo, el topa M

#e ha movido en la direccién de la fléhha -%~, al cer
empujado por la palanca 26, moverd el brazo de contac-
to 29 contra el contacto C, envidndose 2 la l1inea una
safial pésitiva. Al final de la sehal recibids, el
inducido de relevador 2Z22a retrocede a su posicidn
original y hace funcionar los mecanismos de escape en
uno direccidn para que el manguito 44 y la excéntri-
ca den otra media vuelts y vuslvan la barra excén~
trica y el tope M a sus posiciones inicislesa, Cuan-

do una sefial negetiva accions el otro relevador 22b,

’ . A . . .
(4] -4 i 7. 2, an 7 a ara
ge producen acciones analoges 2 lae descritas, par

mover los topes I, j y la paianca de contacto 9b.
La disposicion es tal que cuando lg hoja 29 de con~
tacto se mueve a un lado de su posicidén normal, con~
tra el contacto positivo C, por medio de los iopes
cooperantes M y J, al recibirse una seilial positiva,
conecta el polo posifiv§ de la bateria 36 a la linea
L, mientras el polo negativo de dicha bateria comu~
nica con tierra; y cuando la otra hoja de contacto
29a se mueve hacia el contacto positive C, por medio
de los topas cooparantes m y j, al recibirese una setfigl
negativa, la®s conexiones de la bateria = la linea y
2 tlerra se invierten,

Cada hoja de contacto 29, 29a vuelve s

eu posicidn normal o de reposo pesad un intervalo dem—
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de cada movimienté activo de lg palanca 26 y 27 ac~
cionada por leva, con el fin de descomponer sefiales
compuesias o de bloqueo en sus elementos simpies dz
satiel, cada una de las cucles se mide y espacia con
cuidado,

Asto se efectila por medio de una barra
de retroceso 53, accionada por otra palanca regids
por la misma leva del &rbol A, y proviste de un topse
55 que puede cooperar con brazos adicionales 29b fi-
Joa 2z las palancas 9b, respectivamente,

Los mismos embragues de friccidn y me-
canismos de escope se emplesn para la sincronizacidn
conforme &l invento,

Dos palancas 63 y 64, orticuladas en
63x y 64x, se maniobran por medio de ranuras de leva
65 y 66, respsctivemants, practicadas en los dos man~
guitos giratorios 44, y se empujan contra un tope 58
para hacerle chocar con el tope 59 a cada MeSpueasts,
de_los relevadeorss 22 y 22b 2 la® sefiales recibidas,
Una palanca 67, dsstinada a acercar el tope 58 tranes~
versalmente al tope 59 antes d= ser empujado hacia
adelante para sincronizar el arbol A, pueds accionar-
se desde un mecandsmo de leva 68 fijo en el &rbol 4,
que tembién lleve el mecanismo da leva 4 ugado, COMO
quadla dicho, para reproducir las sefizles recibidas,
Do este modo se simplifica mucho la construcctdn del
aparalo recaptor, para recibir sefigles y roproducir-
las cuidadosamente., La accidn de ests leva 68, para
mover el tope 58, es exactamente la migsmn do la leva
6 par%mover el téps 9, mecin se ha descrito al hablar
de las figuras 1 y 3. Las seflales reproducidas, ndae-

més o en vexz de transmitirse a otra linea, pueden

- 16 ~



userse de meners conveniente para accionar {rgenos

de registro de gelfiales, por ejemplo, un mecanismo re-~
productor da sefiales mediante perforaciones heches

en una tire, o bien con tinta sobre una cinta, confor~
me convenga, O como es corrisnte en multiplex, para
accionar mecandsmos impresores directamente o con
ayuda de un distribuidor de corriente.

Los movimientom activoe del tope M om
pueden servér mara perforar directaments una tirs de
papel, utilizando punzones, matrices y necznismos de
alimentacidn o propdeito,

Cuando se usan varios receptoree cons-
truidoe segin se ha descrito, en diversas estaciones
d2 una linea, parsetrancmiiir sefiales, el relevador
¢ lcs rolsvadores de cada receplor formar ol receptor
propiamente dicho, en tqrf% nque la perte reproduc~
tora de sefiales sirve de transmisor. n mervicio
duplez, con dos recaplores en cada estacidn =1 recep-
tor paraz transmitir sefiales en un sentido puedzs cons-
truiise con medios para sincronizarlc con 21 trans-
misor corresponliiente; perc el receptor para retrana-
mitir sefiales en direccion opuests puede servirase de
los mismos drganos de impulsidn que el primero. 1La
posicidn relative de la levs usada pare regulsr la
retransmieidn de sefiales en direccidn contraria, se
ajustard entonces de manera que esté en relacidn exac-
ta de fésa cou las sefiales recibidas. De este modo,
el uso de mecéniamos separados para que el arbol A
del receptor marche en cincronismnly en relacidn exacw
ta de fase puede ser suprimidos.

Un medio para ajustar la levae gue ac-

e

cions los impulsores para reproducir laz sefiales, es

- 17 -
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muy ulll combinade c¢os cualquier receptor. Las fi«
gurags 15 y 16 muestran un receptor adaptadoc para usar-
e con el c¢B1igo de unidades miltiples o con sl sis-
tema terrestre Morse, con leva 6 pare mover un tope

9 a fin de indicar la fase dal &rbol para sincroni-
zacidn, y una leve 4 que hace svanzar un tope 7 para
reproduccidn, El impulso de la leva 4 sekfactda por
medio de una palanca de dos brazos 5, 5A, cuyo traszo
5 28 movido por la lava 4, empujando el trazo 5A hacia
adelante el tépe M. El extremo de lz palanca 5 mo~
vido por le leva 4 se expone en las figuras 15 y 16
justamente frentre al extremo de la palanca 7 movida
por la leva 6, 41 efecto de un ajuste de las pbsiu
ciones reclativas de las levas se obtiene ajustendo la
posicidn de la dodle palanca 5, HA. Pars ello, en-
ta palance *e srticule » wun s8js BX montado en un hra-
26 95 que descansa en un segmento 96. 4l segmento
96 es concétrico al 4rbol A, v eSté normalmente fi-
Jjo en su sitio, Puede ajustarse sobre un éngulo de
90° por medio de un tornille sin fin 98 montedo en

un eje 99, que se hace girar con ayuda de un hotidn
labrado 100,

Cuendo #2 emplea un motor de corrien-
ta continua, con arrollamiento en derivacidn, segin
muestra la figurs 2, los dos reguladpres 2y 3 se
disponen en forma que regulen dos circuitos paralelos
40 y 41, cada uno de ellos sdaptado, cusndo se cie-
Iran, para poner en circuito corto una resistencia
42 en serie con el arrollamiento de campo 43 del mo~
tor 1, ajustdndose el regulador o la velocidad mayor
y el regulador 3 a lr menor. d&r- el circuito 41 re-~

gulado por el regulndor 3 ge dispone el nparato deo
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cierre de circuito, comstituido por el braze da con-
tacto 11 y el contacto aléctrico complementario 12,
Con esta disposicidn, si el conmutador 11-12 se abre,
el regulador 2 funcionaré y regularéd el motor 1 pa-
ra marchs mds rapids, de modo que el Arbol A girard

v el regulador 3 no ejercerd va

o

a mayor valocidad,
intflujo cobre la resistencia 42, por estar ablerto
el conmutador 11-12, Pero cuando el conmubador
11-12 cierrs ol circuito 41, el reguledor 5 entraré
er aceidn pera disminuir la velocidad de dicho mo-
tor y del érbol A, v entonces el regulador 2 no ten-
dré influencia sobtre la velocidnd del motor, por es-
tar sus contactos abiertes,

&n lugar de uear dos reguladores eléc-
trices 2 y 3, como que~da?esorito, 2l conmutader 11-12
puede servir para abrir y cerrar sl circuitvc de un
aparato electromagnético apropiado para regular una
tranemisidn de dos velocidades, pars mover el &rbol
A desdz un molor, a una u c¢tra de lzs dos,

dn la Tigura 12 se eXponé ana digpo-
esicidn de esta clase, donde el Arbol principal del
recepltor, movido por meddd de un engransje 4 desde
el motor 1, tiene dos parte?ﬁncentricas A Y Al, mon-
tadas mobre soportes 44, la Parte A con la leva 6
sccionada n mayor velocidad por la parte Al, mediante
un embrague espiral 45 que rodea loe extremos adya-
centes de las dos partes del #rbol, y e menor veloci-
dad por di6hs parte Al, mediente la reduccidn com-
puesta por las ruedas dentadas 46 y 47, 48 y 49, de
las cuales la 46 va fija a la parte Al del éxrbol, v
las 47 y 4& 1o van a una contramarcha, mientras la

42 vo conecta 2 1a parte A del 4rbol con svula de un
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embragus o3piral 51. | Un extremo del embragus 45 va
montado en el Artol A,y su extremn opuesto se une a
un disco B53que descanss contra la rueda dentada 46.
®)l disco tiene, por éjamplo, cuatro garras latera-
les 53a, con una de lae cualeslengrana normalment e,
por la accidn de un resorts 53, ol etreme libre de
un brazo 53b de una palanca cuye brazo opuesto sir-
ve daﬁniuoidda un electroimin cuyo circuito puede
abrirsely cerrarse poxmedio del conmutader 11«12.
Asi, cuando este ltimo aparato se¢ okre, cefez de
excitarse ol electroimén 54, el brazo 53b deesu pa-
lanca 53b=53¢ e%impulaado.por su resorte o unepo=
sicidn en la cual mantiene fijo el disco 53 e inac-
tivo el embrague 45, de modo quc lgparte A del &rbol
principal recibe sﬁ movimiento de la parte Al del
mismo por medio de lan reduccidn 46-49, a lgvelocided
menor, Cusndo el conmutador 11-12 4z cierra, se
excita el electroimdn 54, y su palanca 53b-H5c suel-
to el dimco B3, dejando que el embrague 45 se cierre
¥y vna las dos partes A'51, pars que la perte A se
mieva a la velocidad mayor que se pretende,

La figura 16 muestrs en ssgquems el
mpptaje e un sistems telegréfico pardservi-
cio ¢duplex diferencial, mesgin el cddigo dehnidades
milt iples o ol Morse de tiarva. Bl sistema com-
prende dor estacionzs finales 1 vy 2 vy otre inter-
media 3, oun cuandu es evidente que puedsn usaree
astas en numero arbitrarioc.

Bn la eotecidn 1, i representa el trane- -
misar de sefiales, conectado segin 28 uso a punto madio
de loe arrollamientos del relevador receptor £, conec-

tado Q}a linese L vy a una linea artificisl Ll. In

la ectrcidn 3, -has sefiales que llegan por 1la lines L



#2a2 reciben en un relevaséor Gl do un receptor C.
La palanca de reproluccidn de sefiales M del racapter
C forma una lengtieta transmisera pars retrensmitir
a la estecidn 2, y a8i ss conecte al punto medio del
relevador Cl conectado a le linea artificial Ll y 5 1a
linea L que va 2 la @stpcidn 2.

£1 trensmisor 11 vy el relevador recep-
tor ¥ de la estacidn 2 se conectan de igual modo que
el transmisor T y el relevador E en ls estacidén 1,
Lae refizles enviadas por la estacidn 2 a2l relevador
Gl o al receptor D é%la sestacidn 3, se retransmiten
por la palanca de reproduccidn K dsl receptor D = la
estacidn 1.

Las palanca® reproductoras S y S1 de

lzm emtaciones 1 y 2 se conectan a drganos regisira-
doree T y T1l, respsctivamente, que pueden ser recep-
toree impresoras telegrificos,

31 4rbol B de I estacidn 1 se hace
marchar s una velozided constante del mod%que te
considerz mejor, Lee receptores C y D de la este-
cidén 3 se muevern desde el misme drbol A, aque reciba
tu impulec de un motor dotado de dos velocidades do-

iniden, La velocidad pasa de uno a oire punto
cuanio hace falta, vigilando una indicacidn de 1la
fase del érbol A ¥y lae'aeﬁales recibidaes por el rele-
tador G, segin se dercribe en la selicitud pendiente arriba
mencionada " Tl &rbol
K de la estacidn 2 se mueﬁe también por medio do un
motor que puede tener una de dos velocidades defini-
dam, adjudicéndose la que convenge segin indique 1la
observacidn de sefiales recibidas por el relevador 7,

desde la palanca de reproduccidn M de ls estacidn 2.

Se comprende desde luego que el siste-
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me, arriva descrito emplea el método de sservicio du-
plez digerencial; pero es natural quz pudiera usar-

se 10 mismo eb método duplex de pusnte, 8i se quiers,

y mejor a’n en el csso de aplicar un ¢cdiigo telegré-
figo,

Los pormcnores constructives de los ap@é~
retos conforme al invento pueden experimentar di-
o

- ’
verses variaciones min aparterse de lag caracteris=
tices esenciales de loeg mismos,

Les puntos de invencidn prgis y nue-
va que =g prefentan para que Sean ot jete de esta Pa-

tente de VEINTE abes, son loc siguientes:

1° - £1 método de mantener aparatos re~

gulados vy reguladores correspondientes en wincronis=-
mo, que comprende:

N
\
impulser loe regulasdores a una Ve~ %
locidad constante, adjudicar a los regulsdos dos ve= %
locidades, una superior y otra inferior a la sincrd- 1
nica exascta, y cambiar 4e uns 8 otra como y cusndo ;
convenga., \
2¢ -~ ®1 método de mantener en sincro- \
nirmb aparatos reguladores y roguladoe, destinados a
Factuvar ciclcs oyperatsriocr correapondientes, gue con-
giste en mover los aparates reguladores a uns velo~
cidad censtante,

y en pdjudicar dos veloclidades a los
regulados,

una, supericr y otra inferior a la ®in-
crénica exactaj eligiendo de tieppqen tiempo una de
dichas velocidades,

confozme s una indicacidn coenmbina~
da de la fage del pparato regulador v de la dsl re-
gulado,



ST

39 - Una dirposicidén para mantener un
- sparsto regulado en sincronismo con otre regulador,
caractarizado por adjudicarse al apara.o reguladco

: Q dos velocidades definidaﬁ,. ung fuperior y otra in-

ferior s la sincrdnica, y emplearse érgano® sutométi-.
cos para variar lg velocidad del aparate regulado
de un extremo a otro, cuazando ¥y como convenga.

4% - Una ¢isposicidn conforme se rei-
vindica en ¢l »nunto 32, en gquz 21 mecenismo para
variar a@tométicamenté lé velocidad responde a una
indicacién combinada ds lz fase dal aperatc regulado

y de 1la del regﬁlador. .

- ' g? ~ Una disposicidn conforme se rei-
vindica en el punto 49, %n que la indicacidn de 1=
fase del aparato regulador re da por msdiﬁ de sefia-
les enviada® sl aparsto regulado.

e - Una dispocicidén conforme sc rei-
vindiica em cunlgquisra de los puhtos 32 a 5° an quo el

et e

aparato regulador es un transmisor de msfiglas tsle-
gréficas, y el rfgula&o un receptor correspondients,

7%~ Una disposicidn para sincronizar
las velecidades de aparatos LransmisocTes y rocepto-
res corrcepondientes, que comprende un mecanismo
cipara regular lg velocidad del sparatc receptor de

modo que sea uns de dos extremas, ¥y un mecanismo, pa=

ra elegir de vez en cuando una de tales velocidadss

e Fedl FAES -

ﬁ : conforrme o una indicascidn conmbinsds de la fase del apa-

{ rato receptor y da lar sefiaslas recibidas.

. 8¢ = Unsa disposicidn conforme se rei-
N =i

3 'y ‘"‘I

vindica en los puntos 59, 62 o 72, en que las sefia-

les wediante lae cuples se indica ls fase del trans-~

disor, son sefiales que constituyen ua degpaclo envig-

do pera otros finor distintos de 1la eincronizacidn,
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92 - Upe dieposicidn conforme se rei-
(. vindica en el punto Ve,an el g?, an que dicha indica-
cién se da solamente durante una porcidén determinada
de un periodo de wmefal.

109 ~ Una disposicidn para sincronizar
1la velocided de aparatos recapioret telegréficos, de¢
conformidénd con la velocidad de aparatos trancmivores,
gue comprende un mecanismo pars fijar la velocidad de
dichos aparatos receptores én dos limites definidos,
uno supzrior y otro inferior a la velocidad que se
quiere; un mecéniamo"para indicar una paviticuler con-
dicidn de las sefialec; un mscanismo para indicar la
fase del aparato er. el momento de producirse dicha com-

dicidn, y drganos automiticos para clegir una u otra

velocidad extrema conforme & dicha fase, con el fin

de mantener &l sincronismo,

11e ~ an disgosicién conforme se rei-
vindica en los puntsos 8% o 109, en gque la condicidn
de las sefiales se indica en el momento do prearas
48 uno whdicidn de la linea a otra,

122 ~ Una dieposicidn pars sincroni-
zar la velocided de aparates tclegréficce recep~
tores de marcha contirua, en la que se da uns indi-
cacidn de la fase de tales aparatos con el fin de
accionnr drganos rectificadores 4a velocidsd; ca-
racterizada por accionarse el mecanism%que eirve
para Indicer dicha fare desde ol aporeto do marcha cow-
tinua, Ae tal modo que la indicacidén sea una u otra
seglin el aparato marche retrasadc o adelantado en
face,

13°~ Una disposicidn para sincroni-

zar la velocidad del A4rbol de rotacidn continua de



aparatos receptores telagridficos, conforme se¢ reivine
dica en el punto 102, caracterizedo por darse unsa
indicecidn de la fasz ¢e dicho 4T00). por medic ce un
drzano que defarrolla un mevimiento raectilineo me-
diante elementos accionados por dicho Adrbol ¥y que se
mueven en onda sinuosa, de cenformidad cen la fase
dsl érbol,.

142 - Una disposicidn para sincroni-
zar aparetos recapteres telegridficos, compuesta de
una palance gque puede moverse en lines mensiblemen~
te recta &l girsr el 4riel que acciona dickos apa-
ratos, ¥ 6rgenoc para daterminar ln velocided de és-
toe con srreglo a su posicidn ceda vez que se produ-
ce una determinada condicidn de las sefiales.

169 = Una disposicidn para ﬁ%ncr?%3~
zar, coenforme se reivindica en los puntos 13 o 149,
con medice para mover la mencionada pelanca en Argu-
lo recto con dicho primer iovimiento, enn el momento
@ pararce de una condicidn en la linea a otra dis-
tinta; con mecaniemo pera elegir une velocidad en-
tre lat dos a que el aparato receptor debe moverse,
de ecuerdo con la posicidn de la paloncs z un lado
u otro de la posicidn media al terminar cu primer
movimiento citsdo,

169 - Una disposicidén para sincro-
nizar aparalos recaptores telegridficos, cecmpuecta
de una palanca susceptible ds moverse alternativamen~
te en linea recta, en virtud de la rotacidén del Ar-
bol que impulsa dichos aparatos; drgenns seolidarice
de sefiales positivas y otros solidarios de sefiales
nagetivas. ‘unos y otros susmceptibles de mover dicha
palance en 4ngulo recto con su movimiento primere cada

vez que s¢ produce detorminada condicidn en dichas se-



fisles; y drganos para determinar la velocidad del apa~

rato con arreglo a su posicidn al término del primer

movimiento citado., %[ foin HAL
1

¢
ot =

. .
%\ﬁﬁifszvu\ Q@“ﬁLMPVaj,
17e -, Un mecanismo para rectificar la

B I

velocidad de aparatos receptores, candrgenos parn
indicar la fsze de un €rbol giratorio conrslacidn a
la condicidn Qe sefiales recibidam; con un aparato mo-
vido continuamente pcr el mencionado 4rbeol, y elemen~-
tos anejos al mismo, cusceptibles de movimiento sd-
lo durante un breve intervalo, a determinadas fases

de la rotzcidn de dicho Arbol,
' A s

porl e s T LA« O it A
189 - meconiemojaincronizadores pa-
rs aparatos receptores da telegrafia, a los cuales
puede adjudicarse una de dot velocidades extremas,
6rganos para determinar lan posicidn relativa de dos
filos de cuchilla en una dircccidn que forme Zngulc
recto con sus ejes, segun la fase del aperato. 4r-
ganoa para scercer uno a ctwdo los files, =z intarvelos
determinados por las vefiales recibidas, y otros parsa
ddt erminar en el momento de tal movimiento si debe
alterarse o no la velocidad.
%//' 1992 - Apsretos ranrcductores telagri-

ficos, compuestos de aparatos pars enviar sefiales

e

a una linea y permanecer en lu posicidn Wltimamen-
te elcanzada; drganos independientas, que se mueven
a una u Otra posicidn segin ls polaridad de las se-
fiales recibidas, y Srganos accionsdos una vez en ca-
da periodo de sefial para que los mencionados drganos
indaspendientes actuén sobre sl aparaio raceptor o rao-
petidor y lo muevan de acuerdo con la polaridad de
las sefiales recibidas.

20% - Aparatos reproductorss telegrifi-

Cos®, en que ®e acciona un mecanismo repetidor de me=

- 28 -



flales Ge acuerdo solamenie con la porcidn central de
una sefial recibide; caracterizade por splicarse dr-
ganos mecdnicos para que los elementoc de recepcidn
de sefinles accionen los de repcticiﬁn de las mismasa
g0lo duraente dicha parte medic de cada sefial.
212 = Aparatoe repetidores telegré fi-
cos, con Srgance pedidarios dz sefiales recibidas,
v conectados siazmpre a la linea; drganos repstido-~
res ds sefiales, y otros para accionar estos uliimos
por medio de los solidarios ds las sefiales solo du-~
rente la parts medis de cada element2 de Seﬁﬂls
229 -~ Aparatos reprcductores telegri-

N,
fbrmé\se rPivznd1cg\gg,_cuquu%qggxﬁé\ﬂnz”\\\v
pﬁgkaﬁ\&gﬁ a 212, /'en que la polaridad ce las se-

Q
g\::\&

ficos,

Vﬁalas recibidas se indicsa por el movimieto de un

- tope, con arreglo a las mismas, y en que diche

tope se pone en contacto com otro correspondiente,
e fin de reprcducir la sefial por medio de unas le-
va movida desde el Arbol principal del receptor.
D Aae

239 - BEn aparatos reproductores te-
legréficos, la combinacidn de un érboel giratorio,
mecanismo pare sincronizar diche 4rbol; una leva
movida vor e¢ste mismo Arbol pars accionar drganos
indicadores de fase; mecanismc solidario de lams smse-
fiales; otro regulado por el antcrior, para actuar
sobre los mecanismes que sincronizan y que miaven
el de indicacidn de sefiales; otra levs mevida por el
mencionado Arbol, y drgenos sclidarios de esta le~
va momenténcemente, para poner en relacidn activa
el mecaniaﬁo indicador de sefiales con uno de reproduc-
cidn; con drgenos para retener el mecanismo reproduce

tor en el eestado Wltimamente alcanzado.
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249 - La combinacidn que se reivindi-

prar——i

« ca eg el punto %;f con 8rgancs para ajustar el mo-
mento Ae funcioﬁ%r el mecanismc indicadcr de sefiales
"’ sobre el de reproduccidn, relacinnado con el tiempo
en que el indicador de fose actia sobre el mecanismo
de sincronizacidn.

259 - Aperstos revrnductoras telegrifi-
cos, com mecanismo solidario de cefiales positivas;
mecanismo gsolidario de seliales negativas: mecanismo
reprodgeter ds ecefigles, y drganos accionados a la mi-
tad de cada periodo de sefial pare que uno de los me-
canismoe erolidarios accione momenténeamente el meca~

niemo reproductor en forme debida; y drganos pare

N Tetener eaﬁe Wltimo en la posicidn ultimemente al-
¢« <¢anzada durante todo un periodo de sefial, con otros
paro volverlo a #u posicidn normsal.
269 - Mejoras en los aparatos repro-
dictores telegréaficos,
Tal y como eé ha degcrito en la Me~
moria que antecede, repreesentadc en los dibujos
que &e acomnzFon y con los fines que se han es_pe-
cificado. ‘
Esta Memoria consta de veintiocho
hojas escritas por una sola cara.
Madril, 4 de mrzo ap ivzy.
Te Ao

Alberic ae Pizabaru
Por Podad

Ch/g - 28 hnd
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