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üís bien cabido que cuando las cern í es 

te le g rá fica s ,  s tra v ieosn  una l ín e a  de lon g itu d  con­

s id e ra b le  cualquiera , actsn expuestas a d is t o r s ió n  

'  — por  la  capacidad e inductancla  ue Xa l ín e a ,  y se cíe^

b i l i t a n  mucho.

Se han empleado d iversos  métodos para 

reprou u cir  las  señalas en cu forma o r ig in a l ,  ev itan -



ao a s í  las  desventabas debidas a l a  recep ción  ¿e uo~ 

fíales deformadas. Pero ta le s  métodos no han dado 

resu ltado  s a t i s f a c t o r i o  per completo en la  p r á c t ic a .  

ü¡l problema de rep rod u c ir  las señales fa lseadas  en 

&u forma o r ig in a l  de transm isión, en d e f i n i t i v a  se 

resu e lve  en dos partes, que son i l )  p rod u cir  un apa­

rato recep tor  t e l e g r á f i c o  con un elemento capaz de 

moverse en cincronism o y en ra la c ión  c o r r e c ta  de f a ­

se con e l  correspond iente  elemento m óvil d e l aparato 

transm isor t e l e g r á f i c o  a soc ia d o ; y 2 ) determinar el 

ca rá c te r  de cada señal conforme se re c ib e ,  y poner en 

acc ión  lo s  órganos reproductores  adecuados, u t i l i z a n ­

do a t a l  f in  l a  proporción  mínima, p o s ib le  del p e r io ­

do de señ a l. La p orc ión  d e l p er iod o  ue señal usada 

para determinar e l  ca rá c te r  de é s ta  sérica, n atu ra l­

mente, la. de enmedio, y esta  es l a  única, porc ión  que 

no debe ser in co r r e c ta  s i  ha de rep rod u c irse  co rre c ­

tamente la  señal por cu a lesq u iera  medios, y toda  de­

formación que se produzca dará lugar a que e l  resto  

de la  señal quede con fu so .

ü51 invento proporciona  un método -per­

fecc ion a d o  y un aparato para s in cro n iza r ,  a s í  como 

un método y un aparato per fecc ion a d os  para usar una 

pequeña proporc ión  ¿e l a  señal r e c ib id a  con e l  f in  

da determinar e l  ca rá cter  de l a  señal re tran sm itida .

Para s in cro n iza r ,  la  p r á c t ic a  c o rr ie n ­

te  ha venido siendo adoptar ¿ ie p o s ie io n e s  para a ju s ­

ta r  repetidamente s pequeña ve lo c id a d  e l  aparato re ­

gulado, pero no se ha f i j a d o  l ím ite  d e f in i t i v o  algu­

no en cuanto a l a  cantidad de a ju s te  p o s ib le ,  habién­

dose d ispuesto  habitualmente un radio  de a ju s te  i n f i ­

n i to  sobre una e sca le  pequera..



jál método conforme a l invento co n s is te ,  

por e l  con tra r io ,  en ad ju d icar  al aparato regulado 

s o lo  dos ve loc id ades  d e f in id a s ,  una por encima y o tra  

por debajo de la  verdadera v e loc id a d  de e in cronoza - 

c ión , y en cambiar l a  v e loc id a d  del mismo de una a 

otra , como y cuando convenga.

Al poner en p r á c t ic a  este  método, se 

dispone'un medio automático para e l  cambio de v e l o c i ­

dad, y este  medio puede responder a una in d ica c ión  

combinada de la  fa se  de l aparato y do la s  señalas 

r e c ib id a s .  Cuando e l  invento se a p l ic a  a. aparatos 

re cep tores  t e l e g r á f i c o s ,  las  señales recibida.s u t i ­

l iza d a s  con t a l  o b je to  pueden ser  las  señales ord ina­

r ia s  que compánen un despacho.

j21 o b je to  d9l  presente invento o^tam- 

bién proporcion ar órganos reproductores de señales 

que lean el ca rá c te r  de cada señal r e c ib id a  en e l  

la pso  mínimo p o s ib le ,  reproducién dola  en cua lqu iera  

forma que convenga. fín con stru cc ion es  an ter iores  

de reproductores o "regen eradores” de señales t e l e ­

g r á f ica s ,  e l  o b je t iv o  ha s ido  usar la  p orc ión  media 

de la  señal r e c ib id a ,  pero en todo caso ha hecho 

f a l t a  podar le e r  una porc ión  con siderab le , por ejemplo, 

de 30 a 40% de l a  lon g itu d  de l a  señal para que lo s  

órganos reproductores funcionen con é x i t o .  Si la  

deformación de la  señal es de t o l  magnitud que s ó lo  

queda sin  a l te r a r  menos de esta, porc ión  de la  señal, 

o s i  e l  árbol g i r a t o r io  d e l re cep tor  está  fu era  de 

fa se  con el á rbo l del transm isor, red ic ien d o  l a  señal 

que puede le e rs e  a menos d&L 30 a l 40$, es p o s ib le  r e ­

g is t r a r  la  señal incorrectam ente con lo s  sistemas de 

con stru cc ión  a n te r io re s .

Para conseguir  e l  o b je to  antes mencio­
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nado, lo s  aparatos reproductores  t e l e g r á f i c o s ,  con­

forme a l  presente  invento, comprende en general órga- 

nos reproductores  de señales que puedan permanecer 

en l a  p o s ic ió n  en que queden últimamente; o tros  órga­

nos independientes, su sce p t ib le s  da pasar a una u 

o tra  p o s ic ió n ,  de conformidad con l a  po laridad  de 

la s  señales re c ib id a s ,  y o tros  que pueden a cc ion a rse  

una vez en cada periodo  de señalep, paáia que lo s  men­

cionados órganos independientes muevan lo s  de repro­

ducción de acuerdo con l a  po laridad  de la s  señales 

r e c ib id a s .

Considerado de uñ. ■ modo más e s p e c í f i ­

co, la  reproducción  de cada señal r e c ib id a  se e f e c ­

túa por medios mecánicos que funcionan de t a l  modo 

que la  le c tu r a  re a l  de l a  señal se e je cu te  en un la p ­

so muy breVe, esto  es, en e l  tiempo requerido para 

que dos mecanismos en contacto , por ejemplo, dos f i l o s  

de c u c h i l la ,  se sobrepasen.

üJn lo s  d ib u jos  adjuntos, la  f ig u ra  1, 

muestra en p lanta  la  con stru cc ión  de un re cep tor  t e ­

l e g r á f i c o  con mecanismo s in cron iza d or  de acuerdo con 

e l  presente  invento, a p l ic a b le  cuando se t ra b a ja  con 

e l  cód igo  Morsa para l ín e a  t e r r e s t r e  o con e l  código 

de unidades m ú lt ip les .

La f ig u ra  2, en esquema., un motor para 

impulsar dos árboles  empleados en e l  recep tor  y un 

mecanismo para regu lar  1a. v e loc id a d  de l motor.

La f ig u ra  3, una p e rsp e c t iv a  en por­

menor de un aparato de palanca usado con l a  le v a  re ­

guladora.

La f ig u r a  4, un mecanismo reproductor  

conforme a l  presente in vento .
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Las f ig u ra s  5 y 5, p lantas de- variantes 

con stru ct iv a s  de órganos de tope  o contacto , con apa­

rato adjunto regulador de c i r c u i t o ,  que puede emplear- 

ce  en e l  r e ce p to r ,

Las f ig u ra s  7, 8 y 9, en e leva ción  la ­

t e r a l ,  p lanta  y se cc ió n  tra n sversa l,  por IX-IX de la  

f ig u ra  8 respectivam ente, parte  d e l re cep tor  de la  

f ig u ra  1, a mayor e s ca la .

La f ig u r a  10, una p ersp ectiva  de de­

t a l l e .

La f ig u r a  11, un d e s a r r o l lo  de la s  l e ­

vas usadas en e l  mecanismo s in cron iza d or  de la  f i ­

gura 1 y en e l  reproductor  de la  f ig u ra  4 .

La f ig u r a  12, una d is p o s ic ió n  modi­

f i c a d a  de lo s  órganos de regu lación  del motor.

La f ig u ra  13, una p lan ta  de un recep­

t o r  t e l e g r á f i c o  apropiado para rep rod u cir  código ea- 

'b le g rá fico ,  con mecanismos s in cron iza d or  y reproduc­

t o r  según e l  invento .

La f ig u ra  14, un pormenor d e l mismo.

La figura. 15, un re ce p to r  diralogo pa­

ra uso con e l  cód igo  Morsa de t i e r r a  o con un código 

de varias  unidades.

La f ig u ra  16, una se cc ió n  de l mismo por 

la  l ín e a  X-X de la  f ig u r a  14.

La f ig u r a  17, en esquema, e l  modo de 

acop lar  loi^ihatrumer.tos conforme a l  invento para fun­

cionamiento en dúplex, tanto en la s  es ta cion es  f in a ­

les  como en una interm edia.

De conformidad con l a  d is^ ^ s ic ió n  de 

la  f ig u ra  1 , A es e l  á rb o l g i r a t o r io  de l re ce p to r  t e ­

l e g r á f i c o ,  movido por un e lectrom otor  I p r o v is to  de



dos reguladores de v e loc id ad  2 y 3 ( f ig u r a  2 ) , uno 

de lo s  cuales , e l  3 por ejemplo, se a ju s te  de nodo 

que e l  motor g ire  e l  árbo l A medio o uno por c ien to  

mas de p r isa , y e l  o tro  ?, a justado para que e l  motor 

haga g ira r  e l árbo l A medio o uno por c ie n to  más des­

pacio  que e l  árbo l g i r a t o r io  correspondiente  d e l t ra n s ­

misor a soc ia d o , üil árbo l A» según se in d ica , se mo­

verá habitualmente por medio de engranaje 4, desde e l 

á rb o l 5 de su motor asociado , aunque, s.i se quiere, 

puede cor  e l  mismo á rb o l  d e l motor. ián e l á rb o l A 

t ie n e  su as ien to  f i j o  un d is co  de le v a  6 , que puede 

mover una palanca 7 durante una parte  de cada p e r io ­

do de señ a l.

Para es te  f in ,  e l  d isco  de lev a  6 pue­

de ten er  una ranura sinuosa 6a erjla que entra un ro ­

d i l l o  7a ( f ig u r a  3) montado en un brazo de palanca 

7b que a su vez descansa en un p iv o te  7x. La palan­

ca 7 g ira  librem ente en e l  p iv o te  7x también, Un 

r e so r te  e s p ir a l  7c rodea un cubo 7d f i j o  a l  brazo 7b, 

y sus extremos se oponen a las c la v i ja s  7e y 7 f  f i j a s  

respectivam ente an la  palanca 7 y en e l  brazo 7b. 

iSl movimiento o s c i l a t o r i o  de la, palanca 7 puede l im i ­

ta rse  haciendo que uno de sus brazos entre en una 

muesca ( f ig u r a  l )  de anchura lim itada, a b ie r ta  en 

una p ieza  f i j a  7h. La ranura sinuosa 6a puede com­

prender una o más sinuosidades, viéndose cuatro ex­

puestas en e l  d ibu jo , cada una de e l la s  de lon g itu d  

igual a la. de un p er iod o  de señ a l. Con t a l  d isp o ­

s i c ió n ,  la  palanca 7b seguirá, e l  movimiento impreso 

por 1 a. le v a  6, pero s ó lo  tra n sm itirá  movimiento a l a  

ppJLanca 7 Jurante parte  de l suyo, La c l a v i j a  7e, 

por ejemplo, a l moverse en mía d ire c c ió n ,  arrastrará
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consigo  un brazo de l r e so r te  7c, y l a  palanca 7 no 

te  moverá hasta que e l o tro  brazo de l r e s o r te  toque 

la  c l a v i j a  7f* De es te  modo, la  palanca 7 os move­

rá s o lo  durante una parte  del movimiento d e l  brazo 

7b. Durante e l  r e tr o c e so  d e l  brazo 7b, la  palanca 

7 no se moverá hasta que la  c l a v i ja  7e tra sp ase  la 

c l a v i j a  7f»

La a cc ión  del r e s o r te  7c determinará 

que se mueva la, palanca 7 durante e l  breve lapso  en 

que e l  r o d i l l o  13 se encuentra en la s  partes más em­

pinadas de la  ranura sinuosa de le v a .  Una barra  8 

presenta  un tope  9, por ejemplo, un s a l ie n t e  en forma 

de V, como so in d ica  en la  f ig u r a  6, llamada algunas 

veces más adelante, de un modo gen érico  y para mayor 

brevedad, tope  de f i l o  9. Cerca de este  tope  de 

f i l o  9 hay o tro  tope  p a re jo  10, montado en un brazo 

de con ta cto  11 y hecho, por ejemplo, dando forma, de V 

a l extremo l i b r e  de d ich o  brazo, como se ve en la  f i ­

gura 5, o s i  se cree  p r e fe r ib le ,  con un^savidad • 10 

en f ig u r a  de V ( f ig u ra s  1 y 6 ), pudiendo cooperar con 

uno u o tro  de sus lados e l  top e  9, que puede ser  de 

f ig u r a  de V truncada, según se represen ta . üJl tope 

10 llamará genéricamente en adelante  tope  de f i l o  10 . 

La barra 8 se a r t i c u la  r l a  palanca 7, de un lado a 

o tro  del top e  de f i l o  1 0 , ¿1 brazo da con tacto  11

se a r t i c u la  e i  l i a  a una parte  f i j a  de l re cep tor ,  y
♦

puede moverse hasta c i e r t o  l ím it e  entre un con tacto  

e l é c t r i c o  12, por un lado, y un tope  13, por o tro , 

o entre dos con tactos  12 y 13. 32n cualquiera, de

estas dos p o s ic io n e s  se mantiene por medio de un 

r o d i l l o  de guía 14 a re so r te ,  o mecanismo equivalen­

t e .  iill tope  de f i l o  9 se empuja bruscamente hacia

7



acLe.lfi.nte, contra  e l  t^pe de f i l o  10,. cada vez que 

cambian las. con d icion es  de la  l ín e a ,  por medios s o l i ­

darios  de este  cambio, La d is p o s ic ió n  es t a l  que s i

la  mitad de su t ra y e cto  de una p o s ic ió n  a l a  otra , y, 

por con s igu ien te , opuesto por completo a l a  p o s ic ió n  

media d e l tope  de f i l o  10, cuando ss r e c ib e  la, seña l, 

pero s i  e l  tope de f i l o  se h a l la ra  a uno u o tro  lado 

d e l tope  10 cuando se r e c ib e  la  señal, esto  es, s i  e l  

á rb o l A estu v iera , algo adelantado o retrasado con 

r e la c ió n  a su p o s ic ió n  t e ó r i c a  exacta  de fa se , con re 

la c ió n  a l tiempo de r e c i b i r s e  una señal, e l  golpe que 

su fre  l a  barra 8 hará moverse e l  bra,zo de contacto  11 

a una p o s ic ió n  en que determine l a  v e lo c id a d  que con­

viene para e l  motor, ¿¡1 movimiento de avance del 

tope  9 contra  la  barra 8 puede e fectu a rse , por ejem­

p lo ,  mediante e l  inducido de un mecanismo electrom ag­

n é t i c o ,  por ejemplo, un re levad or  de energía, s o l i ­

da rio  de late señales r e c ib id a s ;  o mecánicamente, por 

medio -de un re levad or  mecánico, por ejemplo, reg ido  

por un aparóte e lectrom agn ético , que puede ser  un. 

re levad or  de energía .

yor de la s  dos v e loc id a d es , y que, por con s igu ien te , 

l a  palanca, se h a l le  f r e n te  al con ta cto  o tope  que 

determina o f i j a  lo. v e loc id a d  mayor; suponiendo, ade­

mán, .que.en un momento p a r t ic u la r  de recep ción  de una 

señal, a l  árbo l A se encuentre en r e la c ió n  exacta  de 

fa se  con el' á rbo l transm isor, e l  árbo l 11 no se move­

rá cuando se empuje h a c ia  adelante al tope 9, y el 

árbo l A continuará girando a la  v e loc id a d  mayor.

e l  á rb o l A es tu v iera  en r e la c ió n  c o r r e c ta  de fase  con 

una señal r e c ib id a ,  e l  tope  de f i l o  9 se h a l la r ía  en

Suponiendo que e l  ¿
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Besde este  memento, la  fa se  de l árbo l A adelantará 

a l a  de l árbo l transm isor, y cuando sobrevenga e l 

próximo cambio en la s  con d ic ion es  de la  l ín e a ,  e l 

tope 9 no estará  precisamente en e l  centro.. El mo  ̂

vimiento progres ivo  de l tópe  moverá entonces e l  b ra ­

zo 11 para señalar l a  v e lo c id a d  menor, y el árbo l 

marchará a esta, v e lo c id a d  menor, pero la, fa se  con­

t inu ará  adelantada con r e la c ió n -a l  árbo l d e l transmi-' 

sor  durante varios  per iod os  de señ a l.  El s in c r o n is ­

mo exacto podrá alcanaarse eventualmente, y entonces 

l a  fa se  se r e t r a s a r á ■con resp ecto  a l a  d e l transmi­

s o r .  La primera vez que se produce un cambio en las 

con d ic ion es  de la  l ín e a ,  e l  brazo 11 se moverá- paro- 

buscar de nuevo l a  veloc idad-m ayor. A sí, pues, la  

v e loc id a d  variará- bruscamente en dos l ím ite s  determ i­

nados, mientras la  fa se  d e l  aparato cambiará le n ta ­

mente entre dos va lo res  extremos.

Se entenderá que s ó lo  es p o s ib le  correa 

g ir  la, v e lo c id a d  cuando ocurra un cambio en la s  con­

d ic io n e s  de la  l ín e a ,  esto  es, a l  comienzo o a l  f in
1 -

de una señ a l. Por con s igu ien te , s i  se r e c ib e  una 

señal de bloqueo, no se e fectu a rá  c o rre c c ió n  alguna 

mientras é s ta  dure* 3s evidente, pues, que las  dos 

ve loc id ad es  deben e le g i r s e  de modo que no d i f ie r a n  de 

la  de sincronismo s in o  en c ie r t o  margen, para que

mientras dure la  seña l de bloqueo más la rg a  p o s ib le ,  

e l  aparato no p ierd a  e l  sincronism o más allá- de ese

mismo margen.

¿>n la s  f ig u ra s  1 a 10 in c lu s iv e  se 

expone una d is p o s ic ió n  de re levad or  mecánico a p l ic a ­

b le  -al uso d e l cód igo  Morsa de t ie r r a ,  de unidades 

m ú lt ip le s .  En este  caso, la  barra 8 ' con e l  tope de
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f i l o  9 se hace avanzar mediante una de las  levas 

15a o I 5h d e l  contorno de una p la ca  g ir a t o r ia  15, 

que se empuja con ayuda de un mecanismo de re so r te  

17 contra  el. extremo ensanchado 18a de un árb o l 18

. que se hace g ira r  desde e l  motor d e l  re ce p to r ;  d i -  

cha p le ca  15 con st itu y e  uno de lo o  elementos de un 

■embrague de f r i c c i ó n ,  siendo e l  o tro  e l  mencionado 

extremo 18a de l árbo l 18, La ^>laca 15 es a l a  vez 

un elemento de un mecanismo de escape, y a t a l  f in  

l l e v a  una garra 15 que se enganche en uno de lo s  to*

 ̂ pes o brazos ,20a o 20b de l a  pal ene a 20 unida ál. es -
< '
i . '
f labán 21 que va a r t icu la d o  a l inducido 22a d e l  r e le -

re ce p to r  22, y qu e. const itu ye  e l  segundo ele*- 

mentó d e l mecanismo de escape.

fíal p o s i t i v a  o negativa , la  placa, de escape 15. se 

s u e lta  intermitentemente de lo s  brazos 2©a, 20b, que 

que funcionan a ltercando por l a  acc ión  de l a  palanca 

20, eslabón 21 y palanca 22a de re levad or , y puede 

dar media v u e lta  cada vez que queda l i b r e ,  haciendo 

que una u o tra  de la s  levas 15a, 15b de su contorno 

empujen repentinamente la  barra 8 para que e l  tope

9 golpee por uno u o tro  lado e l  tope  10, y e l  brazo

10 se muéva en uno u o t ro  sen tid o , regulando la  ve­

lo c id a d  d e l motor 1 y por con s igu ien te  l a .d e l  árbol 

A, conforme se e x p l ic a  más-i¡adelante, ün algunos

casos, por ejemplo, cuando lo s  top-effe 9 y 10 t ienen 

la  forma da f i l o s  de., c u c h i l la  ( f ig u r a  5 ), la  barra 

8 puede l l e v a r  órganos e lá s t i c o s  de seguridad, por 

ejemplo, un r e s o r te  curvo de h o ja  23, por detrás, con 

t r a  e l  cual chocan la s  levas 15a, 15b sucesivamente 

para adelantar la, barra, y que cede en e l  caso de que

De e s ta  manera, a l  r e c i b i r  cada se-



l a  c o la  o ta lón  de l tope  de f i l o  9 chocara con tra  el 

ta lón  de l o tro  tope  10 en vez de h a cer lo  contra  uno 

de sub lados , preservando a s í de daño e l  r e ce p to r .

Con lo s  topes 9 y 10 de la  forma indicada en la  f i f i  

gura 6 , t a l  órgano e lá s t c o  no es n e ce s a r io .

La f ig u r a  4 es una i lu s t r a c ió n  del p r in ­

c ip i o  d e l mecanismo reproductor  representado. A es 

e l  árbo l g ir a t o r io  de l re cep tor , movido prácticamen­

te  en sincronism o con e l  árbo l correspond iente  del 

transm isor; 4 es una leva, f i j a  a l árbo l A, y de f i ­

gura igu a l a l a  de l a  le v a  izqu ierda  de la  f ig u ra  11 . 

Una palanca 5, montada en un p iv o te  5x, se une por 

su extremidad l i b r e ,  mediante un eslabón K, a un t c -  

pe M, cuya p a re ja  J va montado, en un brazo 9b ae una 

palanca a r t icu la d a  en 9x .  riiL. o tro  brazo de d icha pa­

lanca  9a l l e v a  un con ta cto  que o s c i l a  entre dos con­

ta c to s  f i j o s ,  pero ajustafcles C y D. ¿1  brazo mó­

v i l  9a se conecta , por ejemplo, a una l ín e a  t e le g r á ­

f i c a  L, por la  cual han de reprodu cirse  exactamente 

la s  señales r e c ib id a s ,  y lo s  con tactos  f i j o s  C y L 

se conectan respectivam ente a lo s  po los  p o s i t iv o s  y 

negativos  de una b a te r ía  interrurapida H, cayo punto 

medio se conecta  a t i e r r a  j3„ La extremidad l i b r e  

del eslabón K que l l e v a  e l tápe M se conecta  por un 

eslabón 21, a través  d e l cual pasa, a la  palanca 22a. 

d e l inducido de un re leva d or  de energía  22 p o lar izad o , 

que responde a las  señales l le g a d a s .  La palanca 5 

se mueve mediante la  lev a  4 en e l  centro  de cada pe­

r iod o  de señal, empujando e l  tope  M contra  e l  tope 

J, Cuando, por ejemplo, se r e c ib a  una señal po­

s i t iv a ,  la  palanca 22a y e l  eslabón 21 se moverá en
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l a  d ir e c c ió n  de la  f l e c h a -x - ,  moviendo e l  extremo l i ­
bre  del eslabón K y e l  top e  M an l a  misma d i r e c c ió n ;  

cuando se re c ib a ,  por ejemplo, una señal negativa , 

d ichas p iezas  22a, 21, K y J se moverán en opuesta d i ­

r e c c ió n ,  ü¡l d is co  4 de leva  moverá bruscamente e l 

tope  M háoia  adelhante, en d ir e c c ió n  de su lo n g i -  

tud, y luego l o  hará re tro ce d e r ,  todo e l l o  en e l  cen­

t r o  de cada p er iod o  de señ a l.

Suponiendo que e l  brazo móvil ae con-' 

t a c t o  9a esté  apoyado con tra  e l  con ta cto  negativo  

D, cuando e l  re levad or  22 re c ib a  una señal p o s i t iv a ,  

por ejemplo, la  palanca 22a del inducido moverá e l  

tope. M en l a  d ir e c c ió n  de la  f l e c h a  - x - , La palan­

ca  5 funcionará  en e l cen tro  d e l per iod o  de señal, 

empujando e l  eslabón K y e l  tope  M bruscamente h a cia  

adelante, en l a  d ir e c c ió n  de l a  f l e c h a  - y - .  De es­

t e  modo, e l  top e  de apoyará con tra  e l  lado i n f e r i o r  

in c l in a d o  d e l  hueco que l l e v a  e l  tope  8, y r e t ira rá  

e l  brazo 9a d e l  con tacto  n egativo  D, l le v á n d o lo  ha­

c ia  e l  con ta cto  p o s i t iv o  C, De es ta  manera se tra n s ­

mite una señal p o s it iv a  de la  b a te r ía  12 a la  l ín e a  

t e l e g r á f i c a  L. Dicho con tacto  9a se mantendrá f i r ­

memente en su p o s ic ió n  a ju stada  con tra  e l  con tacto  

C, por medio de|la p o lea  de guía 16, por lo  menoc du­

rante todo un periodo  de señal, pues no puede mover­

se por ningún medio que no sea e l  empuje de l a  palan­

ca  5 , S i l a  po lar id a d  de l a  señal s ig u ie n te  es l a  

misma, esto  es, p o s i t iv a ,  a l  d e s a r r o l la r  la  palanca 5 

su próximo empuje, e l  brazo de con ta cto  9a no oe mo- 

vsrá, porque e l  re lev a d or  no habrá movido e l  tope M. 

pero s i  l a  s ig u ie n te  señal fuese  de p o la r id a d  opues­

ta , por ejemplo, nega,tiva, la  palanca 21 de inducido

12
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moverá e l  top e  Í»T en l a  d ir e c c ió n  de l a  f le ch a  x l ,  

de modo que ser empujado de nuevo "bruscamente h a cia  

adelanta por la  palanca 5, en l a  d ir e c c ió n  de lr- 

f l e c h a  - y - ,  se apoyará, con tra  la  in c l in a c ió n  su p erior  

d e l  hueco del tope  J# moviendo la  palanca 9a con tra  

e l  con tacto  D y transm itiendo a s í  una señal n eg a tiva  

de l a  b a te r ía  K a l a  l ín e a  t e l e g r á f i c a  L, Se ve así 

que l a  duración de cada señal reproducida depende del 

movimientó de l a  palanca 5 producido por l a  leva , pe­

ro su ca rá c te r  o p o la r id a d  depende d e l  ca rá c te r  o po­

la r id a d  de l a  señal r e c ib id a  por e l re levad or  22 en 

e l  momento de funcidftwr dicha palanca .

La f ig u r a  13 muestra una con stru cc ión  

de aparato reproductor  conforme a l  invento, para -re­

p rod u c ir  señales s e n c i l l a s  según e l  sistema de c a b le -  

g r á f i c o  Morse, con re levad ores  independientes 22 y 

22b s o l id a r io s  de la s  seña les  p o s i t iv a s  y negativas, 

respect  ivament e .

.Sn e l  á rb o l  A se a s ien ta  una lev a  4, 

de f ig u r a  igu a l a la  le v a  izqu ierd a  de la  figura. 11 , 

Una palanca 5 puede se r  movida por e s ta  leva , y f o r ­

ma un brazo de una palanca doble , cuyo brazo opues­

t o  5a t ie n e  su extremidad l i b r e  f r e n te  a l extremo del 

á rb o l  p r in c ip a l  A, y descansa en dos torn iq u etes  26 y 

27, La palanca dob le  5, 5a se a r t i c u la  en 5x p un 

sop orte  f i j o .  Las dos palancas 26 y 27 se unen por 

medio de un re so r te  e s p ir a l  26a, y l lev en  topee li y 

ra. fístos topes  se su jetan  también a unas v a r i l la s  

37 y 38, que se mueven reguladas por lo s  re levad ores  

22 y 22b por medio de embragues de f r i c c i ó n ,  lo s  cua­

le s  pueden ser  análogos a lo s  de la s  f ig u ra s  7 y 10, 

sa lv o  que en la  f ig u ra  13 cada embrague de f r i c c i ó n

13
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comprende un manguito 44 montado librem ente en un 

árbol 39, y p r o v is to  de una pro lon gación  a x i l  en la  

que se a ju s ta  una a n i l l a  hendida de f r i c c i ó n  45, Un 

s a l ie n t e  39 de l a  pro lon gación  39b d e l á rb o l  39 pe­

n e tra  en ¡ha r e n d i ja  comprendida entre  la s  dos s e c c i o ­

nes de cada a n i l l a  45. Al extremo opuesto del man­

gu ito  44 hay una e x c é tr ic a ,  en un extremo de l a  cual 

va montada l a  punta de la  barra  37 o 38 correspon ­

d ie n te ,  Caua manguito 44 l l e v a  un d ien te  47 . Una 

barra  13 t ie n e  dos topes o pa letas  48, 49, y se conec 

t a  a l a  palanca de inducido 22a. o 22c d e l  correspon ­

d ien te  re leva d or  22 o 22b. Con t a l  d is p o s ic ió n ,  

cuando un re levad or , por ejemplo, e l  22, se e x c i ta  

por una señal p o s i t iv a ,  una de la s  pa le tas  48 o 49, 

la  primera, por ejemplo, s o lta rá  e l  d ien te  47 y e l  

manguito 44, para que e l  á rbo l 39 lo  haga g irar  por 

medio de la  a n i l l a  de f r i c c i ó n  45 . Ul d ien te  47 es 

detenido por la  o tra  p a le ta , por ejemplo, l a  49, una 

vez que e l  manguito ha dado media v u e lta .  Duronte 

es ta  sem írrevolu ción , e l  manguito hará que le, barra  

e x cé n tr ica  corresp on d ien te  37, por ejemplo, mueva e l  

top e  M en la  d ir e c c ió n  de l a  f le ch a  -x ~ ,  Fronte a 

lo s  topes M y m hay o tro s  topee J, j ,  montados en pa­

lancas 9b que o s c i la n  en 9x. Las palancas 9b llev a n  

brazos de con tacto  29, 29a, que se mueven r e s p e c t i ­

vamente entre con tactos  C, B y c, d . Los brazos de 

con tacto  29, 29e, se c o le c te n  respectivam ente a l a  

l ín e a  y a t ie r r a .

Los topes J, j ,  se mueven por medio da 

v a r i l l a s  37, 38 en l a  d ire c c ió n  de l a  f le ch a  - x -  o en 

la  con tra r ia , por la  acc ión  de lo s  embragues de f r i c ­

c ión , regulados por lo s  re levadores  22 y 22b . Un la

14
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mitad del p er iod o  de roñal, lo s  topes  M, m, 

pujados h a c ia  adelante por las  palancas 5, 5a a c c io ­

nada por leva , y por le s  palancas 26 y 27, Batos 

topes M, m chocarán o errarán lo s  correspond ientes  

topes  J o j ,  S i no se está  re c ib ie n d o  señál, n in ­

guno de lo e  topes M o m chocarán con su correspon ­

d ien te  tope  J o j ,  pero s i ,  por ejemplo, e l  topa M 

se ha movido en la  d ire c c ió n  de l a  f le b h a  - x - ,  a l  ser  

empujado por l a  palanca 26, moverá a l  "brazo de co n ta c ­

to  29 con tra  e l  con tacto  C, enviándose a la  l ín e a  una 

señal p ó a i t iv a .  Al f i n a l  de l a  señal r e c ib id a ,  e l  

inducido da re levad or  22a re troced e  a su p o s ic ió n  

o r ig in a l  y hace funcionar lo s  mecanismos de escape en 

una d ir e c c ió n  para que e l  manguito 44 y l a  e x c é n t r i -  

ca  den o t ra  media vu e lta  y vuelvan l a  barra excén­

t r i c a  y e l  tope  M a sus p o s ic io n e s  i n i c i a l e s .  Cuan­

do una señal n egativa  acc ion a  e l  o tro  re levad or  22b, 

se producen acciones  análogas a. las  d e s c r i ta s ,  para 

mover lo s  topes M, j  y l a  palanca de con tacto  9b,

La d is p o s ic ió n  es t a l  que cuando le. h o ja  29 de con­

t a c t o  se mueve a un lado  de su p o s ic ió n  normal, con­

t r a  e l  con tacto  p o s i t iv o  ü, por medio de lo s  topes 

cooperantes II y J, a l  r e c i b i r s e  una señal p o s i t iv a ,  

con ecta  e l  p o lo  p o s i t iv o  de la  b a te r ía  36 a l a  l ín e a  

L, mientras e l  p o lo  n eg ativo  de d ich a  b a te r ia  comu­

n ic a  con t i e r r a ;  y cuando la  o t ra  h o ja  de con tacto  

29a se mueve ha.cia e l  con tacto  p o s i t iv o  C, por medio 

de lo s  topes  cooperantes m y j ,  a l  r e c i b i r s e  una señal 

negativa , la s  conexiones de l a  b a te r ia  a l a  l ín e a  y 

a t i e r r a  se in v ie r te n .

Cada h o ja  de con tacto  29, 29a vuelve a 

su p o s ic ió n  normal o de reposo pasao un in te rv a lo  des-

15



de cada movimientó a c t iv o  de le. palanca 26 y 27 ac* 

cionada por leva , con el f in  de descomponer señales 

compuestas o de "bloqueo en sus elementos simples de 

señal, cada una de la s  cuales  se mide y espacia  con 

cu id ado ,

Esto se e fe c tú a  por medio de una barra  

de r e tro ce so  53, accionada por o t ra  palanca reg id a  

por l a  misma, le v a  d e l á rb o l  A, y p r o v is ta  de un tope  

55 que puede cooperar con brazos a d ic io n a le s  29b flo­

jo s  a la s  palancas 9b, respectivam ente.

Los mismos embragues de f r i c c i ó n  y me­

canismos de escape se emplean para la  s in cro n iza c ió n  

conforme a l invento .

Los palancas 63 y 64, a rt icu la d a s  en 

63x y 64x„ se maniobran por medio de ranuras de le v a  

65 y 66, respectivam ente, p racticada s  en lo s  dos man-' 

gü itos g ir a to r io s  44, y se empujan contra  un tope  58 

para h a cer lo  chocar con e l  tope  59 a cada ras^uesta 

de lo s  re levadores  22 y 22b a la s  señales r e c ib id a s .  

Una palanca 67, destinada a acercar  e l  tope  58 transa- 

v e rsa l  mente a l  tope 59 antes de ser  empujado hacia  

adelante  para s in c r o n iz a r  e l  árbo l A, pued3 a cc ion a r ­

se desde un mecanismo de le v a  68 f i j o  en e l  á rb o l A, 

que también l l e v a  e l  mecanismo de le v a  4 usado, como 

queda d icho, para rep rod u c ir  la s  señales r e c ib id a s .

De es te  modo se s im p l i f i c a  mucho l a  con stru cc ión  del 

aparato recep tor , para r e c i b i r  señales y rep rod u c ir ­

la s  cuidadosamente.. La acc ión  de esto  le v a  68, para 

mover e l  tópe  58, es exactamente la  misma de l a  le v a  

6 parfjmover e l  t ip a  9, según se ha d e s c r i t o  a l hablar 

de la s  f ig u ra s  1 y 3* Las señales reproducidas, ade­

más o en vez  de tra n sm it irse  a o tra  lín ea , pueden

16



usarse de manera conveniente para acc ion a r  órganos 

de r e g is t r o  de señales , por ejemplo, un mecanismo re* 

produ ctor  de señales mediante p e r fo ra c ion es  hechas 

en una t i r a ,  o "bien con t in t a  sobre una c in ta , confox* 

me convenga, o como es c o r r ie n te  en m últip les , para 

acc ion a r  mecanismos impresores directamente o con 

ayuda de un d i s t r ib u id o r  de c o rr ie n te »

Los movimientos a c t iv o s  del tope  M o m 

pueden s e r v ir  'para p e r fo r a r  directamente una t i r a  de 

papel, u t i l iz a n d o  punzones, m atrices y mecanismos de 

alim entación a p r o p ó s ito .

Cuando se usan va r ios  recep tores  cons­

tru id os  según se ha d e s c r i t o ,  en d iversas esta cion es  

de una l ín e a , parsastransmitir señales , e l re levad or  

o lo s  re levadores  de cada re cep tor  formar e l  recep tor
7

propiamente dicho, en ta r t ’o que In parte  reproduc* 

t o r a  de señales s ir v e  de transm isor. iün s e r v i c io  

duplez, con dos recep tores  en cada esta c ión  e l  recep ­

t o r  para tra n sm itir  seña les  en un sen tid o  pueda cons­

t r u i r s e  con medios para s in c r o n iz a r lo  con e l  tra n s­

misor correspon d ien te ; pero e l  r e cep tor  para re tran s­

m it ir  señales en d ire c c ió n  opuesta puede s e r v ir s e  de 

lo s  mismos órganos de impulsión que e l  prim ero. La 

p o s ic ió n  r e la t iv a  de la  le v a  usada para regular la  

retransm isión  de señales en d ir e c c ió n  con tra ria , se 

a ju sta rá  entonces de manera que esté en re la c ió n  exac­

ta  da fa se  con las  señales r e c ib id a s .  De este  modo, 

e l  uso de mecanismos separados para que e l  árbo l A 

d e l re cep tor  marche en cincronism o y en r e la c ió n  exac­

t a  de fa se  puede ser  suprimido.

Un medio para a ju s ta r  la  lev a  que ac­

c ion a  lo s  impulsores para reprodu cir  las señales, es

17



nruy ú t i l  combinado con cu a lq u ier  r e ce p to r .  Las f i ­

guras 15 y 16 muestran un recep tor  adaptado para usar­

se con el cód igo  de unidades m últip les  o con e l  s i s -  

tema t e r r e s t r e  Morse, con lema 6 paro, mover un tope  

9 a f in  de in d ica r  l a  fa se  d.9l  á rbo l para s in c r o n i ­

zación , y una le v a  4 que hace avanzar un tope 7 para 

reprodu cc ión . El impulso de l a  le v a  4 sejefactúa por 

medio de una palanca de dos brazos 5, 5A, cuyo brazo 

5 es movido por l a  leva  4, empujando e l  brazo 5A h a c ia  

adelante e l  tope  M, El extremo de l a  palanca 5 mo­

v ido  por lo  le v a  4 se expone en las  f ig u ra s  15 y 1S 

justamente fr e n te  a l extremo de l a  palanca 7 movida 

por l a  le v a  6 » El e fe c t o  de un a ju s te  de la s  p o s i ­

c ion es  r e la t iv a s  de la s  levas  se ob t ien e  ajustando l a  

p o s ic ió n  de la  dob le  palanca 5, 5A» Para e l l o ,  es ­

t a  palanca *e a r t ic u la  f> un e je  5x montado en un bra­

zo 95 que descansa en un segmento 96, El segmento 

96 es c o n c é tr ic o  a l á rbo l A, y está normalmente f i ­

jo  en su s i t i o ,  Puede a ju s ta rse  sobre un ángulo de 

90° por medio de un t o r n i l l o  sin f in  98 montado en 

un e je  99, que se hace g ira r  con ayuda de un botón 

labrado 100*

Cuando ae emplea un motor de c o r r ie n ­

t e  continua, con arro llam ien to  en d er iv a c ión , según 

muestra la  figuro. 2, lo s  dos reguladores 2 y 3 se 

disponen en forma que regulen dos c i r c u i t o s  p a ra le lo s  

40 y 41, cada uno de e l l o s  adaptado, cuando se c i e ­

rran, para poner en c i r c u i t o  corto  una r e s i s t e n c ia  

42 en s e r ia  con e l  arro lla m ien to  de campo 43 d e l  mo­

t o r  1, ajustándose e l  regulador a. l a  v e lo c id a d  mayor 

y e l  iegu lad or  3 a Ir. menor. En - e l  c i r c u i t o  41 r e -  

gulado por e l  regulador 3 se dispone' e l  aparato da

-  18



c i e r r e  de c i r c u i t o ,  c o n s t i tu id o  por e l  brazo da con­

t a c to  11 y e l  con tacto  a l é c t r io o  complementario 12»

Con esta  d is p o s ic ió n ,  s i  a l  conmutador 11-12 se abre, 

e l  regulador 2 funcionará  y regulará  e l  motor 1 pa­

ra marcha más rap idc , de modo que e l  á rb o l  A g irará  

a mayor v e loc id a d , y e l  regulador 3 no e je r c e r á  ya 

i n f l u j o  sobre l a  r e s i s t e n c ia  42, por es ta r  abl.erto 

e l  conmutador 11- 12 , pero  cuanao e l  conmutador 

11-12 c ie r r a  e l  c i r c u i t o  41, e l  regulador 3 entrará 

en acc ión  para dism inuir l a  v e loc id a d  de dicho mo­

t o r  y de l á rb o l  A, y entonces e l  regulador 2 no ten ­

drá in f lu e n c ia  sobre l a  v e lo c id a d  de l motor, por es­

t a r  sus con tactos  a b iertos»

iün lugar de usar dos reguladores e l é c ­

t r i c o s  2 y 3, como qu e-da jlescrito , e l  conmutador 11-12 

puede s e r v ir  para a b r ir  y ce rra r  e l c i r c u i t o  de un 

aparato e lectrom agn ético  apropiado para regu lar  una 

transm isión de dos v e lo c id a d e s , para mover e l  árbo l 

A desde un motor, a una u o t ra  de la s  d os ,

iün l a  f ig u r a  12 se expone una d isp o ­

s i c i ó n  de esta  c la s e ,  donde e l  á rbo l p r in c ip a l  de l 

re ce p to r ,  movido por medio- de un engranaje 4 desde 

e l  motor 1, t ie n e  dos p& rte^oncentricas a  y A l, mon­

tadas sobre soportes  44, l a  parte  A con l a  le v a  6 

accionada a mayor v e loc id a d  por l a  p a rte  Al, mediante 

un embrague e s p ir a l  45 que rodea lo s  extremos adya­

centes  de la s  dos partes  d e l árbol, y  a menor v e l o c i ­

dad por dió'hn. parte  Al, mediante la  reducción  com­

puesta por la s  ruedas dentadas 46 y 47, 48 y 49, de 

la s  cuales l a  46 va f i j a  a la  parte  Al d e l  á rbo l ,  y 

la s  47 y 48 lo  van a una contramarcha, mientras la  

49 se  con ecta  a l a  parte  A de l árbo l con ayuda de un
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embrague e s p ir a l  51. Un extremo de l embregue 45 va 

montado en e l  á rbo l Á, y su extremo opuesto se une a 

un d is c o  53que descansa con tra  la  rueda dentada 46.

SJ1 d is c o  t ie n e ,  por ejemplo, cuatro garras la t e r a -1 

l e s  53a, con una de la s  cuales|enggana normalmente, 

por la  acc ión  de un re s o r te  53, el extremo l i b r e  de 

un brazo 53b de 'una palanca cuyo brazo opuesto s i r ­

vo dcijinlucidla un e lectro im án cuyo c i r c u i t o  puede 

a b rirse !/  cerra rse  poz^medio de l conmutador 11“ 1 2 .

A s í,  cuando es te  ú lt  imo aparato ee abre, cese de 

e x c ita r s e  e l  e lectroim án 54, e l  brazo 53b de(su pa-' 

lañe a 53b - 53c esj impulsado por su re so r te  a unefpo- 

s i c i ó n  en la  cual mantiene f i j o  e l  d is c o  53 a in ac­

t i v o  e l  embrague 45, de modo que le p a r te  A de l á rbo l 

p r in c ip a l  r e c ib e  su movimiento de l a  parte  A* d e l 

mismo por medio de l a  reducción  46-49, a la jvelocidad 

menor, Cuajido e l  conmutador 11-12 de c ie r r a ,  se 

e x c i t a  e l  e lectroim án 54, y su palanca 53b«53c su e l ­

t a  e l  d is c o  53, dejando que el embrague 45 se c i e r r e  

y una, la s  dos partes A-A , para que l a  parte  A se 

mueva a l a  v e lo c id a d  mayor que se preten de .

La f ig u r a  16 muestra en esquema, e l  

p on ta je  de un sistem a t e l e g r á f i c o  parraservi-
y

c ió  dúplex d i f e r e n c ia l ,  según e l cód igo  dejznidades 

m ú lt ip les  o e l  Morse de t i e r r a .  31 sistem a com­

prende dos e s ta c io n e s  f in a le s  1 y 2 y otra  in te r ­

media 3, a,un cuando es ev id en te  que pueden usarse 

es ta s  en número a r b i t r a r i o .

En l a  e s ta c ió n  1, i  represen ta  e l  t ra n s -  • 

m isor de señales, conectado según es uso a punto medio 

de lo s  arro llam ien tos  d e l  re levad or  r e ce p to r  3, conec­

tado alia l in e e  L y a una l ín e a  a r t i f i c i a l  L l . 3n
i

la  estación  3, -las señales que llega n  por l a  l ín e a  L
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se reciben  en un re levador  . G1 de un re ce p to r  c .

La palanca de reproducción de señales M d e l re cep tor  

C forma una lengüeta transm isora pa.ra re tra n sm it ir  

a l a  estación  2, y a s í  se conecta a l punto medio de l 

re levad or  Cl conectado a l a  l ín ea  a r t i f i c i a l  L1 y a l a  

l ín e a  L que va a la  estación  2 »

El transm isor l 1 y e l  re levad or  re cep - 

t o r  F de la  es ta c ión  2 se conectan de igual modo que 

e l  transm isor X y e l  re leva d or  E en l a  esta ción  1,

Las renales enviadas por l a  e s ta c ión  2 a l re levador  

G1 o al r e cep tor  D 4^1a estación  3, se retransmiten 

por l a  palanca de reproducción K d s l  re cep tor  D a, l a  

es ta c ión  1 »

Las palancas reproductoras S y SI de 

la s  esta c ion es  1 y 2 re conectan a órganos r e g is t r a ­

dores T y TI, respsetivam ento, que pueden ser  recep - 

t o re s  impresores t e l e g r á f i c o s »

El árbol B de Hü1 esta ción  1 se hace
J

marchar a una ve los idad  constante  de l moddque se 

con s id ere  m ejor. Los recep tores  C y D de l a  e s ta ­

c ión  3 se mueven desde e l  mismo árbol a , que re c ib e  

su impulso de un motor dotado de dos ve loc id ad es  de­

f i n id a s ,  La v e lo c id a d  pasa de uno a o tro  punto 

cuanu.0 h a c e  f a l t a ,  v ig ila n d o  una in d ica c ión  de la  

fa s e  de l árbo l A y la s  señales r e c ib id a s  por e l  r e l e ­

vador G, según so d escr ib e  en la  s o l ic i tu d ,  pendiente a rr ib a  

mencionada - pji árbo l

M de l a  estación  2 se mueve también por medio de un 

motor que puede ten er  una de dos ve loc id ades  d e f i n i ­

das, adjudicándose la  que convenga según indique la  

observación  de señales r e c ib id a s  por e l  re levador  F, 

desde la  palanca de reproducción  M de l a  e s ta c ión  2, ■

Se comprende desde luego que e l s i e t e -
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ma a rr ib a  d e s c r i t o  emplea e l  método de s e r v i c io  du­

p la  z d i f e r e n c ia l ;  pero es natural que pudiera usar­

se l o  mismo eli método dúplex de puente, s i  se quiere, 

y mejor aún en e l  caso de a p l ic a r  un codigo t e l e g r á ­

f i c o  ,
Los pormenores co n s tru ct iv o s  de lo s  apor­

ra tes  conforme a l  Invento pueden experimentar d i ­

versas va r ia c ion es  s in  apartarse de la s  c a r a c te r ic e  

t i c a s  e sen c ia les  de lo e  mismos.

-O-' N O T A  -O-

Loe puntos de invención p rg ia  y nue­

va que se presentan para que sean ob je to  de e s ta  Pa­

ten te  de VEINTE años, con lo s  s ig u ie n te s ;

1® - El método de mantener aparatos re ­

gulados y reguladores correspond ientes  en s in c r o n is ­

mo, que comprende: impulsor l o s  reguladores a una ve­

lo c id a d  constante, ad ju d ica r  a lo s  regulados dos ve­

lo c id a d e s ,  una su p erior  y o t ra  in f e r io r  a la  s in c r ó ­

n ic a  exacta, y cambiar de una a o t ra  como y cuando 

convenga*

2? -  SI método de mantener en s in c r o ­

nismo aparatos reguladores y regulados, destinados a 

¡fcctu ar  c i c l o s  op e ra to r io s  correspon d ien tes , que con­

s i s t e  en mover lo s  aparatos reguladores a una v e lo ­

cidad constante, y er. a d ju d ica r  dos ve loc id ades  a. lo s  

regulados, una superior  y o tra  in fe r io r  a l a  s in ­

c r ó n ic a  exacta ; e l ig ie n d o  de tiejxpojen tiempo una de 
<$¡chas v e loc id a d es , conforme a una. in d ica c ión  combina­
da de l a  fa se  d e l  aparato regulador y de la  d e l r e ­
gulado»
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3? -  Una disposición para mantener un

s-

K

aparato regulado en sincronism o con o tro  regulador, 

ca rá cter iza d o  por a d ju d ica rse  a l  aparato regulado 

dos ve loc id ad es  d e f in id a s ,  una su p er io r  y o tra  in ­

f e r i o r  a l a  sincrónica ., y  emplearse órganos au tom atíc ­

eos para v a r ia r  l a  v e lo c id a d  del aparato regulado 

de un extremo a o tro , cuando y como convenga.

4? -  Una d is p o s ic ió n  conforme se r e i ­

v in d ic a  en el punto 3?, en que s i  mecanismo para 

v a r ia r  automáticamente l a  v e loc id a d  responde a una 

in d ica c ió n  combinada de la, fa se  de l aparato regulado 

y de la  d e l regu la dor ,

5? -• Una d is p o s ic ió n  conforme se r e i ­

v in d ica  en e l  punto 4?, 'en que la  in d ica c ión  de la  

fa se  d e l  aparato regulador fe  da por medio de seña­

le s  enviadas a l  aparato regu lado ,
W"6'? -  Una d is p o s ic ió n  conforme so r e i -

I 3v in d ic a  ean cu a lqu iera  de lo s  puntos 3? a 5° an que e l 

aparato regulador es un transm isor de señales t e l e ­

g r á f ica s ,  y e l  regulado un re cep tor  co rresp on d ien te ,

7o-  Una d is p o s ic ió n  para s in cro n iz a r  

la s  ve loc id ad es  de aparatos tra n sm isores ' y r e ce p to ­

res correspon d ien tes , que comprende un mecanismo, 

capara regular l a  v e lo c id a d  del aparate re cep tor  de 

modo que sea una de dos extremas, y un mecanismo, po­

ra e l e g i r  de vez en cuando una de t a le s  ve loc id ad es  

conforme a una in d ica c ió n  combinada de la  fa se  d e l  apa­

rato  re ce p to r  y de la s  señales r e c ib id a s ,

89 -  Una d is p o s ic ió n  conforme se r e i -
. . .  g? ^  |

v in d ica  en lo s  puntos 59, 69 o 79, en que las  seña­

le s  m e d i a n l a s  cuales se in d ica  la  fa se  d e l  t ra n s ­

misor, con señales que con stitu yen  un despacho envia­

do para o tro s  f in e s  d i s t in t o s  de la  s in c r o n iz a c ió n .
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9? - Ufta d i s p o s ic ió n  conforme se r e i -
b f £

v in d ica  en e l  punto 7?, oten e l  8?, en que d icha in d ic a ­

c ión  oe da solamente durante una p orc ión  determinada 

de un periodo  de serial,

10? -  Una d isp o s ic ió n  para s in cro n iz a r  

l a  v e lo c id a d  de aparatos recep tores  t e l e g r á f i c o s ,  de 

conformidad con l a  v e lo c id a d  da aparatos transm isores, 

que comprende un mecanismo para f i j a r  l a  v e lo c id a d  de 

dichos aparatos re cep tores  én dos l ím ite s  d e f in id os , 

uno superior  y o tro  i n f e r i o r  a l a  ve loc id ad  que se 

q u ie re ;  un mecanismo para in d ica r  una p a r t ic u la r  con­

d ic ió n  de la s  señ a les ; un mecanismo para in d ica r  la  

fa se  d e l  aparato er. e l  momento de prod u cirse  d icha cok 

d ic ió n ,  y órganos automáticos para e le g i r  una u o tra  

v e lo c id a d  extrema conforme a d icha fa se ,  con e l  f in  

de mantener e l  s in cron ism o.

11? -  Una d is p o s ic ió n  conforme se r e i -
7  l

v in d ica  en loo  puntos 9? o 10?, en que l a  con d ic ión  

de la s  señales se in d ica  en e l  momento de pp.ss.rss 

de une a u d ic ió n  de l a  l ín e a  a otra*

122 -  Una d is p o s ic ió n  para s in c r o n i ­

zar l a  v e loc id a d  de aparatos t e l e g r á f i c o s  recep ­

to re s  de marcha continua, en la. que se da una in d i ­

cación de la  fa se  de t a le s  aparatos con e l  f i n  de 

a c c io n a r  órganos r e c t i f i c a d o r e s  da v e lo c id a d ; ca ­

ra c te r iz a d a  por a cc ion a rse  e l  mecanismojquo s ir v e  

para in d ica r  d icha fa se  desde o l  aparato do marcha con 

t inuo, da t a l  modo que l a  in d ica c ión  sea  una u o t ra  

según e l  aparato marche retrasado o adelantado en 
fa s e ,

13o-  Una d is p o s ic ió n  para s in c r o n i -  

l a  v e lo c id a d  d e l  á rb o l  de ro ta c ión  continua de
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aparatos re cep tores  t e l e g r á f i c o s ,  conformo se r e iv in -
%d ic a  en e l  punto 10?, ca ra cter iza d o  por darse una 

in d ica c ión  de l a  fa se  de dicho á rb o l por medio de un 

órgano que d e s a r r o l la  un movimiento r e c t i l í n e o  me*' 

d iante elementos accionados por d icho árbo l y que ce 

mueven en onda sinuosa, de conformidad con la  fa se  

d e l  á r b o l ,
14? -  Una d isp o s ic ió n  para s in c r o n i ­

zar aparatos reoeptores  t e l e g r á f i c o s ,  compuesta de 

una palanca que puede moverse en l ín e a  sensiblemen­

t e  r e c ta  al g ira r  el á rb o l que a cc ion a  d ichos apa­

ratos , 51 órganos para determinar l a  v e loc id ad  de e s ­

to s  con a rreg lo  a su p o s ic ió n  cada vez que se produ­

ce  una determinada con d ic ión  de la s  señ a les ,

15? -  Una d isp o s ic ió n  para s in c r o n i -
i ! I u

zar, conforme se r e iv in d ic a  en lo s  puntos 13 o 14?, 

con medios para mover l a  mencionada palanca en ángu­

l o  r e c to  con dicho primer movimiento, en e l  momento 

efe pasarse de una con d ic ión  en l a  l ín e a  a o t ra  d i s ­

t in t a ;  con mecanismo para e l e g i r  una v e lo c id a d  en­

t r e  la s  dos a que e l  aparato re ce p to r  debe moverse, 

de acuerdo con la  p o s ic ió n  de la  palones a un lado 

u o tro  de la  p o s ic ió n  media, a l terminar cu primer 

movimiento c i t a d o ,

16? -  Una d is p o s ic ió n  para s in c r o ­

n iz a r  aparatos re cep tores  t e le g r á f i c o s ,  compuesta 

de una palanca s u s c e p t ib le  de moverse alternativam en­

t e  en l ín e a  recta , e-n v ir tu d  de l a  ro ta c ión  del ár­

b o l  que impulsa d ichos aparatos; órganos s o l id a r i c e  

de señales p o s it iv a s  y o tros  s o l id a r io s  de señales 

n e g a t iv a s ,  yunos y o tros  su sce p t ib le s  de mover d icha

palanca en ángulo re c to  con su movimiento primero cada 

vez que se produce determinada con d ic ión  en dichas s s -
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R ales ; y órganos para, determinar l a  v e lo c id a d  de l apa­

rato  con a rre g lo  a su p o s ic ió n  a l término d e l  primer

movimiento c i t a d o . ■ X
5 *0 \M/\ —

<3̂ a ¿l'\/yíií, rc-uvvvuí,
3 79 -^Un mecanismo para r e c t i f i c a r  l a

órganos parav e lo c id a d  de aparatos recep tores , can; 

in d ica r  l a  fa se  de un á rb o l g i r a t o r io  conrB lación  a 

l a  con d ic ión  de señales r e c ib id a s ;  con un aparato mo­

vido continuamente por  e l  mencionado árbo l , y elemen>- 

to s  anejos a l mismo, su s ce p t ib le s  de movimiento só ­

l o  durante un breve  in terva lo ,,  a determinadas fa ses

de l a  ro ta c ió n  de d ich o  árbo l f .V J  . Q j ^ <  ■
V V  í ,  C U é

189 -  3 t V ^ e c ^ ie i;fJoJe,inci*oni?’.adores pa­

ra  aparatos recep tores  da t e le g r a f í a ,  a lo s  cuales 

puede ad ju d ica rse  una de dos ve loc id a d es  extremas, 

órganos para determinar la  p o s ic ió n  r e la t iv a  de dos

f i l o s  de c u c h i l la  en una d ire c c ió n  que forme ángulo

r e c to  con sus e je s ,  según l a  fa se  d e l  aparato , ó r ­

ganos para a cerca r  uno a ctfto loo  f i l o s ,  a in te rv a lo »  

determinados por la s  señales r e c ib id a s ,  y o tro s  para 

determinar en e l  momento de t a l  movimiento s i  debo 

a l te r a r s e  o no l a  v e lo c id a d ,

199 -  Apa re to s  reproductoras t e le g r á ­

f i c o s ,  compuestos de aparatos para enviar señales 

a una l in e a  y permanecer en l a  p o s ic ió n  últimamen­

t e  alcanzada; órganos independientes, que se muevai 

a una u o t ra  p o s ic ió n  según l a  po lar idad  de la s  se ­

ñales  r e c ib id a s ,  y órganos accionados una vez en ca­

da periodo  de señal para que lo s  mencionados órganos 

indapendient es actúen sobre e l  aparato raoep tor  o re ­

p e t id o r  y l o  muevan de acuerdo con l a  po lar id a d  de 

la s  señales r e c ib id a s ,

20? - Aparatos reproductores  t e l e g r á f i ­
cos, en que se a cc ion a  un mecanismo re p e t id o r  de se -
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fíales de acuerdo Bolamente con la  porc ión  ce n tra l  de 

una señal r e c ib id a ;  ca ra cter iza d o  por a p l ic a r s e  ó r -  

ganos mecánicos pare que lo s  elementos de recep ción  

de señales accionen loa  da re p e t ic ió n  de la s  mismas 

s o lo  durante d ich a  parte  medio, de cada señ a l.

21? -  Aparatos re p e t id ores  t e l e g r á f i ­

cos, con órganos sejbidarios de señales r e c ib id a s ,  

y conectados siempre a l a  l ín e a ;  órganos r e p e t id o ­

res de seña les , y o tro s  para acc ion a r  estos  últim os 

por medio de lo s  s o l id a r io s  de la s  señales s o lo  du­

rante la  parta media de cada elemento de s e ñ a l ,

229 -  Aparatos reproductores  t e le g r á -

f i c o s ,  conlormeNoe relYindl'ca^en ___cu%ljquá^s^'xú ^ v ^ o s ^ ^ w

p ú n t d A . ^ 1 9 ? / ' e n  que l a  po lar ida d  de la s  s e ­

ñalas re c ib id a s  se in d ica  por e l  movirai estío de un 

tope, con a rreg lo  a la s  mismas, y en que d icho 

tope se pone en con tacto  con* otro  correspon d ien te , 

a f in  de rep rod u c ir  l a  señal por medio de una l e ­

va movida desde e l  árbol p r in c ip a l  de l r e c e p to r ,

239 -  En aparatos reproductores t e ­

l e g r á f i c o s ,  la  combinación de un á rb o l  g i r a t o r io ,  

mecanismo para s in cr o n iz a r  dicho á r b o l ;  una lev a  

movida por e s te  mismo á rb o l para acc ion ar  órganos 

in d icadores  de fa s e ;  mecanismo s o l id a r io  de la s  se ­

ñ a le s ;  o tro  regulado por e l  an ter ior , para actuar 

sobre lo s  me can ismoc que sin cron izan  y que mueven 

e l  de in d ica c ión  de señ a les ;  o t ra  le v a  movida por  e l  

mencionado árbol, y órgano© s o l id a r io s  de esta  l e ­

va momentáneamente, para poner en r e la c ió n  a c t iv a  

e l  mecanismo indicador  de señales con uno de reproduc­

c ió n ;  con órganos para re ten er  e l  mecanismo reproduc­
t o r  en e l  estado últimamente alcanzado.
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24? -  La combinación que se r e iv in d i -
f  - )

ca en e l  punto t?., con órganos para a ju s ta r  e l  mo-
, ’ ^1 \

mentó de funcionar e l  mecanismo indicador de señales 

sobre  e l  de reproducción , re lac ion ado  con o l  tiempo 

on que e l  ind icador de fa se  actúa s o b r e ,e l  mecanismo 

de s in cron iza c ión »
25? -  Aparatos reproductores  t e l e g r á f i  

eos, coa  mecanismo s o l id a r io  de señales p o s i t iv a s ;  

mecanismo s o l id a r io  de señales n eg a tiva s ; mecanismo 

reproductor  de señales , y órganos accionados a l a  mi­

tad de cada periodo  de señal para que uno de lo s  me­

canismos e o l id a r io s  acc ion e  momenteneamente e l  meca­

nismo reproductor en forme debida; y órganos para 

re te n e r  e s te  último en l a  p o s ic ió n  últimamente a l ­

canzada durante todo un periodo  de señal, con otros 

para v o lv e r lo  a su p o s ic ió n  normal»

26? -  Mejoras en loo  aparatos repro­

ductores t e le g r á f i c o s *

Tal y como se ha d e s c r i to  en l a  Me­

moria que antecede, representado en lo s  d ib u jos  
que se acompaña? y con lo s  f in e s  que se han e s p e ­
c i f i c a d o »

Esta Memoria consta  de ve in t io ch o  
hojas  e s c r i ta s  por una s o la  cara»

Madrid, 4 ae m¿-zo ae ¿y¿9»

r .  a*
Alberto* ¿e fcvv//¿b jru
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