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MEMORTIA DESCRIPTIVA

pata una patente de invencion, por veinte afios, por = Instala -
cion de transmision con indice principal y subordinado. = a fa -
vor de la razon social Gesellschaft fiir Elektrische Apparate m..
b. H. residente en Berlin — Marienfelds (Alemania)., =

Las instalaciones conocidas de transmision con . indice princi -
pal y subordinado trabajan ajustando el indice principal en cual-—
quier forma desde un puesto transmisor y el indica subordinado

se debe mentener en coincidencia con el principal haciendo girar
por ejemplo una manivela. Por el ghro del indice subordinado se
transmite simultaneamente un ajuste correspondiente a un objeto
cualquiera o unicamente se transmite al puesto transmisor una
sefial de recibo. Finalmente, de este modo pueden tambien conge —
guirse losdos fines. En estas disposiciones conocidas existe el

inconveniente de gue el operario que debe hacer girar despues al

indice subordinade, muchas veces para hacerlo coincidir con el



principal da uns direccion de giro distinta de la qué ha'ejécu -
tado el indice principal. En lasinstalaciones de transmision co -
nocidas que trabajen con sistema de aproximacion y precision,

débe conseguirse la coincidancia de los indices subordinados del
receptor de aproximacion y precision con mucha mas dificultad que
en los siatemas simplese.

El invento se propone facilitar consi derablemente y en forma sen ~
cille este cometido. Para este objeto el indice subordiﬁado ade —
mas, de ser oscilable alrededor de la trayectoria del indice prine
cipal, se dispone segun el invento giratorio independientemente.
Si se quiere basta con gue sea giratoria independientemente's010-
una paerte del indice subordinado. Gradias al movimiento adicional
giratorio del indice secundario se hace entonces perpgeptible con-—
venientemente aquella direccion de giro que hay que realizar para
que coincida el indice subordinado y el principal. Si en una ins—
talacion de transmision existe un sistema de aproximacion ¥y uno

0 varios de precision, entonces es suficiehte disponer giratorio
alrededor de dos ejes unicamente el indice subordingdo del siste -
ma de precision.

En las figs. adjuntas se representan varios e jemplos de ejecucion
del invento. La fig. 1, presenta esquematicamente la construccion
de una instalacion conocida de transmision con sistems de aproxi -
macion y de precision. lg fig. 2, presenta la aplicacion del in =
vento en el receptor de precision ds la fig. 1, en planta y a ti -
tulo de ejemplo, mientras que en la fig. 3, se ilustra en vista
Jateral una variante de la disposicion segun la fig. 2. La fig.

4, presenta otro segundo ejemplo de ejecucian del invento del que
se representan en perspectiva en 1la fig. 5, las partes principa -
lés.

En la instalacion conocida de transpmision segun la fig. 1, hacien-
do girar una manivela (1) se ajusta simultanesmente un transmisor
de aproximacion (2) y otro de precision (3). Pueden emplearse, por

ejemplo, transmisores de construccion analoge a un motor. A los



dos transmlsores (2 y 3) semune mediante 1os cables'Qb) un recep .
tor de aproximacion (4) y otro de précision (5). A cada desplaza .
miento de la manivela (1) se mueven los indices (7 y 8) de los
receptores (4 y 5) respecto a sus indices subordinados (9my 10).
El operario que maneja ia manivela (11) tiene ahora la obligacion
de mantener constentemente los dos indices subordinados (9 y 10)
en coincidencia con sus correspondientes indices principales (7

¥y 8), dando vueltas hacia atras. Por consiguiente, debe observar
constantemente los dos pares de indices,

Fara facilitarle esencialmente este dificil cometido, el sistema
de ptecision (5) puede proveerse gor ejemplo, segun la fig. 2,

de una disposicion gue realice un giro adicional del indice su —
bordinado (10). Para este objeto se coloca en la fig, 2, sobre

el eje (12) del sistema de precision (5), ademas del indice prin—
cipal (8) indicado por puntos, un cuerpo curvado (13). Sobre sste
cuerpo (13) resbala el extremo libre de ima planca (15) girato -
ria alrededordel eje (l4) y cuyo extremo trasero se provee de

une endentacion [16). En esta endentacion (16) engrana una rue =
da dentada (17) acufiada sobre el efe .(18) del indice subordinsdo
(10). Las partes (14 - 18) y (10) se colocan sobre un antllo (19)
provisto de endentacion exterior y que se desplaza al girar la ma
nivela (11).

En la pdsicion representada el extremo de la palanca [15) vuelto
al eje (12) agarra en una depresion (20) del cuerpo (13) y el .
contra-indice(10) se halla entonces radial al eje.(lé) del siste -
ms de precision (9). En esta posicion coincide con el correspon -
diente indice principal (8). Si ahora este indice (8) se despla -
za por ejemplo en direocion de las agujas de un reloj, entonces
la palanca (15) sale de la depresion 20 del cuerpo curvado (13)

Yy su extremo trasero se mueve igualmente en direccion de las agu—
-Jas de un reloj. Por efecto de esto el indice subordinsdo (10)

se ajustara en direccion tangenciél a la trayectoria del indice

principal (8), de manera que su punte sefiala en igual direccion

a la que se habia movido el indiqe principal., Por consiguiente, el



operario que maneja la manivela (11), por la posicion del indice
subordinado conoce claramente la direccion de giro que tiene que
realizar para hacer coincidir los indices (8 y 10). In esta ope -
racion el contra indice (10) giras entonces constantementé alrede -
dor de su eje (18) y esto de msnera que en el instante de la coin:
cidencia vuelve a hallarse radialmente al eje (12) del sistema de
precision (5). Por consiguiente, el operario que msneja lé mani -~
vela (11) solo necesita en la nueva disposicion observar la posi -
cion momentenea del indice subordinado (10). Por tanto, sin obser-
var el correspondiente sistema de aproximacion puede hacer coinci-
dir los dos peres de indices. Si el sistema de precision (5), sin
que lo haya observado el operario de la manivela (11), hubiese
fealizado incidentalmente un giro completo, entonces los indices
(8 y 10) se hallan de nuevo en coincidencia cuando el cuerpo (13)
se construye como disco. Entonces el operario por la desviacion
de la posicion del indioce de aproximacion (7) y de su indice su -
bordinado (9) puede ver que tieme que hacer girar a la manivels
(11) e pesar de coincidir los indices de precision (8 y 10). Para
evitar esta observacion de la escala de aproximacion, el cuerpo
(13) puede tener la formas reppesenteda en la fig. 3. En esta cons-
truccion uno de los extremos de la palanca (15) resbala en la
ranura (22), (21) de un ocuerpo curvado (13”). La ranura (21) esta

Practicada de manera que solo cuando el contra-indice (I0) ha

. descrito realmente el movimiento, ejecutado por el indice princi —

pal (8), coinciden ambos indices. Si, por ejemplo, el eje (22) ha
realizado un giro completo en direccion de las agujas de un reloj,
entonces la palanca (15), se encuentra en la posicion (157) indi-
gade por trazos, en la cual el indice subordinado (10) se encuen —
tra aun algo raﬁgencial:a la trayectoria del indice. El operario,
por consiguiente, shrviendose de la disposicion segun 1lg fig. 3,
puede simplemente realizar el ajuste de la manivela (11) observan—
do simplemente los indices de precision (8 y 10) . La forma de eje;

cucion indicade en la fig. 3, hace posible en forma sencilla el
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#ndicar al operario cuando ha llegado cerca de la posicion debi-

' da. Para este objeto la parte central de la ranura (21) entre los
puntos (22) se hace mas profunda que el resto, pero menos profun-—
da que en el punto (20). Esto da por resultado que la palanca |
(15), cuando ha llegado a la parte de la ranura (21) situada en -
tre los trazos (22), solo transmita un movimiento muy lento al
indice subordinado (10), de manera gue se evite ampliamente se
sobrepase la posicion debida del indice. Esto puede conseguirse
siempre gracias a gue la.velooidad de ajuste para el movimiento
giratorio del indice subordinado (10} se hace lenta cerca de su
posicion debida, por medios cualesquiera‘o bien parando al iﬁdi -
ce (10) durante algun tiempo.
Fn la forms de ejecucion del invento segun las figs. 4 y 5, se.
ha previsto un mecanismo electromagnetico de embrague, que hace
girar al indice subordinado alrededor de su eje (18). Para este
objeto sobre el anillo (19) se monta un cabsllete de apoyo (23),
sobre el cual se dispone giratorio alrededor del eje (25) un or =
gano shorquillado (24). Sobre este orgenoc (24) se fija un segmens=
to dentado (26), que engrene con la rusda dentada (17) acuflada
sobre el eje (18) del indice subordinadc (10). El extremo ahor «—
quillado de la parte (24) abraza al inducido comun (27) de dos
electroimanes (28 y 29), cuyo circuito se maniobra en dependen -
cia del sistema receptor (4) de aproximacion. Para este objeto so;
bre el eje (30) del sistema (4) se fija un brazo de contacto (31)
gue se mueve entre dos contré—contactos (32). Estos se disponenl
sobre un disco (33) desplazable por el giro de la manivela (11)%
Al brazo dé contacto (31) se une uno de los polos de la .fuente
de corriente y el otro por el conductor (34) se lleva a los &os
‘enrollamientos de electroiman. Los eitremos libres de estos enro, =
llgmientos se unen mediante los conductores (35 y 36) a los dos
contracentactos (32). El1 desplazamiento del indice subordinado

{10) es esencialmente el mismo que en la disposjcion segun la fig.

2, con la diferencia de que, en lugar del cuerpo curvado (13 o

13”) se em , :
p;ean los electroin%PSS _28 y 29—~y las disposiciggeg



de contacto (31, 32). Tambien en esta forms de ejecﬁdion del ine

~vento puede conseguirse una diversa velocidad de los medios de

'accionamientp parsa el giro propio del indice subordinado (10).
Para este bbjeto hay que vigilar la magnitud del angulo en gque

el operarié debe hacer girar al indice subordinado (10) nasta al-
canzsr su po;icion debida, por medio de dispositivos electricos
de conexioﬁ; como resistencias o contactos, de tal forms quse,

giendo el angulo pequefio, se disminuya la velocidad de giro del

indice subordinado (10).

-

‘Descrito suficientemente el éresente invento lo gue
se declara como de novedad e invencion propia, son lasg siguien =
tes reivindicaciones:

1. - Una instalacion de transmisionlo ung parte de la mis -
ma,'con indice principal y subordinado, caracterizada porque el
indice subordinado, ademas de poder oscilar alrededor de la tra-—
yectoria del indice ﬁrincipal, se dispone tambien giratorio por
si mismo.

2. — Unaminstalacion de transmision segun lo reivindicado
en el punto 1, caracterizada porque los medios de accionamiento
para los dés movimientos del indice subordinado se unen entre si
de manera gue dicho indice presente siempre la direccion de giro
negesaria para su coincidencia con el indice principale.

3+ = Una instalascion de transmision con sistema de apro <

- ximacion y precision segun lo reivindicado en el punto 1, cerac -

terizada porque solo el indice subordinado del sistems de pre «
cision, se dispone giratorio alrededor de dos ejess

4. ~ Una instalacion de transmision segun lo reivindicade
en el punté 3, ceracterizada porque el movimiento adicional del
indice subordinado del sistema de precision, se maniobra por or—

ganos que realizan el movimiento del indice subordinado del sige

tema de gpyyximacion.



en el punto 2, caracterizada porque el eje motor del indice prin
cipal se desplaza un cuerpo curvado que por organos intermediocs
hace girar al eje oscilable del indice subordinado.

6. — Una instalacion de transmision segun io reivindicado
en el punto 4, caracterizade porque el movimiento adicional del
indice subordinado del sistema de precision se realiza por un
mecanismo electromagnetico de embrague, cuyo circuito se manio -

bra por el sistema de aproximscione.

7. — Una instalacion de transmision segun lo reivindicado
en el 1, caracterizada porque los medios de accionamiento para
8l movimiento propio giratorio del indice subordinado realizan
una desviacion variable, de menera que esta resulta mas peque -
fia poco antes de aicanzarse la posicion de coincidencias

8. - Instalacion de tramsmision con dindice principal y

subordinado, segun se describe y reivindica en esta memoria des-

criptiva,se ilustra con los planos que a la misma se. acompafiam.

Conste esta memoria descriptiva de siete hojas foliamdas y

escritas a maguina por uns sola de sus carasse

Madrid. & 28 de Febrero de 1929, =
Leocadio Lépez y Ldpez. =
PePo= & ~
mﬁb
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