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El presente invent6 se relaciona con los mecanismbs

de engranaja; para cambios de velocidad y tlene por objeto
’realizar un mecanismo de esta clase , de sistema perfeccionado
v simplificado a la par, mediante el cual se puede trensmitir
movimiento rotatorio desde un Srgano de mando a un 6rgano
réceptor 0 aocionado,-de tal manera que la velpoidad de
‘rotacién del 6rgano receptor se pueda sumentar y acortar
_con suma facilidad pasando por un nidmero indeterminado de
variaciones entre sus dos 1{mites extremos de velocidad,

por ejemplo a una velocidad cualquiera que'se desée, entre

1a velocidad cero y una velocidad méxima prefijada.

~ Con arreglo al presente invento, el mecanismo de

" cambio de velocidad comprende un platillo ; anillo o
su equivalente unido a un Srgano o elemento de mando
' y a un elemento receptor, por medios tales que la rotacidn
del brgano o elemento de mando obligue a dicho platillo,
anillo ojsu equivalente a bascular u osecilar de tal

suerte que oada uno de los pﬁntos de su circunferencia se
desplace por una trayectoria '.en“forma .de lemnigtato

(0 sea una curva de cuarto grado , que se asemeja a ia
figura de un ocho), inscrita en la superficie de una .

esfera y determine la rotacién del brgano o elemento‘receptor
" a una velocidad que concuerde con el grado de basculacidn
= oscilacién o movimiento andlogo del expreszdo platillo
anillo o su equivalente, en combinacién con medios para
variar el grado de dicho movimiento de baéculacién, |
volteo u oscilacién desde el cero a.un méximum, o yigeversa,
‘de modo que el elemento receptor o accionado pueda revolucionar
'a una velocidad cualquiéra deseada entre dos limites o
-prefi;jados- | ‘ '

' El platillo, anillo o su equivalente, (al que
designaremos de aqul en adelante con el nombre de anillo

de mando o impulsion), con arreglo a una forma de ejecucidn
preferente de mi invento, va dispuesto de modo que pueda . ser
‘yolteado u oscilado por un brazo que revoluciona en unién

del eleiento receptor, sobre una cabeza de configuracidn
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esférica que véa 'sujeta postiza o formada enteriza con el

-elemento u organo receptor o accionado, (al que designaremos de
\ aqui en adelante oon ‘el nombre de &rbol receptor) de ‘modo que

‘cada una de las pieZas, por orden sucesivo, del anillo de mando

ge mueva en uns direccién, moviéndose sl propio tiempo ‘la .-

parte diametralmenteqm;esta del oitado anillo en sentido
contrario y en forma muy parecida al movimiento de bamboleo

- de una placa motriz. Entre el anillo‘de mando y 1a cabeza

esférica van 1nterpuestos en el &rbol receptor unog

dispositivos de embrague para rueda libre los cueles durante

los movimientos de voiteo o basculacidn u'oécilaéién del

anillo de mando, habrén &e aecionar sucesivamente sobre las

" paredes de las oanales 0 ranuras, con inclinacidn al eJe ‘

del 4rbol receptor y que . podrdn ser en la antadicha cabeza

‘esférica, y por los efectos de su accién combinada, 1a
' rotacién del drbol’ receptor a una velocidad reducida que

.sera con arreglo al 5ngulo a que ‘dicho enillo de mando 86

ladée u oscile.

+

Procedere a describir en detalle mi inVento con
referencia a los divbujos que se acompaﬁan, cuya Fig. 1
repregenta vigto en corte un ejemplo de ‘mecanismo devcambio

de velocidad con arreslo a dicho invento. La Fig. 12

»representa, en slzado, la csbeza esferica rapurada ©

acanalada del 4rbol receptor.. La Fig. 2 es un ocorte de una

‘parte del engranaje mostrando los medios para haoer que voltée
0 bascule u oscile el anilio de mando, asi como para

 variar el dngulo de inclinacién de dicho enillo con
Vrelacién al eje del Arbol receptor. La Fig. 3 es una_'*'

proyeccibn de frento 'y diagramitica, del engranaje que se ve
en la Pg. 2, con la oaga del engranaje degmontada ©

suprimida. La Fig. 38 es una proyeccidn de frente del

dispositi#o,répreéentado en la Fig.vl para efectuar’

‘movimiento de rotacibn relativo entre el anillo de. mando,

asi como ‘una jaula que hay dentro del anillo de man@c. La.
Fig. 4 representa, en corte, el anillo de mando y 1q ‘cabeza

esférica que hay ‘en el anillo de mando. La Pig. 5 es »
una vista perpendicular a la dela Pig. 4, mostrando en su
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mitad superior el 4rbol de mando en elevacibn y en su mitad
inferior la cabeza semi-esférica y el citado anillo de
mendo en .corte. Las Figs. 6y 7 miestran en algzado y

perpendiculares entre s{, uno de 1os cuatro anillos de

‘embrague para ‘yueda lidre. Las Figs. 8, 9, 10y 11 son cortes

de aquellas partes de los respectivos anillos de embrague
para rueda 1ibre sobre los cusles vé montado un rodillo.

La Fig. 12 es un ‘algado lateral de la jaula aue vé dentro del
anillo de mando. La Pig. 13 Y un corte tomado por 1a

1{nea A-A de la Fig. 12 y la Pig. 14 es un corte - cuya

-mitad del lado iuniefdo_esté tomado por ;allinea B-B, ¥ la
' mited del lado derecho por la linea C-C de la Fig, 12.

, El engranaje del ejémplo'éonsiderado’comprende
un 4rbol receptor 1, en alineacibén con un elemento de mando’

o transmisor 2, en cuyd extremidad interna v& sujeta una

' pleza 3 en forma de cabeza esférica que tiene practicadas

cuatro canales 0 ‘ranuras equidistanciadas 4 en su superficie

- externa e inclinadas a un 4ngulo de unos 459 aproximadamente

con respecto al eje lbngitﬁdinél de dicho arbol receptor.
La extremidad interna 1% del &rbol receptor 1, sobresale

por la cabeza esférica 3 penetrando en la parte hueca de

‘1a misma, siendo dicha extremidad salediza de forma

esférica también y censtituyendo un gorrbn o pivoté para
un anille de mando o impulsién 5, que abraza la cabeza

.esférica 3, perc sin llegar a estar en contacto directo con

~ella. Dentro del anillo de mando 5, hay dispuestos cuatro

embragues de rueda lidre 6, 63, 6 y 6° , cgda uno de los
cuales vé adaptado segun se explica a continﬁacién de ﬁodo
qﬁe ée pueda acoﬁlaf_y"desacoplar de dian‘anilio de mando,
teniendo, ademfs, cada uno de ellos un rodilio cénico 7,
montado en el embrague y encajandb en una de las cuatro
renuras o canales inclinadas 4, formadas en la cabeza

esférica 3. El anille de mando 5 tiene un cubo central

y alargado Sa-montado en un 4rbol pequeflo 8 cuya extremidad

88, afecta - forma de daﬁoleta o acopada para encajar en

1§\extramidad esferioa 1 del ardol receptor 1y tiene
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en su extremo opuesto otra cabesa semi-esférica o casi
gsemi-eaférica 8°. Una aberturs 3° practicada en la cabeza
esférica 3 permite al Arbel 8 y al cubo 52 del anillo de
mendo 5,que en &1 vé montado osoilar en un sentido cualquiera
alrededor de la extremidad esférica 1% del 4rbol receptor 1

y 2 un 4dngulo cualgquiera dentro de un margen de amplitud
determinado. El movimiento oscilatorio ¢ de basculacién

del snillo de mando 5, (que de este mode es efectuado

ain hacerle revo.ucionar), hace que 1log anilles de
embrague de rueda libre 6, Ga, éb, 60, se vayan sucesivamente
acoplando o enclavando durante una parte de su movimiento

al anillo de mande 5, y durante este periode, el rodillo
cénico 7 del anillo de embrague que de momente se halle
enclavads en dicho anille de mando, se apoya en la canal

o ranura inclinada 4 de la cabeza esférica 3 transmitiendo

a esta Wltims un movimiento de rotacidn parcisl, y a medida
que cada anille de embrague entra en funciones, se tranamitird
una série sucesiva de rotaciones parciales a dicha cabeza
esférica,haciendo que el Arbol de mande 1 revolucione a

una velocidad uniforme proporcionada o relacionada con el
fngulo de oseilacidn del anillo impulsor. La direccibn

en que revolucione la cabeza esférica 3 estd regulada o
gobernada por los embragues de rueda libre 6, 6%, e, 6°

a los cuales vén unidos los anillos 7. Al quedar impedido
el movimiento de los embragues de rueda libre 6, 68, Gb, 6°,
hacia la derecha, la cabeza esférica 3 revolucicnari hacia
la izquierds, y z;ggzgigg. Los rodilles 7 no abandonan sus
raspectivas canales o ranuras, sino que se limitan a '
desplazarse por ellas hacia de.ante y hacia atrds y como
quiera que el anillo de mando 5, no pone en rotacién a los
rodilles inasctivos, es decir, agquelles rodillos de los
anillos de embrague de rueda libre que de momento no se
hallen enclavados en el anillo de mando 5, revolucionardn
como rueda libre, es decir, en vacio, dentrp del anillo de
mendo por efecto de la rotacidén de la cabeza esférica 3.

Bn un momento cualquiera determinade, tan solo uno de 1los
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rodilles en el ejémplo considerada; estard en actividad y
transnitird una iofacién parcial a'la'eabeza esférica,
'estando parados los tres rodilles restantes, pero cada uno
de ellos sucesivaments gse pondra en actividad transmitiende
:'una rotacién parcial a la citada cabeza, de modo que por
razén de estas rotaciones parcisles que iéalizan dichos
rodillos sucesivamente, se efectda la rotacidén de lz cabeza
esférica, como queda dicheo. o

© Con el fin de obtener suavidad de marcha del Arbol
yeceptor 1, se hace precigo que la forma o trazade de las
canales o raﬁuras*4, se determine con una precisién abgoluta,
pudiéndose realizér esto de la manera sigaiehte:

| Si en veg de los radilleg:? lleva el mesanismo
' de engranaje unos punzones con Sus puntag apoyadas en la
superficie de la éabaza esférica 3 y e1 anillo de mando 5
recibe movimiento nsdilatarie_miéﬁfras que la cabeza
perménéce £ija, - éé&a punta de los pﬁnzengs‘ ingeribvird
el guarisﬁo 8; aobre dicha supefficie cuyo eje serfa
paralelo al eje de ia cabeza- En él supuesto de que
1as oscilaciones del anillo de mande 5 ge efectuen oon

. toda exactitud y uniformidad ocsda figura 8 o guarismo

que desoriban los punzones serd de forma y dimensién exacta-
~ mente iguales, pere'si el angulo  de pseilacién sumenta © |
disminuye, entonces elAguariSme 8 agi descrite anmeﬁtaré
o dism1nuir§'proﬁezeionalmenteren>3u7famaﬁo. ' $1 la cabeza
egférica 3, revoluciona a una velocidad uniforme mientras N
esté oscilando el anillo impulser 5, el gaariemo 8 quedard
~desarrollado en una linea ondulada que dard por complete

la vuelta alrededor de la citaﬂa cabeza, y 8 un. angula con’
‘respecto & su eje, &ngulo que dependerd de la velocidad de
rotacién de la cabezé con relacidn a la velocidad de |
oscilacién del anillo de mande 5. Ahora bien, si la ogcilacidn
.de este ahillb ‘4iene lugar ten sele en una parte de
revolucién,yle cabeza esférica 3 tambidn efectda tan solo

una parte de revolucidn, solements uno de les lades de la

cifra 8 geré el que se desarrolle, trazendo una sola linea



ondulante sobre la superficie de la cabeza esferica,'_a>una
inclinacién y cen una longitud cual 1o requiera la transmisifn
dé.ehgrane, cohstituyendb esta linea ondulsmte la linea
cenfral para una de las ranuras ¢ canales 4. Fn su consecuencia,
las‘ranuras 0 canalés_4 serén practicamente formadas por v
‘una migquina yrovista de una fresa o {til cortante andlogo
adaptado de mode gque oscile y trabaje sobre la cabeza
esférica 3, nientras revoluciona;'de donde resulta que,
a medida que la cabeza esférica 3; revolucions con uniformided
'y el anillo de mando 5, tambien revoluciona con uniformidad,
el movimientso que se transmite a la cabeza esferiea y desde
ésts al Srbol receptor, también serd uniforme, siends, por

lo tanto, uniforme la rotacién que el elémentp de mando 2,
transmita alvérbol‘receptor 1. Eagte muviﬁiento de rotacibn
uniforme serd contfnue, no obstante, la variaciun de la
velocidad de rotacifn del Arbol 1, por cuanto que, si bien

el tamefio de la figura del 8 aisminuye o aumenta, esto

golo influird en alterar el dngule entre las canales o
ranuras 4, y las dimensiones de la figura del ocho de donde
arrancan o se desarrollan. ' '

Le oscilaelén del anillo de mendo 6, 8s efectuada

haciendo revolucionar la extremidad ‘gemi~esférica 8 del
frbol 8 salrededsr de una prolongacién imaginaria de la
1inea central dei arbol réceptor 1, pudiende vériar la emplitud
de oscilacibn altersndo la circunferencia del paso o trayectoria
e que revoluciona dicha extremidad sb. Corriendo la
extremidad 8° del 4rbol B mis cérca de la lfnea cantral

del &rbol receptor 1, el dngulo de csoilacién del anillo

de nando 5 podra queéar reducido en proporcién hésta que
dicha extremidad quede colocada en alineacidn éon'ia

citada 1fnea central, que serd ocuando cesen las escilaciones
'y quede el engranaje de transnisién en su puntc muerto o
fuera de accidn, es decir, gin que se transmita movimiento :
giratorio al drbol receptor 1. - ,

El anillo dé mando 5, en el ejemplo cénsidefadﬁ,

recidbe muvimiento'oscilétorio a.un éngulo'cualquieré; por



lae medios siguientes.

Tl elemsnto de mando esta constituido por un brgene
‘tubuIA: 2, (Fig. 1) que presenta por su extremidad
interna un disco.cénoavo 9; formado enterizo con él. A un
cubo 10 que hay formado en la caja 11 del _Qldgranajé vy \
concéntrica al elemento de mando 2, vé& calzada una rueda
‘dentada que cbnetituyo_ ana Tueda planetaria central 12,
engranando canvatra rueda dentafa de igmal diémétro'que
| constituye una rueda satélite 13, sujeta a la extremidad
exterior de un Arbol 14, (Fig. 2), montado en forma giratoria
en el disco 9. Otna rueda dentada 15 de menor & fmetro que
las ruedas 12 y 13, va sujeta a la extremidad interior
del 4rbol 14 y engrana con una rueda dentada 16 de igual
didmetro que‘vé.sujeta a la extremidad exterior del cube 52
del anillo de mando 5. In un cubo 9% formado en el disco 9
¥y por el cual atraviesa el Arbol 14 hay*mcntado un braie 17,
cuya extremidad 17® afecta la forma de una cazoleta © _
" concavidad destinads a recibir la cabeza semi—esferica Bb
del &rbol 8, donde v4 montsdo el snillo de mando 5, En el
brazo 17, hay formado enterizo un cuadrante dentado 18 con
"~ el que engrana una rueda de dientes 19, sajeta a la extremidad
de un 4rbol 20, por dentre del elemento tubular de mando 2.
‘Este arbol_20 que vé unido al elements de mando 2, por medio
de una claviié'Q pasador 21 que atraviesa una_ranﬁré 28
pructicada en dicho elemento de mando, atraviesa igualmente
' una renura espiral 20% precticada en el &rbol 20, de tal suerte
que el movimianto de dicha clavija © pasador & lo largo de
las citadas ranuras obligue al 4rbol £0 ¥y & la rueda dentada
19, que en &l vé sujeta, a revolucionar con relacifn al
olemento de mande 2, y por el intermedio del cuadrante
dentado 18 obliga a1 drbol 17 que forma parte integrante del
mismo, a revblucionar gobre el &rbol 14 transmitiendo la
rotacién al &rbol 8 portador del anillo de mando 5] que hay
en ls extremidad esferica 1 del drbol receptor 1, de manera
que quede asi alterado el dngulo del expresado anillo de
~ mando con relacidn al eje -longitudinal del &rb él,x_elgeptc})r.



~ En el supuesto de que los 6rganes se hallen ocupando
" la posicién representada en las Figs. 1y 2, las plezas
'que 119?3 91’&1900 coneoavo 9, ¢l 4rbol 20 y 1a iueda.dentaﬂa_lg,
que hay en -este ultime, revelucienaran come un todse en
unién del 6rgano de mando 2, efectuando, por el intermedio
~ del brazo 17, 1la oscilacién del anillo de mendo 5. ILas
“ruedas central y planetariasg del sistema epici@iico congtituyen
un engranaje regulador que permite’la.osdilacién del anillo
de mando 5, impidi endo, en cambio,’ due este revolucione
mienfras qus el éngulo de ogoilacidn siga siendo constante.
El anillo de mando 5, tnicamente revolucionard sobre su
eje cusndo ge esté ajustando o graduamd o el angulo de
oscilacion, y para eso 1lo hard gelamente en. una amplitud
limitada y lo bastante para cambiar el angulo de oscilaciones
desde el punto muerto o nentre 2l méAximum, segun se explicara
' .m4s adelante. Durante la rotacién de los oxganos en ‘la forma
expresada ia rueda planetaria 13 revoluciona alrededor»
de la rueda central fija 12. Las ranuras o cansles 2% y 202
deberin ser de preferancia de tal longitud, y la ranura 202
de una configuracifn tal que, cuando el pasador 21 se halle
.en uno de los extremos del &rbol, o mejor dicho de 1la
ranura, el drbol receptor 1, revolucionard en una direccitn
a izquierdas, y a una velocidad méxime y al desplazarse
dicho pasador hacia el centrod de la longitud de dichas
renuras, altersndo de este modo la inclinmcién del anille
de marido 5 con relacifn al eje del Aarbol receptor la
‘velocidad de este Arbol ge reduciréd o acortard en la. madida
proporcional hastéique el citado pagsador llega a colocarse
a mitad de camino de la longitud de las expresadas ranuras,
que serd cuando al'anillo de mando 5 quedard calodado
perpendicularmente al eje :del‘éitado-érbcl y cesard la
‘revolucién de éste . Al continuar < pasandd el Srgano 21 en
ia misma direcoibn a 1o largo de las ranuras ¢ eanales 2y 20%
naré que el anillo de mando 5 se vaya inclinando an ‘direcoidn
dpuesta y que el drbol receptor 1, vaya revolucionando
- a una velocidad progresiva en direcoidn apuesta,-es deecir,



hacia la izquierda s hasta que el pasador llega a tocar e el
7 otro extremo de las citadas ranuras que seré cuando el anillo
' de mando se hallard a su grado mdximo de inclinacibn con
la direceidn opuesta y el arbol receptcr revoluciona:é

al minimum de velocidad a la izquierda. Se podrén empléar
medios cualésquiera aprOpiados‘para correr el pasador 21
por las ranuras 28 y 2Ga, pudiandose realizar esto, por .
ejemplo, por medio de un disparador de pestaﬁa 22 montado
corredizo en el elemento de mando 2, pero participando de
la rotacién de este, y por el cual disparador sobresale el
pasador. Entre las bridas 0 pestafiag de este disparador
' v4 montado libremente un anillo 23 unido a una horquilla 24
que v4 montada en un Arbol 26 de la caja de engranaje 11,
teniendo esta horquilla una palanca reguladora 27 formada
enteriza por ella v mediante la cual 8e puede maniobrar el
- aisparador, segin convenga. , j
' ' Segun’ la disposicidn anteriormente descrita, el
"anillo de mando ] oscila o basoula enntinuamente, "y en
régimen de marcha normal no revoluciona, pero gira
ligeramente alrededor de la cabeza esférica 3 del &rbol
receptor 1 cuando'se efectda una variacidn en el grado de
.inolinécién'u oscilacidén. Dentro del anillo de mando 5 hey
‘una jaula 29 que lleva unos rodilloé_de resorte 30, gegin
se veri més adelante, 1los cuales se desplazan normalmente
en unién del anillo de mando, estande provigtos tambien los
medios, segﬁn se explicard mas adelante para que la
referida jaula pueda revolucionar en parte con relacidn

al anillo de mando a fin de efectuar la inversién de la
direccién en que gira el érbol receptor 1, a medlda que el
}pasador 1l se desplaza de uno a otro 1ado de su posioién
intermedia en las. ranuras 28 y 20&

El anillo de manda 5, segun puede verse con moda

| claridad en la Fig. 4 tiene formada una pestaﬁa anulam
'Sb que sobresale hacla el 1nterior y a la cual va sugpta

de una manera amovible una plancha lateral 5 son unm
RN

b

i
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por la cual asoma la cabeza esférica 3 del Arbol receptor 1,

formando la parte embridada o pestafia del anillo de mando

y la plancha lateral 5% con pestafia, una céimara entre ellas

que constituye un alojamliento para los anillos de embrague

de rueda libre 6, 63, 6b, 60, un snillo de apoyo 28 y la

jeula 29 portadora de los rodillcs de resorte 30 que vén

interpuostos'antre el citado cojinete de apoyo y la periferia

externa de los expresados anillos de embrague de rueda libre.
Los anillos de embrague de rueda libre 6, 6a, éb, 6°

vén colocados uno al lado de otro dentro del anillo de mando 5

gegin ge vé en 1la Fig .4 y cada uno de ellos, de los

cuales el 6> v& representado en las Figs. 6 y 7 en alzado

y perpendiculares entre si, lleva un cubo saledizo Gd,

que gbarca todo el ancho del espacio que media entre las

paredes opuestas del anillo de mando S y su plancha lateral

5%, 1llevando cada cubo montado en &l un rodillo 7 en la

mitad de su longitud. Las posiciones de los cubos Gd con

relacién a los anillos de embrague de rueda libre 6, 62, 6b,

6°, vén representadas en corte en las Figs. 8, 9, 10y 11,
teniendo formado cada uno de dichos anillos un nervio
central 60 en ou periferia exterior, nervio que encaja
en una renura de la periferia de cada uno de los rodillos
de resorte 30 de la série que hay interpuesta entre el
expresado anillo de embrague y el anillo de apoyo Z28.

Log rodillos de resorte 3 O vén colocados en la
jaula 29, la cual, segin se muestra en las Figs. 12, 13 y 14,
consipte en varios anillos equidistantes 29% unidos entre
s{ por un nimero de piezas equidistanciadas y convenientemente
configuradas 29b, formadas de preferencia enterizas con
los anillos, constituyendo asi a modo de topes para los
mielles reguladores 31 y 312 que se apoyan en los lados
opuestos de los rodillos 30, segin se vé& en la Fig. 5.
EL anillo de la jaula 29 que hay junto a la plancha 5° tiene
formadas varias pleszas saledizas laterales 29° que penetran
en unas ranuras 5% de 1a citada plancha lateral, y el anillo
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de la expresada jaula gituado junto & la pared 1ateral

" del anillo de mando 5, tiene formadas un nimero de piezas
saledizas similares pero més largas 29d que asoman por las
ranuras Sf formadas en la citada pared lateral del anillo
de mandoc y vén atornilladas a un anillo externo 32 que
revoluciona en un collarin 58 ael anillo de mando 5, a fin
de que la citada jaula 29 y el anillo 32, puedan efectuar
una rotacidén paroial con relacifn al anillo de mando 5,

en una amplitud limitada por las ranuras del anillo de

mando dentro de las cuales penetran las piezas saledizas

T 29%y 29d que tiene formadas la. jaule 29,

" "1 sanillo de apoyo 28 egtd formado con una superficie
de aquo ondulada en la que el numero de ondulaciones es
.igual al nimero de rodillos que hay interpuestos entre uno
de 1os anillos de embrague de rueda 1libre y el oi%ado anillo
de apoyo. Oada rodillo vé situado en una de las partes
gomeras 28® ‘de la superfioie ondulada, y al prOpio tiempo

wna de las séries de rodillos enclava el’ anillo 'de embrague
de rueda libre cefrespondienﬁe a dicha aérie, en el anillo

de apoyo 28 por medio de uno u otro de los muelles 31 o 31
‘que tienden a apretar dichoa rodillos hac1a las partes
coronantes o cregstas de la superficie ondulante del citado
egnillo de apoyc. In la Fig. 5, los muelles 31 que sge apOyaﬁ
en uno de 10s lados de log rodillos aparecen domprimidoa ¥y
ejercen una = mayor presiﬁn gobre dichos rod;llos éue los
mielles distendidos 312 que se apoyan eﬁ el otro 1lado de

los c¢citados rodillos, de tal sumerte quevsolo los muelles 31
_estarin en accifn obrande al prdﬁio‘tiempo en unién=dé log
rodillos para en¢lavar los respectivos anillos de embrague .
de rTueda libre en el anille de apoyo, de manera que el Arbol ‘
receptor 1 revolucione en una direeaion, por ejemplo, a
derechas. Ahora bien, cuando ge desée hacer girar el arbol 1
en direocctén cuntraria, o sea & izguierdas, se maniabra la
palanca de mando_Bv’de modo ng?nclinejel~anillo de mando 5
en direccién’bjueéta, segin queda explicado ¥y durante este
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movimiento del anillo de mando tiene lugar un. mavimiento
circunferancial relat1vo, limitado por las ranuras Sf entre
el snillo de mando y la jaula 29, Egte m071m;ento_relativo
obliga a los topes 29 ge la jaula 29 a moverse con relacién
- a los rodillos 30, - comprimiendo de essta suerte 1losg muelles
Jala y dejando que se distiendan o aflojen los muelles
31, de modo que sean los muelles- 312 los que entonces estén'
en aceifn y aprieten los rodillos 30 en sentido opuesto
al en que log apretaron los muelles compaﬁeros 31, quedando,
como es congiguiente enganchados cada uno de log anillos

de embrague de Tneda libre sucesivamente en el anillo de apoyo2 8,

solo en aquellos momentos en que‘durante las oscilaciones del
enillo de mando 5, efectuan 1a rotauién del arbol receptcr 1

':‘hacia la ianierda.

- En lag Pigs. 1 y 32 va representada una disposicion
aprcpiada para-hacer revnlgqionar en parte la jaula 29
con relacién al anillo de mando 5 cuando este Hltimo se
ha colocado en una posicién perpendicular o casi perpendicular,
- al eje del drbol receptor 1. Eété dispﬁsidén oompfehde un
trinqnete de doble efecto 33, sujeto en un. arbol 34 nmontado
en forma gmratoria en la caja de engranaJe 11y provisto
de una palanca de maniobra 36 sujeta en su extremidad extermor
' engandzando en di cho trinqaete una pieza salediza agscendente
36 que va sujeta a los topes 292 de la jeula 29, cuando a
anillo de mando 5 estid perpendicular o casi perpendicular,
al eje del Arbol receptor 1, segun se ve en la Fig,.3a~ Con al
fin de que puedan verse con claridad las pieszas del dispoéitivo
 que vén sujetas a log topes o partes salediéas 29d de la jaula 29,
como queda dicho, van1representadas en la pogiciln q@e '
ocuparfan cuando el anillo de mando 5 se halla colaqédo
perpendicular al eje del drbol receptor 1. Haniobréndo la
palanca 35 en 'la direccidn debida, una de las uﬁas del doble
trinquete 33 hara que, poz'el intermedio de la piezg salediza
ascendente 35 gire en parte la jaula 29 hasta que’ éus
topes 29d tropiecen en la pared opuesta de las ranutas sf
- de mpodo que el 4rbol receptor 1 revalucione en sentiﬂo

i
{
i



opuesto cuando el anillo de mando 5 ha vuelto a girar

‘gsobre su eje a un angulo opuesto al representado en la Fig.l.
Cuamdo el anillo der mando 5 vuelve a etolOcarse perpendicular
al eje del 4rbol receptor 1, 1la pieza salediza as cendente
36, enganchard en la otra ufia del doble trinquete 33, de
modo. gue maniobrando la palanda 35 pueda 1a.jaﬁla 29

‘girar con relacidn al anillo de medo 5 para quedar colbcada
en la posicién primitivae representada en la Fig. 3%. 8i ge
quiere el anillo de mando 5 podré quedar enganchado
eldgticmente a la jaula 29 en una u otra de sus posiciones
‘de lfmite relativas. Esto podrs efectuarse, como 1o
muestra el dbnjo por medio deun pasador 37 que lleva una
pieza de resorte 38 montada a deslizamiento @ un blogue 39
que va sujeto al anillo de mando 5 engandhando dicho

- pasador o tope 37 en una u otra de las ranuras 40, gne

- hay formadas en la superficie inferior del anillo 32.

Desde 1uego 8e sobreentiende que el invento no se
limita a las disposiciones y constrﬁccién precisas de los
Srganos en la foma que queda descrita y representada
en los dibujos que se acompafian, sino que, por el contrario
' ge podran hacer muchag modificaciones sin apartarse del
espi{ritu y alcance del invento. Agi, por ejemplo, en vez
de formar una série de cuatro ranuras o canales, en la
cabeza esférica del Arbol receptor em las que enganchan
 respectivamente una série o juego de’quatro rodillos
- que lleva'ei millode mami o se podrén formar en diéha,
cabeza esférica dos séries de rapuras o canales y llevar
el anillo de mando. dos séries de rodillos correspondientes'
para ser recibidos en ellas. Segun esta.modificacién, wna
de las séries de canales 0 ranuras irfia equidiétanciada
alrededor de la'cabQZa esférica por uno de los 1addd
‘de una 1inea central que la atravesase y la otra ae#ie
de canales o renuras iria equidistanciada de igual modo
alrededor de 1la citada cabeza, por el otro lado de: dicha ?\
1{fnea central, solo que en relacidn alternada con 1a .
- primera citada série de ranuras, de modo que al fuacionar, AN

una de las géries alcanzase o se sobrepusiese al m&pdo VR
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de la otra série estando como es consiguiente dos rodillos
en funciones a un mismo tiempo para hacer girar dicha csbeza.
Tambien es poteatativo formar las renuras inclinadas en el

enillo de mando enganchand 0 en ellas los rodillos an cuyo

caso lop anillos de embrague -dé rueda lidbre y sus bérganos

icorrespondieates irian montados en el arbol recaptdr.

Con arreglo & otra variante el engranaje

-podria llevar dos ocabezas esféricas unidas en forma cualquiera

conveniente al Arbol receptor y a los anillos de mando para
hacer revplucionar dichas c¢sbezas.

Habiendo ya descrito ampliamente la naturaleza de

.mi invento, asi como la manera de llevarlo a la praotica,
- debo hacer constar gque las disposiciones anteriommernte |

descritas sonjsuscéptibles de ligeras modificaciones en
ems dimensiones y detalles, sin que ge altere por eilo,
el principio fundamental del invento, y lo que constituye
s esancia y por 1o que solicito ‘patente de invencién

por ve1ntezaﬁou en Espafia es por: "Perfeccionamientog en
10s mecanismos de cambios de velocidad®; caracterizdndose

vpor lo siguiente

l¢.= Por un mecanismo de cambio de vdlocidad
que comprende un anillo, platillo, disco u Grgano equivalente

acoplado g un elemento u 6rgano de mando o accionamiento,
¥y a un elemento receptor por medios tales que la rotacién

.del elemento de mando, obligue al expresado platillo,

.disco,.anillo,o,su'equivalente,'é’inolinaraé 0 a ogcilar
de tal manera que cada uno de los puntos de su cirounferencia
describa una trayectoria en forma de lemniscato y detemmine

| y provoque la rotacién del elemento receptor a una velocidad

en consonancia con el grado de Su movimiento de ineYinacidn
u oscilacién y medios para variar el grado o amplitﬁd

- de dicho movimiento de inclinacidn u oscilacion dasda

cero a un maximum, 0 viceversa.
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22 .=l mecanismo de pambiowde velocidad con arreglo'
a la reivindicacién precedente comprendiendo dicho mecenismo,
un platilloe, ﬂisco', anillo o su equivalente, adap‘tédo )
~ dispuesto de modo que oscile o se incline, sobre un elemento
“u 6rgano receptor, teniendo los expresados platillo, disco,
anillo o su equivalente, y el érgano receptor, unas
superficies-complementarias esféricamente curvedas y
opuegtas; unas raduras o canales pracficadas en ung & e dichas
superficies esféricamente curvadas opuestas e 1nclinadas
hacia el eje longitudinal de los slementos receptor y
de mando; unos rodillos o su.eqﬁivalente, aplicados a unos ‘
dispositivos de embrague de rueda libre, montados en uno de
los citados elementos y enganchando en las citadas‘cﬁnales
0 ranuras;  medios accionados por el elemento de mando,
en virtud de los{cuales ge obliga a dicho platilio, disco,
‘anille o su equivalente a inclinarse o a oscilar de tal
manera que cada uno de los puntos de su cirounferencia se
desplace en unavtrayeotoria en forma de lemn1scate, ¥y
medianfe la acclibn combinada de los citados'rodillos.b su
equivalente y de las ranuras o cansles, hagan revolucionar
el expresado elemento reoeptai'a una velocidad en consonancia
‘ dan el grado del mpvimienfor de inclinacidn volteo u
oscilacién del anillo, disco o platillo cifado, o su
equivalente, y medios para variar el grado de dicho
m oviriento de inciinacién basculacién u oscilaoién{éesdo
el cero a un miximum, de tal suerte que mientras revoluciona
dicho elemento e mando pueda el elemento receptor.
revolucionar a nﬁé velocidad cualguiera entre el cﬁro y un
méxi mum determinado, y vice-versa. | ' |
3%.= Un mecanismo de cambio de velooidad ébn_
arreglo a la reivindicaciﬁn précedente en el que é;‘gxpresado
mecanismo de.cambio de velocidéd'comprende»un eléméntp
receptor provisto de una cebeza esférioca que tiénq'fﬁrmadas
unas cenales o ranuras inclinadas con respecto al ejie
 longitudinal de dicho &rbol receptor,un platillo, di%co o
anillo de mando, 0 su equivalente, oscilante o'basdﬁlante ;
que cirocunda dicha Qabeza esférica y 113Va_éonsigo_§p gu
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interior unos anillos de embrague de rueda lidbre, cada uno
de 105 ouales v4 adaptado de modo gue se vaya acoplando
v desacoplando alternada y sucesivamente del oitado anillo
de mando o su equivalente, durante cada uno de sus
movimientos de inclinacién o basculééién, unos rodillos
montados en los citados anillos de embrague de rueda libre
eﬁgandhgndo en las citadas ranuras o cacales inelinadas y
' medios acoionadns por an elemeﬁtp de mando para provocar
la inclinacién, oscilacién o volteo del antedicho platillo,
disco o anillo de mando o.su equivalente, sobre la citada
‘cabéza esférica, en virtud de lo cual los gxpresados’
‘rodillos se &esplazan por . las éxpresadas ranuras o oanales
inclinadas obrando cada uno de ellos, onando su respectivo
anillo de embrague de rueda libre queda ehclavado )
acbplado.al éxpresédo anillo, platillo o disco de manéo,'
o su eqpivalenﬁé,‘de modo Jue determine una rotacidm
: parcial de la citada cabeza'esférica; a fin de que el
movimiento de baseulacién ufoécilacién cont{nuo del
’platillo o énillo de mando o su eqﬁivalente, efeetﬁe la
" rotacién del oitado elemento receptor, a una velacidad
menor que la del elemento de mando.
49,= En un mecaniamo de cambio de velooidad con
arreglo a la ieivindicaciﬁn 2a, al empleoc de medios
aecionados por un elemento u,organo de mando para hacer
que se incline; bésoule‘u cgcile el platiilo 0 aﬁillo de
‘mendo o su equivalente, consistiendo o comprendiendo & chos
medios un Arbol sobre el cual VA montado el -expresado
-anillo, platillo o disco de mando o su equival ente, el
- cual &rbol tiéﬁefuho de sua‘extxemos pivotado por medio
‘da una articulacidn esfériéa, a'uno de los extremos del
elemento de mando que penetra en una parte o trecho hueco
de la cabeza esférica del alemento receptor, un disco
_ebnecavo que revoluciona en unidn del elemento receptor,
y un drazo montado en el diseo cbnoavo, participaﬁdo'db
su rotacién, teniendo el expresado brazo su extremidad
exterior acoplada por medic de una artioulaocién aqférica
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al otro extremc del antedicho 4rbol; tal ¥ como q‘ueda'
substancialmente dssorito. »
- 5¢.= En un mecanismo de cambio de velocidad con
arreglo a la reivindicacién 3, el empleo de medios para
graduar y ajustar la posicidn de la extremidad exterior
del bdbrazo acoplado sl drbol sobre el ousl va el anillo,
digco o platilio dé mando o su equivalente, montado con
relacifn al eje longitudinal del elemento receptor, de cuya
manera se podr& variar, éeg'lin convenga, el grado de
1inelinacidn u oseilacién del expresado platillo, disco
0 anillo de mando o su equivalente. |

69.= Bn un mecaniamo de cambio de velocidaé
. dotado de medios, con arreglo a la reivindicaoién 4%,
conaistiendo o constando dichos medios en un cubeo
formado en el diseo ebncavo sobre el ocual cubo, ravoluciona
la extremidad interior del brazo, un cuadrante o gector
dentado ,diapuesto en dicha extyemidad interier del dbrazo,
un 4rbol que VA& re'cibido} en una parte tubular del
_elementc de mando y revoluciona en unién de este, una
meda dentada 'que va gujeta al expresado arbol y mgfana ,
~oon el sector dentado, y medios para determinsr la rotacidn.
parcial del citado drbol oon relacién al ‘expresado elemento
- de mando, obligando de esta Suerte a dicho brazo a rwoluoionar
sobre el citado cubo, a fin de que su extremidad inferior
| 8e ax'rime o ge desvie del e:le del oitado elemmto de
| mando; segun queda doacrito.

78e= En un mecanisao de cambio de velocidad le
combinacidn non'loqmedioa que se especifican en la
‘reivindicacién 5% de un engrannje epiefclico, que comprende
una rueda dentada central y ruedas dentades ;planetxarias,
configuradas de modo que permitan al eitado brazo accionar.
- gobre su eje al efectuar el Arbol una rotacidn parcial
cor relacién al elemento de mando, e impidan el movimiento
relativo entre el brazo y el elemento de mando expresados,
cuando el brazo y el elemento estén revolucionando a la par;
de tal suerte que la totalidad del mecanismo tfan_smigpr
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entre el elemento receptor y el platillo, disco o anillo

de mando 0 su equivalentes revoluoione como un tedoc O una

. sola unidad, en unién del elemento de mando; segin queda

descrito e ilustrade mds espeeislmente en las Figs. 2y 3
de los adjuntos didujos. .. .
8¢2.= En un mecanigno de cambio de veloeidad la

.combinacién oon los medios eon arreglo a lo puntualizado

en la reivindicadifén 58 de otros medios para provocar

la rotaeién pareial dal Arbol eon relaeidn a la parte
tubulaz.del.elemento de mando dentys de la cual vé

montado, consistiendo o constando dichos ﬁedi@s en un
desviador o disparador montado a deslizamiento en el

elemonto de mando y revolucionando en unidn de 41, un pasador
en el citado disparador atravesando una ranura o canal
lengitudinagl formada en la parte tubular del expresado
elemento de¢ mando, une rénur# en espiral praecticada en

dicho 4rbol, y medios para deslizar el desviador ox,_
diéparader gobre el oitado elemento de mando; ssgin queda
descrito e ilustredo en la Fig. 1 de los adjuntos dibujos.

| ~ 9%.= Un meceniamo de cambio de velecidad que -

tiene un anilio platillo o dimeo de mando u Srgano equivalente
establecido son arregle s la reivindicmeidn 28, el cual 6érgano

de mando comprende ¢ oongiste en un anillo eon pestaflas

exteriores qus constituyen un élojamiento para un anillo

de apoyo sujeto al expresado anillo 4e pestafia y presentando
ﬁga guperficie periferica interna ondulada un nidmero de
anillos de embrague de rueda libre, cada uno de los cuales

‘vé provieto de un rodillo que engancha en una de las

ranuras o canales inclinadas formadas en la cabezg
esférica del elemento receptor y una jaula.'que'eé portadora
de una série de rodillos de presién por muelles yendo '

. cada una de dichas séries interpuesta, respectivimente,

entre la citada guperficie ondulada del anillo d& apoyo

y la poriferia exterior de uno de los citados anillog de

embrague de rueda libre; segun queda descrito. | '
102.= En un mecanismo de cambio de velocidad que
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tiene una jaula portadora de una série o jnego de rodillos
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de presidén por muslles,con arreglo a 1o que'-se eSpeciﬂca

en la reivindicaeidn 8¢, la disposicién o provisibn de

wias plesas saledlizas exte.rieres o topes en 108 dost_ados

de la citada jaula, deslizéndose dichas piezaa por unas
Craouras o canales practicaﬁa@s en las paredes opuestas del
eitado platillo, digco o ani'llﬁ"dé mande o su equivalente,

y medios para hacer girar en parte dicha jaula con relacién

gl conssbido anillo, platille o disco de mando o su equivalente,
de cuya manera ge obtiene la inversifn del sentido de . '
rotaeifn del elemento receptor; éeg!m queda deserito
con referencia 8 las Figsa. 33, 4, 5, 'ig, 13 y 14 de los
‘dibujos que s e acompafian. - o

ll¢.= Un mecanigmo de cambio de val-oci__dad por

engrsnaje congtituido y dispuesto de modo gue funcione de

la manera que quedﬁ subsfancialmente deserita ocon ‘refexenbia

a los dibujos que se acompaiian. |

"Perfeccionamientos en los méaaniames‘ de
.eam’bio de velocidad"; tal y eomo queda subgtancialmente
descrito en la presente memoria o ilustrado en los
dibujos que Se acompafian. '

r

Egta menoria consta de &iacinum hojas escritas

- por una sola cara. 7 | _ . .

| Madrid, 28 de Febrero de 1929.
© BERTRAM VALLANCE.
T e " ey

P.P.
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