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'fESMERO. -  So ore bancada ( l )  de manipostería, fu n d ición , e t c . ,  apo-

ya lo s  extremos e l árbol cen tra l (3) en dos c o jin e te s  (2 ) ,  s o -  fe
, ' ' *• l id a r io  e l  árbol cen tra l en sus extremos a una se r ie  de ‘bracos fe

en forma de rad io  (6 ) por un carrete  (1 9 ), que une en sus extra* ?

mos a d ich os brazos, y f i j o  a l árbol ce n tra l, en cuyos brazos ( 6 /  |

apoyan lo s  extremos de lo s  árboles (1 4 ), (1 6 ), (18) y e i  (17) in d e-f-
1

pendiente en un so lo  brazo con dos fu lc r o s  (o puntos de apoyo), I

consiguiendo e l paralelism o con lo s  demás árbo les . SI árbol (17) Ia
t

se hace independiente para que deje paso a l peso (15) en su mo- j

virulento de r o ta c ió n . ¿

SEGUNDO. -  LE3AEB0LLQ DEL PUls'aiOiTAiíIEI'ITO LE UNO LE LOS BEAZOS jj

EN SU RECORRIDO LE 360e: Tomando como punto de partid a  la  p o s ic ió r

ob licu a  d e l brazo (6) 102 antes de la  h o r izo n ta l descendente,se i
h a lla  p a ra le lo  e l  peso (15) con su palanca (13) y  e l sector  co - i

mun (120) con dicho brazo, y s o lid a r io  peso, palanca, y 's e c to r  a L

e l árbol (1 4 ), engranando e l sector  (12) con e l  sector ex te r io r  (11 )Í

descendiendo e l  brazo hasta la  v e r t ic a l  in fe r io r ,  describ ien do e l  ;

peso sobre su punto de ro ta c ió n  un ángulo de 202 oon su movimien- ^

to uniformemente acelerado, desengranando e l sector  (12) con e l  ’

(1 1 ), quedando l ib r e  e l sector  (12) y peso. Este peso está  er po- í

s ic io n  ob licu a  superior 202 después de la  v e r t ic a l  in fe r io r  del 
%

brazo, continuando todo en esta  p o s ic ió n  102, en donde vuelve a 

engranar e l  sector común (12) en su parte in te r io r  con e l  sector  J- 

in te r io r  (1 0 ), haciendo e l brazo un recorr id o  ascendente de 1402, 

desc.ribienuo e l  peso sobre su punto de ro ta c ió n  un ángulo dé 402a, ! 

uon mor amiento uniformemente rei»ardado» nn. esta  p o s ic ió n  desengra* 

na e l  sector (12) con e l  (1 1 ), estando s i  peso en forma de penuu- 

l o ,  haciendo e l  re co rr id o  nuevamente descendente hasta e l  punto !
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de p a rtid a , én cus Prazo y peso retan paralelos, naciendo ¿ e s -  

c r i t o  e l  peso solare su punto ae r c t  o ton un ángulo de &ü®, con 

movimiento uniformemente acelerado, pie dando f in a liz a d o  la  des­

cr ip c ió n  en 5602.
i/ ( T.'gROlSQ» - Lo? m -Pcles, apoyo ¿e los pesos tienen cae ser s i -  3

m étricos , £ f in  ae la  vinífurmidacl en sus Prazos pam la  descom­

p o s ic ió n  uc fu erzas , engrmando n  secto r  común (1~) con loa  s e c - ; 

tores  ( lü )  y (11) cuando asciende y desciende e l  craso r e ^ p c c t i-  : 

v rayente.
i.

JUARTO. -  U t i l iz a r lo  la. gravedad de lo s  peses, cuya acción  se

transmite por e l  tre .,.ü e  engranaje ( 7 ) ,  (3) y (ü) a la  rueda ce n -;
i

tra l ( ¿ ) ,  f i j a  en e l  soporte (4) ;y s? c o n s t^ e  la  aescom posi- 

c ion  de fu erzas por la  reacción  do r-V» n  - .de (5) sumándose la s  

fu e r ía s  ascendentes y descendentes a favor del l-.do , 

j^ara la  d ire c c ió n  d e l i'Uncionamiento de la.m áouina. 

engranaje ĵ ne.—o ser su stitu id o  n i j-argas u-istancias po 

y ruedas cón icas transmisoras a la  rueda cen tra l ( ó ) .

Q u Id 10«— Las maquinas a construir pueaen ser ae ios uÍeiousío 
res oue • m u sieren  necesarias en• cada caso, ,.ot>úu aplicación 
a que se destina-, y fuerza a prouucir.

-~s 1 ■
1 3 se ueseo-
j2 í  c - ■-tren de
T 'O ,
x  ■'• n un á .m l
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La i:lacuino. conso^; ae 
l 2. -  Une Pandada.

£2 . -  Tjn £rsol central de rotación a^ov^do m  u  'n n a lf- ,

3®. -  alas sos en lom a x/ radio apoyados y f i jo s  en e i árPol 
con ¿i. <al, nunca menor de cuatro puniendo aumentarse el 
número de Plazos.

*•*- • Tln tren ue ruedan transmisoras apoyauuo en los Prazos. 

3“ . -  Pero o zus^s en casa Prazo solidarios a u- rector.

62 .- na patent~ que ,po m lic ita  poi v?jnte aiios recaerá so- 
ore -a  muuu-n.xn, que se neja dar'’Xx«a e*1 esta nota reivm uicato• 
rií ¡roductora ue eneraba - d .  *..’L i -  movimiento, originado
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j or la  gravedad, descomponiendo 1(. ~ faei-L ..:, á - A -n ia osc  la  

energ ía  producida  a ser eii^ieada por la  misma o . fc^a^" J t:.d? a 

otras maqu in as«
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