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FRIEERC. - Sobre bancada (1) de memposteria, fundicidn, etc., apo-{

ya los exbremos el =xTol central (5)'en dos cojinctes (2), so-
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lidardio el érbol/central €li sus extremos a una serie de bramos
en Torma de radio (6) por un carrete (19), gue une en sﬁs exbres
mos a dichos brazos.y fijo al Arbol cenbral, en cuyos brazos (6) ﬁ
apoysn los extremos Ge los érboies (14),(16),(18) y ek (17) inde~f
i
penﬂiente en un solo brazo con dos Tfulcros (0 puntos de apoyo),

consiguiendo el paralelismo con los Gemds Zrboles. EL Arbol (17)
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se hace independiente para que deje paso al peso (15) en su mo- |
vimiento de rotacidn. ' , ' i

SEGUIDO. -~ DESARROLLO DEL FUNCIONAKIENTO TE UNO DI LOS BRAZOS f
EN 3U RECOKRIDO DE 36093 Tomando como punto Ge partida la posicidr:

oblicua del brazo (6) 102 antes de 1la horizonbal descendente,se

et e

halla paralelo el peso (15) con su palanca (13) v el sector co~

min (120 con dicho brazo, v solidario peso, palanca, vy sector a
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el 4rbol (14), engranando el sector (12) con el mctor exterior(11)
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descendiendo el brazo hasta la vertical inferioy, describiendo el
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0o unifiormemenie acelerado, desengransndo el scchor {12) con el
(11), quedando libre el sector (12) y peso. dste peso estd er po- !

sicidn oblicua superior 209 después de la vertical inCerior del
) : '

brazo, continuando todo en esta posicidén 102, en donde vuelve a

engranar ¢l sector comin (1&) en cu wvarbe interior con el sector =

interior (10), haciendo el trazo ul recorrido ascentenbte de 1409,
describiernwo ¢l peso sobre su punto de rotecidn wo éngulo de 409
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con moviwiento uniformemehte retardado. En esta vosicidn desengra=

na €l secbor (12) com el (11), estando €l peso ci Forma Ge péndu-
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1o, haclendo el recorrido nuevamente descendente hasta el punto
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de partida, en oo Mrano y PESO c7odn Paralelos, :esicinto Cese

crito el peso sobre su ~unto we rcot «t4n un dngulo Le 2u%, con

moviuienoo uniforuemente acelerafo, [uedanuo finelirzedo l& Lga=

eriveidn en 260¢,
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sores (10) vy (11) cuando rscienic y desciente €l cLreso reo, cehi-
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SUARDO = Teilizardy la gravedau Geé 1oS vesCo, <dye cceidn se
trensmite wor el tre. de ergranaje (7), (3) (U)o 1o zusda cen
trel (o), wije en el somorte (4) y o2 comileme 1o uescomposi-
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cidn e fuerzas wor la reacciln dc 2 riode (%) sumendout ies

LUErLes  wacelilentes y descenuenves & ravor del 1-dn,
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sefa Lo Gireceids el cunclonamlento ve le.mermiine, Z¢ 2o sien de
engralaje puvuc ol sustiituldo cn lorges uistencias 7o, o Ji™ol
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J ruedas cdnices transiisoras o le rueus central
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QUINTO. - Las uaguines z consbrulr pucdew ser e los WIS 0 -

N . - 7 . .
neg csue L1 congideren necesurias il cala CaSu, i alicacidn
& Que se uestirna. 7 funuiZa a Drouucir.
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