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MEMORIA DESCRIPTIVA 

para s o l i c i t a r

P A T E N T E  D E  « I N V E N C I O N

en

E S P A Ñ A  
por VEINTE años

por " M ejoras en lo s  d is p o s it iv o s  da 

" e s c o t i l l a  y mecanismos de con tac­

t o  term inal para dinamos M,
A nombre de

J« Stone & Company Lim ited
e s ta b le c id a  en

D eptford , Kent,

I N  O L A T e R R A .

El p resen te  invento se r e f ie r e  a un 

d is p o s it iv o  de la s  e s c o b i l la s  de la s  dinamos y a un 

mecanismo de con ta cto  term inal.. En e l mecanismo c6n- 

mutador para la s  dinamos accionadas por lo s  e je s  de 

la s  vagonetas sobre c a r r i le s  lo s  s o l i c i t a n t e s  de esta  

paten te  han c o n s t itu id o  un t ip o  de conmutador en e l
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cual unas e s c o b i l la s  g ir a to r ia s  van p ro v is ta s  de "bra­
zos de con ta cto  que se extienden desde e l  á rbo l g i­

r a to r io  a l e je  de re v o lu c ió n , en donde d ich os "brazos 

esta b lecen  una com unicación o s c i la n te  o p i  votada con 

lo e  oon tactos  term inales f i j o s ,  ISste t ip o  de conmu­

ta d or  r e s u lta  v en ta joso  porqve m ientras se mantiene 

un "buen con ta cto  en todo momento entre lo s  brazos y 

lo s  term inales f i j o s ,  se o fr e ce  una r e s is t e n c ia  f r i c ­

cionad muy pequeña a la  ro ta c ió p  de laB e s c o b i l la s  

a tra v és  d e l ángulo de re v e rs ió n  cuando e l  v eh ícu lo  

cambia su d ir e c c ió n  de marcha. Esta c ir cu n s ta n c ia  

es im portante por que la  o s c i la c ió n  de la s  e s c o b i l la s  

sobre e l  ángulo de rev ers ión  es de o rd in a r io  r e a l iz a ­

da únicamente por e l  c o j in e t e  a f r i c c i ó n  de la s  es­

c o b i l la s  sobre e l  conmutador,

Estos conmutadores se han revelado co ­

mo especialm ente ven ta josos  en la  p r a c t ic a , pero hé 

s id o  n e ce sa r io  tomar grandes cuidados y precaucion es 

a l matar la s  partes para asegurarse de que lo s  e x tre ­

mos planos de con tacto  de lo s  brazos o s c ila n  re a l y 

verdaderamente en un plano perpen d icu lar a l e je  de 

r e v o lu c ió n . En e l  caso de un montaje d e fectu oso  

de estas partes  puede o c u r r ir  que lo s  brazos de con­

t a c to ' no estab lezcan  una s u p e r f ic ie  plana de con tac­

t o  con lo s  con ta ctos  term in ales f i j o s .  Los r e s u lta ­

dos de e s ta  d e f ic ie n c ia  reducen en prim er térm ino 

e l  área  de con ta cto  en tre  la s  partes  de con ta cto  y 

en segundo lu gar aumentan la  r e s is t e n c ia  f r i c c i o n a l  

a la  o s c i la c ió n  de lo s  brazos y a l a  e s c o b i l la  g ir a to ­

r ia  y producen por ú ltim o un desgaste  y es fu erzo  in ­

conven ientes de la s  partes  de con ta cto  relativam ente 

d e l ic a d a ! .
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Conforme a l presente invento lo s  bra­
zos de con ta cto , o lo e  con ta ctos  f i j o s ,  o amibos van 

montados de manera a p rop ósito  para flsx io ñ t fr  en t o -  

das d ire c c io n e s  excepto en e l plano en e l  que t ie n e  

lu gar e l movimiento o s c i la n te  g ir a t o r io .  Esto perm i­

t e  obtener una s u p e r f ic ie  p a ra le la  de con ta cto  s in  

te n e r  para e l l o  que adoptar grandes cuidados y p re ­

caucion es en e& montaje o r ig in a l y d is p o s ic ió n  de la s  

p a r te s . Además, t a l  con ta cto  perm ite su conserva­

c ión  permanente a pesar de lo s  d e fe c to s  o e rrores  que 

puedan d e s a rr o lla r s e  en la s  d&ras con d icion es  d e l

tra b a jo  f e r r o v i a r i o  como por ejem plo sobre vagonest
que ru edsi la rg os  p er iod os  de tiem po sobre vias es­

ca b rosa s ,

En s i  d ib u jo  que se acompaña se re ­

presentan ejem plos de formas de co n s tru cc ió n .

La fig u ra  1, es un co r te  lo n g itu d in a l 

d e l extremo d e l conmutador de la  dinamo que l le v a  

d isp u esto  un mecanismo de con ta cto  term in al f i ja d o  

a la  misma de acuerdo con la s  presentes m ejoras.

La fig u r a  2, es tirar v is t a  en e le v a c ió n  

f i n a l  de la s  e s c o b il la s  de cp n tacto  montadas fijam en­

te , que sejapres entan en la  fig u ra  1 ,

La fig u r a  3, es una v is * »  en e le v a c ió n  

y en e sca la  ampliada de la  e s c o b i l la  de con ta cto  más 

e x te r io r  representada en la  fig u ra  1»

La fig u ra  4, os una e leva ción  term i­

n a l y la  fig u ra  5 es una v is t a  de plano de un monta­

je  m odificado para lo s  con ta ctos  de e s c o b i l la .

Con r e fe r e n c ia  a la  fig u r a  1, - a -  es 
e l  e je  d e l inducido y - b -  es un sop orte  term inal de 

la  dinamo que con tien e  tina c a ja  de c o j in e te s  -b* -  que
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e n c ie rra  un c o j in e t e  apropiado para al e je  « a - ,  - c -

es e l  conmutador; -c* -  - c 2-  son e s c o b i l la s  conmuta­

t r i c e s  que lle v a n  lo s  sop ortes  -d ’ -  -d 2"* e s ta  u l t i ­

ma so ste n id a  por lo s  brazos - e -  - e * -  que se extienden 

sobre lo s  b loques - f  ’ -  - f 2 -  montados en a islam ien to  

sobre  un a n i l l o  g ir a t o r io  - g - ,  La c o r r ie n te  es con­

du cida  a lo s  sop ortes  de la s  e s c o b i l la s  y sacada de 

lo s  mismos hasta  lo s  con ta ctos  term in ales y fu era  de 

e l l o s  por medio de lo e  brazos conductores delgados 

-h ’ -  -h 2-  que se extienden h a cia  adentro para in te r ­

s e cc io n a r  una p ro lon gación  d e l e je  de re v o lu c ió n  d e l 

á rb o l « a - ,  estando en co n ta cto  f r i c c i o n a l  sus e x tre ­

mos sem ejantes a d is co s  «h®- -h ^ - entre  la s  h o ja s  de 

lo s  con ta ctos  e lá s t ic o s  de e s c o b i l la s  - j * -  - j 2- .

Uno de lo s  extremos en forma de d is co s  puede verse  

representado por lin e a s  interrum pidas en l a  f ig u r a  2 , 

S i brazo -h ’ « va conectado directam ente a la  parte  

su p e r io r  d e l b loque - f * -  y  e l  brazo -h 2-  va super­

puesto a l brazo -h* -  con a is lam ien to  entre ambos»

31 b loque - f 2-  va conectado e léctr ica m en te  a l brazo 

-h 2-  por medio de una barra  conductora -k -  que se ex­

t ie n d e  a lred ed or  d e l á rb o l»  sn una d ir e c c ió n  de 

ro ta c ió n  la s  e s c o b i l la s  - c * -  - c 2-  y sus partes aso­

ciad as  son paradas por medio de top es , de manera que 

permanezcan en un plano p erp en d icu lar  a l plano de la  

s e cc ió n  de la  f ig u ra  1, estando l a  e s c o b i l la  - c * - ,  por 

ejem plo, detrás  de d ich o  plano cortad o y  la  e s c o b i­

l l a  - c 2-  d e lan te  del;m ism o, A l in v e r t ir s e  l a  d ir e c ­

c ió n  de ro ta c ió n , la  f r i c c i ó n  de la s  e s c o b i l la s  so ­

bre  e l  conmutador - c -  determ inará la  o s c i la c ió n  de la s  

e s c o b i l la s  - c * -  - c 2-  a tra v és  de un arco  de in v ers ión , 

e l  cuajen e l  caso  de dos e s c o b i l la s ,  será  de 180?,
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rea liza n d o  este  movimiento de in vers ión  e l a n i l lo  g i ­

r a t o r io  - g -  montado en a n t i f r i c c ió n  de una manera sen­

c i l l a  y segura .

Durante e s te  movimiento de in v ers ión , 

lo s  extremos en forma de d is co s  -h ^ - -h ^ - de lo s
A

brazos -h ’ -  -h  -  giran con pequeña r e s is t e n c ia  f r i c ­

ciona!. en e l  n ich o  de lo s  con ta ctos  de e s c o b i l la  - j ’ -  

- j  La con stru cc ión  y operación  d e l  mecanismo de

e s ta  c la s e  es ya con ocid a  por s i  mismo.

Ahora b ien , conforme a l presente  inven­

t o ,  lo s  con ta ctos  de e s c o b i l l a  —j * -  —j 2— en lu gar

de i r  montados f i j a  y rígidam ente sobre lo s  sop ortes  

o b loques term in ales -1 ’ -  - l 2-  van d isp u estos  cada

uno en un m uelle arqueados -m’ -  -m2-  f i ja d o s  a ta le s

sop ortes  o b loques -1  -  -1  yendo su jetad os lo s

arcos -m’ -  -m2“  en p lanos p a ra le lo s  a l p lano de

ro ta c ió n  o re v o lu c ió n  d e l a n i l lo  g ir a to r io  - g - .  Los 

arcos - a  -  pueden form arse por tina o más capas

de n a ba l. Como puede verse  claram ente por lo s  d i ­

b u jos  d e ta lla d o s  de la s  fig u ra s  2 y 3 lo s  m uelles arquea 

dos pueden form arse por t i r a s  de dos capas o espeso­

res de cobre que tengan sus partes term in ales d ob la ­

das h a cia  atras sobre la  parte  media para formar un 

arco  plano o hueco* La p a rte  media puede i r  rema­

chada a un so p o rte  -h -  f ig u r a  3 y é s ta  parte  d e l arco  

puede re fo r z a rs e  apoyándola sobre una t i r a  de cobre 

2 in terp u esta  entre  e l l a  y e l  sop orte  - n - .  Los ex­

tremos su p eriores  combados efa e l lad o  opuesto d e l 

arco  pueden ser  remachados a un b loque o plancha - t -  

sobre e l  cual van montados a f i ja c i ó n  por lo s  t o r ­

n i l l o s  - r -  la s  e s c o b i l la s  e lá s t ic a s  de c o n ta c to . Co­

mo puede verse  en la  f ig u r a  2, la  anchura de la  t i r a

i  i  i  8 4  4
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que forma un arco  puede red u c irse  en sus partes com­

badas, como en - x -  para dar a l arco mayor compres Uti­

lid a d  y para l im ita r  la  f le x ió n  a la s  partes fuertem en- 

t e  combadas,

De esta  su erte , s i  e x is t ie r a  alguna 

irreg u la r id a d  en e l  m ontaje de lo s  brazos de con tacto  

-h  -  -h  o s i  por cu a lq u ier  razón alguno de estos  

brazos no g ira ra  con su extremo in t e r io r  -h ? -  o -h 4-  

en un plano realm ente perpen d icu lar a l e je  d e l in d u ci- 

do, e l con tacto  de e s c o b i l la  - j * -  o - j ^ -  queda en 

lib e r ta d  para dar esp a cio  y para a ju sta rse  a l ángulo 

d e l brazo de con ta cto  -h* -  o -h 2« debido a la  f le x ió n  

ca s i u n iversa l d e l arco sobre que va montado d icho 

con ta cto  de e s c o b i l l a ,  A l mismo tiem po, lo s  con* 

ta c to s  de e s c o b i l la  - j * -  o ~ j^« no pueden d e ja r  ea- 

paciojl.ibre en e l  plano de r o ta c ió n , puesto que lo s  

arcos son r íg id o s  e in f le x ib le s  en ese p la n o .

En algunos casos puede montarse un 

guarda-planchas - q -  sobre e l arco -m2- en e l  cón tácto  

de e s c o b i l la  - j 2«  para e v ita r  que é s te  ú ltim o pueda 

lle n a r s e  de d e sp e rd ic io s  de algodón cuando se a p l i ­

ca  e s t e  para lim p ia r  e l  meoanismo. E stos con­

ta c to s  de e s c o b i l la  van de o rd in a r io  d iv id id o s  en 

ambos dedos, como puede verse  en la  f ig u ra  4 y son 

su sce p tib le s  de coger e l  m ateria l, t a l  como lo e  des* 

p e r d ic io s  de algodón que le s  llenarán  o entorpecerán 
s i  no se le  p reserv a .

Las fig u ra s  4 y 5 ilu s tra n  una m o d ifi­

ca c ión  en la  cu a l un arco> e lá s t ic o  -m- de la  o la se  

antes d e s c r ita  e s tá  co loca d *  en ángulo r e c to  con re ­

la c ió n  a la  lon g itu d  d e l con tacto  de e s c o b i l la  - j -  
montado sobre e l mismo.
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S i se desea, puede montarse un d is -  

p o s it iv o  de con tacto  t a l  como - j * -  - j  M con ayuda do 

mée de un muelle combado, e l  cual puede se r  soportado 

por un arco f i ja d o  a un segundo arco e l  cual a su vez 

8e asegurará a un b loque 0 sop orte  te rm in a l, 0 b ien , 

la  p arte  de la  base de ún con ta cto  t a l  como - j * -  o 

~ j^ - puede prolon garse  o combarse para formar un raue** 

l i e  arqueado o parte  d e l mismo, uniéndose é s te  ú l t i ­

mo a un m uelle arqueado o montado sobre un bloque o 

sop orte  term in a l, En todo caso sin  embargo, no pue­

de producirsee f le x ió n  en e l plano de ro ta c ió n  de lo s  

brazos d e l con tacto  -h 1-  -h 2- ,  m ientras que s i  es po­

s ib le  en todas la s  demás d ir e c c io n e s , En su con­

secu en cia , e l  mecanismo nunca l l e g a  a ponerse r íg id o  

n i a estorb a r  la  l i b r e  ro ta c ión  durante la  conmuta­

ción  manteniéndose en todo momento un con ta cto  y con­

ducción  e f ic a c e s ,  ev itán dose  también e l  que la s  super­

f i c i e s  de con tacto  se quemen y desgasten de una mane­

ra in con ven ien te .

En la s  figu ras  3 y 5 e l t o r n i l l o  de 

f i j a c i ó n  - r -  va guiado de manera que se p roy ecta  en 

e l  in t e r io r  d e l arco -m2-  o -m *-. S i e l  arco fu era  

som etido a un es fu erzo  ex ces iv o  de compresión e l  ex­

tremo d e l t o m i l l o  - r -  se c o lo ca ré  con tra  e l  lado? opu® 

t o  d e l arco rígidam ente soportado por e l sostén  -n -  

lim itando a s í a legrado de compresión*

Se observará que e l  soporte  de substen- 

ta c ió n  wn- de la  f ig u r a  3 se extien d e h a cia  a rr ib a  

en -n ’ -  y que se curva ligeram ente h acia  a tr á s , Y 

se verá también que e l  sop orte  -n -  de la  f ig u r a  5 l l e ­

va d isp u estas unas o re ja s  o p ro lon gacion es -n ^ - a s i ­

mismo curvadas. Estas p ro lon gacion es  -n * -  -n 2-  a c­
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túan como puntales y ev itan  la  d is to r s ió n  inconve^ 

n ie n te  de lo s  arcos ba jo  p re s ió n .

Debe observarse , finalm ente que no 

solam ente lo s  con ta ctos  f i j o s  de e s c o b i l la s  - j 2 -  pue­

den i r  montadas fle x ib le m e n te  como queda d e s c r it o  s in o  

que o tro s  medios s im ila re s  de d is p o s ic ió n  f l e x ib l e

pueden in tro d u c irs e  en lo s  brazos de con ta cto  -h ’ -  
o«h -  a lo s  f in e s  de p e rm itir  que sus partes terraina- 

le s  in te r io r e s  «h3-  -h  -  se  adapten p or  s i  mismas 

a cu a lq u ie r  c la s e  de errores  o d e fe c to s  que puedan 

p resen ta rse ,

Beta s o l i c i t u d ,  que corresponde a 

la  presentada en I n g la t e r r a  e l  30 de marzo de 1928, 

b a jo  e l  número 9668, se acoge a I ob b e n e f ic io s  d e l 

a r t íc u lo  16 de l a  Ley de Propiedad In d u s tr ia l ,

- o -  N O T A  - o -

Los puntos de in vención  p rop ia  y nue­

va  que se o^presentan para que sean o b je to  de e s ta  Pa­

te n te  de VjSINTB años, son lo s  s ig u ie n te s :

I o . -  Un mecanismo g ir a t o r io  para lo s  

r o d i l l o s  y de conmutación para dinamos en e l  cual 

unos con ta ctos  d isp u estos  en la  e s c o b i l la  g ir a t o r ia  

entran en con tacto  en e l e je  de ro ta c ió n  con con tac­

to s  montados a f i j a c i ó n ,  e l  cu a l mecanismo se carac­

t e r i z a  por un montaje f l e x i b l e  de lo s  con ta ctos  que 

perm ite la  f le x ió n  en todas d ire c c io n e s  excepto  en e l  

plano de ro ta c ió n , con lo  cual se asegura en todos 

lo s  casos una buena area de s u p e r f ic ie  de con ta cto  y

 ̂ 8
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vina r e la c ió n  exenta de f r ic c ió n *

2o » -  Un mecanismo g ir a t o r io  para lo s  

r o d i l l o s  y de conmutación para dinamos según lo  r e iv in ­

dicado en e l  punto I o *, ca ra cter izá n d ose  además por e l 

hecho de emplearse d is p o s it iv o s  de re so r te s  p lanos 

en forma de arcos para e l  montaje de d ich os  con ta ctos , 

lo s  cuales re so r te s  de arcos van d isp u estos  en p lan os 

p a ra le lo s  a l plano de ro ta ción *

3o , «U n  mecanismo g ir a to r io  para lo s  

r o d i l l o s  y de conmutación para dinamos según lo  r e iv in ­

d icado en e l  punto 2o .,  ca ra cter izá n d ose  además por e l 

hecho de emplearse d is p o s it iv o s  de tope que lim iten  

la  medida de com presión de d ich os  re so r te s  de a rco ,

4o . -  Un mecanismo g ir a to r io  para lo s  

r o d i l l o s  y de conmutación para dinamos, según lo  

re iv in d ica d o  en e l  punto 29», ca ra cter izá n d ose  además 

por e l  hecho de montarse guarda-planchas - q -  sobre 

lo s  m uelles de arco para la  p ro te cc ió n  de lo s  con­

ta c to s  - j ^ -  montados sobre lo s  mismos,

5o , -  Un mecanismo g ir a t o r io  para lo s  

r o d i l l o s  y de conmutación para dinamos según lo  r e i ­

v in d icado en e l punto 2 o *, caract erizándose además 

por e l hecho de d isp on erse  d is p o s it iv o s  de p ro - 

te c c ió n  -n -  o -n  -  en la  parte  p o s t e r io r  de lo s  mue­

l l e s  de arco para im pedir la  d is to r s ió n  inconveniente
cuando se ha llan  b a jo  p re s ió n ,

6o * -  Un mecanismo g ir a t o r io  para lo s  

r o d i l l o s  y de conmutación para dinamos según lo  r e i ­

v in d icado en e l punto 2 ° . ,  ca ra cterizá n d ose  además por 

la  con fig u ra c ión  de lo s  m uelles de arco (como en - x - )  

para lim ita r  la  f le x ió n  en lo  p o s ib le , a la s  partes
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combadas de d ich os m uebles.
7o-  M ejoras en lo s  d is p o s it iv o s  de 

e s c o b i l la  y m ecanisoosde con tacto  term in al para dina­

mos.

mor i  a que antecede, representado en e l  d ibu jo  que 

se acompaña y con lo s  f in e s  que se han e s p e c i f i ­

cado.

S eta  Memoria oon sta  de d ie z  hojas 

e s c r ita s  por una Bola cara .

Madrid, 2? de fe b re ro  de l929 . 

P . A*

Alberto da Elaboro 
Per Poder

T al y como se ha d e s c r ito  en la  Me

1
I

O I >
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