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E E  M O R I  A D E  S C R I P T  I  V A. -

KODELO BE UTILIDAD.

PAIS ;  ESPAÑA.

DURACION ! 20 ANOS.

OBJETO :  "ZURCIDOR APLICABLE A MAQUINAS BE COSER".-

A nombre d* ! MAQUINAS BE COSER ALFA, S . A.*- 

R eaid anta an :  EIBAR (S n ip A zeaa), p a . San A ndrea, lg  

N aolonalidad ! ESPAÑOLA.*'
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Tiene por ob jeto  e a te  Modelo de U tilid a d  la  p rotección  

de un za rcid o r a p lica b le  a  máquinas de e s s e r , con e l  f in  de 

r e a liz a r  e l  tra b a je  de zurcido con la  máxima g a ra n tía , ain  

quo e l le  lie v e  a  una so lu ció n  comatosa y  conplica& a, aine 

5* -  par medie de un meoaniame extremadamente a e n e illo , oconómieo } 

y  de manejo elem en tal.

Bate zu rcid or proporciona una s e r ie  de ven ta ja s entro 

la s  que d estaca  la  producción de un zurcido co rre cto , e l i ­

minando ro tu ras d e l h i le ,  gran seguridad y  s o lid e z , anido a 

1 0 .-  un bajo p r e c ie , y  maneje s e n c illo , que puede e fe ctu a r cual­

q u ier persona, s in  periodo de aprendizaje alguno#

En e se n c ia , o l  zu rcid o r, o s t i  co n stitu id o  por dos p ie ­

zas e s e n c ia le s , a rticu la d a s  en tre s i  y  mantenidas por medie 

de un re s o r te , formando un ángulo t a l  que una de lq s  p iezas 

15#- p is a  la  t e la  en tan te  o tra  fu erza  co n tra ria  no lo  evito ,m íen  

tr a s  la  o tra  se f i j a  a l  p ie  p ré n sa te la s, hablándose p re v is te  

que la  p ie za  m óvil e stá  formada por un ángulo a f in  ds que 

apoye su extremo co n trario  on e l  t o m illo  de su je c ió n  de la  

agu ja , y  e l  movimiento de á s ta  produzca e l  de dicha p ie za  so 

20#- parándola do l a  to la  en e l  momento p re ciso  y  fijá n d o le  ¿ata  

en e l  momento de la  puntada, ya que so muevo a l  ritm o y  se n ti 

do do l a  aguja#

Por e l  aludido o b je to , se s o l ic i t a  e l  correspondiente 

p r iv ile g ie  de Modelo de U tilid a d , conforme y  a l  aupare d e l 

25. -  v ig en te  E statu to  spbre Propiedad In d u s tr ia l, a  f in  de garan*-
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t iz a r  a fa v o r d e l recu rren te e l  derecho a la  exp lotación  

e x c lu siv a  d e l míeme en ted a  EspaRa%

A continuación ee hará ana d e ta lla d a  desozd&ción d el 

zu rcid er que ae c it a ,  con re fe re n c ia  a l  plano que ec aeompa- 

3 0 .- Ha en e l  que ae rep resen ta a a ia p le  t it u lo  de ejem plo, no 11  

m itatlvo , ana forme p referen te de re a liz a c ió n , aueoeptlblo 

de todas aquellaa variaoion ea de d e ta lle  que no supongan ana 

a lte ra c ió n  fundamental de la a  oaraoter% aticaa eaen cialea dol 

adamo.

33. -  En dicho plano ec ilu s t r a  i

En la  fig u ra  1  * V is ta  d e l zu rcid er montado en l a  Boqui­

na en alzado la tera l^ '

En la  fig u ra  2 * V ia ta  en alzado fr o n ta l con e l  zu rcid er 

en e l  momento de tra b a je .

40 . -  En l a  fig u r a  3 * V ia ta  en p lan tag

En la  f ig a r a  4 * V ia ta  en alzado fr o n ta l, oon e l  z u re i-  

dor en p o sició n  a lta ?

Segón e l  ejemplo de ejecu ció n  representado, a l  zu rcid er 

e a tá  co n stitu id o  por una p ie z a  1  auaeeptib le do f i ja r s e  por 

45#- medio do un t o m illo  5 a l  p ie  p rén satelas A da l a  móquina da 

co se r, habiéndose p ro visto  en oato cuerpo 1  un ta lad ro  tran a 

v e r s a l por e l  que pasa un a ja  3 que a r t ic u la  con dicho cuer­

po, a una segunda p ie za  2 en forma do ángulo d o l que uno do 

cus b razo s, queda oon au su p e rfic ie  p a ra le la  a l a  de l a  t e la  

50. -  C , m ientras que e l  c o n tra r ié , con au plano en sen tido perpen­

d ic u la r  a é s to , queda p a ra le le  a l  v e r t ic a l  que pasa por l a  

agu ja , apdyando dicho brazo sobro e l  lomo d o l to s n ille  B do 

su jeció n  do l a  agu ja .

En la  parto p o ste rio r  d ol cuerpo 1 , y  en e l  v ó rtic e  de 

5 5 .-  l a  p ie za  2 , se han dispuesta sendas ganchss en lo s  que as i i -
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jan  lo a  extrem os Aa un am olla 4 que trabajando a l a  tra c c ió n , 

Kantiana eataa ganchos la  a^a prá rimes p o a ib la , y  par ta n ta , 

a l  aar f i j a  a l  cnaipa 1 ,  Kantiana a l a  p ia za  2 g irad a aabra 

su a ja  3 y  can a l  brazo in fe r io r  apoyada aabra l a  t a la  0 , y  

60. -  a l  su perior sobra e l  t o m illo  B do l a  agujad En a l  extreme

d a l braza in fe r io r  de l a  p ie za  2 , se ha p racticad a un o r if ic ia  

para paso de la  aguja#

Organizada de e sta  forma e l  ap arate, por l a  acción  d al ¡ 

muelle e l  braza prensador de la  p ia za  2 sa mantiene apoyada 

65#— cen tra  l a  t o la ,  y  e l  co n tra ria  cen tra  e l  t o m illo  B, h asta  

que puesta e l  movimiento a l  conjunto, a l  ascender l a  agu ja, 

le v a n ta  a l  braza su p erio r, y  por tan ta  a l  prensador, vención 

da la  acción  d a l muelle 4 , para v o lv e r  a l a  p o sició n  in ic ia l  

a l  descender l a  aguja por l a  aaoión da dicha m uelle que ha 

7 0 .-  quedada d isten d id a.

Da e s ta  manera, a l  brazo prensador s u je ta  l a  t a la  en a l  í 

momento da la  puntada y  l a  lib e r a  en e l  momento da avance da 

l a  misma*?

Es evidente que a l  sistem a de m uelle, pueda se r d iferen te 

75#- por ejemplo de e s p ir a l colocado sobre e l  e je  3 ,  siempre que 

la  acción  del,mismo sea s im ila r  a l a  anteriorm ente descrita#

La form a, m ateriales y  dim ensiones, padrón se r v a ria b le s  

y  en g en era l, cuanto sea aeoeaorle y  secundario, siempre que 

no a lta r a , cambie  o modifique la  aaen eialid ad  d a l objeta que 

80#- se d escrib a .

Los tárm inoa en que queda redactada e s ta  Memoria, son 

c ie r ta s  y  f i e l  r e f le jo  d al ob jete  d e s c r ita , doblándose tomar 

con carao tar amplio y  nunca en forma lim ita tiva #
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85. *

<**

1

90.*

95. *

100.-

1 * .-  Zurcider a p lica b le  a máquinas da ca za r, c a ra c te ri­

zada par e e ta r  ean atitu íd e  p er on ouarpe f i ja b la  p er medie 

de un te r n illa  a l  p ie  preñ aatelaa de l a  máquina, y e n o u y e  

cuerpo se a r t ic u la  una p ie z a  en ángulo, que d e ja  un braza 

preneador aplicado sobra l a  t e la  adentras e l  c o n tra rio , ee 

apdya zebra e l  lóate d e l t e r n illa  f ija d o r  de l a  aguja de la  ¡

Boquina, a l  ob jete  de que dicha p ie za  g ire  zebra zu e j e ,  l e -  ¡
í

yantando e l  brazo preneador, cuando la  agu ja aaeiende, l ib e -  i 

randa a l a  t e la  en e l  ñamante de avanea de l a  adama*'

2* . -  Zureider a p lio a b le  a záquinaz de e o ze r, eegán r e i -  

v in d icaeid n  a n te r io r , caracterizad a p er haberse p re v iz te  un 

re za rte  en tre l a  p ie z a  f i j a  a l  p ie  p ren zatelaz de l a  máquina, 

y  e l  v é r tic e  de l a  p ie z a  b ascu lan te, a  f in  de mantener a l
i

brazo prensador sobre la  t e la  y  a l  brazo a lte  zebra e l  teraâ L 

l i e  de l a  agu ja , consiguiendo e l  movimiento da reto m a a la  j 

p o a ie iá n  in lo ia l  cuando dazeianda d a ta , fija n d z  la  t a la  en e l  

memento de l a  puntada^
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