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MEMORIA  DESCRIPTIVA
.para solicitar
MODELO DE UTILIDAD
en
ESPAR &
por VEINTE afios
a nombre de AVA M. BOSCHUNG, entidad suiza, estableci-
da en Reid, Schmitten (Canton de Freiburg). Suiza, pors
"UNA MATUINA NIVELADORA"

Opjeto de la presente innovacidn es una mé-
quina niveladora de terrenos con un miembro longitudi-~
nal en forma de yugo y una pala orientable en todos los
sentidos, dispuesta en la cara inferior de la parte
central de aquel miembro. |

Las niveladoras convencionales son automévi~
les y presentan un grupo motor y un bastidor en forma
de yugo fijamente unido a ése, sobre el que estd apoya-
da una pala orientable. Una desventaja de estas nivela-

doras conocidas reside en que el grupo motor sélo puede
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ser usado pon la parte que lleva la pala, lo'qug en—
cierra la posibilidad de antieconémigos %iempos;deg
espera para el grupo motor. Ademésréon elevadps los
costes de adquisicidn de una niveladora a causaidel
grupo mbtor montado fijo. Por la misma causa s% halla
también muy limitada le movilidad lateral duran%e la
utilizacidn. '

El fin de la innovacidn presente es ﬂa creg-
cién de una niveladora sin grupo motor montado;fiﬂo;
que puede ser engenchada a cualgquier vehiculo femolca—
dor adecuado, y que dentro de ciertos 1fmites tenga
libertada de movimiento lateral, cuando el vehiculo»re-
molcador se mueve en el centro de la carretera,

La niveladora de acuerdo con la innovacidn
estd caracterizada por un Srgano de apoyo regulable en
altura, dispuesto en la parte extrema del miembro lon-
gitudinal en forma de yugo, y por un dispositivo de en-
ganche articulado alrededor de ﬁn eje vertical, dos
ruedas AQirigibles dispuestas en la otra parte extrema
y medios de mando para dirigir las ruedas.

En el dibujo adjunto estd representada una
forme de realizacidén a modo de ejemplo de la nivelado~
ra de acuerdo con la innovaciédn, representado:

la figura 1, un alzado lateral;

la figura 2, una vista en planta del ejemplo
de realizacién descrito a continuacidn, y

la figura 3, unavvista frontal posterior a
escala mayor.

Ia niveladora representada en el dibujo pre-

senta un miembro longitudinal en forma de yugo 1, en
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cuya parte extrema se halla un dispositive de engan-

che 2 articulado alrededor de un eje vertical,_que
sirve para enganchar la niveladora a un vehicu%o remol—~
cador. En la misma parte extrema esté apoyadé sobre
el suelo el miembro longitudinal en forma de y?go 1
durante los periodos de reposo mediante un 6rgéno de
apoyo regulable en altura 7, montado con posibilidad

de giro alrededor de un eje vertical, con rued? 4, |
El otro extremo del miembro longitudinal 1 es %opor?
tado por medio de dos ruedas 5, que estdn apoy%das en
la parte 8 fijada al miembro longitudinal 1 de?modo
dirigible a través de los medios de mando 6, los cilin-
dros hidrdulicos correspondientes 7a y los 6rg¢nos de
direccidn 7, Entre las ruedas 5 se halla una plate~

forma 9 para un conductor que maneje los medios de man—

4o 6 y medios de mando similares 6a correspondientes a

otras funciones., Debzjo del miembro longitudinal 1 es-
t4 dispuesto un bastidor 11 orientable a alrededor de
un eje 10 y de su eje longitudinal, con inolinacién re-
gulable, ILa regulacién de la inclinacidn del bastidor
11 tiene lugar por cilindros hidrdulicos 14 conectados
articuladamente a un saliente superior 13 y al bastidor
1l, mendados mediante los medios de mando 6a. Sobre

le parte inferior del bastidor 1l estd soportado median-
te rodillos 19 un marco giratorio 12, que lleva en una
parte saliente hacia abajo 15 un soporte de guiado 20
orientable alrededor de un eje 17 de curso transversal
después de soltar un tornillo de fijacién de desplaza~
miento en su direccidén longitudinel una pala 16, pudien=

do ser realizado del desplazamiento mediante un ciline
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dro hidrdulico 21, que tembién es controledo mediante
los medios de mando 6a.

El 4dngulo entre la pala 16 y el pleno central
longitudinal vertical de la niveladora se reguléble ne~
diante un giro del bastidor giratorio 12 por cilindros
hidrdulicos 18 controlados igualmente por medio de los
medios de mando 6a. Por sujecidn del extremo anterior
y (o) posterior del bastidor 11 en lugares dist;ntos
del miembro longitudinael 1 puede ser variada la incling~
cidn de la pala 16 respectc al plano de apoyo de las
tres ruedas 4 y 5, as{ como su posicién en altﬁra res-
pecto a este plano. |

Nediante el dispositivo de enganche é orienta~
ble alrededor de un eje vertical la niveladora es dentro
de ciertos limites independientes de la direocién del
movimiento de vehiculo remolcador en su libertad de
movimiento lateral con ayuda de las ruedas dirigibles
5

La presente solicitud gue corresponde a la
presenta en Repiblica Federal Alemsna con fecha 26 de
noviembre de 1964, bajo el n? P 59849/844d Cbm. se acoge
a los beneficios del Artfculo 51 del vigente Epatuto so-
bre Propiedad Industrial. .

Los puntos que como caracteristica de nove-
dad se presenta para que sean objeto de la presente
solicitud de Modelo de Utilidad en Espafia, por VEINTE

aflos, son los siguientes:
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miembro longitudinal en forma de yugo y de una pals

dispuesta en 18 parte inferior de este ﬁltimp ¥y orien~

table en todos los sentidos, caracterizada po?que el
miembro longitudinal en forma de yugo lleva en una
parte extreme un drgano de apoyo regulable en altura
y un dispositivo de enganche articulado alrededor de
un eje vertical y destinado a engancher la nivelado-
ra a un vehiculo remolcador, en tanto que en ?u otra
parte extrema dicho miembro longitudinal estg soporta-
do por medio de dos ruedas dispuestas de manera que
pueaen ser orientadas por medios de mando apropiados,

2.~ Una méquine segin la reivindicacidn 1,
caracterizada porque el Srgano de apoyo regulable
en altura es orientable alrededor de un eje vertical
y presenta en su extremo inferior una rueda de apoyo.

3.~ Unarmdquina segin la reivindicacién
1, ceracterizada porque los medios de mando estdn dis-
puesto sobre una plataforme de maniobra situada entre
las ruedas orientables. |

4.~ Una méquine niveladora.

Tal y como se ha descrito en la Memoria que
antegdede, representada por los dibujos que se acompa-
flan y para los fines que se han especificado.

La presente Nemoria consta de cincb hojes

escritas & mdquine por una sola cara.
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