\A\\
e

.

B~

MEMORIA DESCRIPTIVA
de_una
PATENTIE INVENCION
éue px veinte afios se solicita en
Espafia, & favor ds Don. Rafael Saa-
vedra Ldpsz,residents en La Corxuifia
cezlls Real<-18,

por

" SISTEMA DE MANDOS PARA U AVION SIN PILOTO "
(zlase-648) :

Esta gsistema de mandos pueds adaptarse 4 cualguisra ds los tipos de
asroplanos conocidos. aplicdndols, ademfs, un aparato que de una mansera au-
tonlé.tiéa,d% sstabilidad al aaroplanc.

Con sste gistema de mandos, 21 aeroplanc, tendrd sobrs los dem&é,la
ventaga de poder alavarse & alturas considerablses, on las que el piloto peo-
roceria do asfisia j “afectuar por medic ds aparatos preparados al sfecto
estudies mstgraolégigcs‘ Tiene tambisen su aplicacibn en la guerra sn la que
ruads dedicarse al bombardeo y reconocimimsnto del territorio enemigo per
medio de fotogratias,

Los componuntos ds este aparato son;

Un aparato de rslojaria que, ®n una aefers aislants llava unos topss
a (fig-1) que #stén unidas 4 las bornas b ; la corrients =l8ctrica qus'entré
por el conductor ¢ , sal® por la aguja Q_y'por 8l muells escobilla 2 ; 4 wedi-
da que la aguja 4 avanza,envia la corriente & fias bernas Db . _

Un inversor de corriente qus se compone de umm 1ﬁmina;g {rig-2)suspan-
dida por un muelle antagonista b, que lleva una armadura ds acero g, cuya
armadura s atraida por uno - de los =lectro-imanes d & & , segln 4 cuzl de
los envie la corriante sl aparato de rélojeria antes déscrito; ror le

U ia currients gque sntra en pesitiva por 2 ., sale sn ast® gentido 6 in-

rtida,,} s9glin cual de los @lectro-imanes d 6 4’, atraiga la armmdura c .
La parte pecinica sstl formada por una pelenca b y bf (fig-3),la aral
tiens su punto de apoye en g y a_la que estin sujetos,por las anillas E y E?

@ L,
1os cables D y D7 que van al timén del aeroplano; la palanca B 11gva wne
: . = =-=f or-



i Il-hoja )

guilit ¥ y 7, enla que antre y sule sl ssparrago G vy & & medida que el1.

torsillo H, accionado por el slectro-motor A , atras 8 dasvia 1a tuerca I;
bata tusrca'qpa‘gira én los extremos &y a’, lleva un muells escobilla que
al llegar 24 uno de los gueve desyuntores o ¥y 2% que s2 encuentrs corto-
circuitzdo con ha Bilo conductor'de la vateria € (fig~4)y otro de una de
las bornas deRR apaféto de melojeria ¥ , quadan sin corriente los slsctro-
imanes del inversor D , as{ como tambien el electro-motor E, quedando por,
‘ le tanto la palanca en esa posicidn hasta que 48 un nusvo movimiento &1
vy aparato de ralojeria ¥ . _ |
La energfa elBctrica la proporciona la dinamo A {fig~48j,accionada por
lz hdliceBE , que gira por la resistencia dei aire que se opons,
FUNCIONAMIENTQ:- Todos los movimientos ganto para altura comw para profurdi-
dad y direccibn de daracha 8 izquierda, s= calculan ds antemano y ss pre-
paran las tomas de corrisnte en las bornas del aparato de relojaria (fg-18),
Para un vuslo de diesz minutos y dar la vuelta al punto de rartida es
necesario unir al conductor que va del slectro-iman 4’ (fig-28), a la borna
que on el momanto ae partida s® sncuentre en contactor con la aguja 4 (fig-
18), y, como 81 electro-iman 4° s(fig-28)atras & la ermedura ¢ (fig-28),el
conductor e (f;g-zﬁ)enviaré al elmctro-motor A (fig-38) la corrients, sl
-cual gira y hacs girar ak tornillo'g (figﬁsﬁ}@ \ 1a‘pa1ancq_§, ror imphailse
de la tusrcal, 9o desviari; por 1o tanto al cable D, {fig-38)levantard el
timdn ds altura del asroplano,cuyo éngulo 8o graduaréd por los desyuntorss
L y bi(fig-3e)que al llegar la palanca B {fig-3%)enfrents dsl que ss encusn-
tre unidc al aparato ds rolojeria, dejari sin éorriénts al invarsor 4”(fig-
2%),y al quedar interrumpida la corrienta que v& al slwctro-motor E E (rig-4#)
queda la palanca B ®n esa posiciln hasta que unido el conductor que del apa-

rato 42 relojerfa E (fig-4a)y unido a la borna que #n »1 tiempo nscesario

darles altura al avibn se esncontraré sn contacto con la aguja D (fig-18)
trasrd la palanca hasta un punto dado que ée ie fijarf an la misms forma
gque se désvié De iddntica forma y poi medic de un nusvo inversor,2lectre-
motor y palamca se darf los movimientos necasarios pars la direccibn hacla
la derecha o 1la 1unlerda asi como tambisn los gasss que segﬁa la fuerza
necesite el motor del avién,

Tal y como ge describe as



@ dijﬁ&l de la presente 1nven516na’eiendo de relvlndxcar sn~ella los siguien
tt‘,yzgxosﬁ . : . 8 R
’ 12 Un sistsma de mandes parsa un avzﬁn sin plioto, quﬁ 80 caracteriza
por ostar iritsgrado,entre otros slementes; por un aparato deﬂrs%ajsria con
9éfbré aislante provista esta de.unos topss unidos 4 uxas bornmes; que rsci-
ben una corrients 2l8ctrica que proviene de un conductér y aals por uné sAgu-
ja y pof el muells de une escobilla, ségflin expresa.la figura 1% del plans.
20 Un sistema de mandos parxa un avidn sin piloto sagln la reivindica-
eifn 18, gque so carncteriza,por sstar intsgrado por uﬁ»aparufc de_ralgjsfia-
y ademfs por-'ur inversor de corrienim eifctrica, conetitui&o_por una l&mina
suspendida por ﬁh muéiis antagonisto convarmadura 40 acere que es atraida
por uno de los elactro-imanes, sagﬂn al gie 42 ellos #nvis 1& corrisnte sl
aparato dw réléje:fa reiﬁindicado an teriormente,
3R = Raivin@icaciﬁnlda'un sistema de mandos para un aviah sin piloto
‘sagln laﬁ reivindicaciones 18 y 28, qwe sé'caractarizagporqps la parte mech-
nica del mismo la consﬁituye una palanca sobre un punto de ppoyo que lleva
sugetos;por_dOS'aniiias,dos cablas en comdnioaciﬁn con el timﬁn'del aparato,
y ana'hoerilla an la,quﬂ'entra y sale ﬁn'saparrago & msdide que un tornille
accionado por un electro;mo%Or,atraé,ﬁ desvia una tuérca‘qgé,gira sobre los
axtremos de un sopbrte y estl provista de una escobilla gue¢ al tocar coh'
cualqpiera;do”lda nuave desyuntores de que va prc?istb aste mecamismo qus
sste‘oortacircuitado.éor un Eilc senductor de la baterfa de la dinamc qua
proporciona la enargia'eléctrica ¥y por otro hilo de una de las bornas dsl
aparato de relojeria,quedarfn sin gcfrient9 1os'elsctro—imanss del inversor
el élsctro motor ocupando ests posicibn la paianca hasta un nusvo movimisnte
INaparato ﬁearalojer%a; | ‘

40 Reivindicaciﬂn de_um sistema de4mandoé.para un aviSn sin piloto
stgln les reivindicaciones 16, 28 y Sé que 88 . caracterize porque pusds ser
adaptado & cualquiera de los tipﬁi‘ﬁé Beroplaros conocidos ¥ aplicar con el

un aparato que db estabilidad al asroplano, ¥y, ademés porque conm sste eis«
tema‘ﬁi‘maadés,un«aeroplanbmpﬁedg elevarse & alturae éansiderables ¥ efectuar
con aparatbs‘suplémsntarigs adaéuadbs éstudios meteorblbgicos‘y bpoder ser
dedicado a1 bombardec y al reconocimiento dek territoric enemigo,en caso ds
guerra, '

5%« Reivindicaci®na de



ds manos para un avién sm mioto, sag‘ﬁn law mws‘t;nﬁiﬁaciouéa '
Ik, 28, 83 48, qus se ca.fac%eri"a porque el eomun‘f@ 10 forRER; Mn apsrato

' @»3 ﬁ@‘%.ﬁ;“ :

de ffe:lﬁjarfa ua inversor ds corgidnte ¥ un gscanismo dese:;:z"ﬁ en ia mens-
rie ¥ cyyo funcionamientc es 1 qud @s hace comstar ek 1 risme; seglin tan.
bise Ios plaros quS #e. ncompelian, g -

6. Y popr fltimd we reivindica #Cbrs io mmi mwi A% yemmergitentads
mvsngiﬁfx en Es;aﬁa;, por veints afios, & Lavdr de mi olignte 5, Rafasl Baas |
| vuﬁ;a ibpez, por : _ l :

™ UN £I5TEMA @mﬂﬁﬁs ?m U AVIDE £IF PILOD "a

Psta mstioris cozila de cuatrd Iis® oecanograficdoy m;* una bo;ﬂn CBYa
| {3Arle 22 engrs = 5,029,
Eor ATORIZACION IHY, INTERESADO
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