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El presente invento se relaciona con una mAguina
eircular de sistema perfeccionado para la confeceién o
fabricacibn de tejido de punto tubular en general, pero muy
especialmente & una méquina de dicha clase destinada a la
febricacién de medias, calcetines y géneros de punto similares.
En el tejido de medias de tipo corriente o generalizado, ,se
acostumbra a tejer primeramente wun trozo o parte ribeteada
seguida de una parte acordonada que, a su vez, VA seguida
de una parte de tejido liso que forma 1la mayor parte de la
media. Ia manera de formar 1los puntos de cadeneta o enlace
al tejer el ribeteado 'y lag partes acordonadas y lisas
difieren en cada caso ¥y requiere una relacidén distinta
en la cooperacién o funcionamiento concertado entre las
agujas verticales y horizontales de la mfquina. Hasta hoy
en d{a,estas distintas relaciones en el funcionamiento
combinado de las agujas verticales'y horizontales, solo
podfan obtenerse trasladando el material en curso de
fabricacién desde un tipo de méquina a otrp, o gobernando
a mano el funcionamiento de algunas de las agujas para
efectuar el cambio de una forma de tejido a la otra.

La finalidad del presente invento es realizar
los medios de manera que se pueda fabricar o confeccionar
una prenda completa de esta clase que lleve trogzos o
partes reforzados, acanalados o acordonados y lisos, sin
necesidad de retirar el tejido de la miquina, efectudndose
automfticemente la transicidn o cambio de una forma de tejide
a otra, ¥, 81 se quiere ocon arreglo a un dibujo o patrén
determinado de antemano, didbujo que podré variar mediasnte el
gobiemo de una cadena o0 banda de dibujos u otros organismos
apropiados. »

Otro de los fines del invento es realizar mediog o
disposiciones automdticas perfeccionadas para modificar el
funcionamiento de les agujas y poder efectuar el cambio del
tejido ribveteado o reforzado a telido acordonado o acanalado
0 viceversa, y desde una u otra clase de estas a tejido liso,
sin necesidad de parar la méquina, como asimismo para poder



mientras se esti confeccionando la prenda.

Otro de los fines del invento, es realizar medios
perfeccionados para el goblerno automdtico de las agujas de
manera que Se pueda cambiar de una forma de tejido a otra,
en un punto cualquiera de la confeccifn del tejido, dursnte
una sola revolucién del cilindro de levas o de agujas, segin
el caso.

Otra caracterf{stica del invento es la de producir
una forma y disposicién nuevas de mecanismo de traslacifn
para efectuar el traslado de los puntos de malla desde las
agujas horizontales a las verticales, al camblar de tejido
acordonado a tejido liso, realizando al propio tiempo
medios perfeccionadosopara hacer que las agujas entren en
funciones en el punto/lugar debido durante la formacibn o
confeceidn del tejido.

Otra de las caracterfsticas del invento es la provisién
de una nueva forma de mecanigmo de gobierno para gobernar
tanto el funcionamiento de las agujas como el del mecanismo
de traslacidn al efectuar el cambio de un tipo de tejido
a otro, con inclusién de levas o excéntricas variables y
de medios para gobernar el funcionamiento de 1o0s Srganos
de modificacidn de las referidas levas, realizdndose todo
esto automidticamente y con arreglo a un orden determinado.

Otras caracterf{sticas del invento se refieren a
innovaciones en la construccié#y disposicién del mecanismo
de gobiemo y a 1la relacifn de dichos bérganos con los
elementos de la mAquina para tejer géneros de tipo corriente,
asi como al funclonamiento perfeccionado del conjunto de todos
estos dispositivos, segfin se describirid detalladamente a
continuacidn.

El invento se describe y representa realizado
con arreglo a una determinada forma de construccidn,

pero por via de ejemplo solamente, segfin se miestra en los
dibujos que se acompafian, en los cuales:

La Pig. 1 es un alzado y en corte parcial, del
cilindro de agujas de la maquina de tejido de punto y de sus



frgonos combinadosg, con 1nclusién del bastidor portader
del mecanismo que goblema el funaionamiento de las levasg.

La Fig. 2 es un plano superior del mecanismo que gobierna

las levas. . .

La Pig. 3 es una vista en perépectiva de una parte
‘del mecanismo de 1a Fig. 2, mostrando la relacibn en que
coopera ) funciona con respecto a sus medios de aacion._

Ie Pig. 4 es una perspectiva del cuadrante y de
las levasg combinédas que gobiernan el movimienta ae/1as
égujaa de cuadrante hbrizonﬁalaa y de 1§s 6rgands'3llamados,
de traslacién, mostrando 1los Srganos en corte y en el
- pleno vertioeal de su~ejezdebr6faci§n, ~asi comp la posicidn
~ que ocupa una aguja del euadrante’y su 6rgan0"de traslado
tan pronto como se ha efectuado la traslacidn de una malla
o cadeneta desde la primera al segundo. »

, La Fig. 5 es otra vista en perspeotiva del cuadrante
reprosentado en .corte y en. el plano vprtical ﬁe su eje.

‘ La Fig. 6 es una perspectiva de una aguja del
cuadrante/de su 6rgano de traslascifn o lanzamientd en el
momento antes de ger despedido el punto de malla de la
- aguja del cuadrante. .

La Fig. 7 es otra vigta en perspectiva de 1a

ja del cuadrante y del brganc de traslacion o lanzamiento
anteﬁidhos, mostrando la posicién de dichos 6rganos mientras
_'1a malla es trasladada desde la aguja del cuadrante por medio
b.v del 6rgano de traslada.
. 1a Fig. 8 es una vista en perspeatiVa y en detalle
del érganoc de dBSpido e} traslada.
: "L Fig. 9 es una perspectiva aislada mostrando 1os
6rganos de accién de uno de los dispositivog que gobiernan
1as levasg, © excentrlcas.

La PFig. 10 es una perspectiva del cambia levas
7mostrandﬁ este Srgano v1HVertido de su pbsicion hormal
'representada en la Fig. 9. o

"La Pig. 11 es otra vista en perspectiVa y amslada
mostrande 1los 6rganos ‘de aceidn de otre de los dispositivos
‘que gobiernan las levas o exaentricaa. '
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La-Fig. 12 es otra perspectiva del cambia-levas
0 eXeéntiicas mostrado en la Fig. 11 y en posiocidn invertida.
' La Fig. 13 es otra vistaen perspectiva y aislada
ﬁostrando 1os organos para el. funcionamianto de otre
de loa dispositivos que gobiernan 1&5 levas.
- La Fig. 14 es tambien una viata en perspectiva
| -}déi'cambiarlevaa reprpsentado en la Pig. 13 y mogtréndole
en posicion invertida. |
A La Fig. 15 es un plano visto por 1a parte inferior
de la. exeentriea 0 leva que gobierma el fﬁnoianamiento de
1lag agujas del cuadrante, viéndose log érganos en la
posicidn que oaupan para tejer la parte de la franja 0
_a_guaznicién de un tejido tubular.
7 La Pig. 16 es otra vigta de plana por la parte
'infériaffde la misma excentricgvpara gobarnar el funcionamiento
“de lasxagujas.dél cuadrante, viéndose los 6rganocs en la
posicifn que toman después_de terminada 1a_parte‘cen la
parte acanalada o aocordonada del‘tejidgi'éara empezar a
- trasladar “los punﬁos”de malla & las agujas verticales.

Ia Fig. 17 es otra vista de plano‘ por la paite
 infeiior de 1la migma leva 'para gobernar el funcicnamiento
de las agujas»del'cuadranta, viénaose 1os'6rganos en ia_"

‘posicifén que ocupan después de acabar de trasladar los
puntos de malla desde las agujas del cuadrante a las agu;as
Vertleales. _ ’

La Fig-. 18 es una vista de plano superior de una
'ségunda eXGantrieavpara gobernar el funcionamiento de 103
érganos de traslade 0 lanzamiento, viendose las piezas

. en la 9051e16n que ocupan durante el tejida de las partes

vque forman 1a franja o guarnieién ¥y elzaoanalado del
tejido.v‘ |
La Pig. 19 es una vista de plano superior de la
'referida exoéntrica para gobernar el funcionamiento de
los 6rganes de traglade o lanzamlento, viéndose 1las plezas
en la posieidn que ocupan, cuando dichos 6rganos de
traslade entran e funciones; ﬁaré trasladar _los>puntos
de mall:ﬁ;a’ desde las sgujas del cuadrante a las agujas verticales,



" La Eig. 20,'es una vista en'perspectiva y aislada
de los 6rganos de accian para el funcionamiento' del
cambia levas o excentrieas a fin de gobernar el mavimiento
de los brganos de traslaoion.
Refirlendonos a los dibujos en general y en los que
los mismos caracteres o niémeros de referencia, sirven
para indicar érganos © plezas correspondientes en las
" distintas figuras, 1 indioea la cama © plandha de agiento
de una maquina ds fabricar tejido -de punto de media, en
la cual descansa un cilindra de agujas fijo 2, en ocuya
periferia tiene practieadas una seris de ranuras o
canales 3, donde vén recibidas las agujas varticales 4,
cada una de las cuales 11eva un deslizader 5 v un talén 6
como es cogtumbre en las mégquinas del tipo que nos ocupa.
Un anillo de levas 7 formado con una superfiocie ondulada
e} rnbajada 8, destinada a enganchar en los talones 6, de
las agujas verticales 4, va montedo a rotacién sobre la
mésa ¢ cama 1, que circunda el eilindro de agujas 2,
‘de cuya maners al revolucionar el anillo de levas 0
exeentricas,:se transmite a las_agnjas‘4, movimiento
glternative a fin de que formem ‘carreras o hileras circulares
de puntos ‘en el tejido tubular, realizanﬁols en lé—farma _
gque s bien conocida por cuantos son peritos en esta materia.
T sobreentiende s 5in embargo, que el presente invento, |
puede tener aplicécién a una maquina que tenga un cilindro
de agujas giratorio y un anille de levas fijo..
En el anillo V4 hay formadas wmnas protubaraneias
o salientes 9, en las que hay practieadas unns perforaciones
verticales donde vén recibidas las extremidades adelgazadasg
-0 rebajadas 10, de unosg pilaretes 11, &estinados a gusg tentar
un bastidor 12 portador de los diferentes mecanismoa de
mando por excentrica de las agujas, agi ‘como el cuadrante
'horzzontal de aguaas y log 6rganos ccn elles combinados.
~ Unos tornillos de. fijacién 13 que llevan las salientes 9
agarran en los pilaretesvll a fin de sujetar el bastidor 12
"y sus 6rganos combinados en la debida relacién de ajuste cen
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el cilindro de . agujas 2. .
~ Hay un menguito o coginete tubular central 14

que v4 solidarismente ‘sujeto dentro de un cubo 15 del

bastiddr’lz, ﬁbrfir netido a presi6n‘en su perforaoiGn.:

A la'extremidad intexior de éste'manguitb 14, y por medio

de un tornillo de presi6nvi7v v& sujeta una-plandha de leva

16, -aué gobierna los'6rganos de traslacidn o lanzamiento o]

despido que sed escribirén nés adelante, y por encima de

.dicha plancha 17 esté situada la plancha de levas superior 18

para el accionamiento de las agujas de cuadrante horizontales,

yendo agsimismo sujeta al manguito esta dltima plancha por

medio de drganos anélogos que atraviesan.su.cube correspondiente

24, (6rganos.que‘no figuran en el dibujo). Con referencia

a la Fig. 4, la‘platina de excéntriéé’de agujas 19, vi

colocada entre las planchas de leva superior e inferior 18 y

16, -y vé sostenida por medio de su correspondiente abo 22,

" que revoluciona a rotacidén libre en el antedldho manguito 14.

Segin puede verse en la Fig. 1, un fiador o seguro 20 gue

lleva la plaxina de cuadrante 19, proyecta en sentido

descendente y t:t_'apleza en un fiado,r analogo 21, que vé

sujetc al cilindro de agujas 2, con objeto de que impida

gue la platina 19 revolueione con=ré1a¢ién al cilindro de

agujas; En uno de'los'pilaretea 11 podré ir montado en

forma graduable un cepillo o escobilla 23, colocado de modo

: aua vaya enganchandﬂ en las agujas horiznn%alea y vaya abriendo

sus deslizadores a medida que 1as,agujas son despedidas

hacia fuera, antes de despedir dé;ellaéVIOS puntos de malla.

En el'bastidar‘12 y-en SRQ'érganOS'eémbinadqa ’

. descanssn tres mecanismos para accionar los érgahos=de*

| mando 'de la excéntricé de agujas '18 yendo - las pértea'

reoeptaras ‘0 gean las que reeiben el 1mpulse, correspondientes

"a dos de los citados mecanismos,, situadaa en el bastidor 12

¥ la tercera sitnada o montada en la.platinanggilevas

guperior 18, conforme sé-muestra' en»la‘presentgffbrmé'da

realizacidn ﬁél invéntﬁ eﬁ,ia Figa'2.>Aqaellas'pa:tas

'receptoras de impulsa.g&e_esfbs diferentes.m9934£§mas, 

- que consten de unas levas montades en forma giratoria y



provistas de unos brazos de contacto o encuentro radiales,
brazos que vén distanciados entre sf{ verticalmente con el
fin que se explicari mds adelante.

Una de estas levas 25 , que lleva unos brazos

radiales 26 a la manera de una rueda de estrella o

espuela revoluciona sobre un gorrdén 27 gque vé atornillado

en el bastidor 12, y estd sujeto por friccidn contra toda
rotacién aceidental sobre el gorrén, por medio de un
muelle compresor 28, segin se muestra en la Fig. 9. Hay
una palanca de forma acodada 29 que pivota sobre el
bastidor 12, como se indica en 30, y que lleva en uno de
gus extremos un tope de contacto 31, destinado a ir
remontando la periferia de la leva 25. El extremo
opuesto de la palanca acodada 2¢ tiene formg bifurcada

a fin de que pueda enganchar en un pasador 41,

(véase Fig. 2). Este pasador o tope 41 vA dispuesto en
un brazo 32, sujeto o calzado en forma graduable a un
érbol 33, montado en forma giratoria en una especiede
cubo 34 que presenta el bastidor 12, (véase Fig. 1).

Un brazo 35 representade en las Figs. 2y 9, vé sujeto
en forma graduable al &rbol 33, que domina la superficie
superior de la plating de leva 18 y lleva un pasador
pivote o gorrfn 36 que penetra a través de una ranura

en forma de arco 37 practicada en la platina de leva,

a fin de poder enganchar en el conmutador o dispositivo

de gobierno 38 de las agujas que VA pivotado en 39 a2 la

cara inferior de la platina de leva. Un muelle helicoidal

40, (véange Figs. 1 y 9), une el brazo 35 a una parte
del bastidor 12 a fin de retenerle normalmente en la
posicién representada en la Fig. 2 de los dibujos y

accionar el brazo para que retroceda la leva o excéntrica

38 a su posicidn primitiva. Una leva 42 destinada a accionar

un segundo dispositivo de mando de las agujas, representado

en detalle en la Fig. 11, v& provisto de unos brazos
radiales 43 y vd montado a rotacifén en un gorrén 44,

estando sujeto a friccién contra toda rotacién accidental,
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por vmeaio de otro muelle de compresién 45. Tna palanea
tambien de forma mcodads, 46, pivotdds al bastidor 12

comd se indica en 47, tiene uno de sus extremos 48 destinado
‘& tropezar o establecer contacto con la leva 42, Ia
extremidad opuesta de dicha palanca 46, v& bifurcada para
enganchay en un pasador‘o tope 49, 'que-presénta un-biazo 50
ibrazo,'que a su‘vez, v4 colzado a ajuste en un 4rbol
vertical 51. Este &rbol vertieal 51, revoluciona en un cujinete
52, del bastidor 12, (Fig. 1), y lleva sujete a su
extremidad inferior}un brazo 53 gue VA coloéaap junteva la
oara’superiér de la platina de leva 18. Un pasador ©

gorrén B4 que lleva dicho braze 53 profundiza & través

de una ranura en forma de arco, {no representada e el dibujo),'
.practicada an,la plgndha o platina de leva 18 para adaptarla
de modo que‘haga'pseilax ‘el.coﬁﬁufédar'q dispositivo de
mando 55 de las agujas alrededor de su pivote 56 cusndo
la palancs 46 eé‘accionada §Qr1a>axcéntriua 42. Un muelle
ﬁensbr 57, que une el brazo 53 a una parte conveniente

del bastidor wsirve para hacet volver el expresado brazo

y el érgano de conmdtaoiﬁn o cambio 55 & sus posiciones.
iniciales desnues de haber gido acciongdo por la excentrica :

El mecanismo snteriormente descrito destinado a

aéciana: el conmutador u Srgano de gobierno. o msndo 55,
' de las agujas; v4 acoplado a los medios de aceifn para
el diSposztivo de mando .que hace funcionar los brganos
de traslacibn o 1anzamiento de les punt os de malla, giendo
B Oportuno haeer aonstar que estos 6rganos o dispositivos de
mando son accionados en sf{noronismo para ir trasladando
puntos de malla désde las agujas del cnadrante 8 las agujas
verticales. Los medlns destinados para acoplar el mecanismo
- destinado a mover el 6rgano de mende 56, con el diSpositlvo
que gobierna‘ los 6rganog ¢ elementos de traslacion, |
comprenden un brazo 59 que vi sujeto en forma graduable al
drbol 51 y que vé artieulaﬁo segin se indica en 69 ‘a una
biela 61 la cual, a:su vez, vé& articulada a un bra*o 62
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por un punto

 Dicho brazo 62, v4 montado a pivote por uno de sus

extremog en el bastidor 12 por medio de un gorrén 64, (Figel), -
y 1leva en su extremidad opuesta un torniqueta 65 unido en
forma corrediza a una barra o brazo 66. uste brago 66 tiene

uno de sus extremos unido golidariamente al Arbol vertical 67,

frbol que v4 montado ‘de menera que pueda girar alrededor de
gu eje dentro - del‘ﬁanguito» .o cubo axial 14 que descansa
en el centro del bastidor 12. -

| 'Hay an corbat{n o collarin 68 que va sujeto 'air
manguito 14 por debajo del cuwbo de la platina de leva
inferior 16 por medio de un tornillo de fijacibn 69, y

hay un brazo. 70 que v& suaeto en forma graduable a la extremidad

inferior del Arbol 67 para que pueda noverse al revolucionar

el &rbol 67, (véase Fig. 1). -Un pilarete 71, montado en el
brazo 70, (véase Pig. 20) v8 unido en forma giratoria a wno
de los extremos de una biela 72, segin se indica en 73 y la -

biela 72 Va.articulada conforme se indica en 74 a uno de

los extremos de un brazo 75 cuya extremidad opuesta vi plvntada
en 76 a la cara inferior de la platina de levas 16 por el

intermedio de elementos que no congtan en)el_dibuﬁo. E1'citado

brazo 75 v4 provisto entremeaiaé‘ de sus eztrémidédés, de

un pasadér o tope 77 que dobresale hacia la,partgii&

arriba penetrande "en unha ranura de farma'arqneaéél'(no

representada en el dibujo),‘practioada en 1a p;atiﬁa de
leva 16 y engandha‘ en wn agujero 79; formado enllé:extremidad
del 6rgano de gobierna 78. DicBO'%bpe‘?? 'coﬁstitﬁye el

nmedio para hacer girar dicho 6rgano de manda 78 alrededor
de su pivOte 80, (Veanse Pigs. 18 y 19), para. gobernar la

aceibn de los brgonos de traslacién o lanzamlenta mientras
revoluciona 1la platina de leva 16. ' j;

Por la dsscrlpcion que anteceds es facil darse
cuents desde luego que al revalucionar la exeen%riga 42
representada en las Figs. 2 y 11, ge aociOﬂaré la palanea 46

-'para que accione de mofo que ogcile el &rbol ‘51 obligendo

al 6rgan¢ 'de:mutacién 55 a girarJalreae&ﬁt‘ de sn&pi?bt& 66,
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”y qﬁe gl propio tiempo se trensmitird movimiento al Arbol 67
por el intermedio del brazo 59 y de sus elementos asociados
 o'¢ombinados, a fin de ofectuar el carreSpundiente movimiento
del coﬁmﬁtadbr'78.al:eaedar de su pivote 80, (véanse Figs.
16, 17, 18 ¥ 19) ‘De esta manersa qued‘a' sinevroniﬁadﬂ el
movimiento de los conmutadares de gobierno 55 y 78 para
gobernar el movimiento radial reSpeativamente-de las agnjas
| del cuadrante y de los Grgenos- de traslacion a un mismo tiempo,
*in de efectuar el traslado ‘de puntos de malla desde las
agujas del cuadrante a determinadas de 1as agujas Verticales ~
de la maquina.

; : Refiriendonos ahnra a 1&5 Flgs. 2y 3, hay un brazo u
organc 82 que v4 sujeto a la parte superior de 1la platina de
levas 18, para sustentar determinsdos de los elementos
que aceionan QellterCEr ‘medaﬁismo'dé'gnbiefnp?bohtrol de las
agujags. Una leva 83 que V& colocada'por]encimg del elemento

 “Vde traslaecibfn 82, vé‘sustentada_ en forma giratoria ‘en un
_ gorrén vertical 84 y vA provista de un brazo radial 85,
empiéénaose un'muellé coﬁpresor 86 destinado a evitar
toda rotaeién indebida o a destiémpa'_de dicha leva sobre
el gorrén. Una palanéa‘acoda&a 87 que vé sujeta por medio
~de pivotes él elemente “de baqtidnr-'QE conforme ge indica
en 88, lleva en une de sus extremos un tope o dedo de
contacto 89 destinado a tropeZar en la periferiav de la
excént rica 83, yendo la extremidad opﬁésta' de-didha palancs
bifurcada 0 calada para recibir un pasador 90 de que |
es portador un brazo 91. Este braze 91, vé suaetn a un
arbol vertieél 92, '(véase Fig. 3), el ocual vé monﬁade a
rotacidn en una parte apropiada del ‘bastidor 12, y en la
»platina de leva superior 18. consultando la Fig. i% se
-veré que el &rbol 92, lleva un, brazo 93 montado éLa
de forma graduable y. =ituado gunto a la superfg’f

superior de la platina de leva. 18, brazo gue, é suTVez,
presenta un gorrén saledizc b'g oolgandere 94 qua pnefundiza

en una ranura de ferma arqueada , {(no represantada ﬁﬁ el dibujo),
praeticada en_diaha platina de leVa>18. El gorron 94 va

- /

A
i
Fofe



- 11 -

reoibido en un agujero o7 del conmutador 95 y de esta

' manera smrve para haser girar dicho conmutador alrededor
‘de su pivote 96 cuando bascula el 4rbol 92 al oscilay
~la palancs 87 por el impulsa de la‘léVa o excéntrica 83;

un muelle de tensién' 98 ane; él brazobsz' a'uﬁa parte

conveniente del baétidor o0.de la platina de leva 18, para 

hacer que - vuelvan los 6rganeé, ebnwiﬁclusién del conmutador
98, a sus posieionés-primifivas » al ser disparada la palanca
87 por la leva 83, Conviene fijarse en que el movimlento

de giro de 1a'lefa 83 hacia la‘deredha y'alreﬁédor del
gorrén 84 produee el movimiento del brazo de palanca 87,

¥y la consiguiente rotacién del. arbnl 92 hacia la izquieraa

"para obligar al conmutador 95 a girar alrededor de su pivote
96. » ' ‘ - ‘ ’ :

Se podran emplear nodios eualqulera convenlentes
para accionar 1as exoéntricas o leévas 25, 42 y 83 de manera
que muevan los diferentes elementos conmutaécres a Srganos

. de goblemo de las agujas. Segin puede verse en la Pig. 3

de los dibujos, un montante 100 que descansa en una parte

 dua1quiera fija'y conveniente de la maquine, tal como la

cama e}planché de aéiento-l, sonstituye una montura para

tres brazos bascﬁlantes‘giratoriés 101, 102, y 108. Las -
 partes extremas seledizas traseras de estog~brézog N
' basculantes 101, 102 y 103, estén destinadas a tropezar

en los mufiones 104, 105 y 106, respectiVamente, que lleva

'~ una cadena de transmisifn 107  qne'sevdesplaza,per,enclma
" de una rueda de cadena 108. Las extremi&ades ‘salédizas

delanteras 109, 110 y 111 de los exPreSadas brazos basoulantes .
101, 102 y 103, vén dispuestas en posicién vertical |

desmentida o escalonada con relacidn entre si con al fin

que se expliea a oontinuaclcn.t Las ‘partes extremas delanteras
de log citados brazos 101, 102 y 105, van dispueatas &e modo

- que puédan ser abatidas con respeeto a sus pﬁuiQIOﬂGS

normales a fin de colocar las partes 109, llO v, 1 lﬁén_

el paso de los brazos de lava Verticalmente escal nados 86

i
‘.
'{‘.’ .

26, 0 43, reSpectivamente, a medida que el bastidoxfl2'y la
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ESPECIAL MOVILE:

. - platina de levas superler 18, revolucionan con relaelon al
montente 100. Los brazos ogcilantes 102, y 108, vén
representadbs con gus extremidades delanteras en posicién
' de‘altﬁra en ia Fig. 3, yendo  su rglacién o posicidn
 abatida indi cada por lineas de pﬁntes, al paso que &l brazo
101, v& rep;ésentadevunicamenta‘en su posicién &ettrabajo
: inferior. v | .
|  De esta manera 1as excentricas 83, 25, ¥ 42 revolueionan -
selectivamente hae¢ia la d erecha, segun se muestra en la Fig. 2,
y con un movimiento intermitente, a fln de obligarias &
accionar las palancas. 87 , 29 ¥ 46 ¥ despla”ar los
conmutadores 95, 38, 556 y 78 de una & otra de sus dos posiciones

- de trabajo, estando estos movimientos cronometrados a

fin de mantener dichos cnnmutadcres en la posiclon en que han
sido colocados, por cierto interValo de tiempo, y para que
vuelven & sus posiqiones primitivas, gegin 1o requiere la
‘disposicifn de los mufiones ‘104;_105_3 106,enlla cadena 107..
Cada conmutador Que&aré sujeto en la posioién en que fué |
movido por su leva de accion ’ mientras tanto que el tope

de contacto de su respectiva pelanca de acecidn. esté .
remontando 1a parte exoéntrica de la supsrficie de la leva,
volviendo el conmtador a su posicién prlmitlva cuando la
excéntrica haye girado en la amplitud suficiente para

soltar la palanca acoﬁada de la superficie de exeentrica

de la 1eVa. ' _ ,’

La platina de cuadrante 19 mostrada en detalle en
1la Pig. 5, esta formada cen uha diversidad de. ranuras

| radiales 114 &estinadas a reeibir 1as agujas de cuadrante
‘horizontales 115, agujas que es tan formadas con_las
deslizadores 116 y los talomes 117. Bl moviniento radial

de estas agujag én sus"corresPandlentes ranurasg o aanales
114 es efectuado por .el deeplayamzento de sus talwnes

117 en determinades otras ranuras practicadas en 1@ cara
inferior de la platina de 1evas Superlér 18.; Un 6rgano

de traslacidén o despldo 118, v& montado con mqv;pggmto
radial en cada ranura 114, y colocado débajo dé'%ﬁ,. |

P
h

Iz
‘
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eorreSpondlente aguja de cuadrante comblnada
vé en la Pig. 4.  Oada Srgano de traslacidn e: de lanzamiento
118, 1lleva un talén o brazo 119 Q&e'ggomé»por 1a parte
inferiof entrando' en una faﬂura.izo formada en el fondo
de la platina.dé cuadrante  19; efectudndose el mov imiento
radial de los 6rgenos 118, por medio de unas canales o
renuras de gufa 121 y 122 formadas en la cara superior
de la platina de leve inferior 16, reguldndose dicho movimient6 
pb:‘el conmitador ﬁ}érgano de gobierno 78, (véanse Figs. 18 y
19). Cada uno de los $rganos de traslacidn 118 lleva uan
par de brazos flexibles 124 que se prolcngaﬁ hacia delante
Yy eonvergen entre af formando una especie de horquilla con
. una abertura estrechada 125 en su extremidad. Cada uno
de estos brazos 124 estd forma&o con una especie de espoién_
126, que sobresale por un lado y vé situada junto a su
"extremidad delantera. ' _ ‘ o

s platina de leva Superior 18 que efeatua el
movimianto radial de las aguja- de cua&rante 118 revolueiona

' en la diregcion ‘indicada por las flechas Q,en,las Figs. 185,

16 y I?sy;fienevformadas yariad raaouras o canales de gufa

”Adonde'vén éncajandb de una manera intéreamhiable los

'talﬁnes 117 de las agujas. Estos talones &e las agujas,

son enoaminadaa de una a otra ranura por medio de los

- brganos de mando o conmutadores 38, 55 ¥ 95 a fin de

'_gobernar el movimiento radial de las aguaas del cuadrante

y asegurar que funcionen come es ﬁeblao para que guarden

| la debilda ralacion de funcionamiento cnn las agujas de

oillndre vertmcales 4 en la formacidn de los. punt@s de malla

de la franja, del acanalade y del tejido liso en 1a

fconfeociﬁn de una media. ILa forma y dlsposicion de ias ranuras

de la platina de 1eVas superior 18 y su maners de accionar

sobre las agunas del cuadrante, se explicaran mas detallada-

‘mente al reseﬁax el funeionamiente ‘de la maqudna ccmpleta.
Segun hemos_diého antes, en el teji&o ae ﬁetennxnados

tipés de'meaiaa se acostumbra y es oenveniente :cohfeeeianar '

las diferenteﬂ partes de éstas empleaﬂda diferentﬂb tipag |

/( .
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de punto de malla que: requieren diatinta relacibn de
cooperacidn entre las agnjas verticales y las agujas
"horizontales dal cuadrante, siendo wa finelidad especial
del presente inVQnto realizar medics que gohiernen la marcha
de lag agu;as del cuadrante, a fin de irlas eolocando de
" modo que oooperan eon las agugas vertieales, tanto para
tejer determinadas partes de ila medis, eoma para cambiar

de uno a otro tipo de puntoa de malla. '

El nimero de agnjas de_cilina:o verticales 4, que
se emplea es mayor que el‘nﬁmero de agnjas horizontales
118, y para. fines demostrativos vamos a gupoéner que
en la presente forma de realizacidn del invento existe
el doble nimery de agujas verticales que de agujas horizontales -
si bien, desde'lﬁego, puede haber el triple o & cu&druple
-de agujas de cilindro que de agujas de cuadrante-

Guando, pomo ocurre en el caso presente, hay doble’
_numera de agujas de ¢ilindro VErticales aue de agujas
horlzontales,laada aguja de cilindro altexrnada, o sea uwna si

y otra no, Se mantendré'fuéra de aceidn durante la confeceibn

- de las partes de la fran;a y del acanalada de la media.

Com este objeto  cada aguja vertical qlternada estars gabarnaaa

por un mecanismo aprmpiado que vaya unido 2zl anillo de 1evaa :

7 o establecido de otro ‘modo que lau impida 1eVantarse ‘

..a la posicidn de formacien de puntas mientras se esté

‘ teaiende la parte de la franja y la- parte acanalada de La
'media. Uno de los mediog para pcaer gohernar el a
funcionamiento alternade de las agujas verticalesg e impedir

que s¢ pusdan levanxai a la pogicidn. de formaeifn de puntos
mientras ;esténufungionandn lasHagujas‘7Verticaies iestantps,
es el mecanismo ,qﬁe vé'repreéentado y dnsexito en 1la patente
de 1os Betados Unidos n? 1.592.634, de fecha 13 de Julio

‘de 1926, ‘expedida a George J. He Jacques.

o ' El método usmal de teger nediasg’ de la clage de

‘faquellas para lag cunales se adapta especialmente el maeanismo v

'del presente invente, es el formar " en primer termmno una o

parte de la franﬁa formada por varios puntas y segulda de] X
L
i
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“una parte- acanalada 0 acordonada de una longitud cualquiera
despuéds de lo ocual c¢ontinda fcrmandose o_confeccionandose
ia media por medib"éc puntos de cgdeneta lisos. ﬁaremos,
sin embargo, constar que la prevente miquina se adapta
para formar puntos ‘de franja y puntos acanalados alternadamente
_‘y en una medida o extensién cualqalera,"y para trasladar
automaticamente los- puntos ‘de una u otra de estas clases a
..punto de tejido liso, en una parte o punto cualqulera de la
formaeidén de la media. En el funcionamiento de la miquine
para confeccionar la parte de la franja y la parte acanalada
0 acordonada, se trabéja dejahdo una~agﬁja vertieal si y
otra no fuera de aceifn eon los puﬁtosvde3malla‘1le#ados
por las agujas del cuadfarte. Durante 'el'tejido “de la
franja, las agujas del cuadrante se mantienen 'semiretraidas
“por ir siguiends sug talones}_el pago de 1a ﬁlatina de
- leva 18 indicado por las flechas 128 en 1a Pig. 15 de
los dlbujog en la que ‘los 6rganos conmutadores 38, 55 y- 95
ocupan la posicion inic¢ial pars ir guisndo - las agujas por la
tlayectarla'indieaaa. ' Cada aguaa vertzc«l alternada, es
decir, ung af y .otra nd, estars funclonando para confeceionar
log puntog de la franja Yy a medida 'que la maquina continde
funcionando ge formarén los necesarios numeras de carreras
de punto de franga o ridete en las agugas vertioales..

Al llegar 2 un punto en que el mecanismo habra de
trasladar log puntos de franja para cambiarlog a puntos
| acanaladog, como lo determina selectivaments la diéposicién
de la cadena de didujo 107 de la Fig. 3, el muffn 104 de
_esta eadana.engaﬁcha'en la extremidad exterioz.del‘brazo
oseilante 10l y abate la extremidad _delantara':109'del
exprosado brageo, para obligarie a‘enganchar en uno de log
brazos 85 dé la rueda de estrella a-fin de hacer girar
la excéntriea 83. 'De'é%te modo, dicha excéntrica. 83 revolucio~
narg a suficlente distancia para hacer que 6l tope de
contacto 89 del brazo 87 quede despedido haciz fuera
por la cara excéntrica Qe laleva. Como eonseeuenc;a de
ello, el conmutador u 6rgano de mando 95, es desplazado
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:representada en la,Fig. 16 de los didujog, al §g§g>que

los. conmutadoraes 58 y 55 continuan ocupando sug posiclones

primltlvas segun se nuestra en la Fig. 15. Guardando los

Srganog esta relacion, el funcionamiente contirnuado de la

' maquina obllgara a las ‘agujas de cuadrante 115 a

degviarse de la trayectoria senalada por'las flechag 128

de la Fig. 185, haut& tal panto qne los talones de lap
agujas 117 tengan que pasar por la ranursa 12? del '

- oconmutador 95 y seguir 1a trayectoria indicada por las

flechas 129 de la Fig. 16. 8 la vez gue las agujas del

_ cuadrante giguen eata trayectoria son deSplazadas radialmeﬁte
1'hacia fuera, para que entrén en relacién coneertada con

aquellas agujas  de oilindro que-esten funcionando, y
confeccionar en wiidn de ellas, 16s puntos acanalados

en la forma de costumbre que es conoclda de te&m el que

sea perito en la materia. 8i e deseare cambiar el

mecanismo" paia'la formacidn de carreras adicionales de
puntos de franja deSpues de un intervalo de tejido aeanalade,

bastard con pomer un segando mufién 104 en contacto - con

el brazo osecilante 101, e‘lmprimir de este modo un cuarto

_de revolucién = a la excéntrica 83 a £in de obligar al

conmutador 95 a volver a la posicidn primitiva representada
en la Fig; 15, de cuyévmanera se sujetarin las agujas del
cuadrante en posxcién medio retraida mientras que se vayan
formando mas puntos de franja en las agujas verticales

que estén . en curso de funcionamientp. Despuéa se puede

volver a eofeectuar 1la operaciénjdellaambio’de puntos de

franja a puatos de tejido acenalado en la forma que hemos

expllcado antes.

Despuas de haber tejmdo 1a necesaria longltud de
parte acanalada parsa la media con 1los cﬂnmu%adores '

'ASB‘ y 55 en la posicidn nostrada en la Pig. 15, ‘para
cambiar a tejiao’lisb se pone uno de los mufiones 106, de

la cadena 107, en eontacto con la extremidad exterior
del brazo oscilante 103, de euya manera la parte extrema
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delantera 111 de'dicho'brazo 103, quedsa abatida y colocada
en la posicidn representada por lineas de puntos en la
Fig. 3. Bn esta filtima posicidn la parte extrema 111 del
brazo 103, tropeszarid o engancharéd en umo de log brazos o
radios 43 do la rueda de estrella, a fin de hacer girar
l1a leva 42, para que ésta g2 su vez haga oscilar‘la palanca
46 Thaciendo girar el &rbol 51, de cuya manera el conmutador
55 eos despedido hacia fuera cawmbiéndole de 1a posicidn
representada en la Fig. 15 a la posicidn representada en
la Pig. 16. Al quedar el conmutador .85 colccado en esta
posicién, los talones de las agujas 115 del cuadrante
penetrarén por las rsnuras de este sefialadas en 130 para
pasar luego a 1a ranura 131 que hay en el frente de la
platina de levas 18. Ia rotacidn del Arbol Bl ge traduce
on la rotacidn simultdnea del Arbol 67 por el intermedio
de la transmisifn constituida por los elementos 59, 61, 62
y 66, representada en la Fig. 11, de cuya manera el conmutador
u érgano de mando 78 de la platina de leva inferior 16, es
desplazado de la posicidn representada en la Fig. 18 a la
posicidn representada.en la Fige. 19. Como hemos lehO
antes, la platina de leva' inferior 16 gobierna el
funcionamiento de los 6rganoa'de'traslaeién b langanmiento
118, y los talones 119 de dichos frganos 118 habran de
pasar por la ranura 133 del conmutadoy 78 siendo desviado
" de la ranura 121 a la ranura 122. Debemos hacer constar
que 1la indicacidén o© representacién de los mufiones 104, 106
y 106, en la cadena de dibujos 107, (Fig. 3), nvo es

econ el proplsito de indicar su relacidn exacta para cronometrar '
¢l funcionemiento de los brazos basculantes 101, 102 y 103,
yendo dichog mufiones representados en di cha r elacifn solo
por dlaridad en la demogtracidn. 3

Bl desplazamlento del conmutador 55 de 1la platina

de leva 18 desde la posieidn representada en la Pig. 18 &

14 representada en la Fig. 16, es materialmente gimulténeo
con el movimiento del conmutador 78 desde la posicidn
‘representada en la Fig. 18 a la representads en la Fig. 19.
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¥l movimiento del conmutador 55, hace gque los talones 117,
de 1las agujas de cuadrante 115, cambien de la seccidn
ranurada 132 a la seceidn ranurada 131, empujando de este
modo dichas agujas hacia fuera a su pogicidén extrema para
poder trasladar o despedir los puntos de malla gue llevan
consigo. El movimiento del conmutador u brgano de mando
78, de la posicién representada en la Fig. 18, a la representada
en la Fig. 19, obliga a los talones 119, de los Organos de
traglacifn 118 a correrse hacia fuera y a segulr la ranura
122 on vez de la ranura 121 por la cual se habfan ido
desplazando antes. ZEste movimiento saliente de cada aguja
de cuadrante y de su respectivo Srgano de traslacifén, tiene
lugar en el momento antes de verifiocarse el movimiento
ascendente de las corregpondientes agujas verticales

4 inactivas en un principio. A medida que los Organos

de traslacién 118, de 1los puntos de malla continden su
movimiento de salida mis alld de las agujas 115 del
cuadrante, sus pias o espuelas 126 enganchan en el punto
de ocadeneta o lazada 134 que lleva la aguja de cuadrante,
(véase Fig. 6) y obligan a dicho punto de malla a salir
hacia el exterior por encima del deslizador de la aguja

que ha sido puesta en relacifn estrecha por medic de dicho
punto de malla segin se vé en la Fig. 7. Procede explicar
que esta aguja vertical 4, inaotiva en un principio al
subir penetra en la abertura del Srgano de traslacidén 118
parg recibir el punto de malla o lazada 134 del hilo,
(véase Fig. 4), y al luego moverse este drgano de traslacibn
hacia atrds sus brazos flexibles 124, se abren ligeramente
a presifn y vuérven a deglizarse hacia atrids por encima
de 1la aguja vertical, segiin se muestra en la Fig. 4. De
esta manera los puntos de malla que llevan las agujas del
cuadrante vén siendo trasladados a las correspondientes
agujas vVerticales inactivas en un principio, las cuales
vin as{ subiendo sucesivamente alrededor de la circunferencia
del oilindro de agujas 2. Tambien procede explioar que el
movimiento saliente de lesagujas 115 del ouadrante obliga
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vél‘punto de malla 134 a correrse hacia atrds sobre ellas a
 fin de abrir la deslizadera 16 y franquearlsa, segin se vé en
la Figs 6, y al  esourrirse el pﬁnto de malla de la aguja

del cuadrants, segin se vé en la Fig. 7 vuelve a cerrar el

- deslizador. Esta Operacion contintéia durante una reveluoion
~ completa del eillndro, a fin de 1ir trasladando todos los
_puntos de malla que llevan. consigo las agujas del cuadrante,

a las agujas verticales alternas antes inactivag.
Inmediatamente después que ha tenido lugar el mavimiento
de galida 4e los conmutadores 55 y 78 en la forma que queda -

- explicada, el mufidn 105 de lac adena 107 engancha en la

extremidad salediza delantera del brazo oscilante 102,

- obligando de esta suerte a 15 extremidad interior 110 del
mismo a quedar abatida en la posiclén seﬁalada ‘por lineas de

puntas en la Fig. % enganchsndo en uno de los brazos radiales
26 eon la lava 25 para hacer girar ésta ultima. En estas
oondielones, la leva 25 obliga a la palanca 29 a oscilar y a

“que ésta dltima desplace el conmutador u ﬁrgano de mando 38

de la posicion representada en la Fig. 16 d 1la posicién
representada en la Fig. 16, para que de este modo se encaminen
los talones de aquellas agujas del cuadrante de las ocuales

~ hayan sido trasladados los puntos en la forma antedicha por

la ranura 136 del conmutador y entrar luego en la ranuras 137

‘de la platina de leva 18, donde ' los talones de las agujas
‘ael cuadrante continuan caminando.. por la trayectoria indicada
~ por las flechas 138 durente el.tejido de laparte lisa de

la media. Para expresarlo én otros terminos las agujas del

' cuadranté, a la par que siguen la trayectoria indicada por
 lag flechas 138 quedan retrotra1das del todo, y continda

el tejiao de l%parte lisa de la media con todas las agujas
del cilindro en funeiones, y. todas las agujas horizontales
ociogas, como]o requiere la confecciéﬂ del tejide liso.

Desde luego se comprenderd que la parte de la pierna de la
.'media por debaao de la parte superior acanalada y del pié

ge confeccionan  por medio de tejido 1130 y que las partes

| qe forman el talén y la punta de la media pueden ser
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gonfeceionades en la forma usual conocida de todo el que sea .
entendido en la materia.\ 7 |

Al gesbar de fabriecarse la media, todo el mecanismo .
de mando de la maquina puede quedar restablecido en su
posieién primitiva , bien gea antomaticamente 0 a mano, .
al empezar a tejer otra nedia, desplazando los organos
38, 55 y 95’de la'posicién reﬁresen#ada en la Fig. 17 a la
representada en la Fig. 15.‘ ‘

v 5i bien la presente forma de realizacicn del invento
ha sido descrits y representada relacionandola especialmente
eon ei,tejido de mediag, desde 1uego ge debe hacer constar
que la nueva combinaeién y digposicifn de elementos que -
aqui se regefian es susceptible de uns aplicacién general
en ol tejido de punto en general e industrias analogas.

Tembien se hace notar que el presente invento puede
realizarse en un mecanismo como el ilugtrado -para ser
empleédo enycbmbiﬁacién“con miquinas eirculares bien sea
del tipo de cilindro rotatorio o de leva rotatoria, o

eonstruirse oomo una pérfe'integrante de la miquina tejedora.

Habiendo ya degcrito amplismente la naturaleza
de nuestro invento, asi como la manera de lleVarlo a la
practiea debemas hacer eunstar que las disposiciones sntes
“descritas son susaeptibles de ligeras moaificaclones en
sus dimensiones. y detalles, sin que se altere el principie
fundamental del invento y 10 que constituye su esencia y
por 10 que solicitamos patente de invencibén por 20 afios en
Espafia es por: ”Perfeocionamientes en maquinas ciroculares para
“tejer punto de media"; caracterizdndose por lo siguiente:
19.= Por la combinacién de dos hileras o teclados
' de agujas, eon agujas en dichos teelados, yendo determinadas!
de lag agujas de uno de los teclados dispuestas normalmente
directamente enfrente de determinadas de las agujas del
v Votro teclado, estando las citadas determinadas agujas
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del'téelado primérﬁmeﬁte citado, adaptadas de-modovque
trasladen sus puntos de malla a las antedichas determinadas .
agujas del. otro teclado o ringlera. _
_ : 29q— La combinacidn de dos nileras 0 teclado de

agujag ‘con agujés en}diéhos teclados, yenddvdeterminadas de
’1as agujaé> de uno de los teclados dispuestas normalmente
| directamente enfrente de determinadas de las agujas del

‘ctro feclado,'esténdo las éitadés detorminadas agujas del .
: teclado primeramente citado, adaptadas de modo que trasladen
sus puntas de malla a las antediehas-determinadas_agujas
del otro teclado o ringlera, mediante movimientos
cooperantes de las expresadas determinadas agujas de las
respectivas hileras o teclados. o '

3%.= La combinacién de dos ‘hileras o teclados de agujas

. con agujas en dichos teclados, yendo determinsdas de las
agujas de uno de lbs'teélados, &ispuéstas normalmente
 61reetamenta enfren%e de aetermlnadas de las agujas del otro
teclado, estando las citadas determinadas agujas del
"teclado primerameﬁte citado adaptadas de modo que trasladen
" sus puntos de malla a lag antedichas determinadas agujas del
otro teclado o ringlera, mediante movimiento eooparante de las
expreaadas determinadas agujas de los respectivos‘teelados y
medios combinados con las citadas determiﬁadas'agujas de
los respectivos teclados, destinados a ayudar al traslada
7_de los puntas de malla. , ‘
 4g8.=Ia combinacién de dos nileras ° teclados de
=’agujas eon agujas ‘en dichos tecladas, yendo determinadas,de las
‘fagujas de urio de 1los teclados, ‘dispuestas normalmente
directamente enfrente de determinadas de las agujas del otro
:teclade, estando las citadas determinadas agujas del teclado
”.primeraméntaqéitadg,_adaptaaaé de modo qu trasladen sus.
pantos de malla a las sntedichas determinadas agujas del -
otro teclado o ringlera, mediante movimientos cooperantes
de las éxpresadas detérmina&as>agujas de los réspeetiyos A
teeclados, y medios combinaaes eon las c¢itadas determinadas f
'*agujaé de 108 respectivos teclados, destinados a ayudar al



traslade de los puntos de malla, consistiendo dichoa,médios

éen elementos-adaptédos,de modo que retiren losg punteé'
de malla o cadeneta de las respectivas agujas de uno de
los teclados y coloquen los referidos puntos de cadeneta

‘de modo que puedan ser trasladadal a las agujas compaﬂeras

del otro teclado. ,
Bil.= la combinacian de un ouadrante y ds un cilindro

gon sgujas en dichos cuadrante y cilindro, yendo determinadas
de las agujag del cilindro dispuestas normalmente directamente

enfrente de detemminades de las agujas del cuadrante,

‘estando las citadas determinades agujas del cuadrante
~adaptadas de modo que trasladem sus puntos de malla a

las anteaidhas determinadas agujas del eilindro. -

62.=La combinacmon de un cuadrante y de un c¢ilindro

con sgujas en dichos cuadrante y eilindre, yendo determinadas
de las agujas del cilindro dispuestas normalmente directamente

gnfranteide determinadas de las agujas del ouadrante,

'stando_las citadas determinadas agujas del cuadrante adaptadas
de modo que trasladen sus puntos de malla 2 las antedichag

determinadas agujas del cilindro,.madiaﬁtg movimiéntos
cooperanteslde 1aé‘égujas»dgl'gna&rénﬁe y del eilindro.
7%.= La combinacién de un cuadrante y de un cilindro

" con sgujas en dichos cuadrante y cilindro, yendo determinadas

de lag agujas del ¢ilindro dispuestas normalmente directamente
enfrente de determinadas de las agujas del—ﬁuadrante, estando
lags citadas determinaaaSiagujae del‘auaarantﬁ,adaptadas de

 modo que trasladen sus puntos de malls a las antedichas

deteminadas agujas del cilindre, y mediante movimientos
‘gooperantes. de las agujas del cuadrante y del oilindro,
unos 6rganos' de traslaciln combinados coﬁ las agujas del

 ouadrante y con las del ¢ilindro, estando dichos elementoe
" de traslacién adaptades de modo que retiren los puntos de
“malla o cadeneta de las sgujas del cuadrante y los cologuen

de modo que ﬁuedan ser trasladades a las agujas compafieras
del eilindro. ' o
, . BR.= lg cambinaeien de un cuadrante y de un
- cilindro cada unc. de los cuales lleva una série de agujas,
yendo determinadas de las agujas del eilindro dlspuestas _
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normglmente  direciamente  enfranfe»de determinadas de
las agujas del cadrante, con medios para‘haeei fuaneionar
1aé-agﬁjas~de1 cuadrante y 1as del’cilin&ro de modo que se
haga el traslado de 105 puntos de malla de una serie de
agujas a la otra.
| 92.= La combinacidn de un cuadrante y de un cilindre
eaﬁa uno de los cuales lleva una série de sgujag, yendn
determinadas de las agujas del cilindro di-paeatas :
ncrmalmente_directamenta enfrente de determinadas‘de lag
agujag del suvadrante, con medi0s‘para haoer funeionar
las agujas»dél cualdrante y las del eilindro de modo que
se hage el traslado de los puritos de malls de wna “gdrie
de agujas a la otra, y otros. meéies'eansisfentes en
brganos de traslaci&n que ayudan a efectuer ¢l traslado de
iosg puntos de malla. s : :
' 10%.5 La . combinaeién de un cnadrante y de un eilindro,
cada uno de los cuales ileva ung série de agujas, yendo
determinadas de las agujas del cilindro, dispuestas
nOrmalmente directemente enfrente de deteminadas de las
agujasg del cuadrante, eon meﬂlas para hacer funeionar
1al agujas del cuadrante y las del eilindro; d4e modo que
se haga el traslado de los puntns-&é_malla de una série
de agujas a 1alptxaAy otraslmédias'eohsistentés en ngaﬁos;
de traslacifn que ayudsn s efectuar el traslado de log -
puntos de malla, yendo dichos. brgancs de. traslncién colocados
Cen al plano de las agujas del euadrante y de lag’ del ¢ilindre.
| cllg.= En una mAquina para tejer punto, de media un
' nﬁmero de agujas horizontales, un nimero de agujas verticales
dispuestas directamen%evenfrente de lag horizontalaa, y
un némero de organos de traslaeién dispuestcs en relaﬂion
cooperante oon lag agujas horizontales eetanao cada uno
de &ichos 6rganos proviaste de brazos, y estos brazos confi-
gurados de modo que habiliten un esPacio entre éllos para una
de las agujas Verticales. L o 'f:@s‘
_129.< En una maquina para hacer teaidn dé dunto de
media, una série de agujes horizentales, otra ser;;h_
- de agujas verticales, dispuestas nermalmente directskbnte
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:éﬁfrente dé 1a§pr1meras, y'gna sériamde 6rganos-de:v
traslacién, para cada una de las agujas horizontales, y
a&aptado cada uno para'traslédar 0 enviar un punto de
malla desde una aguja horizomtal a una aguja vertical. v
132.= Bn una miquina paras hacer tejido de punto de

media, de forma cdiroular, una série de agujas
horizpntales, otra série de sgujas veftiealea; dispuéstas
" h9rma1menta'directamant@ enfrente de las'piimeras,;y ung
gérie de brganos de tfaslaeién;»situados ‘junto a las
citadas agujas horizontales y'funéionando en oobperacién'
con ellas, para trasladar 105 puntos de relieve del .
,teji&a acanalado 0 aoordanade que llevan didhas agujas
horizontales a las agujas vertioales.

_ l42.= "En una maqnina para hager tejido de pun%o

de medis, la combinaaién de una platina de cuadrante ocon
una gérie de agujas dispuestas en dicha platina ¥y oeon
movimiento radisl respecto a ella, una série de Grgancs | »
 de traslacién montados también en la platina del cuadrante,
y enimados de movimiento radial, respecto a ella,.medios
para lanzer hacia fuera lag sgujas del cadrante a fin
de colocarlas en la posicién de franqueo de sus deslizadores;
medlos para ‘mover luego 1las agnjas del cuadrante y sus .
drganog de- traslaciﬁn cempaﬁeros relativamante entre si a
fin de que 109 puntes de malla que 1levan las agujas del
cuadrante, queden retirados de ellas y cogidos_pox los
drgenos de trasiaeién, levantdndose luego otras agujas
'y colocndose de modo que feeajan los puntos de ﬁalla,
tomados por log oitados organos de traﬂlacidn para empezar
a tejer tejido liso, en combinacién con mtras agnjas que
‘estén  en actividad continua para tejer. .

159 = En una maquina para hacer tejido de puntn

un cuadrante y un ¢ilindre, wnas agujaa en uno y ptra,‘
medios para gobernar el funcionamiento de las aguaas |
_tanto del cuadrante, como del cillndru, para tejer puﬂtos |
de tejido acanalado © acordonado en determinadae de lag
agujas del cuadrante y determinadas de las agujas dﬁl_,EA
- eilindro SOiamenté, . : ' ‘
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1624= La-combinacién de un;euadrmntai?ﬁﬂg : eilindro ,
- gon afgﬁjas é_n dichog cuadrante y eilindro, yendo determinadasg
de las agujas del,cilihdro dispuestas normalmente aixeétamenfe'
enfrente de determinadas de las agu.;)as del cuéd'raﬁ"he,r

estando las citadas deteminadas agujas del ouadrante
adaptadas de modo gue'trasléden sus puntod de malla a

las sntedichas determinadas agujas del eilindro, y medios

. para gobernar la cooperasciln de las agujas del cuadrante

¥y las del cilindro, para poder tejer una media sompleta con
inclusién de una pierna acanalada, el talén, el pié 7 la

punta en uvna gsola y misma mdquina.

"Perfeccionamientos en miquinas cireulares para
tejer punto de media"; tal y como queda substancialmente

descrito en la presente mgmoria e i1lustrado en losg dibujos

.~ que ‘se acompafian.

‘Bsta memoria consta devfeihticinco-hoaas egoritas
por una sola carss S ‘
Madrid, 9Zde Enero de 1929,

HEMPHILL, COMPANY.
' poapobI?
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