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1 \El presento invento tiene por objeto un aparato graduable con»
i i \ ifcinuo para el cambio de velocidades. / l ¡ , \/ !

La novedad consiste esencialmente en el bocho de qu© la trans» 
misA6n del movimiento del árbol conductor al árbol conducido tiene
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lugar a través de rodillos de frlcclén ajustarles en posición los 
cuales transmiten su movimiento a im sistema planetario y son tan-
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gente» a superficies opuesta», una de la» cuales, por lo mono», co­
rrespondo a una cara de un «lee© de fricción que o# empujado contra 
lea rodillo* de fricción por efecto de la rotación del árbol con»* 
ductor y por medio de una corona de perno» tale» que el momento de 
torsión transmitido por el árbol conductor es comunicado al disco 
de fricción previa una inclinación de lo* perno», gracia# a la 
cual estos se colocan contra el disco ext foraa de cuñas»

El objeto del invento se representa solo por via de ejemplo, 
en una forma de ejecución y una variante ilustradas en el adjunto 
■ dibujo.

La figura 1 es un corte longitudinal del aparato en su pri­
mera forma de ejecución.

La figura 2 es una proyección análoga de la variante*
La figura 3 es un corte parcial axial horizontal de la mis­

ma*
El cuerpo 1 del aparato que encierra los Órganos de trans­

misión, es atravesado por un extremo por el árbol conductor 2 el 
cual presenta en su jarte interior una corona de pernos 3* Estos per­
nos estln comprendido* entre una caja 4 fijada aobre el árbol 2 y 
un disco de fricción 5* Este disco se apoya contra los rodillo* 
da fricción 6 y 7 dispuesto» sobre un eje 8 de filetes contrapues­
tos, los cuales rodillos se apoyan a su ves centre discos o equi­
valentes 9 y 10 acuñados sobre los árboles 11 que presentan piñe­
nas dentados 12 que constituyen los satélites exteriores de un sis­
tema planetario el cual acciona sobre el árbol conducido 13. Sobre 
el eje lé del eje 8 va acuñado un segundo disco 18 análogo al ante­
rior y que realiza la segunda de las superficies opuestas a las 
que resultan tangentes los rodillo* de fricción* Contra el disco 
15 se disponen loa rodillos 16 y 17 análogos a los 6 y 7, desti­
nados a asegurar el cierre forzado por «1 sistema de fricción re-
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gulable*
Loa perno® 3 son de una fon» de construcción ««rae teristlca. 

Presentan una pequeña «atiesa 3"con la eual resultan, enfilados por 
un extremo en la «aja 4 mientras que por el otro extremo presentan 
unos engrosamlentoa 3M de tal manera que si en res de hallarse di*- 
puestos octogonalmente con respoeto al disco 5 fuesen obligados a 
inclinarse, ejercerían, con motivo de la mayor distancia entra la 
pequeña eabesa 3'y el borde de la parte 3” una presión por medio 
de un cojinete 5#o leva de ajuste esférico sobre el disco 5, el 
cual entrarla en contacto de fricción con los rodillos conjugados# 
Los pernos 3 son después introducidos en los orificios 30 de una 
brújula 31 solidarla de una lámina elástica IB fijada a modo de 
ensambladura sobre la cara del disco 5 opuesta a la de fricción, 
de tal suerte que la puesta en rotación de dicho disco 3 y por 
consiguiente del sistema cinemático cenjugado con el mismo,tic#» 
ne lugar por medio de la lámina 18»

Los satélites 12 del sistema planetario engranan con los 
dientes exteriores 19 de una corona 20 mantuda loca sobre el perno 
hueco 21, la cual presenta unos dientes internos 22 con los que en- 
granan los satélites internos 23 sujetos por pernos a la caja 24 
en la que termina el árbol conducido 13» Estos satélites engranan 
en un piñón 25 acuñado al eje 15 de los discos 5»

El registro de los rodillos de fricción 6, 7, 16, 17 va ase#
i ■

gurado «a esta forma con la rotación de los ejes helicoidales 8 y 26 
Estos sobresaliendo de la envoltura 1 presentan ruedas dentadas 27 
y 28 acuñadas fijamente a los mismos, de tal manera qué haciendo 
girar una de ellas; por ejemplo, por medio de la manivela 29 se 
pone en rotación la otra, girando en consecuencia los dos ejes 8 
y 26 y produciéndose de este modo los desplaaamiento» de los ro­
dillos hacia el eje geométrico del aparato o bl^n en sentido con­
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trario, Por lo tanto se haca variar al radio Ae lá# circunforon­
da* de fricción entre loa disco» 6 y 15 y loe rodillos y en con­
secuencia también varía la velocidad periférica* Ertrelaelón con 
tal variación Ae la velocidad periférica ee obtiesne una variación
Ae la velocidad angular Ae los discos 9 y 10 y por fLotanto Ae

. . ■ ' '' \ ■ los «atólite# exteriores 12 Ael sistama planetario» \ 'j
' \ íEl funcionamiento Ael aparato es como sigue i J i ,

Puesto en movimiento el árbol conductor 2 la cojst̂ a Ae per*» 
nos S se Aeforma Ae modo que esto» pernos se introducen entre la 
«J« 3 , .1 6. « 1  .1 «•**• «  -
fricción, El movimiento Ae rotación es transmitido como se ha di­
cho al disco 5 por medio Ae 'la lámina 3B« Lo» rodillos p#‘ 7, 16,
17 entran en rotación y hace» girar mediante láa rueé^ ̂  y 10 loa 
Irboles 11 y en su consecuencia los satélites 12* Estoi ¿qoen girar, 
• -  «», 1» •— » «o te o«a por „  p«t« pon» Ma
satélites interiores 23 en él caso, naturalmente, de .Existir''una 
diferencia Ae velocidad periférica entre la coma» 2$ y'-̂ I pihon

/ i Lcentral 25» 51 por el contrario las dos velocidades periféricas 
tienen la misma magnitud, pero sentidos contrarios, los jpiflane» '
25 no realizan movimiento alguno Ae revolución. Se movei*¿tt en re­
volución y por consiguiente haran girar el árbol acótoniítdé 13 en un 
sentido o en el otroopuesto según sea mayen» la velocl 
rica Ae la corona 20 o Ael piñón central 26» Be esta 
la variación gradual Ae la velocidad angular Ael arbok accionado 13, 
variación que puede extenderse- Ae un valor negativo/ á ot^o positi­
vo, atravesando el oero», como realmente puede iatem^r.» un Ínter» 
vale Ae valoras olletamente positivo o negativo»/ j \

2<-7se realií

. La variante represéntate en. las figuras 2 y 3/*4 -diferen» 
ola principalmente por la disposición Ael registro de los rodi­
llos 6a, 7a, 16a, 17»., lo» cuales van fijados a los pequeños so-

r  1-porte» 31 y van mentado» a dea ligamiento a lo largó de los ejes71
/ i\
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ga y 26a# Dichos pequeño# «oporto* 51 «ati» acoplados por raetio i» 
loa brasos 32 que van conectados a las palanca# 35 -laantaia» a ro­
tación «ábra un pomo 34 que es aceionable deate el exterior pe®* 
metió te \ma pequeña manivela 55 o dispositivo análogo. Se cora» 
frente por consiguiente que accionando sobre esta manivela 35 se 
puede introducir un deaplacamiento angular en el perno 34 y por 
lo tanto en las levas 33* con lo cual ae aproximan o se alojan 
los rodillos te fricción*

Bn oata nueva forma loa engrosaaientos 5afl te loa pomos 
3a son te fondo curvo lo cual mejora la función te loa mismos * las 
otras partes tal aparato permanecen suba tañe ialmcmfee invariables*

En la pretina el aparato podrí naturalmente ser aplicado 
allí tonto se requiera una transmisión de movimiento con veloei- 
iaft variable gradualmente; oportunas notificaciones te carácter 
contingente permitirán tales aplicaciones. Por ejemplo* la envol­
tura externa 1 poirl formar parte te la estructura te la máquina 
a la cual se aplique el aparato.
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Lo# punto# Ae invención propia y nueva que se presenten pare que 
sean objeto Ae este Patente Ae Invención en España* son loa- «iguien* 
tea: -

Ia* Un aparato para el cambio «lo velocidad©# gradual continuo 
caraeterixado por el hecho áe que la transmisión Ael movimiento desde 
el árbol conáuctor 2 al árbol conducido 1S tiene lugar a través Ae ro­
dillos friccionante» 6, 7, 18, 17 ajuatablee en posición loa cuales- ' 
transmiten su movimiento a un sistema planetario y *om tangente# a su#» 
perfieles opuestas, una por lo senos Ae las- cuales corresponde a una . 
cara Ae un Alees 5 Ae fricción que es impelido contra los rodillos Ae 
fricción 6, 7, 16, 17 por efecto Ae Is rotación Ael árbol conductor g 
y por medio Ae una corona Ae pomos 5 Ae tal manera que el momento Ae 
torsión transmitido por el árbol conductor es comunicado al disco Ae 
fricción, previ* una inclinación Ae loe pernos grada* a la cual estos 
se apoyan a moAo Ae cuñas contra el Aiseo 5*

2*m Un aparato para el cambio Ae velocidades según la reivinAi* 
eaeiÓn 1* corsetería ado por el hecho Ae que sobre un eje central 6 
van dispuestos por lo menos dos discos opuesto# de fricción f>9 15 - que 
rodean loa rodillo# Ae fricción 6, 7, 16, 17, uno Ae los cuales 7 por 
.lo menos va accionado por 1» corona de pernos S.

3«* Un aparato según las reivindicaciones 1 y 2 caracterizado 
por el hecho Ae que los pernos 5 Ae la corona ejercen presión contra
el Aiseo por medio Ae un cojinete de bolas S#por ejemplo do ajuste

. • ' / esférico»'
AS* Uh aparato sega» las reivindicaciones precedentes carácter!- ■ 

zade por el hecho Ae que cada perno 3 Ae la corona contiene un talló 
o vistago provisto Ae una pequeña cabeza 3'5a'Ae ajuste esférico en 
un extremo y Ae un «ngroaamiento 3° ,3a*1 por @1 otro extremo, estando
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loa pernos Introducidos en orificios correspondientes de un* brúju­
la SO solidaria de un* membrana metílica 28 que va fijada contar* 1* 
cara correapondlsnte «leí Siseo 5,

5 a- Qkt. aparato según Jas reivindicaciones «nterlore» carácter!* 
zeda por el hecho ie que los rotónos Se fricción 6, 7, 16, 17 irán 
mantas os sobre perno* transversales 8, 26 de filetes en «eatid© con»

* trario*
fifi* Ufe. aparato según las reivindicaciones 1 a 4, oaracteriaado 

por al hecho 4® que los rodillos ¿o fricción 6, 7, 16* 17 vsn intro» 
ducldos a desllsaralento a lo largo i© unos pernos transversales 8a,
26a y fijados a lo» soportes SI los cuales se conectan articulada-* 
msnte a unos travesarlo» que constituyen tan sistema articulado defor* 
raable «

7e» Vn aparato según las reIvln&Icaclones anteriora» arterlo-* 
,res caracterizadlo por el hecho le que la deposición planetaria ccon- 
tiena un piñón central 25 actuado al árbol 14 del disco de mando, un 
sistema de satélite 85 solidarlo* mediante loe perno», del árbol' 
accionado 13 y dispuestos en el Interior de una corona dentada 20 
pero solamente en su 'parte exterior, par* engranar con. los efttelltes 
exteriores 12 acuñados a los ejes 11 que van accionados por el sistema 
de fricción-

8«* "Aparato de giro variable gradual eeattnuo*, todo tal 
y canfora» se describe en la presente memoria y a titulo de egample 
se representa en el adjunto dibujo,4

Madrid 2 de Shavo de X929V ' ’
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