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MODELO DE UTILIDAD
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por VEINTE eatios

cuyo privilegio se solicita pars Egpa-
fia, sus territorios y plazas de sobersa_

nia, a fevor de @
FUNDICIONES PRAT, Sele

entidad espatiola, domiciliads en calle
Galileo, 38-46, Badalona (provincis de

Barcelona), relativo a ¢

NDISPOSITIVO MECANICO PARA CONTROL AUTO
MATICO DEL NIVEL DE LLENADO DE TOLVAS®.
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MEMORIA DBESCRIPTIVA

El presente Modelo de Utilidad se contrae, segin ine!

dica el enunciade, a un dispositive meecénico para control au-

tomético del nivel de llenado de tolvese Este dispositivo es *

susceptible de amplia aplicacibn pero en particular ofrece
grandes ventajas al splicarlo a las tolvas de slimentacién
de arena de los puestos de trabgsjo en las fundiciones, espe-
cielmente, cuando estos puestos de trabajo son méquinas de

moldeado automético. - Em e W o W e W - mm - G- WS W wn W e e am

Actugimente, se han llegado a reslizar un nlmero cop

giderable y variedo de aparatos para la regulacidn del nivel
de llenade de tolvas, unos permiten controlar el nivel sefia-
lando con sefiales luminosas o aclsticas cuando éste ha llega
do a su méximo o a su minimo, debiendo, entonces, procederse
al rellenedo de la tolva o cesar en el mismo segln sea la se
fial recibidas; en otros, en vez de transmitir una sefigl Spti-
ca 0 sonora pare que se proceda en consecuencia, se ponen en
marcha autom&ticamente los mecanismos que procedan psra que

se efectue la alimentacién de la tolva, o bien, cese esta a-

limentacién segln se haya predetermingdos = = = = = = = = = =

Algunog de estos aperatos realizan el control por
nedio de emigidn de sefialem Spticas o luminoses como se ha di
cho, otros, en cambio, son activados por medio de cédlulas fo-
toeléctricas y, los mis modernos utilizan fuentes radiocacti-

vas para la emisidén de las sefiales de control. Todos estos &
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misme constitucién forzosamente compleja y, a veces delicada,
exigen un entretenimiento y tratos culdadosos para mantener
su eficiencis en las condiciones de ambiente en las que, gene

ralmente, eatén montados y deben realizar su trabajoe = = = -

Para eviter los inconvenientes que, como se ha di-
cho, pueden alterasr los aparatos hasta shora citados, se ha
tenido que pensar en una solucibdn estrictamente mecénica del
problema que, & su vez, salga de la complejidad constitucio-
nal que es uno de sus inconvenientes. A tal fin se ha ideado
el dispositivo mecdnico para control automético del nivel de
llenado de tolvas a que se contrae el presente Modelo de Uti
1lidad, el cual se caracteriza por comprender una suspensién
eléstica sobre la que va montada la tolva, permitiendo gque
esta se desplace verticalmente al aumentar su peso en funcidn
del nivel del material de llenado y una palanca de inversién
del movimlento que soports, en au extremo dslantero uha ras-
quete apta para desviar ls srena fuera de la cinta de trahs-
porte hacidéndola caer en la tolva, regulando as{, seghn la al
turg de la resqueta respecto a la cinta de transporte, el cau
dal de material que llega a la misma tolva. Comprende, ademis,
este dispositivo un sistema de articulacidén para la palanca
de inversifn del movimiento y un sistems mecénico de transmi-
sién del desplazamiento de la tolva a la palanca inversora
del movimiento que liga, de manera flexible, los movimientos

de la tolva y de la palanca inversora que soporta la rasqueta.

Con la utilizacibén del Adispositivo mecénlco para con

trol automitico del nivel de llenado de tolvas seglin la invenw |

cidn se congiguen considerables ventajas, puesto que, debido
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obtener un funcionamiento Sptimo, seen cuales fueren las con
dicionee de ambiente en las que deba trabajar, exigiendo, por

lo mismo, muy poca atencidn en su entretenimiento y conserva=
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Parg facilitar la comprensidén de las ideas hasta
aqui expuestas se detalla, & continuacién, una descripcién
del dispositivo segln el presente Modelo de Utilidad hacien-
do referencia a la lémina de dibujos que acompafia a esta me-
moria a titulo ilustrativo pero no limitativo en cuanto a la

amplitud de la proteccibén legal que se solicita. En los dibu

joa‘---_—.—_-s-“-.-..- .... - - . W, - R~ G5 G- M @ WD W
Figura 1, eg una vista en alzado del dispositivoe-
Flgura 2, es una vista en planta del dispositivo.-

El dispositivo eatd constituido, como puede verse
en los dibujos, por una suspensidn eléstiea 1 que soporta a
la tolva 2, un sistema de transmisibn del movimiento 3 y de
una palanca inversora 4 del movimiento que soporta, en su ex

La suspensibn ecléstica esté constituida, en el pre

gente ejemplo, por cuatro resortes en espiral 6 que deben eg

-tar cuidadosamente dimensionados para conseguir un movimien=

to uniforme de la tolva 2; estos resortes en espiral 6 se
comprimen al recibir carga y se estiran al disminuir ésta por

el congumo de la arena contenida en la 1t0lva 2. = = = «w = = =

La tolve 2, la constituye, en este caso, un reci-
plente de forma piramidal 7 que Vva montado en un marco 8 que

se apoya en loas resortes espirales 6 por medio de unos topes
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9 que limitan el Tesplazamiente de la tolva 2 evifando, asi,

que la rasqueta 5 llegue a rascar la cinte Qe transporte 10
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El sistema de transmisidn del movimiento 3 lo for-
nan, en el ejemplo, cuatro poleas 11, situadas dos a cada lg
do de la tolva 2, soportadas por unas orejetas 12 y 13 situa
das ane en la cara superior y otra en la inferior del largue
ro 14 del soporte general 15, de todo el dispositivo, por lss
qué pesa un cgble flexible 16 que terming en una varilla ri-
glda 17 que es solidaria con el travesafio 18 gque enlaza las
dos ramas del sistema; el cable 15, se hace solidario con le
tolva 2 por medio de unos anillos 19 fijados al marco 8 de

1amj-sma‘----—---—‘—'-‘-'-'-'—'-‘—"~-—-—'_-—~—---

La tolva 2 va soportada, como se ha dicho, por los
resortes 6 y tiene limitada su carrera por los toggs 9, mon-
tados en el marco 8, y los topes 20 montados en ei‘soporte
general 153 el sistema de transmisibn 3 se hace solidario,
por medio del travesafio 18, con la palanca inversora 4 que
va montada sobre el eje 21 que se zloja en los soportes 22
para efectuar el movimlento giratorio que invierte el senti-
do de desplezamiento de la tolva 2; en el sxtremo delantero

de la palanca inversora 4 va montada la rasqueta 5 constitui-

de por una pleze que afecta, en este ejemplo, la forma de pun ‘

ta de lanza y situada de manera que apunte en sentido contra-
rio al de desplazamiento de lg cinta transportadora formgndo,

con ello, dos vertientes de desviacidn de la arena hacia la

De la observacibn de los dibujos se puede deducir
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que, el funcionamiento del dispositivo mecénico para el con-
trol automftico del nivel de arena en las tolvas es como si-
gues suponiendo la tolve 2 llena hasta su nivel méximo tendre-
mos que, 108 resorites 6, se habrén comprimido hasta que los
topes 9 y 20 estén en contacto, en este momento la tolva 2

estard en su posicién més baja debido a lo cual, y gracias

a la transmisién de este desplazamiento por medio del cable
16 y la varilla lf, la palanca inversora 4 habrd girado sobre:
el eje 21, en sentido de las ggujas del reloj, con lo que su

extremo delantero, gue soporita la rasqueta 5, se hallarf en

posicién de mlxima elevacién con reampscto a le cinta transpor

b
tadora 10 dejando pasar toda la arena transportada por Ssta. |
Invermsamente, si la tolva 2 se ha vaciado, por consumo de su

contenido, la disminucién de su peso permitird que los Tresor—

I —

tes 6 me estiren con lo que, la tolva 2, experimeniari un desﬁ
plazaniento ascendente transmitido a través del cable 16 y'laé
varilla 17 a la palence invergora 4, la cual, & su Vegz, girap§
r& sobre el eje 21, en sentido inverso a las agujas del relojﬁ
determinando un deacenso de la raequeta 5 sobre la cinta de
transporte 10, descenso que serd tanto mayor cuanto mayor sea !
la disminucibn de peso experimentada por la tolva 2, con lo

que la arena transportads por ls cinta de transporte 10 en=-

contraré obstaculizedo su avance hacla adelante por la ras@ue—
ta 5 que, debido & su configuracibn, determinaré uns desvie-

cibn, en dos vertlentes, de la arena de la cinta ‘de transpor-

te 10 que se precipitaré fuers de la cinta y, por tanto, den— |
tro de la tolva 2 que ir4 aumentando de peso y elevando, del
mode que se ha descrito, progresivamente la rasquets 5 con lo ‘
que iré disminuyendo el caudal de arena gue entrard en la tolw |
va 2 hasta llegar a la posicién de méxima elevacibn, en cuyo ‘

momento cesaré la alimentacién Ge arenfe. = = = = = = = = = = -
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cibn de este Modelo de Utilidad en la que, la rasqueta 5 pre- ;|
gsenta la formae de phnta de lanza con lo que se forman dos |
vertientes de desviacién. Se comprende que podrén existir

otras formes de ejecucidn con la rasqueta formando una sola
vertiente de desviacidén situada oblicuemente con respecto al

Habiendo demcrito las ceracteristicas y ventajas

e st s s

del dispositivo mecénico para control sutomftico del nivel
de llenado de tolvas seglin el presente Modelo de Utilidad,
debe hacerse conster que, en el mismo, podran introducirse
cuantee variantem de detalle la préctica y experiencia acone

sejen en cuanto a materigles, dimensiones, forms de acoplaw-

miento de sus partes constltutivas accesorias siempre que,
con ello, no se desvirtue su esencislidad que es la que se

concreta en las reivindicaciones que siguelle = = = = = = = - i
N O T &k

Se declaran de novedad, propiedad y utilidad paras
Bopefia y todos sus territorios y plazas de soberania, las si-

REIVINDICACIONES

le= Dispositivo meechnico para control automitico
del nivel de llenado de tolvas, caracterizado por comprender
une suspensibn eléstica sobre la que va montada la tolveyper-
mitiendo que ésta se desplace Verticalmente sl sumentar su
peso en funcién del nivel del material de llenads, y una pe=

lanca de inversién del movimiento, que soporta en su extremo




delantera una rasqueta apta para desvier la arena fuera de !
la cinta de transporte haciéndola caer en la tolva, regulan=— #
do asf, aagﬁn la altura de la rasqueta respecte a la cinte
de transporte, el caudal de material que llega a la misma

5.§ 'bolva.---‘—----—- ------------- - en o=

2+~ Dispositivo mecénico para control automético

del nivel de llenado de tolvas, seglin la 1& reivindicacidn,

caracterizado porque la palanca inversora del movimiento o8-

t& articuleda en un punto intermedice = = = = @ = = = = = =

10, 3= Dispositivo mecénico para el control automdti- |
co del nivel de llenado de tolvas, segln la 18 reivindicacién,
caracterizado por comprender un dispositivo mecénico, prefe- ?
rentemente de tipo funicular, para la transmisién del movi-

miento de la tolva a la palanca inversora del movimiento., -

15, 4~ ®DISPOSITIVO MECANICO PARA CONTROL AUTOMATICO !
DEL NIVEL DE LLENADO DE TOLVASMs = = <= = = = = = = = = = =

Todo ello tal como se describe y reivindica en la
presente nenorig que consta de ocho hojas, folladas y meca=-
nografiadas por una sola de sus caras y de una lémina de di

20, bujos que la ilustra.
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