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por VEINTE gfios

cuyo privilegio ge solicita para Espe=
fia, sus territorios y plazas de sobera

nf{a, a favor de ¢
. De ANTONIO BLASI CANELA

de nacionalidad espafiols, domiciliado

en Tarrasa (Barcelona), calle Bruch, nim.

5, relativo a

"IECANISNO CORTADOR PARA MAQUINAS DE
COSER",
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MEMORIA DESCRIPTIVA

Bl presente Modelo de Utilidad se contrae, confor- :

me ge indica en su enunciado, a un mecanismo cortador para
méquina de coser, eepecialmente a uno destinado a segregar
la tela sobrante en la aplicscidén de encajes en lenceria,

a medida que se cosen estos a BqUEllAs = = = « = = =~ = = =

Bn le industria de confeccidn de lenceria se pre- i

genta el problems de que, en la aplicacidn de encajes en
los bordes de las prendas, se debe recorter la tela sobren-
te, comprendida entre dichos bordes y la linea de cosido
que une el encaje a la tela, mediante una linea de corte
paralela a la de cosido. Esta operacidn de recortado, por
otra parte precisa, suptne un aumento del coste de la pren

da y un incremento del tiempo de fabricecibn, = = = = = =

Pare solucionar este inconveniente se ha deserro
llado el mecanismo coritador, objeto del presente Modelo de
Utilidad, el cuel esencialmente se caracteriza por el he-
cho de que estd constitufdo por un &rbol dotado de un movi-
miento oscilante que por un extremo esti provisto de medios
limitadores de la amplitud de ls oscilacién y por el otro
dispone de medios de transmisidn de dicho movimiento que
actuen sobre una cuchilla mévil complementada con una con-
tracuchilla fija, montadas estas en la placa de apoyo, Jun-
t0 a los dientes del mecanismo transportador y paralelamen-

te a la direccidén de avance del tejido. = = = = = = = = = =
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Los medios limitadores de la amplitud'izzla ogci-
lacitn del &rbol del mecenismo estén constitufdos por un de
do, solidario a dicho &rbol, que por su voladizo entra en re
lacibén con un elemento giratorio provisto de dos zonas de
grosor diferente, de modo que cuando coincide el dedo con
la zona de menor grosor, le amplitud de la oscilacidn es
méxime, mientres que si coincide con la otre zona la ampli-

tud es nulas, es decir el &rbol no recibe movimiento, = = =

Log medios de trensmisibn del movimiento ogcilane

te del &rbol del mecanismo estén constituidos por una plati

na solidaria al arbol en la que se monts, con posibilidad de ‘!

A

regulacién engular, une pieza provista de un apéndice empuja-

La cuchills mévil, articulada por un extremo a un
punto fijo, se prolonga rigidemente em un brazo soliBitado
por un regorte, de modo gque al no actuarse sobre dicho bra=-
z0, mediente el apéndice empujador, la cuchilla mévil sobre
gale de la placa de apoyo donde estd montada formando un én

gulo de entrada con la contracuchille fijay = = = = = = = =

La cuchilla mbvil se monta deslizante sobre su eje
de articulacién y solicitads por un resorte que la aplica
contra le contracuchilla fija, permitiendo un ligero juego

elfstico entre albaBe = = = = = = = = = o = _m - - = - - - -

El borde de entrada de la cuchilla mévil es subs-

La contracuchille fija presenta su filo coplansgrie

a la superficie de la placa de apoyo y se¢ fija a la misma por |

encaje en un lateral de une eeootadura practicada en dicha
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plaea para el peso y ubicacidén de la cuchille mévil. - -

Bl conjunto del mecanismo ss monta bajo la place

Bl elemento giratorio, limitador de la amplitud de
oseilacidn del frbol del mecanismo, es solidario de un vésta
go, montado giratoriamente a su vez, que atraviess la placa
de base y terming en un botén de mando, previéndose medios
convencionales pare la determinaeibén de las dos posiclones

estebles de dicho elemento 1imitadore = = = = - = = = - = =

Batom y otras objetos de la invencibén son los que

a t{tulo ilustrative se describen seguidamente, haciendo re-

ferencia a los planos que se acompafian, todo lo cual debe ser !

considerado sin carfcter limitativo respecto a la proteccibn

que me solicita. Bn 10s 4ibujoss = = = = = = = = = - = -

Figura 1, representa esqueméticemente en perspecti-

va el mecanipmo en CUueStiff, = = = = o = - - - - - - - - -

FPigure 2, representa, en plents inferior, el meca-

nismo de corte montado en una mAquing de COBEre = = = = = = =

Figura 3, representa una seccidn segfin la linea

Figura 4, representa una seccién seghn la linea

IV-I?dafigura?_.-- ----- e w W W W G W G @ eE. G W

Figurs 5, representas, en planta inferior, el mon=-
taje de 1la cuchilla y contracuchille bajo la placa de apoyOe=—

Figure 6, representa una seccién segin la linea

f
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Figura 7, representsz, en planta superior, la cuchi-:

)
Figure 8, representa, en alzado, la contracuchilla,

Figure 9, representa, en glzado, la cuchillae = « -

Figura 10, represenia una seccidn segin la lines

El mecanismo cortedor para mAguinas de coser eatd
congtitufdo en lineas generales, como puede aprecisrse en la
figure 1, por unos elementos limitadores 1 de la amplitud Qe
ogseilacifn, unos mecanismos para la transmisién 2 del movi-
miento & la cuchilla mévil y un juegoe de cuchilla y contra-

CuChill&:S.---*----- ..... - G B e e Ee W Ve e e e

Los elementos limitadores 1 de la amplitud de os-

cilacibn comprenden, segin la figura 1, un dedo 4 solidario

o o

el &rbol 5 Qe transmisifn del movimiento, que se apoya sobre |
un elemento giratorio constituido por un diseo 6 que presen- %
ta, en su cara superior, dos zonas 7 y 8§ de diferente altura )
que permiten que el dedo 4 tenga un movimiento oscilatorio,

cuando se apoya en la zona 8, o bien estd quieto o con une ‘
oscilacibn muy pequefia cuando se apoya en la zona 7. Este §
disco 6 se prolonga en un véstago 9, que gtraviema la pleca
base 10 de la miquina de coser en la que va montado el meca= ;
nismo, ¥y que lleva fijado, en su extremo superior encima de
la placa base 10, un botén de mando 11 que permite variar la
posicién del disco 5 para dar o reducir amplitud de oscila- |

cibn al dedo 4; esta amplitud vendré sefializada, sobre la ple-
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ca base 10, por medios convencionegles representadoe, en este

ejemplo, por la arandela 12. Todo el conjunto de estos elg-
mentos limitadores de la amplitud de oscilacibn del dedo 4

van fijados @ la placa base 10 por medio de los soporteas 13

y 14, de los cusles, el soporie 13 sostiene, edemis, un ex-

tremo del &rbol 5 de transmisidn del movimiento, = = = = -

Loe mecanismos de transmisién 2 del movimiento 8 %
la cuchilla mévil eetén conetitufdos, en el presente ejeme
plo, por el &rbol 5 de transmisibén del movimiento que lo re-
cibe, por medio de la palanca 15 (fig. 1) solidarisg al miamo,‘
de la leva 16 que es la que activa wl movimientq de los dien-j
tea del mecanismo transportador de la tela. En el extremo i
del &rbol de trensmisibn 5, opueeto al de posicién del dedo
4, va moniada la pletine 17 (fig. 10) que lleva acoplada la
pleza 18, que se solidariéa con la pletina 17 por medio de
los tornillos 19, lo que permite una regulaclbén angular de

la posicibn relativa de ambaes piezas para facilitar la pues-

ta a2 punto cuando se monta el mecanismoj en el extremo de
la pieza 18 va fijado el epéndice empujador 20 que es el que

mueve, directemente, & la cuchilla M6Vil, = = = = = « = = = =

o g s i

Bl juego de cuchille y contrecuchilla comprende,
en su constitueidn, la cuchille mbvil 21 (fig. 9) que pre=
senta, en su parte delantera, una parte 22 de seccibn lenti-
cular para facilitar la entreda de la tela y, en el otro ex-
tremo doblado en &ngulo recto termina en un anillo 23 cuyo

diémetro interior se ajusta al eje 24 al que se fija por me-
dio del tornillo 25. El eje 24 doblado en angulo reeto, como

se represente en la figura 6, presenta al fingl de una de sus

e 8 M A 5, g 5 =

ramas une parte de menor difmetre 26 en la que un peguefio ta-
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ladro permite fijar el muelle 27 que va f£ijado, por el otro

extremo, al soporte 28 (fig. 3) con 1o que tiene tendencia

a solicitar al eje 24 dejando un pequefio &ngulo de abertura
antre las dos cuchilles. la otra rama del eje 24, en la que
va colooada la cuchilla mévil 21, ee introduce en el soporte %
29 y termina en una cabeza de forma poligonal 30; entre esta E
cabeza poligonal 30 y el soporte 29 eatd situado un muelle §

antagbnico 31 qué’mantiene a.la cuchilla mbvil 21 ajustada
contra la contracuchilla 32 (fige. 8), permitiendo, no obetan-

i
]
¥

te, un ligero juego eldstico entre las dos; todo este meca-
nismo va fijado, por medio del soporte 29, a la parte infe-
rior de la placa de apoyo 33 en la que se sloja la contra-
cuchilla 32 en el costado del hueco 34 como se representa

en la figura 53 la contracuchilla 32‘presenta la cara-de cor-!
te 35 coplanarig con la placa de apoyo 33, es decir, enrasa-

Une veg descritas las partes congtitutivas del me-
canismo se podré comprender el funcionamiento del mismo, que
es como siguet una vez en mercha la méquina de coser el mo-

vimiento de esta pondré en movimiento, por medio de la leva

16 (fige 1), la palanca 15 que transmitirid su movimiento al-
ternativo al &rbol de transmisibén 5, el cual oscilarf, con f
mayor o menor emplitud, seglin la posicién del disco 6 limita- %
dor de la oscilacibn; este movimiento del &rbol 5 seré segui-
do por la pletina 17 solidaria gl mismo que, por medio del
apéndice empujador 20 de la pleza 18 solidaria con la pleti-
ne 17, lo transmitird al eje 24, el cual abrirf y cerrari al-
terngtivamente, siguiendo el movimiento oscilatorio, la cuchi- |

1le mévil 21 sobre la contracuchilla 32 fija en la placa de a- |
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poyo 33 (figl 5), con lo que se produciré el deseado efecto
de tijera que segregarid la tela sobrante a medida que la mé-
quina vaya cosiendo, puesto que este mecanlsmo se movera con

una velocidad eimilar a le del mecanismo de la méquina de co

BOI'e = m o o e o W W W W e ke M e W W S M e @ G W W e W

Todo el conjunto de este mecanismo cortador para

miquing de coser ve montado, segln se representa en la figura :

2y en la parte inferior de la pleca base 10 de la misma mé=-

quinadecoeer.“'“"“---‘---*"‘ ----- - . -

Habiendo descrito suficientemente las caraeteristi-f

cas, ventajas y funclonamiento del mewanismo cortador pars
méquinas de coser segfin el presmente Modelo de Utilided, debe
hacerse constar, en resfmen, que en el mismo podrin introdu-
cirse cuantaes variantes de detalle la experiencia y la préc-
tieca puedan aconsejar, en cuanto a dimensiones, nfmero de
plezas integrantes, materiales empleados en la construccidn
de lag mismas, forma de acoplamiento mituo y demés circuns-
tancias aocesorias,siempre que con ello no se desvirtue su
esencielidad, que es la que se concreta en la primera de las
reivindicaciones que siguen, ya sea considerada asisladamen—
te, ya sea considerada en combinacidén con ung o varias de

las reivindicaciones regtanteSe~ = = = o w v - @ = - - - -

N O T &

Se declaran de novedad, utilidad y propiedaé para

Espafia y todas sus plazas ¥y territorios de soberanis, las
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REIVINDICACIONES

l.~ Mecanismo cortador pera méguinas de coser, des—

tinado a segregar la tela sobrante en la aplicacién de encajes -

a medida que se cosen éstos, caracterizado por el hecho de que

estd constitufdo por un &rbol dotado de un movimiento osoilan~
te, que por un extremo estd provisto de medios limitadores de

le emplitud de la oscilacién y por el otro dispone de medios

de transmisién de dicho movimiento que setlan sobre una cuchi- |

lla mbévil complementada com ung contracuchilla fija, montadas
éatas en la placa de apoyo, junto a los dlentes del mecanismo

transportedor y paralelamente a la direccilén de avance del te

jido.--"---—-s---- ....... - wm A s - em -

2.~ Mecanismo cortador psra méquinas de coser, se-
gln le anterior reivindicaeién, ceracterizado por el hecho de
que log medios limitadores de la amplitud de la oscilacién
del &rbol del mecanismo estén constituidos por un dedo, soli-

dario a dicho &rbol, que por su voladizo entra en relacibn con

un elemento giratorio provisto de dos zonas de grosor diferen- |

te, de modo que cuando coincide el dedo con la zona de menor
grosor, la amplitud de la oscilacidén es méxima, mientras que
8l coincide con la otra zona la amplitud es nula, es decir el

3.~ Mecaniemo cortador para miguinas de coser, se=—
gin las enteriores reivindiocaciones, caracterizado por el he-
c¢ho de que los medios de transmisidn del movimiento ogcilan=-
te del &rbol del mecanismo estén constitufdos por una platine
solidaria al &rbol en la que se monta, con posibilidad de re-

gulacibn anguler, uns pieza provista de un apéndice empujador.

o e
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44~ Mocaniemo cortador pesra méquinas de coser, se-
ghn las anteriores reivindiecaciones, caracterizado por el he-
cho de que la cuchilla mévil, articulada por un extremo a un
puntd fijo, se prolonga rf{gidamente en un brezo solicitado
por un resorte, de modo que &l no actuarse sobre dicho brazo,
mediante el epéndice empujador, le cuchilla mdévil sobressle
de la placa de apoyo donde emti montads formendo un éngulo de

5.= Mecanismo cortador para méquinas de coser, se-
glin las reivindicaciones anteriores, caracterizado por el he~

cho de que la cuchilla mévil se monta deslizante sobre su eje

S

e e g s i b

de erticulaeidn y solicitada por un resorte que la aplica con— |

tra la contracuchilla fija, permitiendo un ligero juego elés-

tico en‘breambaa‘--—-n--‘------..- ......

be= Mecanismo cortador para méquinas de coser, se-
gln las reivindicaciones anteriores, caracterizado por el he-
cho de que el borde de entrada de la cuchilla mévil es subs-

tanCialmente le.nticlﬂ.ar. ----- - A GE B G G G G A G S W -

7e= Mecaniasmo cortador para maguinas de coser, se—
gln las reivindicaciones anteriores, caracterizado por el he-
cho de que la contracuchilla fija presenta su filo coplana~
rioc a la superficie de la placa de apoyo y se fija s la mis-
ma por encaje en un leteral de una escotadurg practicada en

dicha placa para el paso y ubicacidn de la cuchilla mévil, = -

8e= Mocanismo cortador para miguinas de coser, se-

glin las reivindicaciones enteriores, caracterizado por el he-

cho de que el conjunto del mecanismo se monts bajo la placa de :

apoyo ¥ la plece de baBEs = = = = = = = = = = = == = = = - =

S ——
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' Je= Mecanismo cortador para miguinas de coser, se—
gfn las reivindicaclones anteriores, carscterizado por el he-

cho de gue el elemento giratorio, limitador de la amplitud

de oscilacibn del &rbol del mecanismo, es solidario de um
véstago, montedo giratoriemente a su vez, que atraviesa la
placa de base y termina en un botén de mando, previéndose
medibs convencionales pares la determinaciédn de las dos posi-

ciones estables de dicho elemento 1imitador, = = = = = = = =

10e~ “MBECANISMO CORTADOR PARA MAQUINAS DE COSER".- |

Todo ello conforme se describe ¥y reivindice en la

presente memoria que consta de once hojJas, foliadas y mecano-
grafiadas por una gola de sus caras ¥y de dos léminas de dibu-

Jos que la ilustran,

BARCELONA, 13 AGO 64
P.A.

M. CURELL SUROL
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