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MODELO DE UTILIDAD 
por 20 años

p o r "UNA PLATAFORMA REGULABLE PARA APARATOS ELECTRODOMES 
TICOS", a favo r dé M anufacturas M etálicas d e l P r a t ,  S .A ., 
de n ac io n a lid ad  españo la , do m iciliad a  en P ra t  de L lobregat 
(B arcelon a), C alle  Tarragona, 104*

ss* s s & . t s s t c & s s t s s í s s s i s s s s s s s c c c s i s s i e c  — s - í * .  B E s s :

MEMORIA DESCRIPTIVA

E l p re sen te  Modelo de u t i l i d a d  se r e f ie r e  a  una p la ta l- 
forma reg u lab le  especialm ente a p lic a b le  a  l a  su s te n ta c ió n  
de aparatos e lectrodom ésticos de todo t ip o ,  que viene a 
ap o rta r  n o tab les  y se n s ib le s  m ejoras de t ip o  fu n c io n a l y 
co n stru c tiv o  sobre lo s  d iv ersos t ip o s  de p la tafo rm as ac­
tualm ente e x is te n te s .

Es conocida l a  gran d i f ic u l ta d  que entraH a e l  acarreo  
de lo s  ap ara to s elec trodom ésticos p rincipa lm en te  por e l  con­
s id e ra b le  peso que poseen. Es por e l l o  que p re c isa n  de una
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plataform a, de apoyo y soporte  que a l a  vez que haga cómodo 
su tra s la d o  y ac a rreo , e v ite  golpes en l a  e s t ru c tu ra  del 
ap ara to  a l  prooeder a e s ta s  operaciones, que es lo  que sue­
le  suceder oomdnmente.

5 . So l a  a c tu a lid a d  e x is te n  d iv erso s  t ip o s  de apoyos,
unos c o n s titu id o s  por sim ples p a ta s  de a l tu r a  regu lab le  
p a ra  l a  c o rre c ta  h o rizo n ta lid ad  d e l ap a ra to , y o tro s  coia- 
formados a base de unos marcos, dotados simplemente de 
ruedas. E stos d ltim os son lo s  más u t i l iz a d o s  pero presen­

t o .  ta n  d iversos inco nv en ien tes, como son e l  que se p re c is a  
una gama muy amplia de e l lo s  p a ra  la s  d i s t in ta s  dimensio­
nes de lo s  re fe r id o s  ap a ra to s , y e l  no quedar f i ja d o s  en 
una p o sic ió n  determ inada, ocurriendo e l  desplazam iento de l 
aparato  cada vez que fo rtu itam en te  se e je rc e  un c ie r to  e s -  

15 .  fuerzo  sobre &L.
E l p re sen te  Modelo so lu c io n a  de una forma t o t a l  y com­

p le t a  t a l e s  inco nv en ien tes , ya  que precisam ente sus c a rac te ­
r í s t i c a s  p rim o rd ia les  son, en p rim er lu g a r , su  fa c i l id a d  de 
regulación^en dimensiones y ,  en segundo lu g a r , e l  d i s p o s i t i -  

20. vo de b lo ca je  que l le v a  e l  mismo y que con una sim ple ope­
rac ió n  an c la  e l  aparato  en e l  lu g a r  p re f i ja d o .

P a ra  su  mejor comprensión, nos refe rirem os a  un dibujo 
que se ad ju n ta  a  l a  p resen te  memoria y que re p re se n ta , a  t i ­
tu lo  de ejemplo e x p lic a tiv o , no l im i ta t iv o ,  una p la tafo rm a 

25. reg u lab le  p a ra  apara tos e lac tro d o m ástico s , r e a l iz a d a  de con­
formidad con e l  p resen te  Modelo.

En dicho d ib u jo , l a  f ig u ra  1 es una v i s t a  en  perspec­
t i v a  de l a  p la ta fo rm a en cu es tió n .

La f ig u ra  2 se corresponde con una v i s t a  en alzado y 
30. de f re n te  de uno de lo s  elem entos componentes de l d i s p o s i t i ­

vo de b lo ca je  de l a  p la ta fo rm a.
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La f ig u ra  3 re p re sen ta  una secc ión  tra n s v e rs a l  de l a  

misma p la tafo rm a según e l  p iano de co rte  A-A de l a  fig u ­
r a  1? mostrando l a  forma de reg u lac ió n  de l a  misma.

Segdn t a l e s  f ig u ra s , l a  p la ta fo rm a reg u lab le  pana 
aparatos elec trodom ésticos ob je to  d e l p re se n te  Modelo, 
e s tá  c o n s ti tu id a  por unos elem entos angulares - 1 - ,  en 
cuyas bases e s tá n  s itu a d o s  unos elementos de rodadura -3 -  
que penn itan  e l  tra n sp o r te  cómodo de d ich a  p la tafo rm a.

De dichos elementos angulares -1 -  surgen unos mar­
cos en "U" in v e r t id a ,  enchufándose e n tre  cada p a r , unas 
a la rg ad eras  - 5 - ,  asimismo de sección  en "U" in v e r t id a , 
pero dotadas en su ca ra  ex te rn a  de una s e r ie  de o r i f ic io s  
-6 -  que pueden quedar en fren tados con lo s  o r i f i c io s  -7 -  
e x is te n te s  en lo s  extremos de lo s  marcos - 4 - .  Unas p l e t i ­
nas -8 -  s itu a d a s  sobre dichos o r i f ic io s  -7 -  l le v a n  unos 
te to n es  t ra s e ro s  -9 -  que a tra v ie sa n  es to s  o r i f i c io s  -7 -  y 
lo s  correspondien tes - 6 -  que se  l e  en fren ta n , regulando 
l a  d is ta n c ia  en tre  angulares - 1 - .

P ara  e l  b lo ca je  d e l conjun to , en dos de lo s  angula­
re s  - 1 - ,  est&a. p rac tica d o s  unos o r i f i c io s  c o liso s  dota­
dos de una zona h o riz o n ta l -10— continuada en o t r a  i n d i ­
nada h a c ia  abajo -1 1 - p a ra  p e rm itir  e l  desplazam iento , 
asimismo h a c ia  ab ajo , d e l s a l ie n te  t ra s e ro  -1 2 - de unas 
p iezas  e lá s t ic a s  -2— que abrazan a  dichos angu lares y en 
t a l  p o sic ió n  quedan ap re tadas c o n tra  e l  su e lo , a  modo de 
fren o s .

Todo cuanto no a fe c te , a l t e r e ,  cambie o modifique l a  
e sen c ia  de l a  p la tafo rm a d e s c r i ta ,s e r á  v a ria b le  a lo s  efec 
to s  d e l a c tu a l  Modelo.

N O T A .
Se re iv in d ic a  como ob jeto  de e s te  r e g is tro  por Mode­

lo  de u t i l id a d :
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4 - 1069621 .  — Una p la ta fo rm a reg u lab le  p a ra  apara tos e lec tro d o m ésti­
co s , c a ra c te r iz a d a  esencialm ente por e s t a r  c o n s ti tu id a  po r 
unos angulares dotados de unos elementos in f e r io re s  de ro— 
dadura, y de dos marcos s a l ie n te s  a  906 e n tre  cada p a r de 
la s  cuales e s tá  enchufada una a la rg a d e ra  dotada de o r i f ic io s  
en su  ca ra  e x te rn a  que se corresponden con o tro s  s itu a d o s  
en lo s  extremos de lo s  mismos m arcos, p a ra  r e c ib i r  e l  t e ­
tó n  s a l ie n te  de una p le t in a  e l á s t i c a  f i j a  en dichos marcos, 
regulando l a  d is ta n c ia  en tre  an g u la res ; siendo po rtadores 
dos de é s to s  de unos ta la d ro s  c o liso s  con una zona horizon­
t a l  y o tra  in c lin a d a  h ac ia  ab a jo , p a ra  e l  desplazam iento
de un s a l ie n te  de unas p iezas  e lá s t ic a s  que abrazan a  lo s  
re fe r id o s  angulares y actúan a modo de fren os bloqueando 
l a  p la tafo rm a en l a  p o sic ió n  deseada.

Sean cuales fueren  la s  c irc u n s ta n c ia s  que concurran en 
l a  e se n c ia lid a d  d e l Modelo de u t i l id a d  defin id o  en l a  an te­
r io r  re iv in d ic a c ió n , cuyo objeto e s :
2 .  -  "UNA PLATAFORMA REGULABLE PARA APARATOS ELECTRODCMESTI
CCS".

Consta l a  p re sen te  memoria de cuatro  ho jas fo l ia d a s , 
m ecanografiadas por una s o la  ca ra  y de lo s  d ibujos ad ju n tos . 

B arcelona, 1$ JUN 1964
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