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para una patente de inveno ión por veinte años» por »* .Dispo­
sición  para ajustar a a is  tangía objetos, en la  cual variando 
la  freouenoia de corrientes e lé ctr ica s  se acciona con fr e ­
cuencia propia diversa una serie de órganos meoániooa o sc i­
lantes y ademas un índice puede desplazarse a lo  largo ae 

estos  óiganos » . a favor ue la  razón socia l Gesellschaf't 
flir Elektrisene APParate mu d. H., residente en aerlin  -A
I,Éa-ienfeltie ( Alemania ) . -
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ae conoce ya por un lado d isposiciones en la s  que 
en el puesto transmisor se ajusta un repartidor de tensión 
o un aparato análogo a un motor y en el puesto receptor s¡© 

ajusta correspondientemente un aparato unido a aquel ae 
construcción por ejemplo análoga a un motor. El ajuste trans



mitidvO de esta forma se comunica a un objeto de manera que 

con e l índice del receptor coincida otro oontraíndice, un 
inconveniente de tales aparatos se halla  en que no pueden 
unirse lo s  receptores que se quiera a un transmisor, pues 
la  exactitud del ajuste de lo s . ínuices receptores resulta 

menor,
por otro lado es sabido que para transmitir cua­

lesquiera magnitudes mensurables al puesto del receptor se 
dispone un aparato construido al modo ae un frecuenodómetro 
de jürahm» el cual se alimenta por una corriente e léctr ica  
de frecuencia regulable.» Uua ual d isposición  no se ha usa­
do ciertamente hasta ahora para e l  ajuste de objetos, pues 
la  transmisión a l objeto uel importe indicado por la  la i  -  

güeta momentáneamente oscilante n o resulta posib le sin mas,
A.

Por e l  contrario en una disposición ae esta clase es posible 
sin mas unir cualquier mímero de aparatos receptores a una 
disposición ánica ue transmisión.

Es sabido también que cierto  námero de órganos me­

cánicos de oscilaoión  se maniobran electromagnéticamente 
gracias a que un índice ue contacto se desplaza en línea 

recta sobre una serie de con trae anta otos. En el puesto de 
recepción se prevé una disposición equivalente ue índices 
y de contacto, que sirve para la  respuesta. Esta uisposielón 
conocida tiene e l  inconveniente de que e l contaoto ae índ i­
ce solo puede retroceder desde una posición lím ite  hasta la  

posición oero pasando sobre todas la s  posiciones intermedias 
recorridas en aireación inversa. Para esto no solo ae re -  
quiere un tiempo innecesario, sino que también por rozarse 

necesariamente loa  puntos intermedios se provocan con fa c i­

lidad conexiones erróneas.
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aegdn e l  presente invento le s  indicados inc onve- 

nientea de la s  d isposiclones conocidas se evitan gracias, a 
que tanto un contraindico provisto ae contacto para la  na- 
niobra del electroimán que acciona a lo s  órganos ae oscila ­
ción , como e l  índice unido con e l objeto que se ña ae ajus­

tar y desplazadle a l o  largo de la  serie de órganos ae os­
c ila c ión , están dispuestos de tal manera que puede rozar 

cuantas veces quieran sucesivamente y en la  misma dirección  

todo e l campo de sus ajustes* Bato se consigue con prefe­
rencia gracias a que e l índice transmisor es desplazadle 
sobre una disposición circu lar de contacto, mientras que el 

índice aesplazable a lo  largo, se f i j a  en una cinta sin fin  

o similar* En la  nueva disposición puede por l o  mismo con­
seguirse sin d ificu ltad  un ajuste continuo y  que sobrepase 
cuantas veces se quiera lo s  3&0a*

En e l dibujo ad,jun uo se representan dos ejemplos? 
de ejecución del invento. La fig*  1, presenta la  d isposi­
ción tota l de un d isp osilivo  según e l  invento, mientras que 
en la  f i g .  2 , se ilu stra  una forma ae ejecución muy adema­
da del aparaü o transmisor.

En la  fig*  1, un motor 1 que marcha con número de 
revoluciones constantes mueve por un engranaje helicoidal 

2 a un eje 3. El número ue revoluciones del motor 1 se man­
tiene constante gracias a una disposición reguladora auto­

mática 4 no representada con detalle y puede leerse en un 
fraouenciómetro o que se acciona por un d isco  de levas &« 

Sobre e l e je  3 vá cdoca®o c ie rt o número ae di soo 7 etc# a 

raouQ de co lector , soore lo s  que resbalan escob illas  rozantes 
tí etc* Los diversos d iscos  de contacto V tienen un número 

diverso de contactos, como por ejemplo e l primer d isco ,
5 0 contactos» el segundo d iseo , 51 y e l tercero 52 contactos»



Las diversas escob illa s  rosantes & se unen median¡16 un cable 

13 a dos series ae ccntactos 14* 15 dispuestos en forma c ir ­

cular y precisamente de manera que • o a* a esoODilla se una 
o en uno de lo s  contactos de cada una de las a os series# so­

bre la  serie  de contactos 14 resbala un índice 16 provisto 
de contacto y sobre la  serie de contacto» 15 dtro índice 17* 
Ambos índ ice» 16 y 17 pueden desplazarse simultáneamente 
dando vueltaa¿ a una rueda de mano ltí, El accionamiento pa­
ra e l  índice 16 se rea liza  por un engranaje h elico ida l 19 y 
e l  del ínalne 17 por otro engranaje de transmisión 2;y, cu­
ya relación es por ejemplo epmo 1 ; 10* A cada una ue l o »  a os 
índices 16 y 17 se Ux*e mediante un conductor 21,22 un s is ­
tema eledfcroraagnético 23 y 24* caua uno de lo s  cuales actúa 
a ocre una serie de órgano» oscilante» 25* 26 que están cons- 
truluiOa a l moa o ue la s  l  engüetas Erahn# Ad emas se na previ*-

A.

to  una cateria 27* uno ue cuyos polo» se unen por una esoo- 
o l l la  rozante 25 con a n illo  rozante a lo s  uiversos contac­

to*  de lo s  d iscos 7 y eifyo otro polo se comunica mediante un 

conductor 2 9 oon e l sistema electromagnético 23» 24* En cada 
uno de lo *  sis te mas oscilantes 25, 26 se aispooe una cinta 

sin fin  30* 31 ue la s  cuales la  cinta 30 lleva  un índice 
solo 32 y la  cinta 31 dos índices 33 y 34# Ambas cintas pue­
den ajustarse simultáneamente mediante una manivela 36 por 
medio ae un engranaje h elico ida l 36 u otro ae transmisión 
37*En este ajuste se hace g irar por la s  ruedas córícás 38 un 
e je  39 que en la  forana no representada mueve a l objeto qaae 
ae ha de ajustar* la  relaoión de transmisión del engranaje 
37 es igual a la  del engranaje 20 y tamoién lo a  uoa engra­
najes h elico ida les 36 y 39 están trabajados correspondien­

temente, Ademas la s  frecuencias propias de los  órganos de 
oscilación  25 y 26 se e seo jen diversas de manera que c© -



r-resportean a la s  frecuencias producidas por el dispoalti vo 

de conexión 7, tí eto­
la  disposición representada trabaja como sigue*
Si e l objeto que se ha de ajustar debe llevarse a 

usa poslsión determinada# entonces primero# mediante la  
manivela 1ü> se comunica a lo s  índices 16 ¿ 17 un ajuste co­
rrespondiente# de manera que estos  adopten por ejemplo la  
posición representada en e l «.ibujo# Gracias a esto se envía 

por e l conductor 21 al sistema magnético 23 por ejemplo una 

corriente de una frecuencia 01, mientras que e l sistema mag­

n ético  24 se alimenta por e l índice 17 y la  línea 22 con 
una corriente ae una frecuencia por ejemplo 52# luego loa  

índices 32 y 33 ae ajustan mediam¡e l a  manivela 35 desde su 
posición de reposo que puede imaginarse a la  izquierda de 
la s  series de lo s  érganoa oscilantes 25 y 26# sobre lo s  mue­
l l e s  precisamente oscilan tes, de manera que por ejemplo e l 
índice 32 caiga frente a la segunda lengüeta de la  serie 25

A

y e l índice 33 frente a la  tercera lengüeta ae la  serie 26# 
por l o  cual estas lengüetas oscilarán# Así se transmite unA
ajuste correspondiente al e je  39 que mueve al objeto#

£ji ahora lo s  índ ices 16 y 17 se desplazan mas# en -  
ton cea la  cuarta lengüeta hace osc ila r  a la  quinta e tc  de 
la  serie oscilante 26, de manera que desplazando la  manive­
la  3o e l índice 33 se traslada poco a poco a lo  largo ae la  
serie de órganos oscilantes 26# sin que entre tanto e l  índ i­
ce 32 alcance a l muelle próximo de su serie 25#

Se adopta tal disposición que en e l  momento en que 
e l índice 33 se ca lla  grente al áltlmo muelle de su serle 

26, e l  segundo índice 34 se encuentre precisamente en la  

posición  inmediatamente a la  izquierda junto a la  serie 26#
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Si entonces tiene lugar un u lte r io r  uesplazamient© de xa 
manivela 30 en e l  mismo sentido, entonces e l Ínaíee 32 llega  
a l muelle tercero de la  serie 25 y en e l mismo instante e l 
índice 34 se encuentra por delante « e l  muelle primereo de la  
aerie 26, d¡e manera que e l  e je  39 que laueve al objeto a ajus­
tar puede seguir «eaplazándoee progresivamente nasta que el 

índice 32 haya alcanzado al últ tmo muelle ae su aerie 25*
41 «esplaaar un objeto en 360a o mas, como puede 

requerirse por ejemplo en e l a juste la tera l de. cañones* es 

conveniente oo locar también en la  cinta 30 varias indines* 
Quya distancia recíproca sea igual a la  longitud de la  serie 
de lo s  órganos de oscilación  25* En lugar de aos índices 
puede también colocarse en la  cinta 31 un numero mayor, de­
biéndose en esto cumplir también la  condición de que la  d is­

tancia de lo s  diversos índices entre s í sea igual a la  Ibfl- 
gitufi. de la  serie  de loa  órganos cte oscilación  26* En el 
ejemplo «e ejecución representado, e l sistema de transmisión 
accionado por e l índice 16 actúa en c ierta  forma como alate­
rna de aproximación y la  «iaposición  accionada por e l índice 
IV corno sistema de afinado.

En la  fig# 2, ce representa una construcción del 
aparato transM sor muy sen cilla . lo s  a os índices, 16 y IV, 
que también pueden ajustarse haciendo g irar una manivela 16, 

por intermedio de un engranaje h e lico id a l 19 y otro ae traus- 
nisión 20, rozan sobre una serie sola de contactos 4® a is ­
lados recíprocamente, a la  cual se conducen mediante e l  ca­
ble 13 corrientes de diversas frecuencias como anteriormen­
te , la s  lín eas 21, 22 conducen a l aparato reoeptor, que pue­

de montarse exactamente como e l  de la f ig ,  1.* la  disposición 

según la  f ig .  2 se presta especialmente para aquellas casos, 

en lo s  que se dispone de relativamente poco espacio para la



disposición le í  transmisor. En la  fig,- 2 se puede también 
naturalmente mover un número mayor (cualquiera ae índices a 

l o  largo sobre l a  serie ue contactos 40# la  oual s i se de­
sea puede ser ajustable mediante aocionamient o separado y 
lo s  ©ontactos, s i fuese necesario, se tocarán en parte por 
arriba y en parte por abajo. Ent cecee cada índice trabaja 
sobre un sistema electromagnético 25 y 26,

En todos lo s  casos e l  cable 1=3 puede unirse a un 
número cualquiera ae aparatos transmisores y unirse con es- 
toa un número cualquiera de aparatos, en l o  que ademas no de­
sempeña para lo s  casos prácticos, ningún papel la  distancia 
del puesto transmisor ni al receptor ni a l grupo que na de 
producir las  corrientes de frecuencia variable. Acemas, fiel 
grupo representado en la  xig* 1 , para producir la s  corrien­
tes de frecuencia d istin ta  puede también emplearse par-a e l 
mismo objeto cualquiera otra disposición  conocida# por ejem­
p lo , lámparas, de arco wolxram, transmisores tubulares, eto. 
oado e l caso pueden también loa dos sistemas electromagné­
t ic o s  23, 24 actuar sobre una serie  común ae órgano de o sc i­

lación 25, en cuyo borde superior se ai apongan ajustabies 
lo s  índices 33» 34, mientras que e l índice 32 sea desplaza- 

ble por abajo a lo  largo de la  serie , 25,

ü 0 A-» —

¿e scr ito  suficientemente el presente invento lo  

que se declara ©orno de novedad e invención propia, son la s  

siguientes reivindicaciones;
l a , -  una d isposición  para e l ajuste a ai stansia de
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objetos, en la  cual mediante variaciones be frecuencia de 

corrientes e lé ctr ica »  ae acciona una serie be órganos mecá­

n icos de oscilación  de frecuencia propia diversa y un índice 
puede desplazarse a lo  largo de estos órganos, caracterizadla 
porque tan i© un ítlaioe transmisor (16) provisto de contacto 
para la  maniobra del electroimán (23) que acciona a lo s  ór­
ganos ae oscilación  (2o ), como también e l  ínctice (32) des -  
plazable a l o  largo de la  serie de lo s  órganos de oscila  -  
cién (20 ) y que está unido con e l  objeto a ajustar, se d is ­
ponen de tal suerte que pueden rozar todo su campo ae ajus­
te sucesivamente cuantas veces se quiera en la  misma d irec­
ción#

a2 - , una disposición segtín lo  reivindicado en él pun­
to  1, caracterizada porque el índice transmisor (16) es 4es- 
plaaable sobre una d isposición  c ircu la r ae contactos (14), 
mientras que e l índice (32) uesplazable longitudinalmente va 
f i j o  en una cinta sin fin  (30) o sim ilar,

¿i
3-  , Una disposición  segán l o  reivindicado en el 

punto 2, con sistema cíe aproximación y afinado, caracteriza­
da porque en el receptor de afinado (24,26) y dado e l caso 
también en e l reoeptor de aproximación (23,2b) se colocas; 
varios indios® (33,34) en una cinta sin fin  (31 ), siendo la  
distancia entre cada aos índices igual a la  longitud de la  
serie  de lo s  correspondientes órganos de oscilación  (26),

4^. una disposición  según l o  reivindicado en e l 
punto 1 , g ó 3, con varios sistemas, caracterizada perqué 'to­
dos lo s  índices transmisores (16,17) que actúan sobre la s  
series de óiganos de oscilación  (25,26) se unen por una se­
r ie  coraán de contactos (40) a corrientes de diversa frecuen-
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ó - ,  xííaposición para ajustar a distancia objeto», 
eü la  cual variando la  frecuencia de corrientes e lé ctr ica s  

se acciona con frecuencia propia diversa una serie de óiga­
nos meoánicoa oscilantes  ̂ ademas un indi®» puede desplazar­
se a lo  largo de estos óiganos*- Segón se describe ¿¡ reivin ­
dica en la  presente memoria desoíiptiva  y se ilu stra  ©on loa 

d ibujos que a la  mi¡$na se aoorapañan*
¿onata seta menoría de nueve páginas foliadas, y 

escr ita »  por una «ola cara»

Madrid» 3 de marzo de 1928,
Leocadio López y López,-

p * p ' !



*

U O C P p Q  u Q r m t j f  
y y ^ w * v ^


	Bibliographic data
	Description
	Claims
	Drawings



