HEHOL LA DESCRIPTIVA

para una patente de invenoidn por veinie asnos, por » Dispo-
sieibn para ajustar a uistangia objetos, en la cual variando
la freouencia de corrientes eléciricas se acciona con fre-
cuensia Pprepid diverse una serie de 6rganos meodnicos osei=
lantes y ademas un Indice puede desplazarse a 10 largo ae
83508 brganos », a rfavor ue la razln social Gesell scharé
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%€ conoe®e ya por un lado disposiciones en las que
en ¢l puesto transmisor se ajusta un repartidor ude tensibn
0 wn aparato audlego a un motor y en el puestoc recertor se
ajusta correspondientemente un aparato unido a aquel ae

ematruecidn por ejemplo andloga a Un motor. Bl ajuste trans



mitido de esta forms 86 womunica & un objeto de manera que
eon el fndiee del receptor coincida otro contrafndice, (b

inconveniente de tales aparatos se nalla en que no pueden

unirse los receptores que se quiera & W ftranamigor, pues

la exactitud del sjuste de 10s.{niiees reccptores reaulta

nenor.,

Por otro lado e8 sabido que pars transpl tir cua-
lesquiera magnitmes mensurables al puesto del receptor se
dispone un aparato sonstruido al modo de un frecuencidmetro
de Frahm, el wwual se alimenta por una corriente eléeiries
‘ge frecuencia regilable. Uuia wal <isposioidn no se ha usa-
do clertamente hasta ahora pars el ajuste de objetos, pues
la tramsmisidn al objeto ael importe indicado por la lem =
gii‘e’d:a momen taneamense osgcilante n o resulta posible sin mas,
Por el cmtrario en una uisposicibn ae ssta clase es posible
gin mas unir cualquier ndmero de aparatos receptores a una
disposicibn dnica ue transmisidn.

Bs msabido también que cierto nidmeroc de 6rganos me~
cdnicos de oscilavibn & maniobran electromagnéti camente
gracias a que un {ndiee ue cmtacto se desplaza en linea
recis Sobre una serie de gontracontaciv®s. In el puesto de
regepcidén se prevé una disposicién equivalenie ue Lndices
y de cautaes0, que Sirve pars la respuesta. Esta ulsposicién
conocida tiepe el inconveniente de que el contacto ae Ind i~
a8 80l0 puede retroceder desde una posicibn lfmite hasta la
posicibn cero pasando sobre todas las posieiones intermedias
regorridas en aireccidén inversa, Para e8to no so0lo se re =
gquiere un tiempo inneeesario, sino que tambidnm por cozarse
necgesariamente log puntos insermeldios se provosan eon facli-

lidad copexioues erroueas,



segdn el presente invento 108 indicados inc onve=
nientes de las disposiciones ¢ojocidas se evitan graclas a
que tanto un camtralnuice provisto ae comtacio para la ma~
niobra del electroimin que acciona a los Organos ue oOgella=
cibn, como el fnaice unido con el objeto que se ha ue ajus—
tar y desplazable a 10 largo de la serie de Srganos ae Os~
cilacibn, esudn uispuestos de tal manera que puede rozar
cuantas veces quieran sucesivamente y en la misma di reccidu
t0do el campo de sus ajustes., Bato se consigue con prefe-
rencia gracias a que el fndice transmisor es desplazable
sobre una disposieibn cirewlar de gontaetio, mientras gque €l
{ndice aesplazable a 10 largo, se fijs en una cinta sin fin
o similar. n la nueve aisposicidén puede por 10 mismoe com=
geguirse sin dificulsad un ajuste eontinmo y que sobrepase
cuantag veces se quiera 108 300

o el dibujo adjunvo 8€ representan ¢ os ejemplos
ds ejecucidn d¢el invento., La fig. 1, presenta la uisposi-~
cibn total de un disposit vo segdn el invenwo, mientras que
en la fig. 3, se ilustra una forma de ejecucidn muy adears—
uf 0el apamiuo ransmisor,

Bu la fige 1, un motor 1 que marcha con ndmero ue
reveoluciones cmséanbes mueve por un engranaje nelicoidal
2 a un eje 3, Kl ndmero ue revoluciones del motor 1 se man-
tiene cmstante gracias a una alsposicién reguladore auto-
ndtica 4 uo reprogsentaia cm detalle y puede leerse en um
frecuenel dmetro 5 que e acciona por un diseco de levas 6,
Sobre el eje 3 v4 colowsdo cierto némero ae disco 7 ete, a
mouc Gde eolector, 2008 108 gue resbalan escobill as rozantes
8 etcs. Los diversos uiscos ue contacto ¥ tienen un ndmere
diverso de coniaetios, como por sjemplo el primer disco,

50 comtactos, el segundéo wiseo, 4l y €l tercero 52 eoniactos,



Ia8 diver ;a9 esconillas rommuntes o s€ unen mediane un cable
13 a aos series ae camtactos 14, 15 dispusstos en forma cir-
guwlar y précisamente ue manera gque ‘caua €8c0Dilla 8€ una

cn uno de 108 cmtactios e cada wua we las 408 series, So-
bre la seri@ de wsontactos 14 resoala un {ndice 16 proviste
de contact® y sobre la serie de conuactos 15 otro fndiee 17,
Ambos fudices 16 ,y 17 pueden vesplazarse simul tdneamente
dando vueltas: a una rueda de mano 18. El acecionanienio pa-
re el fnclee 16 se realiza por un ewgranaje nelicoiuwal 19 y
el el fnalee 1% por Owro engranaje we transmi sibén 2y, cu-
ya relacibn es por ejemplo cpﬁo 1:10. 4 cads una ue 1o wom
{ndices 16 y 17 se uue mediante uu conducuor 21,22 un sis—
temsa electromagnéiico 23 y 24, caud uno de los wuales actua
soure una serie de Ssganos oscilanies 25, 26 que estdn One-
f.ouiw0s al mowo we las lengaelas Franine Ademas se aa previs-
£0 uwua watecsla 87, wio ae cuyoOs poOlos s€ unen por una escP-
pilla rozante 2s son anillo rozanie a 108 ulversos coinc—
03 40 108 wisvcos 7 5 cuyo otro pOlO Se somunisa mediascte un
gonductor 29 con €l sistema electromaguéiico 23, 24, hin cada
uwuo de 10s sissemas ogeilanies 2b, 26 se aispoge una cinta
sin fin 30, 31 ae las cusles la cinta 30 lleva un I{ndice
golo 32 y 1la cinta 31 dos fudices 33 y 34. Ambas ¢intas pue-
den ajustarse simultdneamente mediante una manivela 3u por
medio de un engranaje heligoiaéal 36 u Owro ae Transmisidn
37.n este ajuste se hace girar por las ruedas cOrmcas 38 un
eje 39 que en la Lorma no representada mueve al objeto que
ge ha de ajustar. Ia relacibn de Transimisibn del agranaje
37 es igual a la del emgranaje 20 y tampién 108 wos angra-
najes helicoidales 36 y 39 estan trabajados correspondien —
temenie. Ademas - a8 frecuencias proplas de los drganos de

cscilaeién 285 y 26 se escojen diversas de manera gque ©o =



rresponcan a las Frecuenclas producidas por el wispositive
de conexifn 7, 6 etc.

ILa wisposicibn representada trabaja como sigue;

si el objeto yue se ha de ajustar debe llevarse a
una posieién determinada, entonces primero, mediante la
manivela lo se commiea & los fndiees 16 y 17 un aluste co-
rregpondiente, ae manera que estos adoptien por ejemplo la
posieifn representans en el uibujo. Gracias a esto se envia
por vl condustor 21 «l sistema maguético 83 por ejemplo una
corriente de una frecueneia ol, mientras que el sistems mag-
nétion 24 se alimenta por el fnaice 17 y la 1fnes 28 con
una gorriente ae unsg frecueneia por ejemplo 52, Luego 1os
fnoicees 32 y 33 se ajustan medianwe la manivela 30 desde su
posieibn se reposo gque puede imaginarse a la izquierda de
las series de 109 8rganos osceilantes 25 y 26, sobre los mue-
lles precisamente oscilantes, ue manera gue por ¢ jemplo el
fndice 32 calga frente a la segunua lengqeta de 1la serie 25
y €1 Tneiee 3B frente a la iercera 1eng§ena ae la serie 26,
por 1o cual estas 1engqetas oseilardu. gsi se transmite un
ajuste corresponulenie al eje 39 que mueve al objeto.

51 ahora 109 fniiwes 16 y 17 se aesplagau mas, ep —~
tonees la cuarta lenglieta hace oOscilar a la gquinta ete de
la serie osellanie 26, de manera yue aesplazanid la manive-
la 35 el fndiee 33 se traslada pPoeod & poeo & 10 largo ue la
gerie de Organos oscilanties 26, sin que entre tanto el {ndi-
s® 38 alcance al muelle prdéximo de su serie 2.

Se adopta tal alsposieibn que en el momento en qud
el fndice 33 se nalla frentie al (itimo muelle de su serie
26, el segundo {ndice 34 se encueutre preeisamente en la

posicibn inmedistamenie a la izquierda junto a la serie 2o,



Si ensonwes btiene lugar un ul terior wuesplazamiento de la
manivelia 35 en el mismo seniido, emwoness el fnaiee 32 llega
al muelle tercero de la serie 8o y en el mismo instante el
fndice 34 se encuentra por aelante ¢el muelle primero de la
serie 26, de manera que el eje 39 que hueve al objeto a ajus
tar puede seguir uesplazéndose progresivamente nasta que el
{ndice 32 haya aleanzado al dltimo muelle ue su serie 2o,

Al uesplazar un objeto en 360y 0 mas, como puede
requerirse por ejsmplo en €l ajuste lateral de’ c¢afiones, €9
eonvenien® wlocar también en la cinta 30 varios {ndiees,
ouya distancia recf{proca sea igual a la longitud de la serie
de 10s brganos de oscilacién 25, Im lugar d¢e uos fndices
puede tambidn coloearse en la cinta # un ndmero mayor, de-
pidndose en esto cumplir también la cmdizibn de que la aie-
tancia de 108 aiversos Indices entre sf sea igual a la lbA-
gitud de la serie de 108 Organos ae oscilacidn 26, En &l
ejemplo ue ejecucibdn representaio, el sistems we sransmisidn
accionado por ¢l fndice 16 asctua en cierta forma como siste-
wa Ge aproximaeidn y la disposi cidn accionaca por el fndice
1% ¢omo sistena de afinado.

En la fig. 2, e representa una construccibm del
aparat o ftransmisor muy senwilla. Los uos fndiees 16 y 1Y,
que también puedsn ajustarse haciendo girar una manivela 1o,
POr intermaalo de un engransje helieoidal 1¥ j ofro de Grauwm-
nisién 20, rozan sobre una serie gola de cmtacios 49 als-
lados rec{procamente, a la cual se vmducen mediante el ca-
ole 13 corrientes de aiversas irecuenclas comoO anteriormen—
€, 1as 1ineas 21, 22 conducen al aparato receptor, que pue~
de montarse exackamenite como el de la Tig. 1. Ta disposieién
segln la fig, 2 se presta especlalmente para aquellas casos,

en 1os que se di spone de relativamentse poeco espscio para la



disposieidn del transmisor, Bu la fig. & se puede también
naturalmenve mover un ndmero mayor gualquiera ae fndivee a
10 largo sobre la serie ue sontactos 40, la cual si se ae~-
sea puede ser ajustable mediante accionamiento separado y
los contactos, si fuese necesario, se tocardn en parte por
arriba y en parte por abajo. Entonces caaa Indlce trabaja
gcbre un sistema sleoiromagnético 25 y 26.

on todos 109 casos el cable 13 puede uuirsge a un
ndmero cuslquiera de aparatos trap9misores y unirse con es-
408 un ndmero cualquiera ae aparatos en 1o que ademas no de-
semperia para 108 casos practices ningdu papel la distancia
del puesto transmisor ni al reeeptor ni al grupe que na @€
producir las comrientes de frecucncia variable. ademas del
grupo representado en la fige. 1k, para produeir las corrien—
te8 de freguencis distinta puede sampbién emplearse para el
mismo objeto cualquiera otra disposieién wonocida, por ejem-
plo, lémparas de arceo woliram, transmisores tubuiares, etc.
Uado el caso pueien también los dos sistemas elec tronagné—
$icos 23, 24 actuar sobre una serie comdn ae drgano de Osei~
1acién 25, en cuyo barde superior se ailspongan ajustables
1os /ndices 33, 34, mientras que el {ndiice 32 sea desplaza—

ble por abajo a lo largo de la serie, 25,

geserite suficienwemenve €l presente inventio 1o
que se weelara somo de novedad € inveneidn propia, son las
siguienies reivinaicaciones;

la, =~ Una dlsposicibn para el ajuste a distancia e



Objetos, en la cual medianie variaciones de freguenaia de
corrientes eléctricas se aeciona una serie de Srganos mecéd-
nizos de oseilaclén de frecuencia propia aiversa y un fndice
puede negplagarse a 10 1érgo de esatos Organos, caracteri zada
porque tanis un fMailce tramsmisor (16) provisto de contac to
para la maniobra del electroimin (23) que acciona a los br-
ganos ue oseilaeifbn (25), como sambién el fnuice (32) des w
plazable a 10 largo de la serie de los Srganos de oseila ~—
eidn {20) y que eatd unido con el objeto a ajustar, se dig-
ponen ue tal suer e gque pueden rogar Loko SU waAmpO de ajus—
te sucesivamente cuantas veces se quiera en la misma direg—
cibn,
BE. na disposieibn segdn 1o reivindicado end pup-
§0 1, caracterizaca porque el fudiwe transmisor (16) @s ies-
plagabie sobre wna wuisposicifn clrecular ae contacios {14},
mieniras que el {ndiee (32) uesplazavle longitudinalmenie va
fijo en una cintva sin £in ($0) o similar.

3§. Una «ipposieidn segdn 10 reivindicado en el
punue 2, con sistema ae aproximaeibn y afinado, caracteri za—
€a porque en el receptor de arinado (24,26) y dado el caso
también en €l reqeptor de aproximacidn (23,25) se colosam
varios fniices {33,34) en una cinta sin fin (31), sienao la
di stanela entre cada aos I[ndises igual a la longitud de la
serie de los correspondientes 8rganos de oscilasién (26).

4%, Una disposieibn segidn 10 reivindicado en el
puato 1, 8 6 3, con varios sistenas, caracterizada pargue io-
Wc® los fndiees trausmisores (16,17) que actuan scbre las
geries de Organos ue oseilacidn (25,26) se unen por una 86—

rie comin de contactos (40) a corrientes de aiversa frecuen-

cla.



e
ESPECIAL MOVILi

a‘f"-. uiaposieibn para ajustar a distancia objetos,
en 1a cual variando la frecuencia ie corrientes eléotricas
se awelons con frecuencia Propia wiversa una serie de Srga-
nos meodnicos oscilanies y ademas un Inéiee puede desplazar-
se & 10 largo @é estos Srganos,- Segfu se deseribe y reivin-
dica en la presente memoria desatiptiva y se ilustra con los
dibujos que a la misma se acompaiian.

50n9ta ©5ta memoria de nueve piginas foliadas ¥y

escritas por una =0la LaAra.

Madrid, 4 ue marzo de 1528,

Leocad 10 Lopez y LOpez.=
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