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Con la presente solicitud se trata de proteger una polea
de elevacién con parada automdtica, con la cual se consiguen
grandes ventajas anfe las que actualmente se conocen,
En esenecia consiste en una polea de elevacidn con pegti-
5 llo perfeccionado, comprendiendo rueda montada sobre un eje,
entre dos paredes laterales, dicha rueda lleva ;rticulado un
engranaje interior, que puede ser apresado con unlpestillo
unido a su otra extremidad, sobre un eje en posicidn variéble
solidario de una de las extremidades de un martillo oscilante,

10. dicha masa estd articulada sobre un eje fijo solidario de una




o

10

15

20

25

30

de las bridas laterales, el dispositivo lleva ademds medios
para neutralizar lé aqcién del pestillo por simple impulsién
sobre el corddén libre del cable, a fin de poder invertir el
sentido de desplazamiento de la carga.

. Para mejor comprensidn de la descripcidém que sigue, se
adjuntan dibujos a los cualese se hard constante referencia

a lo largo de la misma, siempré a titulo de ejemplo no limita-
‘tivo.

La figura 1% es una vista diametral del dispositivo o po-
lea, mostrando la posicién de los diferentes bérganos, cuando
la carga es elevada,

La figura 2%, es una vista igualmente diametral,mostran-
do la disposicién de los diferentes 4rganos cuando la carga
estd parada.,

La figura 3% es una vista diametral parcial,moétrando la
disposicién de sus Srganos cuando la carga desciende, ¥y

La figura 4% es una seccidén transversal de la polea objeto
de la invencidn.

Consiste la presente invencidén en una polea de elevacién
con parada automética, caracterizada porque comprende una rue-
da(1l)provista de una garganta (2) y de un cubo (3) montado so-
bre un eje (h), entre dos bridas laterales (5') y (5"), estando
dichas bridas unidas entre ellas por medio de tirantes (6!') y
(6") y de una barra superior (7) de la que surge un gancho de
suspensién (8).

La llanta de la rueda (1),lleva lateralmente sobre su peri-
metro un engranaje interior (9) el cual puede alojar la extremi-
dad libre de un pestillo (10). cuya otravextremidad articula
sobre un eje (11) situado sobre la extremidad libre de un mar-
tillo oscilante (12), articulado a su otra extremidad sobre un

eje (13) solidario de la brida (5!),
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Un espolén inferior (14) y otro superior (15), ios Ab§§£o~
lidarios de la brida‘(S'),limitan la demoiicién angular del |
martillo (12) alrededor del eje (13), y una pieza curvada (16)
en forma dé gancho, es articulada en su base sobre un eje (17),
dispuesto sobre un pestillo (10) entre su extremidad libre y

su eje de articulacién (11). E1 gancho (16), perfila la parte

~ superior del cubo (3) y termina en un pico (18) comportando

un escote circular del mismo radio que el cubo (3). En su par-
te inferior el citado gancho (16) denota un saliente (19) pu-~
diendo servir de tope contra el citado eje (11) cuando dicho
gancho oscila hacia la derecha,

FUNCIONAMIENTO:

Cuando la carga (?) es conducida hacia lo alto~figura 1%-,
la rueda y su cubo (3) giran en el sentido de la flecha (F),la
cavidad interior del gancho (16) permanece én la posicién re-
preéentada, deslizdndose sobre el cubo (3). El eje (17) estd
en su posicién mds baja, asi como el martillo (12), que bajo
la accién de su propio peso, viene a topar contra el espolén
inferior (1%4), La extremidad libre del pestillo (10), reposa
sobre el engranaje (9) pasando de un diente a otro.

Después que la accién (P) cesa sobre el cable, la carga
(P) tiende a funcionar hacia atrds, invirtiendo el sentido de

rotacién de la rheda (figura 22), el pestillo (10), estando

apresado con el engranéje (9), se encuentra transportado si-~

guiendo (F1) colocando el eje (11), y la extremidad libre del
martillo (12) hasta éste que viene a topar contra el espolén
superior (15). El pestillo se encuentra as{ inmovilizado, asf{
como la rueda (1), En el transcurso de éste movimiento, el eje
(19) es elevado ligeramente, arrastrando el gancho (16), el

cual destornillédndolo del cubo (3) oscilard hacia la derecha
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hasta que su saliente (19) viene a topar conyra el eje (11),
en tanto que su escote (18), cubre la parte superior del cﬁbor
(3).

Cuando la accién (P!) es de nuevo aplicada sobre el cable,
la carga (P) reemprende su movimiento ascendente, en tanto que _
ol martillo (12), obrando por su propio peso sobre el eje (11),
hace oscilar el pestillo (10), alrgdedor del eje (17),(figura
32), lo.que tiene pof objeto:el destornillar la extremidad del
pestillo del engranaje (9), el martillo (12), viene a topar
contra el espolén (14). La carga (P) puede entonces ser des=-
cendida sin freno, el gancho (16) permanece en su posicién,
mientras que el movimiento de descenso préaigue.

Si en cualquier momento, la fuerza (P!) es restablecida,se

restablece el movimiento de ascensién de la carga, y el perfil

interior del gancho (16), en contacto con el cubo (3), se en-
cugntra arrastrado hacia la izguierda por dicho cubo, hasta
que su extremidad (18), recae SObre-el lado izquierdo en posi-
¢ién de la figura 12, La extremidad libre del pestiilo»(lo),
recae entonces sobre él engranaje (9) y el dispositivo se vuel=
ve a encontrarren su posicidn inicial,

Si bien la forma de ejecucién aquf descrita constituye apli-
cacién preferente de la presente invencién, podrdn introducirse
modificaciones de forma y de detalle sin que por ello varie la
esencialidad de la misma, la cual se reivindica en la siguien~
te

| "N OTA

En resumen; la presente solicitud recaerd sobre las siguien~

tes reivindicaciones:
l¢,~Polea de elevacidén con parada autémétiéa, caracteriza—

da porque comprende una roldana montada sobre un eje entre dos
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bridas laterales, comportando dicha ruéda.un enéianaje intef~.
rior que es apresado por un pestillo,rarticu;ado en su otra
extremidad por un eje en posicién variable solidario a una

de las extremidades de un martillo oscilante, y dicho martie-
1llo estd articulado sobre un eje fijo solidario de una de las
bridas laterales,

28 ,~Polea de elevacién con parada automdtica, segin la
reivindicacién anterior, caracterizada porque consta de una
pieza en forma de gancho, que es articulada en su bgse sobre
el pestillo y perfilado en su parte supefidr'al cubo de la
rueda, denotando la extremidad del mencionado gancho un es-
cote que cubre la parte superior del cubo en una de sus posi-
ciones extremas,siendo limitada la demolicidén angular del
gancho por el eje del pestillo, con el que forma soporte,

3¢,~Polea de elevacién con parada automftica, segin las
relvindicaciones anteriores, caracterizada porque la demoli-
cidn anéular del martillo es iimitada por dos espolones fi-
jés, y cuando la carga tigne un movimierito de ascenso, el
pestillo queda en contacto con el engranaje, en tanto que el
martillo articulado es empujado hacia abajo. |

¢,~Polea de elevacién con parada automidtica, segin las
reivindicaciones anteriores, caracterizada porque cuando la
carga estd parada, el pestillo inmoviliza la rueda,mientras
que el martillo articulado es empujado hacia lo alto vy la pie~
za en forma dé gancho se cierra en posicién alta, y cuando
la carga desciende sin frenado, el pestillo se afloja de los
dientes de la roldana, y es el martillo articulado empujado
hacia abajo, a la repeticién del mévimiento agcendente, el
pestilleo vuelve en contacto con el engranaje de la réldana.

52.-POLEA DE ELEVACION CON PARADA AUTOMATICA,
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Segln se describe ent la presente memoria que consta de

seis hojas escritas a mdquina y dibujos.

Madrid, * & JUN. 1064
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