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APARATO MULTIPLICADOR DE VELOCIDADES

!RAN3ECRMANDC EN ROTACION UN MOVIMIENTO ALTERNATIVO RECTILINEO

M E M O R I A  D E S C R I P T I V A  

P R I M E R A P A R T E

DESCRIPCION DEL APARATO

cuerpo 

de t e l a s  de la

Dentr© de una c a j a  de acere  fund id © , formada p o r  l o s  c u e rp o s  M-m ' - m "  
y l a s  ta p a s  T-T Va encerrado  e l  aparate  que se compone de l a s  s i g u i e n t e ^  
p ar t  es:

I fl-P s la n c a s  p - p ' q u e  g i r a n  a l r e d e d o r  d e l  e je  0 .
2a-Cuerp@ i n t e r i e r  de un c o j i n e t e  de b o l a s  G 'cuyo  cuerp© e x t e r i o r  

es  e l  M de l a  c a j a .
3 a-Cuerp® i n t e r i o r  de un c o j i n e t e  de  bolas  G ^cuyo  cuerpo e x t e r i o r  

es e l  M * / de l a  caj  a.
4 * - S j e  de movimiento de r o t a c i ó n  K. c on  e l  c  

tapa T '
5 a-P asad «re s  N-N/ - N /i,que f i j a n  la s  d i f e r e n t e s  p a r t e s  de la  ca ja  

s irv iend© e l  N de eje de g i r o  de las  palancas  P -P Í
Las palancas  P - P /de a cero  f o r j a d o , s o n  i g u a l e s  y l l e v a n  un extremo den­

t r o  de l a  ca j  a .Este  extremo forma una gu ia  en l a  que se mueve e l  c i l i n d r e  
Q sn l a  p a lanca  P y e l  c i l i n d r o  Q Vn la  p a la n c a  PÍLos dos c i l i n d r o s  f o r ­
man un s o l o  cuerpo de a c e r o  dur© con l a  p a r t e  i n t e r i e r  G 'd e l  c o j i n e t e  G XM' 
y l a  d i s p o s i c i ó n  e s p e c i a l  de e s t a  p a r t e , h a c e  que e l  movimiento a l t e r n a t i ­
vo de las  pa lancas  se c o n v i e r t a  en movimiento de r o t a c i ó n  c o n t in u a  a l r e d e ­
d o r  d e l  e je  0 .

En e f e c t o  ; a l  l l e g a r  l a  p a lanca  P /a la p o s i c i ó n  i n f e r i o r  de su extremo 
e x t e r i o r  o sea ,cuando e l  c i l i n d r o  Q ' e s t á  en la  p o s i c i ó n  d ibu jada  en la  f i ­
gura (Corte  CD) ^en l a  que e l^ án gu lo  f 'Q ' p ' e s  ¿ e e t © , l a  pa lanca  P habrá pasa ­
do da l a  p o s i c i ó n  en que e l  ángulo Q.'OP e s  de 9Gá y e n t o n c e s ,h a c i e n d o  d e s ­
cend er  el^ extremo e x t e r i o r  de e s t a  palanca P . e l  cuerp© G^girará  a l r e d e d o r  
d e l  e je  0 hasta  que e l  c i l i n d r o  Q ©cupe la p o s i c i ó n  del O 'e n  l a  f i g u r a .

Haciende descender  entonces  ^la pa lan ca  Pvse r e p r o d u c i r á  e l  g i r o  y e l  
movimiento de r o t a c i ó n  de G 's a r á  c o n t in u o  .mientras  l a s  palancas  se muevan 
a l te rn a t iva m e n te  como queda e x p l i c a d o .

31 cuerpo G ' l l e v a  en su p ar te  s u p e r i o r  (Corte  EN) dos guias en ángulo 
r e c t o ,  en las  que van c© lobados  l e s  c i l i n d r o s  R - R 'd e l  cuerp© i n t e r i o r  G*1 v 
d e l  c o j i n e t e  G^'m' vanálogo a l  a n t e r i o r .

Ja c o l o c a c i ó n  e s p e c i a l  de l o s  c i l i n d r o s  R-Rvhace
nete  Gv , e l  c o j i n e t e  Gvvg i r e  en e l  mismo s e n t id o  pero

que a l  g i r a r  e l  c o j i -  
con d e b íe  v e l o c i d a d

a ngu lar .
El cuerp® G "  l l e v a  en su parte  s u p e r i o r  d®s guias en ángulo  r e c t o  en 

las  que van c o l o c a d o s  l o s  c i l i n d r o s  S -S * d e l  extreme i n f e r i o r  d e l  e j e  de 
r o t a c i ó n  íC,y la  p o s i c i ó n  e s p e c i a l i c e ^  e s t o s  c i l i n d r o s  hace que a l  g i r a r  e l  
cuerp© i n t e r i o r  G*vd e l  c i j i n e t e  G * ' M " e l  e j e  K g i r e  con d o b le  v e l o c i d a d  
a n g u la r . e s  d e c i r ,  que por  cada movimiento a l t e r n a t i v o  com pleto  ( d o s  a l t e r ­
n a n c i a s )  de las  palancas  P-Pv el e je  K  dará cuatro  r e v o l u c i o n e s  co m p le ta s .

Puede aumentarse e l  numero de c o j i n e t e s  G 'mv-  G‘ *M**y p or  cada u n o d e  
aumento se d u p l i c a r a  e l  mírnere de r e v o l u c i o n e s  del e j e  K.

V e n t a ja s .Xa p r i n c i p a l  v e n ta ja  d e l  aparato  c o n s i s t e  en la  f á c i l  t r a n s -  
f o rm ac ión  de un movimiento  a l t e r n a t i v o  en movimiento de r o t a c i ó n , c o n  la  
v e l o c i d a d  que se d e s e e , s i n  n eces idad  de engranaj e s , n i  b i e l a s  .manive la  s, e t c  
como actua lm ente  se  r e a l i z a .

L«s movimientos  sobre  c o j i n e t e s  de b o l a s  y de c i l i n d r o s  sobre s u p e r f i ­
c i e s  p la n a s , r e d u c e n  l o s  rozam ientos  a l  mínimo,y la  c a ja  que reduce  a l  apa­
ra te  a sus mínimas d im e n s io n e s ,v a  c e r ra d a  y l l e v a  la cant idad  n e c e s a r i a  
de g rasa  para l a  l u b r i f i c a c i ó n  autom át ica  d e l  a p a t a t o .
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Las p a r t e s  esenc ia lm ente  nuevas que c a r a c t e r i z a n  e l  aparato  ^son l o s  
c « j i n e t e s , c u y o  cuerpo i n t e r i o r , t i e n e  una forma y una d i s p o s i c i ó n  t a l e s ,  
que perm iten  o b te n e r  las  r o t a c i o n e s  de d ichas  p i e z a s  d u p l i c á n d o la s  r e s p e c ­
te  de l a s  d e l  c o j i n e t e  anter iorm ente  c o lo c a d © .

Además es también c a r a c t e r í s t i c a  la  r e v e r s i b i l i d a d  d e l  a p a r a t o ,q u e  p e r ­
mite  o b t e b e r . h a c i e n d o  g i r a r  e l  e j e  de r o t a c i ó n  K , e l  movimiento a l t e r n a t i v o
de l a s  palancas  P-P* , . „

Puede tambián p a r t i r s e  de Tin movimiento c i r c u l a r  dad® a l  c o j i n e t e  i n t e ­
r i o r  ( p r e s c i n d i e n d o  de l a s  p a la n c a s )  y o b t e n e r  en e l  c o j i n e t e  s u p e r i o r  v e ­
l o c i d a d e s  c r e c i e n t e s  can e l  numere de c o j i n e t e s  in term ed ios ;© p ued e  p a r t i r ­
se  d e l  movimiento d e l  c o j i n e t e  s u p e r i o r  y o b t e n e r s e  en^el i n f e r i o r  v e l o c i ­
dades d e c r e c i e n t e s  con e l  numero de c o j i n e t e s  i n t e r m e d i o s .

La v a r i a c i ó n  de es ta s  v e l o c i d a d e s  en mas o en menos es l a  de la s  p o t e n ­
c i a s  de 2.

-  o -  I O 1 A -  o -

la presente patente de V.IIIE aloe, recaerá sobre »Un aparato multiplicador 
de velocidades tr as sf or ma ndo en rotación un movimiento alternativo rectíiii-ao >, tal 
y como se ha ilustrado en el piano adjunto, descrito y puntualizado en la memoria ¿u-a 
precede y para ios finas especificados.

Asta 2emoria, consta de tros hojas escritas por una sola cara.

liad-id 9 de febrero do -i9~U. 
y^.JL

Alberto üe i i/a-lvai u 
Por Poder
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