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nerszles de todas clases con depdsito mezclador gi-
ratorio o fijo. Psre que el plate mezclsdor puada
vacigrse, puede construirse recasmbistle, mientras
gue lat herramienta® mezcl2doras movibles son des~-
Plazgbles en sentile verticel, de msners que pue-
den mer sacads® por completo dsl csmpo de accidn
del plato mezclgdor paridndelas autométicsmante,
&1 hecho de gue el depdsitn mazclednr sea rec-mbis-
ble, tiene la ventaja de gue al mezcler massSss con
variables agregsdos de color no es necesario vaciar
la mgsa terminazds g otro depdsito psra transportar-
la 21 luger de empleo. Otra comodidad del depdzito
reCambiablébonsiste en gqua durante el servicio pue-
de proparsrse stro depdsito mezclador para 1a mez-
cla ciguiente 23tandc dispuesto pera ser colocado
en ls méquina sin pérdids de tiempo. Existen por
otra parte slguna® materiss que exigen 15 mazcle
previs en veariss cepas coloc=das unss cobre oirss y
después de esta mezcla pravia en éapas, s5e vuzlve
a mezclsr g fordo todn &1 contenido.

iste meznera de trab=jo s=olomente es
positle en uns médquins mezcladors que durante el fun-
cionamiento parmite variasr en formg sencilla y répi-
da 1a distancis entre el fondn del depdsito mezcl ador
Y las herremientas mezcl zdoras, hecho cuyas maners més
sencilla de conseguir consiste en 1o Vvariacidn de 1=
posicidn de las herramientas en sentido verticsl.
Ademés dursnte el funcionsmiento tranquilo es nece-
Sario sacsr 1as herrsmientss de la mass en el depd-
tito mezclador, si se mezclan mases endurecednras co-
Mo por ejemplo, cemento y materiss semej:ntes,

21 depdsito mezclador recambisble, que



w descanfla =obrz ung rusds dentads montada horizontal ~
mente, agarrs mediante un pequefio rivote que se hag~
1ls en el centro del fondn del depdsito, en el tal sdro
de 1a rueda dentade coa objeto de cénseguir el centra-
do mientres que los egiones Yy los reglces que se¢ ho~
llen en el fonde del plato &2izblecen el acnpl =mien té
de éste con 1=z rueds dentsds de accionsmiento, que
POsée mueas correspondientes z los egiones. Pura
que 1es herrsmientszs de mezcls puedan desplazarse ver-
ticelmente hacie arriba, ectén montadss sobre un brezo
con movimiento de subida y bajads en ls -columrg de 1g
miquina, scstenido ror tornillos de presidn y que en
caso dsdo puzde estgr equilibrades poer un contrapeso,

0 el mismo eje vertics]l de gccicnsmiento con lsz8 he-

rramientss de mezcla posée movimiento de elevacidn y des-

Q

enso, Ademds el eje de zccionsmiento pars les herrg-

mientat de mezcla estéd provisto de un dispositive para
Parsrla® automiticansnte cusndo hen salcanzado su po-

sicidn més elevsda, dn la formg de ejescucidn repre-
sentads se consigue esto por ester 1la rueds dentads

que asients sobre el eje verticsl de 128 herrsmientags

de mezcls, unido 5 este eje por un gcoplemiento de garras,
aue se sfloia en el momento de glcanzar el eje de 1ss
herremientss su posicidn més el evada. 51 accionazmiento
del plato mezclador Yy de 1ss herrgmientss mezcl 2dnrad se
efectus por medio de rued-s cénices, I.a rueds clnica
“obre el 9je de acciongmniento Psra @1 plato mezcladnr
esté gcoplads a éste de manera que puadas 30l tarse,

4l plato mezcledor tembién pucde estar
divpuesto fijo en 1z miquira. &n este ca30 el fondn
Va provisto de un orificio Yy un cierre gutomdtico rars
Vaclar, que consta de wag pieza de cierre corredizs o

de unsz piezs de cierre corredizs con movimiento de gs-
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- cengo y descerso, que Unicamente queda sbierts hasta

que el plato mezclsdor esté vacigdo. in estg operag~
¢idn 1z herrsmienta de agitscidn o de mezcla empuja &l
material hacia el orificin del fondo por donde cae @l
carro que se hslls debajo, Hste cierre automético
para Vaciar previsto en el plsto mezclador puesde tsmbién
utilizerse en otras méquines de funcionamiento seme-
Jjante, como molinos de muelas vertiicales, mecanismos
agitadores, cilindros de rotacidn lenta, etc. En
lugar de disponer la taps de cierre por encima de un
carro, puede colocarse también lateralmente oscilato-
rig. Para ello la tape de cierre estéd grticulsds en
ung barre que gire en un pivote y que rueda por medic
de un rodillo sotre un csrril curve, Ademés 1z ta-
pa de cierre con dispositivo pars ls veriscidn de 1a
sl turs, puede estar suspendida de un pivote giratorio de-
bajo del plato mezclador, pudiendo oscilsr sobre éste
en direccidn horizonts], B1 brazo oscilatorio esté

- > provisto de medios y dispositivos que permiten mover

répidanente hacis erriba o hacis absjo la taps de cie-

rre y Sacar todn, mediante unépresién laterszl, fuera
i

del radio de accidn del orificio psrs vaciar.

Bl mzterial =itusdo sobre latspa de
cierre, ye ®eg s8co 0 pastoso es restregadn en €l Moviw
miento lateral poﬁmedio de un borde szliente en el la-
de inferior del plato mezclador o pormedio de uno o va-
rios nervios colocados rszdiel u oblicusmente en la par-
te inferior del plato mezcladnr, ja forms del orifi-
cio pars vaciar se dejs a discrecidn del consiructor.
Por ejemplo, puede ser redonda, ovalade o esguinads.

Por Ultimo la pieza de cierre puede tener

en lugar deposicidn horizontal, como en las miquings mez-



@ cladoras, temhién cuslquisr otra inclinacidn en otras mé-
quinas o estar dispuestas verticalmente si lo exigen 1as
circuns tzneise.

Si se trats de mAgquings mezcladorss con
depésito rotativo o fijn, el orificio'para vacisr se
prevée en el redio del fondo ¥ la tape de cierre de mg-
nerg que pueds levantarse o bagjarse sobre un carro des~
plazsble latersilmente que se hslls debajo del fondo,

41 movimiento de ascenso y descenso de
la tapa de clerre, puede efectuarse vpor medin de un
dispositivo de pal enca, barra dentada o por el empleo
de tornililos de husiilo, ete. fn el e¥emplo de eje-
cucion el moviwviento se efectus por medioc de una corre-
dera acciongde por un cighenal,

21 mevimiento de giro del ciglefisl pera
elevar y bajar la taps de cierre se efectua g mano.

Ep movimiento de ida y venida del carro pars el nmovi-
miento lateral de 1a tapa puede efectuarse a mano o
mecénicamente, por ejemplos, por medio de un rcdillo de
friccidn en unidn zl eje de accionamiente del plato
mezclador rotaivo.

Bn el dibujo esté representada la méqui-

; ng por ejemplo, en vVarias formas de ejecucidn.

Lasfigur®l a 4 representan las ejecu-
cicnes con plawo mezclador recambisble ¥y variacién'
vertlcagl de las= herramientas de mezcla.

La figuraées ung vista lgtersl de 13
miquina con platn recambigble y brazo veriable para
las herrgmientss de mezcla.

La figura 2, esjun corte longitudinal

por la vainag del brazo.

Ta figurs 3, es otra forma de ejecu-



cidn déha.néquina con &rbol, varisble de las herra-
mientas\da mezcla.

La figurs 4, es un corte longitudinal
er escsla ampliada por el dis=positivo del Arbol varia-
Yle en senzido vertical de 1a figura 3.

Lagkigura 5,a la 14, representsn 1ss
formgs de ejecuciég de méqiinas mezcladoras con cie-
rre automético psra vaciar en el fondo del plato mez-
clador,

La figurs 5, et un corte vertical por
la méquine mezcladora con tapa de cierre sobre el ori-
ficio pa¥a vaciar.

La figuras 6, representh el cierre a-
bierto.

La figura?, es una vists del depdsito
de mezcls visto desde abajo.

La figura 8, es un corte por A-A de
la figura 7.

I.a, figurs 9, es el acciongmiento de fric-
cijn del carro visto desde arriba.

Las figurzs 10 y 11 representsn de ma-
nera esquematica el dispositive de cierre oscilato-
rio dn corte y visto desde gbajo.

Ls figura 12 represente el dispmitivo
de cierre sn cilindros rotativos o aparatos zemejan-
tes.

La figura 13, es un corte longitudi -
na. vertical poﬁotra forma de ejecucidén del disposi-
tivo con brzzo oscilatorio,

La figura 14, es uns vista desde gbajo
del dispositiveo segin 1a figura 13.

Bl depdsito mezclador -u- (figura 1)



- descansa sobre 1s rueds dentadas horizonts] -e-, que por
| 4
medio de un pivote -b- se mueve en un cojinete~sopnr-
te -c- de laplaca de fundacidn -d- de 1a miquins,
dn el depésito mezclador -a- o también en 1a rueda den-
tads -e- astén previstos varios egiones -f- que aga-
Trean en lg® muescs® de la rueds dentads -e- y del de-
pésite mezclsdor respectivemente, provocando el arras-
tre del depdsito -g- a1 girar 1a rueda cdnica -g~ uni=-
da al eje principal -h- por medio de accionamiento de
correa, Un pivote corto -b- en el centrns del fondo
del plato agar\ra en el taledro de leo ruedas dentads -e-.
El accions=miento de las herramientas de mezcla -hy - ze
efectua porlas ruedas cdnicas -h,-. 41 movimiento
de ztcenso y descenso de 1lgs herramientas de mez-
cle -i- sobre el eje -hl- se consigue por el brazo
~k; - de movimients varigble sobre ls columna -k- dela
miquina y 2quilidbrado por un contrapess no reprasen tg-
do en el cablas -1-, E1 brazeo mavible -k, - termina
81 el ofro extrems en ung vains -k fuéase también
la figurs 2) que encierras a otrs vains -k;- que asien-
3 ;fta sobre el eje —hl— con movimien to longitudinal y que
 \@_~@3 arrastrads por el eje —hl- al girar éste y en cuya

Parte infericr e=tdn mop+iadas las herramientas de\nez-

[ o

. cla -1i-. Al correr el brezo k- sobre la columg -k -
puede variarse o discrecidn la distancia entre 21 fondo
del depdsito y las herramientss de}nezcla -i-, Las he-
rramientas de mezcla pusden también sacarse por com-
pleto del depdsito mezclador -a-. 3n esta posicidn

el depdsito -a- estd libre macéndnse sencilla y ré-
pidamente d%la maquina, pudiendo transporterlie al

lugar de empleon ¥y ewn caso dzdo puede ser sustituido

por ctro depdsito,



an le forma de ejecucidén de 1§péqui-
ne representada en las figuras 3 y 4, la diSp;sidén
del depdsito mezclador -g-, de la rueds dentada ¥y la
disposicidn del pivote -b-y de los egiones -f- es
la misms que en ls forma anterior. 21 movimientn de
sscensn y descenso de las herramientas de mezcla ~-i-
gse afectua sin embargs elevando el eje de accionamien =~
to -k, - gom por medio de una fazjs -m- Fcompérese 1s
figurs 4) Jdescansg snbre una veins -n-. Bsta es re-
¢itida por el brazo -o- gue en su extremo posee formg
tubular, o por el armazdn de ls méquina, Bn lavai-
na interior -n- se halla un pequefio brazo-soporte -p-
construide como tuerca roscads ﬁor donde atraviesa un
husillo -r- que descsnsa sobre el trazo -o-, uste
husillc 1lleva une pequefla rueda -s-, que estd unida
por medic de cadeng con otra rueda,-%l— que se& pone
en movimiento por la menivela -t- (figura 3). Al gi-
rar la manivela -%- en ua sentido o en otro, girg an-
bién el husille -r-, Se corre la Vaina -n- por medio
del soporte —pF movimiendo asi a1 eje de sccionamien-
tn —hl— hacia arribas o hacia abaje, ampliando o dis-
miruyendno por tantn 1a distancia de 1a8 herramientss
de mezcla -i- del fondo del depdsito o Sacando las
herramientas de mezcla completamente del depdsito.
@l accionamiento de lss herrsmientas de mezcla 4%_—
se efectua por las ruedss ciénicas -hs-, -hz-, de las
cugles la rueda —‘Z-Aesté dispuesta 1loca sobre el eje
Y provista de un cuben de acoplemientoe -z- el cual,
segin que el eje -D; - se suba o se bage,se agarra o se
suelts de un contracuko -zl- que girs con el eje -hl"
zl extremo -hy- del eje -h- al girar el husiilec -r-

eleva la Vaing de acoplanmiento “Z5=, la corre hgscia



W orrivay suelts 1as piezas de acoplamiento -z-, %21 "

de mgnera que sefproduce el pare gutomético de 1a8 he -
i

rrgmientas de mezcla -i-. ¥n la forma represents -
da en la figura 4, el acoplamiento -z-, -z - esté
cuelto y las herramientas de mezcla -i- estén pa-
radss, ls rueda dentada —h2— gira loca scbre el eje
-hy - Por el pero automédtico delas herramierntas

]

de mezcla en sSu posicidn mas elevada, est permiti-
do sacar el materigl sin ningin peligro. si e1l
eje —hl- vuelve & bajserse, el acoplamiento vuelve &
agarrar y las herrgmienta® de mezcla 2iguen funcio-
nando. Por el dsscenso de 1z3 herramientas démez-
cla se eliminan primeramente la% sinuosidades dell ng-
terial esparciéndolo por todo el fondo del depdsito
mezclsador y desoués de esto comienzs 81 trabajo de
mezcla profundo.

41 accionamiento del depdsito mezcla-
dor -o- se efectua por el e&je -h- sobre el que estd
moutgda la polea de accionamiento -u- por medio de
lssparejas de piliones - ~To- Yy ruedas -g-, -6-,

Fv;.-a Eueda ~®82- sobre el eje -v- funciona loca y por

‘un gcoplamiento de gerras -x- arrastra al eje -v-,

demanera que tsmbién el plato mezclador -g- puede

zer parado a discrecisdn.

e
£ GPE CIAL MOVIL)

Los cierres psra véciar representsdos
en 1as figuras 5 & 14 estén dispuestos como sigue:

41 depdsito mezcladnr -a- marcha sobre
rodillns -c- ¥ se hace girar por medio de l1la rueda den-
tada - que garra en la corong dentsds -by -.

Zn el centro del fondo -d- estd previsto el orifi-
cin parag vaciar 'dl" en el qué agienta 1a tapa de cie-

rre gue puede levantaree o bzjarse o correrse lateral -



Wwnents, - Para mejor conduccidn de l1a teps de cierre
-e- estd prevista ésta, as{ como el orificiec con ani-
1los angulsres -g-, 3n la pnsicidn de cierre 1s
tapa —e- se apoya con topes -f- sobre el anillo an-
gular -Z- del orificio.
) ' an la psrte inferior de l1la tapa de cie -
rre existe en el centrd un pivote de guia -1 - que
asienta ¥y gira en un cojinete -soporte -h-. 21
cojinete-soporte descansa sobre uns vaing ~i- an lsa
cercasg -i;- del eje del carro. s te cojinete tie-
ne un arificio en &1 gue asients una correders k-,
que & BU Vez agarra en una reduccidn -1- del pivote
guia ~81 -V es acclonada por un pivots -m- snire el
ciglefial -m -, que a su vez se zcciona POr ung mani-
vels -z -, 41 brazo del cighefial ¢my- girg en un
hueco -2q - d.e“!la Vaing -i- en la carcasa -il— del eje.
Mediante medfa vuelta de 1a manivela 2y -y del cigle-

Nal -m, - se sute o se baja el pivote -g) - con 1a tapa

de cierre -e- por el pivote -m- y la corredera -k-
en la vaina -i- giratorias y con movimiento de ascen-

50 y descensn, L& subida de la manivels estd 1i-

. mitada por un tope “Zy - en la manivels “Z, = ¥ dos to-

‘O‘Q‘F‘pes varigbl es ~Zz- en €l manguito del cezrro, Loy

Vli, cenjinetes -ol- y -0p- del cighefisl -m - estdn unidos
por un tubo -p-. 31 cojinete -07- formg una pie-

Zgs con la Valina -1~ de la cgrcass 'il' del eje.

41 tubo -p-, que por tanto forma la berrs de guis del
carron, esté envuelto en el otro extremo por wn coji-
nete fijo ~z- en el que se desliza cuando se s5gcCsg la -~
tergimente el carro estsndo baja la pieza de cierre.

Las dos ruedas -r- del carro marchan sobre bridas de



y.‘SOportes U -r,- del zrmszdn de 1a méquina y estén uni-

1
das fijamenta con sus pivotes -c- que giran en 1la car-
casa -i;- del sje. L= conduccidn leteral del carro
tienne lugar por a1 hecho de que 1las superiicies fron-
tales de 1lns.sjes de 108 rodillos, se ajustan a las

al mas -5," de los carriles U -y Puras conseguir
unsz regulacisa lateral exascta de le tapa de cierre

-e- del orificio nars vaciar, 1ns pivotes -s- des 198
rodillos pueden cnrrerse en sentido axisel. Zstos
son mantenidos en cualquier posicidn por piezas de
ajus te =S apretadas per tornillos de presidn,

Iz disposicidn también puede hacerse de masnera, que
las rusdas del cerro giren en los pivotes, que den-
tro de la carcasa puedsen correrse y fijarse. Las
ruedas -r- del csrro mgrchan en direccidn longitudinal
contrs topes verisbles en 1eg posiciones finales,

Al tener que vaclisr el dendsito mez-

¢.clador -a2- l1la tapa de cierre -e- 2e¢ mueve primeramen-

te vertical hacia stejo por media vuel ta de 1la mani-

4 §Y vela -z;-, hasta que su lado superior toque con el
o T g

£5p>

CIAL MOVILY
4

lado inferior del anille angular -g- en &1 fondo del
pisatn., Ahors se sacs el carrn haste que las ruedas
toguen contra un tope y el materisl que se halla so-~
bre 1a tapa de cierre -e- es restregado y limpiadn ponr
21 borde -g- 0o narvios. £1 orificin paras vaciar
-dl— estéd comple-amente libre y lss herrsmientas
demezcla rotativas, que no ectédn representadas en el
dibujo, empujen el material hacias el oriftécio de va-
ciar -11—.

Uns» vez terminsda la operacidn de va-
cizr, =e hace retrnceder al carro colocando a la Mmani-

vela -2,- en la pcsicidn opuesta, por 1o que la tava



W zprista sobre el orificis para vaciar <4, - del plato
volviendo a. cerrarle.

4n el ejemplo de ejecucidn dibujedn,
el corrimienzo 4el-carrc no se efectua a marnn, sino
por un rodillo de friaccidn -u-, que descansa sobre
el eje de acclonsmiento -u; - del depdsito mezclador
-a-. 4 ambos 1ados de este rndille -u- estén fi-
jos dos carriles & - sobre el tubo -p-. Por une
palanca -V, - £& gprieta el uno o el otro rodillo de
presidn vy 8n la palance angular centra una de los
carriles -v- 1e men2ra que un rodille -VS- viene en
contacto con el rodillo de friccidn -u-, De esta
manera Se corre y arrgdtra al carrn en una y otra
direccidn. T.» inversidn de 1» manivels -%; - paTra
1s Variscidn de 1s altura de ls tapa de cierres se efec-
tua z msno.

dn las formas de ejecucidn de 1as fi-

gurass 10 y 11 esté represeﬁtada 12 disvosicidn con ta-
pa de cierre jatersl oscilatoria. La tapa de cie-

rre -e- con el dispositivo pars la oscilacidn se baja

Wy primerameate por una disposicidn comy antes se ha des-
‘ crite, sécédndols después, Para esto 1a tapa -e-~ es-
t4 articulada en una berra £ por medio del buldn 1.
&eta barra descansa en un cojinete 4 giratorio =obre un
vivote 3, mientras que el ntro extremo 4e la barra 1
lleve un rodille 5, que marcha sobre un carril curvo, 6.
Después del descenso se girs la menivels 7, llevando el
cierre a la posicidn punteads 10.
La disposicidn pueds ejecutarse también

de masners gue e suprima s81 desceuso, Para ezto se
necesite Unicamsnte construir 1a tapa -e- como un dis-

co 1iso pars tspsr 21 orificia.



‘y Le figura 12 representa el cierre -e- con
carro en la envolvente de cilindros 4e rotscidn len-
ta 8 ¥y semejantes. dn ests disposicidn gira tam-
bién el carro 9 que sirve para desplazarlateralmen-
te la tspa -e-.

T.a disposicidn con brszo oscilatorio
segin las figuras 13 y 14 es como sigue:

Bl plato mezclador giratorin -e- po-
see en el centro del fonds -k - el orificio para va-
ciagr -c-. 4n la figura en corte, 1ls tapa de cierre
-d- estd dibujads en su posicidn més baja, de manera
que la osciiacidn de la tapa puede tener luger hacia
este ladon. La tapa de cierre -d- descsnsa con un
pivote -e- en una vaina-conjinete ~f-, qus estéd dis-
puesta en urg cgrctass -g-, puede oscilar sobre un pi-
vote -h-, Jue por medio de pieza® de unidn -i- estéd
fijo al hierro U -k- debajo de la méquing mezcladorsg.

41 movimients de gscencso y descensn de la tavs ~d -~ sme

efectua por una pslancg angulsr dentro de la carcasa,

RS
AR . . .
m@&%gﬁﬁ' cuyo lsde supsrior -1- agarrs con su extremo esféri-
_——-——-J

I,

t4

co en una mussca de ls taps-cnjinete -f-, mientras que
en o1 ladn inferinr -m- estéd prticulzda una berra de
tiro -n-. Asts descansa en un tubo -0~ que estd
fijn en la cercasa ~%) - que envuelve a la palenca an-
gular. 31 ntro extremn de lg barras de tiro -n- ter-
ming en un pivote -p- reforzado y provisto de rosca.
La vaing -r- que entra en ¢ste pivote roscado “p-, DO~
s¢e rosca interior. ista estd fija con movimiento
de giro en el extreso del tubo -0] =¥y wnida a una na-
nivela -s-, Del pivote roscado -p- sale un pivote
lis=o -pl— que en su extremo lleva dos contratuercas,

. 1
las cuales sirven de tope vara el brazo deéla manivels

- 13 -
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3‘% para ung d2 las poticiones finales, mientras que el pi-
vote roscado -p- sirve de tope pars el brazo de la ma-
1ivela psra la otra posicidn final. Si se mueve a ls
manivela ~c- en una u otra direccidn, se corre la ba-
rrag de tiro -n- g derecha n» izquierda. Al mismo
tiempo la paslanca superior -1- eleva o bsja a la vai-
na -f- y a la tapa de cierre -d=- que de estgmanera
puede llevarse sencilla y répidamente a 1la posicidn

doseads.

-c- N O Ta -0~

Los puntos de invencidn propis, no nue-
Va2, pero no estsblecida, ni practicsda en Zspafia que
82 presentan para que sean nbjeto de ests Patente de
CINCO &fios, =son los siguienies:

12 -Una méguina mezcladora vpars normi-
gén, argsmasa, Ma¥ae carémicas o cuzl quisr otras nma-
“as terrosass o nminersles, caracterizada porque el pla-
to mezclasdor, para peder ser vaciado estd construido

reczmbiable o dispuesto fijo y estd previstn con

un orificio para vaciar en el fondo del plato, que
lleva ung pisza de cierre corrediza o une piezs de
cierre corrediza que entra en €1 orificin con mn-
vimiento de a®censo y descenso, pudiendo estsr dispues-
ta® 138 herramientss de mezcla de manera que puedan
variarse en sentido vertical.

2% - Una forma de ejecucidn de 1a mez-
cladora, segin lo reivindicado en el punto 19, eTarac-
‘terizada porque el depdsite mezclador {~a-) descanssa
sobre una rueda deniada (-e-) conducido por un pivote

soporte( <b-) ¥y acopleds con el depdsito mezclador por



' egiones o reslces (-f-),

)l

32 - Una forma de ejecucidn de 1a mez -
cladorsa segin 1o reivindicado en 1os puntos 12 y 29,
caracterizada porque las herrsmientas de mezclal(~1 -)
estdn unidas por medio de una vains (-%5-) que asien-
ta sobre e1 eje (-hl—) de 1as herramientas de mezcla,
& un  brazo-cojine te (—kl—) con movimiento de ascenso
Yy descenso scbre uas col unnsa (-k-) Yy en caso dadd equi-
librado por contrapeso.

42 - Una forma de ejecucidn de 1$mez-
cladora segin 1o reivindicadn en los puntos 19a %9,
caracterizada porque el eje de accionemiento (--) pa-
Ta las herrsmientas demezcla (-i-) estd dentro de una
vaina (-n-) variable per un soporte ( -p-) construido
como tuerca roscada en combinacidn con un husijlo ( -r-)
estando unida la rueda de sccionamiento (-h5-) con a1
eje (-hl—) de 1as herramientas de mezcla sobre el que
estd montada por medio de un acoplamiento ( -z-, -zy -)
qué se sfuclta ten pronto como las herrsmientas de mez-
cla (-hl-) han alcanzado su posicidn més elevada.

5¢ - Una forma de ejecucidn de 1s mez -

cledors s3gun 1o reivindicsdn en los puntos 19 & 49,
caracterizadaﬁorque ¢l plato mezclador fijo estéd pre -
Visto en su parte inferior con borde 0 nervieos, 10s
Cuales restregan el materigl que se halla sobre la
riezs de cierre sl moverse ésta,

€2 - Ung forma de ejecucidn de 1s mez -
cladora segin 1o reivindicado en los puntos 1?2 a 592,
carscterizada porque lg pieza de cicrre estd Tijs =obre
una barrs gque oscila ssbre un pivnte y estsd dispuestg

debajn del fondo del Platn, que en el ntre extremo mgr-



i‘éha con un rodillo mobre un carril curvo.

7?2 - Una forms de ejecucidn de 1a mez-
cledorsz segir 1o reivindicadn en los puntos 19 a 69,
caracterizagda porque el movimiento de ascensn y descen-
82 de la tapa de cierre se efectua por un dispositivo
d2 pslanca, barra dentads o por husillos varigbles,

8¢ - Une forma de ejecucidn de 1a mé-
quina mezcladors sezlin 1o reivindicade en los puntos
1?2 & 79, caracterizads porque en la taps de cierre
f-e-) se halla fijo un pivote ds guia (—gI), qus Aes-
canseg sobre un cojinete soporte ( -h-) fijn sobre el
carrc, en cuyo orificio laterael se mueve una correde-
Ta (-k-), que zl mismo tiemps agarrs en una reduc-
eidn (-1-) del »nivote de guia (-21 =) ¥ que es accinna-
da por el pivote (-m-) del cighefial, estando 1imite-
da la subids del cighefial ( -m)-) que descansa con mo-
vimiento de giro en un tule (-p-) unido a le carcésa
del eje, poﬁmedis de tnpes variagbles (-zz;-zs-),
, 02 - Uns forma de ejecucidn de 1a mez-

wos Cladora segin 1o reivindicads en los puntns 19 g 89,

'j,caracterizadéporque los pivotes de 105 ejes de 1as

¥ 5
puiabsiruedss del carro (-r-) pueden correrse y fijarse en

T

sentidn axisl pars 1a graduscidn lsteral de 1s tapa
ie cierre (-e-) para el orificio de vacisr (dl')-

10° - Uns forms de ejecucidn de lg mez-
¢ladora segin 1o reivindicado en los puntos 12 a 99,
ceracterizszda poique 2l movimiento de ida y venidg del
csrro me efectus par o1 eje de amcciongmiento (-ul-)
del pleto mezclador (-a-) en combinacidn con un rodi-
11n de friceidn (—u—), gue gira entre dos cearriles
(-v-) que descansan sobre el tubn de guia (-p-) del

carro y que son gpretsdos aisladsmente por rodillos de

-16 -



“‘Lpresién (-NS— sobre el rodillo de friccidn giratorio

(-u-).

119 - Una forma de ejecucidn de 1z mez~-
ladrra segin 10 reivindicadn en 10os puntos 19 & 109,
carscterizads porque la tapa de cierre con 1s dispn-
¢icidn pare la variseidn de lg &l tura de la misms os-
cilan horizontszlmente sebre un pivote giratorio (figu-
re 13).

1292 - Una forma de ejecucidn de lsg mez~-
cladors segin lo reivindicadn en 1o0s puntea 19 s 119,
caracterizads porque 21 movimiento de ascensn y des-
censo de la tapa de clerre se efectua por una palancs
snguilar, que con uno de lo% 1lzdos agarra en la tapa co-
jinste del pivote gula en la tapa de cierre, miehtras
gue en el otro lado esté articwl ade uns barra de tire
que se acciona a mens (figura 13).

139 - Une forms d2 ejecucidn de ls mez-
cladora segin 1o reivindicado en los puntos 12 a 129,
coracterizada porque la barra de tiro esté ﬁrevista
con rosca y tusrca, movida por una menivela (figu-
ra 13). -

142 - Una forma de ejecucidn de 1la mez-
cladors seain 1o reivindicads en 1les punies 19 a 139,
caracterizads porque 1ls parte de la barrs provista de
rosca sirve pars tope de la menivela pars uns posi-
cidn fingl, mientras que el tope pars léftra posi -
cidn finsl esté formado por dos tuercas Vvariables
anbre 1a barra de tire prolongads (fizurs 13).

159 - Una méquina mezeladors de hormi -
gén, argamasa, masas cerémices o cuslesquiera otras
masa® terrosags n minerszles,

Tsl y como se ha descrito en 1a Me ~



\‘koria que antecede, representado en los dibujns que
Se acompafian ¥ con los fines que se hLan espacifi~

cado,

4eta Memoria consta de diez y ncho hd—
Jas escritas por una sola cars.
Madrid, 4 de febrero de 1928,
P. A.
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