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El presente invento se refiere & méquinas para
el trabajo de cuerns, especislmente a méquinas para plan-
char, estirar, prensar, satinar y para realizar otres ma-
nipulsaciones andilogas,

88 mfquines hasta ahora usedas pars realizar es-
tes menipulaciones o poseen un rodillo compresor o un& pla-

¢a compresora o comprenden uns cémé pléng y un rodillo com-
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presor gque coopera con ella, Ias méquines de esta clase
tienen defaectos hien determinados y 81 objeto del presente
invento es el suprimirlos,

La caracteristics principal de 1a méquina perfeocs
ecionada eonsiste en un par ds segmentos que oseilsn en coin&
ctdencia reciproca y en su coopsracidn prenssn o trabajen
el material gue atraviesa por entre loc mismos o estf in-
serto entre ellos. ILss superficies periféricas de 108 seg-
mentos que cooperan recirocamente jleven ¢ forman plaeas
modsladas para actuar sobre el material, Dichos segmentos
estfn dispuestos de menera que sus superficies periféricas
quedan opuestes frente & frente, de tal modo que en su coo-

vereécidn se ajerce 1a necasaria precibn sobre ambas caras
del meterial grecias a la &ccibdn de pazlanca &codada,

La presibn se ejerce por 1los segrentos en un pum

to situtido en €l plano que comprenden loe ejes de osci-
1scibn de los dos segmentos,

Une ceracteristica esoncial del invento se¢ hallas
en lo8 medios apropiados pars unir entre s{ los segmentos
con el fin de que coincidan su movimiento y se suprime toda

marcha muerta, Cuande 1a miquine 8e emplea pare el estam-
pado uno de los segmentos pusde 1levar uns matriz y el otm
una placa de contrapoyo o molde y en este caso es esencial;
el que 188 psrtes de forma de arco de los segmentos oseilen
en coincidencia reeiproca, sin gque un segmento se retrase )
respecto al otro, oon 81 Pin de conseguir la debida coinci-
dencia entre 1a placa estampadors y 18 matriz, Pora este

objeto 1ns segmentos se unen entre s{ segfn una forma de

eJecucién del invento, grecies a medios que stsn los extre-

pos opuestos de los segmentos opuestos, cruzandose los me-

dios de unibn en el plano de compresibdn, Con preferencia se



utilizan pare esto cables de alambre v orgsnos flexibles
adeauados, cuyoe extremos se fijan en los segmentos o em
los cuadrantes en ellos existentes y los cutles preferente-
mente se insertan sn renuras de loc segmentos o de los cua
drantes, 3] paso del material de espedor variable entre los
sagmentos cooperantss exige naturazlmente un movimiento re-
lativo entre los ejes, alrededor de los cusles giran los
segmentoa; Esto puede hacerse posible de cualquier forma
adecuada y 1la forma dercrita de una unidn flsxible entre 41
chos sagmentos permite 1a 1ibertad necesaria o &1 movimion-
to relntivo &in gue ee perjudique 1a unibn solidaris entre
los segnentos,

~ara emglear y variar 12 presién uno o los dos
segrentos oscilan alrededor de un eje mbvil, Con preferen-
cia uno de los segmentos oscila sobre un érbol, eje o sirmi-
lar sustentado por cojinetes fijos, mientres gue el otro
sogmento estd sustentado por cojinetes mbviles que estén pm
vistos en dispositivos para emplesr 1o presidn necesaria,
Con preferencia se utilizan diespositivos hidrfulicos pera
aplicar y regular la presidn, como despues se deseribe,

Bn el dibujo sdJunto represcenta;

Ta fig; 1 una seceidén vertical por un® méquina,
que constituyre un ejemple de ejecucibn del invento,

Ls fig, 2 una vista letersl, pareislmrente es

gaceibn.
La fig, 3 una viste de frente de un extremo de

la mdqwina,

I

Ta fig, 4 una ssceidn vertical por el extremo
oruesto de 1z rdquina,
La fig, 5 una seccibn horizontal por 12 1{nea V.V

de 1& fig, &,



ia Mg, 6 uns seceibn horizontel por 12 linea VI~
VI de la fig, 2, _

La fig, 7 une representacibn especisl de la wu~
jeeibn del esble,

La fig, 8 une viets laters], parcialménte en 8eo
cibn y 18 fig, 9 una plent: de une disposicifn para regu~
lar lua presibnm,

& fig; 10 er une vista‘de un detalle,

Ta mézuine represerntadsa comprende un segrmento Bue
rerior y otro inferior 1 y 2:

Segfin 1 &ncho de 18 méquine cade segmento pueds
constar de un2 sole unidaed o puede estar compuesto de una
multitud de secciones yurtepuestas, por ejemplo en nfémero
de 3, segfin se dibuja y 188 cusles se unen mediante torni-
1Ros8 u otroes medios de sujecibdn, Con preferenciz estas seg-
clones possen salientes 3 por los que Bt pas&n los torni~
llos 4, Un& unibn auxiliar anflcga, cuyos tornillos 5 pue-
dsn verse en 1u fig, 1, puede asegaer las partes exterio=-
res de los segmentos,

Los segmentés opuetstos 82 unen en c&de extremo
de 1o méquina mediente doc grupos de cebles de alsmbre 6 y
7 (véase figs; 1 y&)}, Para euzte objeto ¢n los recortes ox
teriores de lo# segmentos se f1jen cucdrentes 8 y 9, y los
cables se cngsnchan en estos cusdrantes y se inserten en
las rarmeras periféricas 10 de los mismos, Loz cables 6 se
erginehan por un éxtremo con los cuadrantes 8 y por g1 ex~
tremo gmesto con lce cuadrantos 9, misntras yne Jos cables
VISB sngancheén de forna andlogs por los otros extrercs de
los cuadrentes, Como se desprende de la fig. 1 los do2 Zru-
ros de cables se cruzen reciprocemente en el plane de pie -

gifn, esto o8, en el plano &-b que contiene los ¢j6s slre-
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dodor 6o los cuales oseilsn los segmentos,

Con preferoncis &8 utiliza el anclaje de los ca~-
blee representado espeocialimente en la fig. 7., Con esta for-
ma cada cable se inserta con su extremo en un manguito 11
orovisto de roeca, euyo &2gujero se ensancha hacia afusra
en forma de culia, Un perno 12 se enceja en el extremo del
cahle part meterlo en el minguito. Este agorra en forma
e justable en uns conscla 12 gque estéd colcocada en el cua- .
drante y 1leva ung tverca 14 gne se apoya contrz 12 corso-
la cuenlo el csbla estd tensado, Medisnte un tornilio 15
8e impide gue el renguito gire en 18 consolé, agerrando en
un recorte 16 del ménguito y grecias al giro de 18 tuerca
aue estd provista de &gujeros 17 o similares pare 1os B&-
lientes de 12 llave, el c&able puede & justarse o tensarse,
Faturalmente que en muchos casos pueden suprimirse los cua-
drantes y provesrse los mismos sogmentos de disposiciones,
para suspender los cuables, Bstos ademés de unir los segmen=
tos, Birven témbien pars transmitir los movimientos de un
segmentoB8 B otro, Por ejemplo un segmento puede hecerse 08w
¢ilar mediante disnoégciones euxiliares y por medio del
cable que 108 une se puede transmitir el movimiento &1 otro
segmento, Tambien puede moverse los dos segmentos. Los ca-
bles se extienden mas allé de 1las sunerficies eficaces de
los seguentos, ¢sde uno de los cuales puede tener l1la lon-
gitud periférice adecuada, Por ejemplo los segmentos pusden,
tener, seglin se representa, anroximsdamente una longitud
de 90°, ser semicirculares o poseer otrs superficie mayor,

de suerte gue formen ec&si un rodillo completo; Solo es ne~

cesario dejar en las periferias un espacio suficiente para

enganchar los cebles de unibn,

Los segmentos van wvolocados en el bastidor de la



miguina 18 sobre »1 ejfe 19 y 20 que se apoyan en co jinetes
21, 22, Estos se ajustan con preferencia sutométicamente,
por e¢jemplo enganchenlo con superficies semiesféricas K3,
24 en cazoletas 25, 26, Estas cazoletas se sustentan en
forms adecusda por el bastidor de 12 méguine, Los cojinen
tes 23 y las cazoletas 25 se disponen en 18 forma que d4es-~
puee se describiré més detenidamente,

Ia oscilacibn de los segmentos puede realizarse
rediante cvalduier dispositivo adecuado., Por ejemplo ea un
extremo de 1& mhquina (fig. 4) pueden colocarse dos 8COpLEw
mientos 7, 28 sobre uh eje £9 los cugles se unen con dos
poleas 30 y 31, que se hticen girar mediante correas una
abierta y otra cruzada no dibujadas, Tos acoplamientos trams
miten el giro desde el eje 29 y po 1las rusdas dentadas 22,
33, 34, 35 8 un eje 38 que estd provisto de una ondenta-
6ién 57, gue angrana con un arco dentado 38 dsl cuadrente
vecino 9; ilos acoplémientos se meniobran en parte medisnte
palancas de réno y en parte autométicamente; Ademés el d1s
positivo motor y de maniobra comprende una disposicibn que
permite poner en marcha 18 méquina primero por un l8de y
luego por el otro, caso de gque pare el servicio de 1a mis-
ma oxistan dos obreros, cada uno & un lado. Una piel se
inserta en 18 mfquina por el cbrero en un lsdo y cusndo
aquella 8¢ pone en marcha por este obrero, los segmentos
hacen atravesar la piel por le méquina, 1a comprimen y la
lleven al lado opuesto, donde el otro obrero la s@ca e in-
serta otra hueva, despues de lo cu&l vuelve & poner en mar
cha 1z méquina, de menera que los segmentosS Be mueven en

direccibn opuesta y 1levan 1a piel hacia el otro obrero.

Los dispositivos de srranque en 108 18 dos opaes-

tos de 1a méquine se dieponen con preferencia de manersa qua,
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cuando los segmentos se encuentren por un 1lado, la miquins
no pus?e ponerse en marcha por el operario situado al lado
opuesto, e inversamente, En el ejemplo de ejecucibn repre-
sentedo {véase ecpecialmente figs, £, 4 y 5) se hen previsau
to dos wverillaes de arranque, 39, 40 & los lados opuestos :
de 1z mdquina y van fijas en brazos 4], 4% 6 43, 44, El
brazo 41 v4 enchivetado en el eje de oscilacibn 45 con el
que se une firmemente un brazo 46, Bn forma anflogs el bra-
zo 43 se enchaveta en otro eje oscilante 47, que cae en la
misme l14inea que el primero y se une firmemente con un bra-
Zo 48, Ios bruzos &% y 44 vhn colocados libres sobre los
extremos opuestos de un sje oseilante 49, Asi pueden accio
narse con independencia reciproca las dos varillas de agarmy
Los ejes de oscilaciébn 45 y 49 van sustentados por cojine-
tes 50 en los montentes 51 del bastidor de 1la méquina, los
cuxles estdn provistos &2 rebajos 52 purt recibir los sa-
lientes 53 de los brazos 41, 44 con lo cdusl se limita e}l
movimiento de los mé&ngos de arrancue.

El brazo 46 se une con ung palsnca 58 mediante
una varilla-guia 54, une pzlance 55, que puede girar alre-
dedor del gorrbn 656 y otra varilla de guie 57. Ia pélanca
58 puede girar sobre un eje muerto 59 ¥ actug en un 1lado
de un érgeno ahorguillado 60, que puede girar sobre el eje
merto 59, El brazo 48 se une mediante una verills de guias
61 con una palenca 62, que tambien puede girar sobre el eje

&

*

59, pero se hulla situada en e1 lado opuesto del érgano 60

Bste frgano mediante los segmentos 63, 64 de rueda chHnieca
reali%a un giro de un ejs 65, que 1leve un brazo 66 que me-
diante una verilla o biela 67 se une con una palanca 68
apoyada en el eJe 69, Bl eje 69 puede girar en un caballe-

te fijo 70 y estd unido con muelles 71, 72 que mediante



bielas 65 y topes ajustubles 74 sctusn sobre la péléncsa
68 en los lados opuestos de su centro de giro, con lo cual
esta palunos se menticne en une posicidn néutra. Una hor-
quille de embrague 75 v4 fija sobre el eje 69 y agarra en
un ménguito cbnico 76 que puede desplazarse entre los 8GO~
plamientos 27 y 28 sobre el eje 29, Cuando los segmentos
1 y 2 se encuentran en 1s posicién representada en 1as i
gures 1 y 2 y 18 varills de srranque 39 se eémpuja eh una
dirsccién hecia el observador, ssto es, hauecia 1& derecha
en la fig, 3, entonces la palznea 58 se pone en aetivided
gracias & las uniones descritas y hace girar al brgano shony
quillado 60 en direccifén de las agijas de un reloj (fig;z).}
‘ Este movimiento provoce un giro de 1a palsnca
68 de 18 misme diraceibm (hucis 1& derecha, fig, 4) contra
la accién del muelle 72, de suerte gue 1a peluanca de acom
plamiento 75 ascopls el embrtgue 28 mediunte el manguito 76,
los segmentos 1 y 2 giran sobre sus ejes 19 ¥ 20 y adoptan
eventutlmente unt posicién correspondiente en el lade
opuesto de la méquina, con lo cusl se desembraga autométi-
camente el acoplamiento R8 y l& pelsnea vuelve & su posi-
6ibn néutra, Bl retroceso de low segmentos se provoos por
un movimiento de la varilla 40 del mango de srranque en sen-
tido contraric a 18 varilis 89, ecto es ale jandose de]l obdg
servador que mirs las figs, 1 y 2, de suerte que 1& p&l&ncij
82 hece girsr huaeis 1s izquierda al 6rgano ahorquilledo 60,
con lo cuwl la pulunca €8 girs htcia la izguierda contta
le &ccién del rmelle 71 y embrage el acoplamiento 27, Al
momento que loes segmentos vuelven & adoptar 1a posicién di4
bujade en las figs, 1 y 2, e1 ascoplemiento 27 se desembraga

eutordticemente y 1& pslsnca 68 vuelve a adoptar su posicid
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néutra, Como cade acoplemiento sc embrage contra 18 aoc-
ceibn de un rmelle, se he'nrevisto un dispositive detentor,
que 8e conservt an posicién eficaz hasta que los segmentos
alcenzen el extremo de la carrers correcpondiente. pPéaras
este objeto sobre el eje 65 ®we colocs un dbreze 77 que es
td provisto de las espaldillas 78, 78a, Un perno de trac-
cibn 79 agarra alternatiwmente con estas espaldillss, se-
gfn 12 3irsccifn en que el brazo girse a] oscilar el eje
65; Sobre 61 nerno de traccifn actuzn excéntricas 80, 81
(fig. 1) en el segmento superior y se adepte tal disposi-
cién que cuando los Begmentos se sncuentran en el extremo
de 1& carrera en una 4 otra direceidn, una de las excén -
tricas o 12 otra wentiene alejado del brazo 77 al e rno de
traceibtn., Con preferencia las exebntricas 80, 81 actuan
Sobre une palanca 82 que es giratorias en 83 (fig. 4) y por
un& varilla 84 se une con un brazo 85 sobre un eje 86, Eaw
te eje esth provisto ademés de un brazo 87 (fig, 2) &1 que
8e une €] perno de traccibén en forma conveniente, Cuando
los segmentos adopntan 18 posicién representzde en las figs%
1 y 2, entonces actus 1la excébntrica 81, esto es, actﬁa |
sobre un rodillo en 1t palsnca 82 y mentiene el perno de
traccidn en posicibn ineficaz, Cusndo el mango de arrangue
39 se acciona y lo8 segmentos eomienzan su movimiento, en-
tonces 1la pelanca 82 queds 1ibre y el perno de traceién
cae por detrds de la espeldilla 78 (pmes el brazo gira ha-
cia 1¢ izquierda en conformidad con el movimiento del e je
65) y mantiene as{ embragado 2l acoplemiento 28, Por efec.
to ds osto 1lu pulsnca 82 oscila pers llevar al rodillo &
la trayectoria de 1a excéntriea 80 (véase la posicifm pun-
teuda del rodillo en la fig, 1) de mensra que &l termim rsg

61 movimiento del segmento ests excthtrica deprime a la



palanca 82 y asi{ retrotmae a8l pernoc para dejar libre al
acoplémiento. Bn 8l movimiento del mengo de arranque 40
queds nuevemente libre el perno, esta vez gracias a l8 6X-
céntrica 80, de menera que se pone en contacto con 1l @8~
peldilla 78a, haste que ahort 1la evcéntrica 81 entra en
actividad, erto eg, en el extremo del retroceso de los seg-
montos. L1 perno de traccibn cae b& jo 1& &ceibn de su pro-
plo veso suxilisdo por otro peso 88 en lea varilla B84, El
DeTrNO guede guedar bajo 12 carga de un muelle, En condi-
ciones nomales los segmentos, despues gque se han pueeto
en marcha realizan vor consiguiente su movimiento &in de-
tenciones ni retroceco,

Como antes se he advertido con el mecsnismo de
acciontmiento 8¢ une un dispositivo que huce que el opera.
rio s0lo pueda mover los segmentos en una dircccién, esto
es, separéntose de]l mismo., Este dispositive (fige, &, 4 ¥y
6) comprende un& varilla o uneé corredera 89 gue estéd réba-
Jada por ambos extremos en direceibn opussta y que soopera
con un diente dstentor 90 en los brazos 41, 43 de 1as va-
rillas 4e arranque, estando lok dientes dirigidoe en sen-
tido contrario en los brazos, Ia varille d#e une mediante
un passdor y ranure 91 con uns ptlanca 92 que en el oentro
gn 93 se prolongs en una consols 94 gue 1levs 18 excéntricy
82, Ta palanca 92 se acciona mediante topes de tornillo 95?
96 oue nor }as exebntrieas 80, 81 ven sustentodos en el
segmento 91, Segfn ous see el movimiento de 1os segmentos
se rueve la varille por loe topes de ternille de manera
gue agerre con lotc brazos 41, 43 alterneativemente, pren -~

diéndose el brazo en aguel 1sdo de 12 mémiha que se opone
a8 ls8 direccibn del movimiento de los segmentos, Cuando

por ejemplo los segmentos poseen 1& posicibn dibdujada en



las figs, 1 y 2, entonces el tope 96 hace que 18 varilla
coja a1 brazo 43 (véase especislmente fig, 6) que estd si-
tuado al otro lado de 1& rmuins, de suerte que la& varille
de arranque 40 no puede sccionarse mientras gue 8l brazo
41 se hella libre y por efecto de esto 1z varilies de arran
gue 39 puede ponerse en actividad, Cuvando inversamente los
segmentos tienenla posicibn opuesta, entonees 1a varilla
coje al brazo 41 encerroja & 1& varille de asrmeangue 39 y
deja 1ibre a 18 varilis 40. Ta varills 89 queds blojueada
en ambas posiciones extremas durante el movimiento de los
segrontos gracias 8 un pestillos 97 lastrade por un mmelile
y aue actua sobre uno o sobre otro ledo de un tope 98 en
la verille segfin sea 1a nosicién de esta ﬂlﬁima; Este pesti-
1lo se empuje hacin atrds soliderismente grrciss al tope,
cueéndo la varilla se mmeve por uno o por otro de los topes
de tornillo.

Paras que cusndo sea necesario o en algln acciden
te se pueda parsr 1& méquina, se he previsto & cads lado
un desembrague de peligro. Este comprende uns rejilia o
un 8rgeno anélogo, que se cxtiende entre los segmentos
traneversalmente & la méquina y cuando se tocs, por ejem-
Plo por 12 mano expsrimente un movimiento en direeceibn en
la que evanga 1p pibl y pars sutométicemente & 1a méquine.
Por ejemplo 82 colocen l&s rejillas 99, 100 en los brszes
101, 102, cue se 2poyen =obre ejes 103, 104 en los lados
opuestos de 1& mécuina, Istes rejillas se unen mediante vag@
rillas de guia 108, 6 106 con pslancas basculentes 107 6
108, que pusficn girar en lador opuestos de 1& pe8lsnca 82
en log puntos 109 6 110. Tas palancas 107 6 108 estén pro-
vietes de brezos 111 6 11k, que se apoysn b& jo 188 espalam

dillas 113 6 114 en 18 palence 82 y en circunstancias or-



dinaries se mantienen ineficaces gracias & un muelle 115,
Cutndo unz de las rejillas al trabajar 1z méquina gira
hacia dentro, 1& pelenca B2, grecias & la accién de 18 co
rrespondiente pajsnes 107 6 108 bascnla sobre 1ssespaldi-
1las 11% 6 114 y meeve as{ al perno de traceidm para de~
gembragar el acoplsmiento procisemente embragado, Cuando
la miuine se parc en esta forma graciase al aceionsmiento
de uns de ius rejilles por un lado y loe segmentos 6 se hm!,
de mover hacia atrdis nuevamente, entonces esto solc puede
realizsrse con el auxilio del operario por €1 otro lado.
Un frenc vno reprecenttdo 81 modo de un fremo de cinta laed
trado d¢ muelles se une con preferencia con el eje de aco-
plemiento y se miniobra por un dispositivo intermedio,
por ejJemplo uns articulaciébn acodsda decde el eje oscilan-
te 69 sobre el que estd coloczda 1s horquille de &coplé-
miento 75, de suerte que = suelta o se atrae cusndo uno
de los ucoplamientos entrs o deja dc ester en sctividad.
Cuando l1l& mfAgquina se ha Qde emplear para trozos
de material peguellos, entonces los dispositives de arranw
gue por &mboe lados de 1& méquing pueden unirse en forme
adecuada de memers que el operario pueda mover los segmen-
tos hacia atras y hscia adeijante, como se requiere, Cuen-
do se cmples un tal Gispoeitivo, natursalmente se suprime
6l dispositivo detentor 89, Con preferencia se f£ijon pan-
gos auxilisres 116, 117 en los extremos opuestos del eje
49 y unos pastdores no revresentsdos puedsn enct jarse por
agujeros 118 en eetof mengosS y en los brazos 42 6 44, para
unir log mingos y los brazos, A consacuencia de esto, grea-
cias a] mowimiento de los mengos auxiliares, puede efectusn.
8¢ en ung u otra direceibn el embrague alternativo de los

dos acoplamientos 27, 28,



Sobre los cojinetes méviles del segmento 6 se
ejerce mediante un dispositivo hidrédulico y otro Ae manio~
bra una preeién y pars ciertos fines esta presibn puede
regularse sutomdticemsnte. Segflin el e jemplo de ejecucién
representado, cads uno de los cojinetes 21 del segmento su
perior en vl bastidor de 1k mfquiné vé sastentado por uns
viga 119 que descunsa sobre collsrines 120 que estan ator
nillados sobre varillaes 121, Estas pueden desplazarse de
tal formsa en la parte supericr 18a del bastidor de la mé-
guina, que @1 segmento superior pueds cader seghn el esP9~'
sor de 1& pieza gque se trabsje, Ademfs sobre eada cojine-
te actua un émbolo compresor 122, en el que estéd construi-
da 18 cazolets 25 arribs mencionsda, Bl &mbolo compresor
puede desplazarse en un cilindro 123, que desde una fuente
adecunda se slimenta de sceite, sguez u otro medio & presibn,
41 dispositivo hidrdulico comprende uns vflvula prineipal,
que no se representa =2n el dibujo y grxcias a la cual la
presifn producids por un acumulador se trensmite & la mé-
quina o se sepsra de ejla, ademés v4 colocads unz védlvula
reguladora (figs. 8 y ¥) con la cusl se regule lu &ccifn
de 1& vélvulae principsl y puede desplézurse desde asmbos
lados de 1& méquina, Bl husillo de vAlvula 124 se huzoe
girar mediante un engrynije de ruedss cdnicas 125 por un
eje pendular 126, que esté provisto de mangos 127, 128,
Por estos mungos se unen por pares sectores 129,130 y sir-
ven peré 1limitar el movimiento de los meéngos en ambas di-
recciones y lleven las irscripcicnes »Aufr y »Zu», Cuando
uno u otro mango se htcen girsr a l& posicibn rAuf», este

es, en aircccibn de 1& flecha (fig. 8) se comunioca 18 pre-
sibn por el seumulador que & través de le vdlvula prineipsl

y de la tuberia 113 (Pfig, 4) 21 embolo CompresSoYr €n un 6X-




tremo de la rfquine y por el tubo 1%2 se ecomunica a dieho

émbolo en el otro extremo. 2n un psso 123 de cada cilindre
8¢ ha provisto uns vilvula de escupe de &ire no repreceénw

tada . Un mandmetro 184 puede intercalarse en 1a tuberia

131,
S2 he previsto sdemés un dispositiva paras 1a re-

gnlacitn automitica de 1a presibén, cuendo el material se
coge &l corenzar 21 movimiento de jos =egmentos y se susle
ta a1 finel de dicho movimiento. 48{ se evits que ge ajorw
zZa una presibn inconveniente sobre ¢l meterial en los bor-
des delentero y trasero de las superficies de trabajo, 135,
1%6, Con preferencies unas superficies curvadas 137, 138
(Fig. 10) se prevén en e1 segmento superior y une palenos

139 lastrada de un peso o muelle, en el eje pendular 126.
La construccidn y disposicién es tal que en e1 extremo de
la oscilscibn de los segmentos o deprime la curva 137 o 1a
curva 138 en z2ireunstancias normales a la palsnca 139, ea~
to o8, 128 lleva & la posici fn, en que 1l vélvula regulado-
re 86 encuentra en 18 posicibém »Zu» y la presibn se suprimé
Adomés la curve mantiene aun & le& palanca durente breve tiem
po en seta posicién Aesovues que los segmentos han comenza-
do su movimiento, de menara que el canto deleéntero del pem
1lejo no pnede guedar asgurrado entre los correspondientes
cantos de las superficies de trabsjo, con lo cual se ori-
ginarian marcas desagrsdaebles, Despues que 18 palance ha
quedsdo libre por l2 curva, entonces gira gracias a su las;
tre o por una valsnca de arrsngue s la posici 6n »Aufr de
méners gue e abre la vélvule principgl pera inicierse la
présibn, Cuanéo los sogmentos se aproximsn a1 extremo de

la carrera, le otra curva deprime oportuntmente & la P
lenca pare impedir que el canto que forma el extremo de 1s

pieza de trabajo quede agarrado entre las superficies de



trubajo, Cusnfo se cmplee este mectnismo es preferible

el escoger el ¢ juste de 1g palsnca 92 y de los topes 95,
96 en conformided con 1 sccibén de las superficies curva-
des 137, 128,

Para ajuster un segmento resvecto al otro puede
éemplearse un €éispositivo meednico por ejemplo wn engrensa.
Je helicoidal; Bsto tiene importancis ecpecial cusnio el
otro segmento se jastra hidrdulicemente. Este & juste per-
mite un movimiento de sste segmento hecia arriba ¥ absajo
para variar eu posicibn, Pars este objeto se hen previsto
las varillas 121 a ceda lado de 18 mdquing con roses hacia
la derecha o hacis 1& izquierda y provisto de ruedss heli-
coidales 140. in sstas ruedas helicoidales agarran torni-
llos sin fin en los extremos de un eje 142 gque gira median%
te unu rueda de me&no 143 y un eje intermedio por auxilio
de lag ruedas cbhnicas 145, 146,

La dieposiciln puede construirse de muners que
el segmento superior esté sustentedo por cojinetes 1 jos,
mientras que el dispositivo de campfésién hidréulica actue
gsobre 61 segmento inferior;

Uno de los segmentos o los8 dof pueden proveerse
de un &1spositivo #8e ecaldeo, gqua trebs je con vapor u otro
redio calentador, Por ejemplo el segmento superior puede
ecter provisto de une cdmare ds vepor 147 y poseer canzles
o tuberias 148 que distribuyan el vapor sobre toda 12 supen.
ficie del segmento. Ests cfmara de VE&DPOr 8 une por tube-
rias 149, 150 con otrs tuberia alimentsdors de vapor y de
egua, de suerte que pueda enviarse & través de 18 cfmeza
- Vapor o sgu&, con el fin de ocalentar o enfriaf, segfin
convenga, la superficie de trabs jo de los segmentos, Estas

tuberias poseen srticulaciones a3 expansibn, de las que una
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ge dibuju en 151, psrt permitir el movimiento de oseilazoién
de los segmentos, Con preferencis se adopte una disposicién
por 1la gus puede invertirse el sentido on que corre el va-
por o el &gua,

Cusindo 1l& ruperficie de trabi jo de cada segmento
8C compone de una plsoa I8 mutrices o similares, se colo-
een pinzas, sujetadoras o Aispositivos &nflogos que unan
la mutriz con el segmento on forma Que pueds soltarse,
Bstos dirvositivos prehensores pueden construirse de mene-
ra gque sujeten y tumbien fijen las meétrices o placa esiame
padore gobre 18 superficie ds los segmentos, Bl canto éew
lantero y trasero de 1% muatriz en dirveccibn del movimienw
to esté con preferencis biselasdo ¢ nodelado ds formé &ané-
loga, de m&ners due u] empezar & sctusir los segmentos la
preribn orezes paulatinsmente, Pare eiertos trubajos podré
colocurse unt &aplict cidn de z1lmohsdilla o una taps proteo-
tora 152 en el segmento superior o emn el inferior o en &m-
bos, luas cuasles 86 menténgun e¢stirudus sobre la superficie
o superficies graicias & ganchos eiésticos 153 o similares
en uno o ¢n los dos cantos del segmento.,

Cuendo las superficief coopertntes de 1los segmen-
tos han de moverse unilormemente, low cthles de unién 6 y 7
deben poseer un radio igual; Entre sin embargo tambien en
1a jdea del invente el que los segmentos puedsn poseer ve-
locidedes periféricss distintes entre s{, con el Pin d¢ ejar
cer sobre el ruterie]l unt &ccién de rozemiento, por e jem-
Plo néré plinchar o pulimentar; Brto puede conseguirse gréw
cias & que el radio de 1as uniones flexibles o de los cus-
drantes que 1& sustentan, se verie o & que los segmentos

puedan tener radios diversos, mientras que los de las unio-



net flexibles sean igusles, Por ejlemplo, ocuténdo un segmen~
to tiene un diémetro mayor que el otro y los cuadraentes que
suctsntan a8 loc cibles posesen redios igneles, entonces al ‘
segmento m:yor tiene une velocidsd periférice mayor gue el
segmento monor cue con &1 ceoovere,

Te miquine deseritua posee respecto & otra con caw
ma plans o plane plena da presifn, la ventaja de que ol maw
terial dursnte vu paso £ trovés de 18 miquina puede con- -
traerse, con io cual se evita el que se desgarren las Pibras
E1 emnlear frgancs de presidn de forma de segmentos ofrece
tarbicn 18 ventc ja da que el opersrio puede iguslar los
rliegues y dohleces mientras gque e} meterial se introduce
entre los segmentos, Otra carscteristica se halla en que
1= presifén se ejerce sobre une tira del material relativa-
mente estrecha esto es, sobre 12 esftrecht tira que atravie-
88 por el plano de compresibn, A consecuencis de esto 1a
preeifn pvede repartirse mas uniformemente de lo que es
posible en unt méouine Gon placs ccmpresora plena., Lo mb-

guine puede disponerss de suerte gue pueda trsbvajar de un

tirén pieles o pellejos de cuulquier grosor,

Descrito suficientemente el preeente invento
lo aus se declurs come 44 novedsd e invencibdn propia, son
las siguientes reivindickhciones:

l.- Tne méquina pere el trebs jo ds cueros, 9spe-
cialmente pare plenchar, aplanar, estempar, alisar o tra-

bajos similéres, caracterizada porque le compresibdn sobre
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61 meterial se realiza redjente dof mogrentos ofcilunies
en coincideneis reciproce y aue coopersr entre 1.

2.- Une mfouina seghn lo reivindicado en el wun-
to 1, caracterizsdaa porgue los segmentos que COOpeTEND en-
tre s{ se unen reci{yrocamente mediante un dispositive que
une los céntos opuestos de )os segmentos opuestos y se crua‘
zan en el plano de presibn.

3%~ Una méquina segfn 1o reiviniicado on el pun-
to 1, carscterizada porgue los segmentos 8e unen mediunte
cables o elementos flexihles o similsres, que por ios ox~
tremos se suspenden en forma & justeble de los segmentos o
de cuadrentes unidos con ellos y 8¢ reciben con preferen-
eia por renuras en la periferis de los segmentos o de los
cut druntes,

4.- Urp rfouine segln lo reivindivado en ol pun~
to 3, cearscterizada porgque pers vnir los segnentos a cnde
lado d2 12 méquine ee emplean dos grumncs de cables, de los
cuales uno girve pare unir uno de loe extremos 3= un seg-
mento y elextremo opuesto ds1 otro segmento, mientras que
los cables del otro grupo se cruzan eon 1los del primero y
unen 1los otros extremos de los segrentos,

5.~ Une méquina segn 1o reivindicado on los pun
tos 3 y 4, en 18 que los cables se suzpenden mediunte una
unién de tornille en consolas o similares, colocadas en
los segmentos o cusdrtintes, de menera ague 1o cu:bles Pae-
dan sjusturse y tensursce,

6.- Une whguine segfn lo reivindictdo en el pun-
to 1, carscterizeds porgque los ssgmentos ge congtruyen o
unen de méners que puedan posser diyergas gelocidades pe-

riféricas,



7.~ Unz mdquine segfin lo reivindicedo en el
pnto 1, carscterizzda porque un sepento 8¢ desplaze en
oscildciones mediunte un Gicpositivo mecdmico y transmite
su movimiento &1 otro scgmento mcdiente un dispositivo de
unibn,

8.~ Una méquins seglin 1o reivindicado en el pun-
%o 1, certcterizeda porque uno de loe segmentos estd sus-
tentuvdo por cojinetes mdviles, sobre los que sctus un dis-
poritive guru ejercer y regular 1u prasibn de compresibnm,

9.~ Un& mhquing sSegln lo reivindicedo en el punw
to 1, en 1u qus los segmentoe se comprimen reciprocamente
mediente un dispositive de presidn hidréulics, que puade
miniobrerss por el operario G opersrios,

10.- Una méquine segln lo reivindicedo en el puns
to 1, earacteriz.da porque estd proviste de dos dispositiw
vos do arrangue situ2dos en lados ovuestos y los cusles pue-
den acciongrss alternativamente, 32 manera que pueden tra-
bejur dos opsrerios altarmativamente en 12 méquina, uno
én 1a ofcilaeidn d> avence de los segmentos y otro en la
cse¢itteidn de retrocsso,

1l.- Unt méquina segln lo reivindicado en el pun-
to 10, cazfeterizeds porque se ha previsto un dispositive
de detencidn par: el de arrungue, el cual impide que pueda
accronarse repetidamente un dispoeitivo de &rrenque antés
que €l otro hayu entrado er actividad,

1.~ Uns méguina segfin lo reivindicado en el pun-
to 10, carrctorizade porgue se ht previcto & cads lasdo un
dispositivo de desembrague pere casos de peligro, el cual
puede moverse por el opererio con el fin de interrumpir el

acoplamiento motor pare el movimiento de leos esegmerntos,



3
4

~ 13,- Une méguint segln lo reivinaicedo en el

punto 8, esracterizsda por un dispositivo purs iwmpedir la
presifn de 1os segrentos en el cento delsntero y/o en sl
subeiguiente de 1s pieze de trabs jo, compuesto de topes en
los segmentos, los cugles sctuan sobre 1 dispositivo pars
eJercer lu presibn de compresibn,

14,~ Une méguina seghn lo reivindicado en los
purtos § y 12, caracéerizaaa porqueée loge topes mantienen
incficaz &l dispositivo nara ejercer le prosibn hidrbulios
heoin el prineivio y/o heeia el finsl del movimiento de
log segmentos; ‘ .

15,.~ ¥équina weri el trebsjo 3¢ cueroe, pieles ‘
y andlogos,- Segﬁn 8¢ deseribs y reivindica en la preseh_
te memoria deseriptive y se ilustrs con.los dibujos que a
1a misme se scomnailan,

Conste estu memorism de veinte pdginas foliedss

¥ eseritas por uns sole cars,

Madarid, 8 R4 de enerc de 1928,
Leocadio Lbpez y Lépez
PaBe= M

/\
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