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MEMORIA DESCRIPTIVA
de
»Instalacién para dirigir el fuego de cafiones estable-
cidos sobre plataforma cscilante, por ejemplo: de ca-
fiones marinos”

( Clase 942 )

El presente invento se refiere a instalaciones para
dirigir el fuego de cafiones que estén establecidos sobre
una plataforma oscilante, por ejemplo: los cafiones de ma-
rina, y unidos a un puesto de direccién en el que un eje
de punteria es ajustable en la direccién principal que se
ha de comunicar al eje de énima del cafién. El objeto del
invento lo constituye una instalacién de esta clase pro-
vista de un mecanismo eléctrico de disparo y la cual se
caracteriza por el hecho de que con medios muy sencillos
permite conseguir el disparo automético de los cafiones en
el momento en que possen la debida elevacién. Con el me-
canismo de disparo se puede unir en forma tambien senci-
1la un dispositivo indicador gque permita el que tiene el
mando de los cafiones formar una idea de conjunto de la
situacién momentédnea de los cafiones respecto al eje de
punteria existente ea el puesto de direccién y por este
hecho le permita adoptar medidas adecuadas para aumentar
la velocidad de fuego o para eliminar las perturbaciones
en la marcha de la punteria.

En el dibujo adjunto se ilustra un ejemplo de ejecu-
cién de una instalacién para dirigir el fuego, construida
segun el invento y iestinada a cafiones de marina, siendo:

la figura 1, una vista en perspectiva y parcialmente
en seccién de una instalacién para dirigir el fuego, vis-

ta en direccién del eje longitudinal del casco del buque,



la figura 2, ura seccidén por la linea 2-2 de la fi-
gura 1, vista por la izquierda.

Por A se designa el casco del buque y por Al

un z6-
celo unido rigidemente a este y existente en el puesto

de direccién, sobre cuyo zécalo, mediante un gorrén de
apoyo bl, se coloca oscilable un cuerpo de apoyo B en
forma de arco. Para este cuerpo de apoyo, que forma el
bastidor de una disposicién de punteria y que es ajusta-
ble hacia los lados en direccién al blanco, se ha previsto

l.un eparato de punteria en direccién con una rueda de mano

i ¢ dispuesta en el mismo cuerpo de apoyo (B). Este aparato

Somron] de punteria en direccidén se une, mediante une disposicién

eléctrica de maniodbra a distancia con su transmisor ot

y cierto nimero de receptores dl correspondientes al ni-
mero de cafiones con los aparatos de punteria en direccién
D de los cafiones, de los que en el dibujo solo se ha re-
presentado uno. En el cuerpo de apoyo B &e forma de arco
y cuyo eje de curvatura cortea al eje del gorrén bl en el
punto 1, v4 colocado un ouerpo de ajuste E semicircular
giratorio alrededor del eje de curvatura, y el cual es
desplazable mediante un pifidn que agarra en una endenta-
cién el del cuerpo de apoyo y accionable mediante un mo-

tor F. En el cuerpo de asjuste E vé apoyado un enillo
2

cardan G mediante dos gorrones coaxiales e, cuyo eje pa-
sa por el punto 1 y forme un éngulo recte con el eje de
giro del cuerpo de ajuste. En el anillo cardén vé colo-
cala, mediante dos gorrones coaxisales hl, cuyo eje corta
en éngulo recto en el punto 1 al de los gorrones e2, unsa
caja H libremente oscilante en la que vé dispuesto el an-
teojo de punteria Hz. En la caje H se apoya un fndice

Jd giratorio alrededor del eje de los gorromes nl ¥ el cual
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es ajustable, mediante un pequefio electromotor nd dispues-
to en la caja H, respecto al anteojo de punteria H?, en

el dngulo de alza A, correspondiente a la distancia del
blanco. El fndice J estd provisto de una marca il, que
puede ajustarse sobre otra marca correspondiente de ajus-
te gl dispuesta en el anillo cardan G. la posicién de la
marca gl se escoge de suerte que el eje fijo en el anillo
. cardan G a través del eje de los gorrones e? Y que repre-

- senta el eje de punteria del puesto de direccién, eje

esencial para la direccién de los diversos tubos de los

cafiones, forma con la lfnea de mira del anteojo H® el én-
galo de alza Apm correspondiente a la distancia del bdblanco,
cuando coinciden las marcas il y gl. Las marcas il y gl
forman al mismo tiempo piezas de conexién de corriente d=m
una disposicién eléctrica de maniobra, no representada,
para el motor F, mediente la cual este puede maniobrarse
autométicemente en la forma conocida de manera que coin-
cidan las marcas. En la caja H se apoya un giroscopio K,
mediante el cual puede conservarse durante un tiempo su-
ficiente en el espacio, segun la elevacién, la lfnea de
mira del anteojo H? dirigida al blanco. Lo mismo ha de
decirse de la direccién en altura del fndice J dispuesto
en la caja H y por consiguiente tambien (por efecto de la
accién de la disposicién antomdtica de maniobra con las
plezas de conexién de corriente il y gl) del eje de pun~
teria del puesto de direccién formado por el eje de los
gorrones e2,

En la cureila L de cada cafién vd dispuesto un elec-
tromotor 1l para el accionsmiento del aparato de punteria
en altura, provisto de una disposicién para poder regular
a voluntad la velocidad, aparato que estéd provisto de un

arco dentado ml dispuesto en la cuna del cafién M. Con



-—4—

el arco dentado ml se une solidariamente un eje N colooca-
do en posicién vertical en la ourefia L y que sirve para
accionar el fndice de mando del receptor 12, dispuesto
en la curefia, de una disposicién de maniobra a distancia
por {ndice de mando. El receptor 12 es ajustable desde el
puesto de direccién en el éngulo de alza Ay correspondien-
© te dpa distancia cel blanco y en unién con el motor Ll de
punteria en altura permite el ajuste de la elevacién del
cafién. Cada receptor esté provisto tambien de una dispo-
sicién para tener en cuenta la elevacién en més necesaria
en conformidad con el grado de desgaste del ocorrespondien-
te cafién.

Para cada cafién se ha previsto un mecanismo eléctri-
co de disparo con una caja 13 dispuesta en la cureila.
En cada caja I3 vd colocado libremente giratorio un cuer-
po anular Q, que esté provisto de una marca de ajuste gl
construiada como pieza de conexién de corriente. En la ca-
ja I v4 colocado ademés coaxialmente con el cuerpo anunlar
Q un Indice giratorio R, que estd provisto de una marca
de ajuste rl correspondiente a la marca de ajuste ql y
construida tambien como pieza de conexién de corriente.
las piezas de conexién de corriente ql y rl se encuentran
en los circuitos de disparo correspondientes a los diver-
808 cafiones y los cuales conducen todos a un interruptor
adicional comin, que se encuentra en el puesto de mando
comin a todos lcs cafiones. El fndice R es desplazable
mediante un engranaje helicoidal r2 que se une solidaria-
mente con el eje K por intermedio de otro eje Nl unido
solidariemente con aquel y de una transmisién de ejes §o
(colocada%n la curefia) unida solidariamente con el eje
N1 mediante un engranaje de ruedas cénicas n de tal for-

ma que el indice R y el tubo del cafién M giran siempre
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en éngulos iguales o equivalentes. Al engranaje n2 se
puede conectar tambien por delsnte una disposicién para
tener en cuenta el éngulo de avance del encendido corres-
pondiente a la velocidad de punteria en altura; en este
caso, el {ndice B recibe una posicién angular variada
en el éngulo de avance del encendido. Para IOﬁbuerpos
annlares Q de los mecanismos de disparo de los diversos

53 ¢;‘§E{»—¢E—5“
T &?‘~ "\cafiones se prevé para cada uno una disposicién eléctrica
EEPTRAL 1
%

i

Yoghd de maniobra a distancia 2 con un transmisor comin F
unido con el motor F del puesto de direccién y mediante
los cuales puede comunicarse a los cuerpos anulares Q una
posicién angulsr correspondiente a la direccidén en altu-
ra del eje de punteria del puesto de direccién (eje de
los gorrcnes ez). Por delente del trensmisor Fl puede
tambien intercalarse una disposicién paera tener en cuenta
un éngulo de avance del encendido correspondiente a la
velocidad del balanceo,; en este caso, los cuerpos anula-
res Q reciben una posicién engular variads en este dngt-
lo de avance del encendido. Cuando las mercas rl y ¢
estén una frente a la otra, cada cafibn, prescindiendo de
los éngulcs de avance del encendido y de la elevacién en
més tenida en cuenta, dado el caso, en el receptor 12,
posee la misma direccién en altura que el eje de punteria
(eje de los gorrones e2) del puesto de direccién.

En el puesto de mando,comin a todos los cafiones, se
encuentra un receptor de una disposicién eléctrica de ma-
niobra a distancia, cuya caja A2 estf dispuesta en el cas-
co del buque. En esta caja Az se coloca libremente gira-
torio un cuerpo anular Qz correspondiente a los cuerpos
anuleres Q y que esté provisto de una marca de ajuste qa.
El cuerpo anular Qz, cuya cara frontal hacia los dos la-

dos del didmetro determinado por la marca q° esté pinte-
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do de distinto color, por ejemplo, de amarillo en la mi-
tad superior designada por q4 y de azul por abajo en la
mitad designada por q5, se une por un conduckor 2% a la
disposicién de maniobra a distancia Fl,z, mediante la
cual se le puede comunicar la misma posicién angular que
a los cuerpos anulares Q. Ademés v4 colocado en la caja
Aa,ooaxialmente al ouerpo anular Q2 y glratorio, un in-
dice R® correspondiente a los i{ndices R y que esté pro-
visto de una marca de ajuste r3 subordinada a la marca de
ajuste g3. El fndice B2 es ajustable mediante una dispo-
sicién eléctrica de maniobra a distancia 3, que puede
accionarse a eleccién por cada uno de los transmisores S
existentes en los diversos cafiones y unidos solidariasmen-
te con la transmisién de ejes N3, con lo cual se comuni-
ca al fndice B® 1a misma posicién angular que al indice
R perteneciente al correspondiente cafién. En la cara
frontal de la caja 42 estd tambien estirado un hilo a®
por delante del cuerpo anular Q2 y del f{ndice B? en direc-
cién de un didmetro que sefiala la posiciérm angular del
plano de la plataforma de los cafiones.

Cuando se dirige al blanco el anteojo de punteria
Hz, fijo sutométicamente en el espacio, segun la altura,
graclas al giroscopio K, siendo horizontal la posicién de
los gorrones hl, mediante la rueda de mano C del aparato
de punteria en direccién del puesto de direccién y ademés
el indice J se ajusta respecto a la caja de giroscopio H
y al anteojo de punteria 32, mediante el motor hs, al én-
gulo de alza Ay correspondiente a la distancia del blanco
y el cuerpo de ajuste E se hace girar por el motor F a una
posicién angular tal que cpincidan las marcas gl y il,
entonces un cafin, cuyo eje de énima coincida con el eje

de punteria del puesto de direccién formado por el eje de

2

los gorrones e“, quedard debidemente dirigido al blanco,
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cualquiera que sea la posicién oblicua del casco del dbu-
que, esto es, suprimiendo especialmente los errores de
punteria debidos de otra suerte al desencuadrado de los
mfiones. Cuando en los mecanismos de disparo de los di-
versos caifones las marcas ql y rl coinciden, entonces,
todos los cafiones, prescindiendo de los éngulos de avan—
ce del encendido y de la elevacién en més necesaria, po-
seen la misma direccién en altura que el eje de punteria
del puesto de direccién y, por tanto, los cafiones en es-
te momento en que tienen lugar los disparos, caso de que
entes se haya cerrado el interruptor adicional existente
en el puesto de mando de la bateria, estén todos dirigidos
debidamente al blanzo, independientemente de la posicién
en gque se encuentra el buque por efecto del mowimiento

de balanceo.

1o mismo ha de decirse para el caso del *balanceo”,
en que se deja solo al movimiento de balasnceo del dbuque
el mover los cafiones a través de la posicién de fuego,
como también para el caso del *paso”, en que a los ca-
fiones se les comnnica a voluntad un movimiento adicional
por medio del aparato de punteria en altura 1. En el
dltimo caso el disparo de los cafiones se realiza de la
siguiente manera: Despues que cada cafién se ha ajustado
en conformidad con la distancia del blanco, segun las
indicaciones del correspondiente receptor L?, avisa al
Jefe existente en el puesto de mando de la bateria, que
estd preparado para hacer fuego. Este conecta entonces
el indice Bz,del receptor existente en el puesto de man-
do, al transmisor S de uno de los cafiones gque avisan es-
tar listos, con lo cual el fmdice R° recibe la misma po-
sicién angular que el {ndice R del correspondiente ca-

#ién y, por tanto, con relacién a la marca formsda por
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el hilo a® de 1la caja 22 del receptor dé una idea de la
posicidn de los cafiones respecto al plano de la platafor-
ma de los mismos. El cuerpo anular Qa, cuya posicién an-
gular corresponde a la direccidén en altura,invariable en
el espacio, del eje de punteria del puesto de direccién,
en el movimiento de balanceo del buque ejecuta,respecto
a la caja A% del receptor, un movimiento giratorio de
vaivén, en el que su marca q° se separa de una posicién
central seflalada por el f{ndice B® en la misma amplitud
hacia cada lado, caso de que el buque, como corresponde
al caso ordinario, posea en estado de reposo una posicién
horizontal de flotacién. Si el buque (por el lado de la
boca del cefidn) se balancea hacia arriba, entonces la
marca 13 del indice se encuentra en el campo de la mitad
amuler superior amarilla g% del cuerpo anular y cusndo el
balarceo del buqﬁe es hacia abajo, entonces se encuentra
en el campo de la mitad anular inferior azul q5. Obser-
vando las marcas rd y ¢35 del dispositivo indicador for-
mado por el receptor 12, Q2, B2 con los érganos indicado-
res Q2 y Rz, el que tiene el mando puede determinar cuan-
do el buque se encuentra en su posicién superior o infe-
rior de inmersién. Si,por ejemplo, el buque se encuentra
en sa posicién superior de inmersién, en la que la marca
o posee, en el campo de la mitad anular superior amari-
lla q%, la distancia méxima angular de la merca ¢ y en
el subsiguiente balanceo hacia abajo del buque se ha de
disparar al P”paso”, entonces, el que tiene el mando,
despues que el motor 1l de punteria en altura se ha ajus-
tado a la misma velocidad en todos los cafiones y en el
puesto de mando se ha cerrado el interruptor adicional
del circuito de disparo, dé4 la orden de ™elevar la cu-

lata” o bien é1 mismo conecta mediante un interruptor co-
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rrespéndiente electromagnéticamente los aparatos de pun-
teria en altura de los cafiones en el sentido deseado del
movimiento. las dbocas de los cafiones se mueven ahora con
una velocidad adicional en el sentido del movimiento del
balanceo y la marca rd avanza,con una velocidad corres-
pondientementa anmentada, hacia la marca q5. Al momento
que ambas marsas coinciden, lo que ocurre ahora ya antes

de alcanzarse la posicién horizontal de flotacién del bu-

que, tembien coinciden las marcas ql y rl del cafién uni-
do al receptor 42, @2, B2 y,al menos tambien aproximada-
mente, las marcas de los demés cafiones, de suerte gue to-
dos los cafiones se disparan en andanada por lo menos casi
similténeamente. Todos los cafiones se llevan ahora inme-
diatemente a la posicién de carga, se cargan y luego se
ajustan de nuevo a la distancia del blanco, despues de

lo cual avisan estar listos. Esto, como ydpan tenido 1lu-
gar los disparos antes de que el buque, en su movimiento
descendente, haya alcanzado la posicién horizontal de flo-
taoién y, por consiguiente, se dispone de tiempo suficien-
te, puede realizarse dentro del tiempo que necesita el
buque para alcanzar su posicién inferior de inmersién.

En el movimisnto ascendente del buque,qune ahora tiene lu-
8ar, se ponen en marcha los aparatos de punteria en al-
tura de los cafiones a la orden de ®bajar la culata” en
forma andloga a como Se ha descrito para el movimiento
descendente, y de nuevo tienen lugar todos los disparos
en el ”“paso” simultdneamente, por lo menos con aproxi-
macién, antes de gque el buque haya alcanzado su posicién
horizontal de flotacién. A continuacién se hacen inme-
diatamente los preparativos para la siguiente andanada,
que tiene lugar en la forma arriba descrita, despues de
comenzar el préximo movimiento descendente del buque.

Por consiguiente, en el procedimiento descrito se cuenta
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con tiempo suficiente para disparar dos andanadas duran-
te cada periodo de balanceo.

Cuando en los diversos cafiones existen diferencias
considerables respecto a la elevacidén en més necesaria
¥y, por consiguiente, los tubos de oafién se desvian en la
posicién de fuego de la posicién paralela en correspon-
dientes valores anguleres, entonces, siendo pequefios los
éngulos de balanceo y del mismo orden de magnitud que
aquellos valores angulares, puede ocurrir que a la orden
de "elevar la culata” o "bajar la culata” algunos ca-
fiones no lleguen & disparar. Entonces, las Srdenes de
"elevar la culata” y "bajar la culata” o inversamente
se deben dar en breve sucesivamente; entonces los dis-
paros no ocurridos a la primera orden tienen lugar luego
& la segunda.

El invento, al disparar en el "balanceo”, permite
tambien adoptar inmediatamente recursos cuando el bugque
tiene en el estado de reposo una posicién flotante tan
oblicua o un dngnlo de basculacién unilateral tan grande
que las marcas rl y ql no puedan llegar a ponerse en con-
tacto en el movimiento de balanceo. En efecto, en este
caso la marca q3 en el receptor existente en el puesto
de mando realiza respecto a la marca r° desviaciones
desiguales hacia ambos lados. Al momento que el que tie-
ne el mando observa esto se adopta en todos los caiiones
en el receptor 12 una regulacién correspondiente al 4n-~
gulo unilateral de basculacién, la cual hace que los ca-
fiones reciban ahora una elevacién variada en este dngulo
de basculacién y los fndices R y R® llegan de muevo, al
menos aproximadamente, a una posicién central de la que
las marcas ql é q3 se desvian en igual amplitud hacia

ambos lados. Los cafiones disparan tambien entonces en
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el *balanceo”.

NOTA DE REIVINDICACIONES

Deteréd, por tanto, ser objeto de la patente de inven-
cién que se solicita:
le. Una instalacién para dirigir el fuego de cafones es-

tablecidos sobre plataforma oscilente, como por ejem-—

Plo: los cafiones de marina, y unidos a un puesto de
direccién, en el que un eje de punteria es ajustable

en la direccién principal que se ha de comunicar a

los ejes de dnima de los cafiones, caracterizada por
un mecanismo eléctrico de disparo (I?, Q, R) con dos
piezas (Q, R) giratorias con independencia recfproca
alrededor del mismo eje, presentando cada una una pie-
za de conexién de corriente (q1 é rl), una de las
cuales (Q) es ajustable en una posicién angular co-
rrespondiente a la direccién en altura del eje de
punteria (eje de los gorrones e2) del puesto de di-
reccién y la otra (R) es ajustable en otra posicién
angular correspondiente a la punteria en altura de
un tubo de cafién (M) y cada una es ajustable median-
te una disposicién de maniobra (F1, 2 6 N, NI, n?,
NS, rz).

2¢. Una instalacidén para dirigir el fuego, segun lo rei-
vindicado en el punto 1%, caracterizada por un dis-
positivo indicador (Aa, Qz,Bz) con un cuerpo de apo-
yo (A%), que participa en el movimiento de 1la plata-
forma oscilante; por dos 6rganos indicadores ajusta-
bles reciprosamente (Bz, rd y Qz, qs), giratorios

respecto al cuerpo de apoyo (A2) con independencia
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reciproca alrededor del mismo eje; por una disposi-
cién de meniodbra (F, Fl, 2, 28), mediante la cual
uno de los Srganos indicadores (Q° qs) es desplaza-
ble en conformidad con la direccién del eje de pun-
teria (eje de los gorrones 02) ajustable en el pues-
to de direccién y de una parte (Q),maniobrada por
este, del mecanismo de disparo (L?, Q, R); ¥y por un
segundo dispositivo de maniobra (S, 3), mediante el
cual el otro érgano indicador (B2 r%®) es desplaza-
ble en conformidad con la direccién en altura de

un tubo de cafién (M) y de una parte (R), maniobrada
por este, del mecanismo de disparo (Ls, Q, R).

Una instalacién pares dirigir el fuego, segun lo rei-
vindicado en el punto 12, caracterizada por una
marca (a3) prevista en el cuerpo de apoyo (Az) del
dispositivo indicador (A%, @2, R2) y que sefiala la
posicién angular de la plataforma del cafién.

Una instalacién para dirigir el fuego, segun lo rei-
vindicado en el punto 29, para varios cafiones, ca-
racterizaeda porque el érgano indicador (RZ r®), ajus-
table en conformidad con le direccién en altura de
un tubo de cafién (M), puede unirse a eleccién a cual-
quier cafién por medio de su disposicién de maniobra
(3, s).

59, ®Instalacién para dirigir el fuego de cafiones esta-

blecidos sobre plataforma oscilante, por ejemplo:
de cafiones marinos”, tal y como se reivindica en
los antariores puntos y se describe minnciosamente
en esta memoria y dibujos que la acompafian .

la presente memoria consta de trece hojas es-

critas por una sola cara.

Ma -
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