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Memoria d e s c r i p t i v a  que se acompaña a 1a, S o l i c i t u d  de Pa 

torjtQ ¿0 Invención  por VEINTE anos s. favor de la  razón s o c i a l  

G y r o r e c t  o r G e s e 1 1 3 c h a f  t m i t b e ­

s e  h r !\ n k t e r H a f  t u n g, re s id e n te  en B er i lo  S;W,6 8

(Alemania) ,  por "" UN INDICADOR DE DIRE-COTON Y CURVAS PARA CUERPOS 

MOVIDOS, VEHICULOS AEREOS Y SIMILARES", presentada en e l  M in is ­

t e r i o  de Traba jo ,  In d u str ia  y Comercio.

El o b je t o  d e l  presente invento es un ind icador  de d i r e c c i o ­

nes y curvas para cuerpos movidos,  veh ieu los  aereos y s im i la re s ,  

que se compone- de un péndulo ind icador  de l a  v e r t i c a l  con eje  

h o r i z o n t a l  y con un g i r ó s c o p o ,  que puede moverse en e l  e je  h o r i ­

zonta l  de g i ro  a lred ed or  de o t ro  e je  de gorrones  v e r t i c a l  y á 

l o s  momentos perturbadores  de g i r o  a lred ed or  del  e je  de o s c i l a ­

c ió n  de l  in d ica d o r  de la  v e r t i c a l  responde mediante g i r o s  de pre­

c e s ió n  a lrededor  de su e j e  de g orrones .  Estas p reces ion es  se u t i ­

l i z a n  para apoyar e l  péndulo ind icador  de l a  v e r t i c a l .

Begun e l  invento  se hace esto  pera red u c ir  e l  peso y la  r e ­

s i s t e n c i a  del a i r e  de l a  d i s p o s i c i ó n  de conjunto l o  más p o s ib l e ,  

mediante un d i s p o s i t i v o  de golpe de r e t r o c e s o  que e j e r c e  l o s  mo­

mentos de c o n t r a g i r o .

Colocando un d i s p o s i t i v o  de r e t r o c e s o  mecánico y en e s p e c ia l  

según le t é c n i c a  de la s  c o r r i e n t e s ,  se crea un u t e n s i l i o  con poco

peso y dimensiones pequeñas, que o f r e c e  grandes v enta ja s ,  sobx e 

todo cuando e l  d i s p o s i t i v o  se c o lo c a  di lectamente  en e l  mismo

péndulo in d ica d o r  de l a  v e r t i c a l .

Para mover e l  g i r ó s c o p o  y e l  d i s p o s i t i v o  de go lpe  de r e t r o ­

ceso  puede u t i l i z a r s e  cu a lq u ie r  l i q u id o  o un gas, por ejemplo 

a i r e  comprimido de una in s t a la c i ó n  de bombas accionada por e l  

motor del  v e h ícu lo  6 por una máquina a u x i l i a r ,  ó b ien  de una bo~
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q u i l l a  de a s p i r a c i ó n  accionada por e l  v i e n t o  de la  marcha, por 

ejemplo para e l  accionamiento d e l  mismo g ir ó s c o p o  de embrague.

Tin el d ib u jo  adjunto se representa  un ejemplo de e j e c u é i ó n  

del o b je to  de l  invento .

La f ig u ra  1, es una s e c c i ó n  por la  l in e a  1 -  1 de la  figura 

3, parcia lmente en v i s t a  de frente .

La f ig u r a  2, es u.na s e c c ió n  por l a  l in e a  2 -  2 de la  f igura '

1, y

La f ig u ra  3, es una s e c c ió n  h o r i z o n t a l  parcia lmente en v i s t a  

de f r e n t e .

Pon 23 se in d ica  el soporte  para e l  u t e n s i l i o  ó aparato, el 

cual puede ser  también una parte  rigióla de l  v e h ícu lo .  En este 

soporte  se a s ie n ta  g i r a t o r i a ,  a lrededor  de e j e s  h o r i z o n t a l e s  2 1 , 

22 , que están s i tu a d o s  p a r a le lo s  a l  e je  t ra n sv e rsa l  d e l  veh icu lo ,  

una ca ja  herm ética ,  que se compone de una. ca ja  1 con una pared 

delantera  1 ’ y con una cápsula  l * ’ f i j a  en e l l a .  En la  ca ja  se 

ha p r e v i s t o  una b o q u i l l a  2, que conduce á una tuberia  3 y median­

te  la  cual se a sp ira  en la  marcha a i r e  desde la  ca ja .  Además se 

as ienta  g i r a t o r i o  en esta  a lrededor  de e j e s  h o r i z o n t a l e s  5, 5 ’ 

e l  péndulo 4 in d ica d or  de l a  v e r t i c a l .  Sobre e l  e je  5 ’ se a s ie n ta  

la  esca la  32. El e je  5 es hueco y se comunica mediante un agujero  

6 con un tubo 25 para conducir  e l a i r e  y con un canal 7 d ispuesto  

en e l  péndulo. Este canal se h « l l a  s ituado frente  á la  ventana 

13 de una co rred era  hueca g i  r a t o r ia  12 que conduce hacia  abe j o  y 

termina en une b o q u i l l a  8 . Erente á es ta  b o q u i l l a  se encuentra  e l  

g i r ó s c o p o  9, cuyo ej e h o r i z o n t a l  de g i r o  10 es t ra n s v e r s a l  y va 

sustentado por un marco 11. Este marco es tá  firmemente unido con 

la  c o r r e d e r a ' g i r a t o r i a  1° ,  la cua l ,  juntamente con un gorrón 12 ’ 

apoyado en. e l  péndulo 4, forma e l  e je  v e r t i c a l  de g i r o  para e l  

mareo 11 de l  g i r ó s c o p o .
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F1 a ire  adm it ido  por 25 corre  por 7, 13, 12 y por- la  boqu i ­

l l a  8 al g i r ó s c o p o  9 que as i  se pone y mantiene en marcha. Fn su 

marco i n t e r i o r  11 puede r e a l i z a r  movimientos de p r e c e s ió n  a l r e d e ­

dor de l o s  e j e s  12, 12 ’ perpendicularmente á l o s  -dos e j e s  5, 5 ’ 

y 10, Al mismo tiempo, mediente la  v e n t a n i l l a  13, e s ta b le ce  una

comunicación de la  tuber ia  de a i r e  7 b ien  con una tubería  14 b ien  

con otra tubería 15, de Suerte que el a i r e ,  en e l  e je  hueco 12,

co r r e  hacia  una o h a c ia  otra  d i r e c c i ó n  desde e l  péndulo y g r a c ia s  

b. su ret i-uceso ó go lpe  de a r i e t e  suministra  un momento de g i r o

que hay que c o r r e g i r ,

lies tub er ía s  1 - ,  15 terminan en b o q u i l l a s  26, 27, s i tuadas  

fren te  & la s  coronas de p a le ta s  16, 17 con endent&.oion ? opuesta.; 

de estas  p a le ta s  y g i r a t o r i a s  libremente sobre e l  e je  5 ’ , Estas 

coronas l l e v a n  Juntamente o t ra  corona dentada 31, en la  que «ga­

rra  un piñón 28 que se apoya sobre un e je  29 co lo cad o  h o r i z o n t a l  

en l a  cu ja  l .  En este  piñón agarra un segmento dentado 30 que ss 

une rígidamente con e l  péndulo 4, Por la  d i s p o s i c i ó n  de la s  c o ­

rones de p a le ta s  16, 1? se aumenta e l  go lpe  de a r i e t e ,  ya que 

hace ú t i l  i záfele su r e s i s t e n c i a  para la  a c c ió n  de ''-poyo,,

Pura l im i t a r  la  d e s v ia c ió n  d e l  marco 11 de l  g i r ó s c o p o  s i r v e  

un muelle  18 apoyado en e l  e je  hueco 12 y e l  cua l  se c o lo c a  entre 

l o s  t o r n i l l o s  de a ju s te  19 y 20. Fn la  tuber ía  25 va d ispuesto  un 

botón de p re s ió n  24, con e l  que e l  conductor  puede incomunicar la  

tuberia  25 de entrada de a i r e  y d esacop lar  as i  e l  d i s p o s i t i v o  de 

apoyo, ó sea p rovocar  un rápido  r e t r o c e s o  del péndulo a la  p o s i ­

c ión  p r im it iv a  después de algunas p erturbac iones .

. . • *Se r e i v i n d i c a  como nuevo y de p rop ia  invercxoni  

I o-  Un in d ica d o r  de d i r e c c i ó n  y curvas para cuerpos movidos, 

v e h ícu lo s  aéreos ,  h id r á u l i c o s  y s im i la re s  con un g ir ó s c o p o  cuyo 

soporte  es g i r a t o r i o  a l red edor  de un e je  v e r t i c a l  en un marco g i -
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r a t o r i o  como péndulo a lred ed or  de o t ro  e je  h o r i z o n t a l  y en e l
,  r gfarutédcrrc&í _

cual  e l  g i r ó s c o p o ,  por e f e c t o  de su p re ce s ió n ,  s = ^ ü ^ e je  v e r t i c a l ,  

b a jo  la  a c c i ó n  de momentos g i r a t o r i o s  perturbadores  e je r c e n  a l ­

rededor d e l  e j e  h o r i z o n t a l  momentos g i r a t o r i o s  de apoyo para aco ­

p la r  dinámicamente es te  e j e  h o r i z o n t a l  que t iende á mantener e l  

péndulo en l a  d i r e c c i ó n  p r im i t iv a ,  c a ra c te r iz a d o  porque e l  aco­

plamiento dinámico d e l  g i r ó s c o p o  a cc iona  un d i s p o s i t i v o  de r e t r o ­

ceso  o g o lpe  de a r i e t e  (26 ,2 7 )  que e j e r c e  momentos de con tra g iro .

2o -  Un in d ica d or  según l o  r e iv in d i c a d o  en  e l  punto 1, ca ra c ­

t e r iza d o  por  un d i s p o s i t i v o  de desembrague ( 2 4 ) que interrumpe la  

admisión de energ ía  para e l  d i s p o s i t i v o  de go lpe  de r e t r o c e s o  

(2 6 ,2 7 )  con e l  f in  de obtener una ráp ida  r e t r o o s c i l a c i o n  del  pén­

dulo  in d ica d or  de la  v e r t i c a l  ( 4 ) .

o ° -  Un in d ica d or  según l o  r e iv in d i c a d o  en l o s  puntos 1 o 2, 

c a r a c t e r iz a d o  porque e l  d i s p o s i t i v o  de go lpe  de r e t r o c e s o  (26,

27) se reusie inmediatamente con e l  péndulo (4 )  ind icador  de la 

v e i - t i c a l .

4 o -  Una forma de e j e c u c i ó n  del  aparato in d i c a d o r  según l o

r e iv in d i c a d o  en lo s  puntos 1 o 2 ó 5, con accionamiento por a ire  

ca ra c t e r iz a d o  porque e l  a i r e  se conduce por espacio^  huecos de l

péndulo 4 In d i ca d o r  de la  v e r t i c a l  y se introduce  aproximadamente

á través  de su e j e  hueco.

5o-  Un aparato  in d ica d or  según l o  r e iv in d i c a d o  en l o s  puntos 

1 ó 2 o 3 ó 4, ca ra c t e r iz a d o  porque e l  go lpe  de r e t r o c e s o  se au­

menta mediante p a le ta s  d i r e c t r i c e s  o con tra p a le ta s  ( 16, 17).

6 ° Un aparato indi.c dor según l o  r e iv in d i c a d o  en e l  punto

5, c ara c t er izad  o porque la e s i s t e n c i a  de c o r r i e n t e  de l a s palé

tas a iree  t r i  ces  .o 

g i r o  hacia atrás 

ha de apoyar.

Fste patente

co n tra p a le ta s  ( 16, 1.7 ) se aprovechan para el 

d e l  péndulo in d ic a d o r  (4 )  de l a  v e r t i c a l  que se

recae  sobre "Un indi c a l o r  de d i r e c c i ó n  y curvi
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para cuerpos movidos,  v e h í c u lo s  aereos  y s im i la r e s " ,  

d e s c r i t o  en la  presente  memoria, c a r a c te r iz a d o  en la  

Nota 7 representado ;én l o s  adjuntos d ib u jo s .

como queda

anter i  o
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